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Yasal Bilgiler

Bu belgede verilen bilgiler, triinler/¢cézimler ile ilgili genel agiklamalari, teknik
Ozellikleri ve/veya dnerileri icermektedir.

Bu belgenin, bir ayrintili inceleme veya isletimsel ya da sahaya 6zgu gelistirme veya
sematik planin yerini almasi amaglanmamistir. Bu belge, Urtinlerin/gézimlerin belirli
kullanici uygulamalari i¢in uygunlugunu veya givenilirligini belirlemek igin
kullanilmamalidir. ilgili uygulama veya kullanim baglaminda uriinlerin/géziimlerin
uygun ve kapsamli risk analizinin gergeklestiriimesi, degerlendirmelerin ve testlerin
yapilmasi ya da bunlarin tercih edilen bir profesyonel uzman (entegrator, belirleyici
vb.) tarafindan gergeklestiriimesinin saglanmasi, bu kullanicilarin sorumlulugundadir.

Schneider Electric markasi, Schneider Electric SE'nin ve istiraklerinin bu belgede
anilan tim ticari markalari, Schneider Electric SE'nin veya istiraklerinin mahdir. Diger
tim markalar, ilgili sahiplerinin ticari markalari olabilir.

isbu belge ve igerigi, yurirlikteki telif hakki yasalari ile koruma altina alinmistir ve
yalnizca bilgilendirme amagli olarak sunulmustur. Bu belgenin herhangi bir kismi,
Schneider Electric'in dnceden yazili izni olmaksizin higbir formda veya hicbir sekilde
(elektronik, mekanik, fotokopi, kayit veya bagka bir sekilde) ve higbir amag igin
¢ogaltilamaz ya da aktarilamaz.

Schneider Electric, is temsilcisinin ticari amagch kullanimi igin herhangi bir hak veya
lisans vermemektedir belge veya igerigi, "oldugu gibi" esasina gére danigsmak igin
munhasir olmayan ve kisisel bir lisans diginda.

Schneider Electric, diledigi zaman bu belge veya formati ile ilgili ya da bunlarin
iceriginde degisiklik ya da giincelleme yapma hakkini sakl tutmaktadir.

Bu materyalin bilgilendirici i¢gerigindeki herhangi bir hatadan ya da eksiklikten
otirii veya igsbu kilavuzda yer alan bilgilerin kullanimindan dogan sonuglardan
otiirii Schneider Electric ve istirakleri yiiriirliikteki yasalarin izin verdigi ol¢lide
herhangi bir sorumluluk veya yiikiimliiliik kabul etmez.
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Guvenlik Bilgisi

Onemli Bilgi

Bu talimatlari dikkatli bir sekilde okuyun ve montajini, kullanimini, servisini,
bakimini veya muhafazasini denemeden dnce cihaza asina olmak igin cihaza
bakin. Potansiyel tehlikelere karsi uyarmak veya bir prosediiri agiklayan veya
basitlestiren bir bilgiye dikkatinizi cekmek igin, bu belgelerin ¢esitli kisimlarinda
veya aygitta, asagida belirtilen 6zel mesaijlar gorulebilir.

izlenmedigi takdirde kigisel yaralanmayla sonuclanacak bir elektrik tehlikesinin

t Bir “Tehlike” veya “Uyan” glvenlik etiketine bu sembolln eklenmesi, ydnergeler
bulundugunu gosterir.

kullanilir. Olasi yaralanma veya 6lim tehlikelerinden kaginmak igin, tim glvenlik
uyarilarina uyun.

A TEHLIKE

TEHLIKE, kaginiimadig takdirde &limle veya ciddi yaralanmayla sonuglanacak tehlikeli bir
durumu gosterir.

2 Glvenlik uyari sembollidir. Sizi kisisel yaralanma tehlikelerine kargl uyarmak igin

A UYARI

UYARI, kaginiimadigdi takdirde 6limle veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilecek tehlikeli bir
durumu gosterir.

A DIKKAT

DIKKAT, kaginiimadigi takdirde hafif veya orta derecede yaralanmayla sonuglanabilecek
tehlikeli bir durumu gosterir.

BILDIRIM

BILDIRIM fiziksel yaralanmayla ilgili olmayan uygulamalari belirtmek igin kullanilir.

Latfen unutmayin

Elektrikli cihazlarin montaji, kullanimi, bakimi ve muhafazasi sadece kalifiye
elemanlar tarafindan yapilmalidir. Bu materyalin kullanimindan kaynaklanabilecek
herhangi bir durum igin Schneider Electric herhangi bir sorumluluk kabul
etmemektedir.

Kalifiye eleman, elektrikli cihazlarin yapisi, galismasi ve montaji hakkinda bilgi ve
beceri sahibi olan, muhtemel tehlikeleri fark etmek ve bunlardan kaginmak igin
guvenlik egitimi almig olan kisidir.
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Personel Nitelendirmesi

Yalnizca bu kilavuzu ve tim diger ilgili Grin belgelerini taniyan ve anlayan, uygun
egitimi almis kisiler, bu riin Gzerinde ve bu urln ile galismaya yetkilidir. Ayrica bu
kisilerin, ilgili tehlikeleri taniyabilmeleri ve bunlardan kaginabilmeleri igin glivenlik
egitimi almis olmalari gerekir. Bu kisiler, yeterli teknik egitime, bilgiye ve deneyime
sahip olmalidir ve ayarlari degistirerek ve trinin kullanildidi bitiin sistemin
mekanik, elektrikli ve elektronik ekipmanlariyla, Griintn kullaniimasi nedeniyle
ortaya ¢ikabilecek potansiyel tehlikeleri 6nceden goérebilmeli ve algilayabilmelidir.
Uriin Gizerinde ve Uriinle galisan bitiin kisiler, bu isleri gergeklestirirken bitin
gecerli standartlari, direktifleri ve kaza 6nleme ydnetmeliklerini ok iyi biliyor
olmaldir.

Kullanim Amaci

Bu Urtn bu kilavuza uygun olarak endustriyel kullanim igindir.

Bu Urln yalnizca uygulanir tim emniyet standartlarina ve yerel yonetmelik ile
direktiflere, belirtilen gerekliliklere ve teknik verilere uygun olarak kullanilabilir. Bu
urdin tehlikeli ATEX bélgesi disina kurulmalidir. Urlini kullanmadan énce,
planlanan uygulamayi g6z éninde bulundurarak bir risk degerlendirmesi
gergeklestirmeniz gerekir. Sonuglara gore, uygun guvenlik énlemleri alinmalidir.
Uriin, bitiin bir sistem igerisinde bir bilesen olarak kullanildigi icin bu biitiin
sistemin tasarimi araciligiyla (6rnedin makine tasarimi) kisilerin glivenliginden
emin olmaniz gerekir. Net bir bicimde izin verilen kullanim disindaki bagka
herhangi bir kullanim yasaktir ve tehlikelere neden olabilir.

Uriinle ligili Bilgiler

Bu tahrikte herhangi bir prosediir gergeklestirmeden 6nce bu talimatlari okuyup anlayin.

AATEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Yalnizca mevcut kilavuzun ve diger tim ilgili trlin belgelerinin igerigini taniyan ve tamamen anlayan,
uygun egitimi almig, tehlikeleri tanimak ve bunlardan kaginmak igin gereken tim egitimi almis kisiler bu
surucu Uzerinde ve bu sirucu sistemi ile calismaya yetkilidir.

Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim, yetkili personel tarafindan gercgeklestiriimelidir.

Butin ekipmanlarin topraklanmasiyla ilgili olarak butin diger gegerli ydnetmeliklerin yani sira, bitin yerel
ve ulusal elektrik kanunu gereklilikleriyle uyumu dogrulayin.

Yalnizca dogru anma degerine sahip, elektriksel olarak yalitilmis aletler ve 6lgim cihazlari kullanin.
Gerilim varken ekransiz bilesenlere veya terminallere dokunmayin.

Sirucu sistemi Gzerinde herhangi bir galisma yapmadan énce motor milini dénmesini engelleyecek
sekilde sabitleyin.

Motor kablosundaki kullanilmayan iletkenlerin her iki ucunu yalitin.

DC bara terminalleri veya DC bara kapasitorleri veya fren direnci terminalleri arasinda kisa devre
yapmayin.
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Guvenlik Bilgisi Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Sirici sistemi Gzerinde bir calisma gergeklestirmeden once:

» Harici kumanda glicii de dahil olmak izere tim gli¢ baglantilarini kesin. Devre kesicinin ya da ana
salterin tim devrelerin glctiini kesmedigini dikkate alin.

« Sdrucu sistemiyle ilgili batiin gii¢ anahtarlarinin Gzerine “Agmayin” etiketi yerlestirin.
* Butdn gug anahtarlarini agik konumda kilitleyin.

« DC barasinin yikinin bosalmasi i¢in 15 dakika bekleyin.

* Gerilim olmadigini dogrulayin. (1)

Sdruci sistemine gerilim uygulamadan énce:

+ Isin tamamlandigini ve tim kurulumun risk dogurmadigini dogrulayin.

+ Sebeke girig terminalleri ile motor ¢ikis terminalleri topraklanmis ve kisa devre yapilmigsa sebeke girig
terminalleri ile motor ¢ikis terminallerindeki topraklamayi ve kisa devreyi gikarin.

« Tum techizatin diizgln topraklandidini kontrol edin.
+ Kapaklar, kapilar, 1zgaralar gibi tim koruyucu techizatin takili ve/veya kapali oldugunu dogrulayin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

(1) Urtintin kilavuzundaki Gerilimin Olmadiginin Dogrulanmasi béliimiine bakin.

Hasarl Urlnler ya da aksesuarlar, elektrik carpmasina veya beklenmeyen ekipman ¢alismasina neden olabilir.

ELEKTRIK GARPMASI YA DA TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

Hasarli Grtnleri ya da aksesuarlari kullanmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Herhangi bir hasar tespit ederseniz, yerel Schneider Electric satig temsilcinizle irtibata gegin.

Bu techizat her turlU tehlikeli alanin diginda kullaniimak Uzere tasarlanmistir. Bu techizat yalnizca tehlikeli
atmosfer igermedigi bilinen boélgelere kurulmalhdir.

PATLAMA POTANSIYELI

Bu techizati yalnizca tehlikeli olmayan bdlgelere kurun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.
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Uygulamaniz birbiriyle iligkili cok ¢esitli mekanik, elektrik ve elektronik bilesenden olusur ve slrici pargasidir.
Suricl yumusak yolverici tek basina, uygulamaniz icin gecerli givenlikle ilgili tim gereklilikleri karsilamak igin
islevin tamamini saglamak ne amachdir ne de saglayabilir. Uygulamaya ve uygulamayla ilgili sizin
gerceklestirmeniz gereken risk degerlendirmesine bagli olarak, harici kodlayici, harici fren, harici izleme
aygitlari, korkuluklar vb. dahil ancak bunlarla sinirli olmamak tzere gesitli ek donanimlar gereklidir.

Bir makine tasarimcisi/ureticisi olarak makinenizle iligkili tim standartlari bilmeniz ve bunlara uymaniz
gereklidir. Bir risk degerlendirmesi yapmaniz ve uygun Performans Duzeyini (PL) ve/veya Gulvenlik
Entegrasyon Diizeyini (SIL) belirleyip makinenizi ilgili tGm standartlara uyacak sekilde tasarlamaniz ve
Uretmeniz gerekir. Bunu yaparken makinedeki tim bilesenlerin birbiriyle iliskisini dikkate almalisiniz. Ek olarak,
makinenizin kullanicisina, givenli bir sekilde ¢alistirma ve bakim yapma dahil makine Uzerinde ve makineyle
her tlrll isi gergeklestirmesini saglayacak kullanim talimatlarini saglamaniz gerekir.

Bu belgede uygulamaniz igin gecerli olan tim norm standartlarini ve gereklilikleri bildiginiz var sayilmigtir.
Sirtct yumusak yolverici uygulamanizin tamami igin guavenlikle ilgili tim islevleri saglayamadidi icin gerekli
tim ek ekipmanlari kurarak gerekli Performans Duiizeyi ve/veya Giivenlik Bitunligia Seviyesine ulasildigindan
emin olmaniz gerekir.

AUYARI

YETERSiZ PERFORMANS DUZEYi/GUVENLIK ENTEGRASYON DUZEYi VE/VEYA TAHMIN
EDILMEYEN EKIPMAN GALISMASI

+ ENISO 12100 ve uygulamaniza uygun diger tim standartlar icin bir risk degerlendirmesi gergeklestirin.

» Risk degerlendirmenizde tanimlanan tim kritik kontrol fonksiyonlarinin yedek bilesenlerini ve/veya kontrol
yollarini kullanin.

+ Ogzellikle, siirliciyl kapall déngii modunda galistirmiyorsaniz (6rnegin, ,BRH3 [BRH b3] ve BRH4 [BRH
b4] BrH5 [BRH b5] gibi bazi dahili izleme islevleri saglayan kapali déngl modunda) risk
degerlendirmenizde tanimlanan herhangi bir tlirde tehlikeyi énlemek icin gerekli tim izleme islevlerini
uygulayin.

* Uygulamanizda kullanilan her bir bilesenin hizmet 6mrinin uygulamanizin tamaminin amagclanan hizmet
Omri icin yeterli oldugunu dogrulayin.

* Uygulanan guvenlikle ilgili islevlerin ve izleme islevlerinin etkili oldugunu dogrulamak Uzere tim
potansiyel hata durumlari icin kapsamli igletmeye alma testleri gergeklestirin; érnegin, kodlayicilar
kullanarak hiz izleme, tim bagh cihazlar i¢cin kisa devre izleme ve frenlerin ve korkuluklarin dogru
galismasi gibi ancak bunlarla sinirli degil.

* Yukun her kosulda guvenli bir sekilde durdurulabilece@ini dogrulamak igin olasi tim hata durumlarini
iceren kapsamli isletmeye alma testleri gerceklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina neden olabilir.

Belirli bir uygulama notu NHA80973 kaldirma makinelerinde kullanilabilir ve se.com adresinden indirilebilir.

Uriin; yanlis kablolama, yanlig ayarlar, yanlig veriler veya diger hatalar nedeniyle beklenmeyen hareketler
gerceklestirebilir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI
» Kablo baglantisini EMC gerekliliklerine uygun sekilde, dikkatlice yapin.

«  Urlini bilinmeyen ya da uygun olmayan ayarlarla ya da verilerle galistirmayin.
+ Kapsamli bir devreye alma testi gergeklestirin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina neden olabilir.
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AUYARI

KONTROL KAYBI

» Herhangi bir kontrol semasini tasarlayan kigi, kontrol yollarinin potansiyel ariza durumlarini hesaba
katmali ve kritik kontrol fonksiyonlari igin ariza sirasinda ve sonrasinda guivenli bir durum saglamalidir.
Onemli kontrol fonksiyonlarina érnek olarak acil stop, asiri hareket durdurma, giic kesintisi ve tekrar yol
verme verilebilir.

+  Onemli kontrol fonksiyonlari igin ayri veya yedek kontrol yollari saglanmalidir.

« Sistem kontrol yollari, iletisim baglantilarini icerebilir. Beklenmeyen iletim gecikmeleri veya baglanti
arizalarinin sonuglari hesaba katiimahdir.

+ Tim kaza énleme yonetmeliklerine ve yerel guvenlik talimatlarina uyun (1).

+ Urtinlin her bir uygulamasi, hizmete sokulmadan énce diizgiin galisma bakimindan 6zel ve eksiksiz
olarak test edilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina neden olabilir.

(1) ABD icin: ilave bilgi icin bkz. NEMA ICS 1.1 (son siiriim), Safety Guidelines for the Application, Installation,
and Maintenance of Solid State Control ve NEMA ICS 7.1 (son slrum), Safety Standards for Construction and
Guide for Selection, Installation and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems.

Bu kilavuzda agiklanan urunlerin sicakhdi ¢galisma sirasinda 80 °C'yi (176 °F) asabilir.

AUYARI

SICAK YUZEYLER

» Sicak yuzeylerle temastan kaginildigindan emin olun.

* Yanici ya da Islya hassas parcalari sicak ylzeylerin yakininda birakmayin.
+ Urtinlin her tiirli islemden énce yeterince sogudugundan emin olun.

+ Maksimum yUk kosullari altinda bir test calismasi gerceklestirerek i1s1 yayilliminin yeterli oldugundan emin
olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina neden olabilir.

Makineler, kontrol cihazlar ve ilgili techizat genellikle aglara entegre edilir. Yetkisiz kisiler ve kdtu amagli
yazilimlar yazilimlara ve aglara yeterince guvenli olmayan erigimi kullanarak makineye ve ayrica, makine agi/
haberlesmesi' ile bagl aglarin Gzerindeki diger cihazlara erisebilir.

AUYARI

YAZILIM VE AGLAR ARACILIGIYLA MAKINEYE YETKISiZ ERISIM

» Tehlike ve risk analizinizde ag/haberlegsmesine' erisim ve bunlar tizerindeki galismadan kaynaklanan tim
tehlikeleri gbz 6nunde bulundurun ve uygun bir siber glivenlik konsepti gelistirin.

* Makinenin entegre edildigi donanim ve yazilim altyapisi ile bu altyapiya erigimi kapsayan tim
organizasyonel dl¢ut ve kurallarda tehlike ve risk analizinin géz éninde bulunduruldugunu ve bunlarin BT
glvenligini ve siber glvenligi kapsayan en iyi uygulama ve standartlara gore uygulandigini teyit edin
(6rnegin: ISO/IEC 27000 serisi, Bilgi Teknolojisi GUvenligi Degerlendirmesi icin Ortak Kriterler, ISO/ IEC
15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, NIST Siber Giivenlik Cergevesi, Bilgi Glvenligi Forumu - Bilgi
Giivenligi igin lyi Uygulama Standardi, SE tarafindan énerilen Siber Giivenlik En lyi Uygulamalari*).

* Uygun ve kanitlanmis yontemleri kullanarak IT guvenligi ve siber guvenlik etkililiginizi dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina neden olabilir.

(*) : SE Onerilen Cybersecurity Best Practices, SE.com adresinden indirilebilir.
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AUYARI

KONTROL KAYBI

iletisim izleme sisteminin iletisim kesintilerini dogru sekilde tespit ettigini dogrulamak icin kapsamli bir
isletmeye alma testi uygulayin

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina neden olabilir.

DUYURU

HATALI SEBEKE GERILIMINE BAGLI ARIZA

Uriiniin giictini agip konfiglire etmeden dnce sebeke gerilimi igin onaylandigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.
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Kitap Hakkinda Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Kitap Hakkinda

Belgenin Kapsami

Bu belgenin amaci:
* sdruclyu ayarlamaniza yardimci olmak,
+ sUriclyu nasil programlayacaginizi géstermek,
« farkl menuler, modlar ve parametreleri gostermek,
* bakim ve diagnostikte yardimci olmaktir.

Gecerlilik Notu

Mevcut belgede verilen orijinal talimatlar ve bilgiler ingilizce yazilmistir (istege
bagli geviriden dnce).

Bu belge, Altivar Machine ATV340 suirdculer igin gegerlidir.

Bu belgede agiklanan Urinlerin 6zelliklerinin www.se.com adresinde verilenler ile
eslesmesi amaclanmistir. Surekli iyilestirmeyi temel alan kurumsal stratejimizin bir
parcasi olarak, netligi ve dogrulugu iyilestirmek amaciyla zaman zaman igerikte
degisiklikler yapabilmekteyiz. Bu belgedeki 6zellikler ile www.se.com sitesindeki
Ozellikler arasinda bir fark gérirseniz, en glincel bilgiler agisindan www.se.com
adresini temel alin.

Adim Eylem

1 Gidin: Schneider Electric ana sayfasi www.se.com.

2 Ara kutusunda Urindn referansini veya urdn araliginin adini yazin.
* Referans veya urin araliginda bosluk vermeyin.

» Benzer modiilleri gruplama hakkinda bilgi almak igin, yildizlar (*)
kullanin.

3 Bir referans girerseniz, Uriin veri tablolari arama sonuglarina gidin
ve sizi ilgilendiren referansi tiklatin.

Bir Uriin serisinin adini girerseniz, Uriin Serileri arama sonuglarina
gidin ve sizi ilgilendiren Grin serisini tiklatin.

4 Uriinler arama sonuglarinda birden fazla referans gériiliiyorsa, sizi
ilgilendiren referansi tiklatin.

5 Ekraninizin boyutuna gére, veri sayfasini gérmek igin agagi
kaydirmaniz gerekebilir.

6 Bir veri sayfasini bir .pdf dosyasi olarak kaydetmek veya yazdirmak
icin, Download XXX product datasheet 6gesini tiklatin.
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Kitap Hakkinda

llgili Belgeler

www.se.com adresindeki tim Urtnlerimiz hakkinda ayrintili ve kapsamli bilgilere

hizli bir sekilde erismek igin tabletinizi veya PC'nizi kullanin.

internet sitesi, Uriinler ve gdziimler igin intiyag duydugunuz bilgileri saglar:

* Ayrintilh 6zelliklerin tam katalogu ve segim kilavuzlari,

» Tesisinizi tasarlamaniza yardimci olacak, 20 farkli dosya formatinda

bulunabilen CAD dosyalari,

» Hiz kontrol cihazinizi giincel tutmak igin yazilim ve Grtn yazilimi,

» Elektrik sistemlerimizi ve ekipman veya otomasyonu daha iyi anlamaniz igin

¢ok sayida Tanitim Yazisi, Cevresel dokiimanlar, Uygulama Cozimleri,

Teknik Sarthameler,

* Ve son olarak suricunuizle ilgili, asagida listelenen tim Kullanim Kilavuzlari:

Belgelerin Basligi

Katalog numarasi

ATV340 Katalogu

DIA2ED2160701EN (ingilizce)

DIA2ED2160701FR (Fransizca)

ATV340 Baslarken - Video

FA367923 FAQ (ingilizce)

e

| spring terminal connectors.

i
i 4
Life Is On eider | [tvaeg
|
Electric i Y

ATV340 Baslarken

NVE37643 (ingilizce)

NVE37642 (Fransizca)
NVE37644 (Almanca) NVE37646 (ispanyolca)
NVE37647 (italyanca) ~NVE37648 (Gince)

NVE37643PT (Portekizce)

ATV340 Getting Started Annex
(SCCR)

NVE37641 (Ingilizce)

S1, S2, S3 Kasa Boyutlari igin Elektrik
Tesisati Semalari

NVE97896 (Ingilizce)

ATV340 Kurulum Kilavuzu

NVEG61069 (ingilizce) NVE61071 (Fransizca)

NVE61074 (Almanca) NVE61075 (ispanyolca)
NVE61078 (italyanca) NVE61079 (Cince)

NVEGB1069PT (Portekizce) NVEG1069TR (Turkge)

ATV340 Programlama Kilavuzu

NVEG61643 (ingilizce) ~NVE61644 (Fransizca)

NVE61645 (Almanca) NVE61647 (ispanyolca)
NVE61648 (italyanca) NVE61649 (Cince)

NVEG1643PT (Portekizce) NVEG61643TR (Turkge)

ATV340 Modbus manual (Embedded)

NVE61654 (Ingilizce)

ATV340 Ethernet manual (Embedded)

NVE61653 (Ingilizce)

ATV340 PROFIBUS DP manual
(VW3A3607)

NVE61656 (Ingilizce)

ATV340 DeviceNet manual
(VW3A3609)

NVE61683 (ingilizce)

Altivar dPAC Module user guide
(VW3A3530D)

NNZ13577 (ingilizce)

ATV340 PROFINET manual
(VW3A3627)

NVEG61678 (ingilizce)

ATV340 CANopen manual
(VW3A3608, 618, 628)

NVE61655 (Ingilizce)
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Belgelerin Bashgi Katalog numarasi
ATV340 POWERLINK manual - NVE61681 (ingilizce)
(VW3A3619)

ATV340 EtherCAT manual - NVE61686 (Ingilizce)
(VW3A3601)

ATV340 Sercos lll manual (embedded) | PHA33735 (Ingilizce) PHA33737 (Fransizca)
PHA33738 (Almanca) PHA33739 (ispanyolca)

PHA33740 (italyanca) PHA33741 (Gince)
ATV340 Communication Parameters NVE61728 (Ingilizce)

ATV340 Embedded Safety Function NVEG4143 (ingilizce)

Manual

ATV340 DC Bus Sharing Technical PHA25027 (Ingilizce)

Note PHA25027

ATV340 Guvenlik fonksiyonlari NVE61741 (ingilizce) NVE61742 (Fransizca)

Kilavuzu VW3A3802 Moddlu ile )
NVE61745 (Almanca) NVE61747 (Ispanyolca)

NVEG61749 (italyanca) NVE61752 (Cince)

NVE61741PT (Portekizce) ~ NVE61741TR (Tirkge)

ATV340 CIP Safety functions manual JYT89148 (ingilizce)
with Module VW3A3809

SoMove FDT SoMove_FDT (Ingilizce, Fransizca, Almanca, Ispanyolca,
Italyanca, Cince)
Altivar 340: DTM ATV340_DTM_Library_EN (ingilizce)

ATV340_DTM_Lang_FR (Fransizca)
ATV340_DTM_Lang_DE (Almanca)
ATV340_DTM_Lang_SP (ispanyolca)
ATV340_DTM_Lang_|IT (italyanca)
ATV340_DTM_Lang_CN (Cince)

Kaldirma igin Altivar Uygulama Notu NHA80973 (ingilizce)

Onerilen Siber Giivenlik En lyi CS-Best-Practices-2019-340 (ingilizce)
Uygulamalari

(Diger secenek kilavuzlari ve Talimat sayfalari igin bkz. www.se.com)

Bu teknik yayinlari ve diger teknik bilgileri adresindeki internet sitemizden
indirebilirsiniz www.se.com/en/download

Elektronik urun veri sayfasi

Uriin veri sayfasini almak icin suriiciiniin éniindeki QR kodunu tarayin.
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Terminoloji

Bize ulasin

Bu kilavuzdaki teknik terimler, terminoloji ve ilgili tanimlar, normal sartlarda ilgili
standartlarda yer alan terimleri ve tanimlari kullanmaktadir.

Sirici sistemleri alaninda, bu terimler asagidakiler dahil olmak izere ancak
bunlarla sinirli kalmamak kaydiyla hata, hata mesaji, ariza, hata, hata sifirlama,
koruma, giivenli durum, giivenlik fonksiyonu, uyari, uyari mesaiji ve benzeri
gibi terimleri igerir.
Digerlerinin yani sira, su standartlar da dahildir:

» |EC 61800 serisi: Ayarlanabilir hizli elektrikli stiriict sistemleri

+ |EC 61508 Ed.2 serisi: Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik
guvenlikle ilgili fonksiyonel givenlik

» EN 954-1 Makine gtivenligi - kontrol sistemlerinin givenlikle ilgili kisimlari

* 1SO 13849-1 ve 2 Makine gtivenligi - kontrol sistemlerinin glivenlikle ilgili
kisimlari

» |EC 61158 serisi: Endustriyel iletisim aglari - Haberlesme 6zellikleri
» |EC 61784 serisi: Endustriyel iletisim aglari - Profiller

+ |EC 60204-1: Makine guvenligi - Makinelerin elektrikli ekipmanlari — Bolim 1:
Genel gereksinimler

» |EC 62443: Endustriyel otomasyon ve kontrol sistemleri icin glivenlik

Ayrica, belirli tehlikelerin agiklamasiyla baglantili olarak ¢aligma alani terimi
kullanilir ve EC Makine Direktifinde (2006/42/EC) ve ISO 12100-1'de risk alani
veya tehlike alaninda oldugu gibi tanimlanir.

Ayrica, bu kilavuzun sonundaki sézlige bakin.

Ulkenizi www.se.com/contact adresinden segin.
Schneider Electric Industries SAS

Genel Merkez

35, rue Joseph Monier

92500 Rueil-Malmaison

Fransa
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Kurulum

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ik Adimlar

Siriiciiye Giic Vermeden Once

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Cihazin gucunu agmadan 6nce dijital giriglere, istenmeyen hareketlere sebep
olabilecek istenmeyen sinyallerin uygulanamayacagini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

neden olabilir.

Sirdcl sebekeye uzun sire baglanmamissa motor ¢alistirilmadan dnce
kondansatoérler tam performanslarina dénduriimelidir.

DUYURU

AZALMIS KONDANSATOR PERFORMANSI

» Sdrdcl sebekeye belirtilen sire boyunca baglanmamigsa, motoru
calistirmadan 6nce suriiclye bir saat boyunca sebeke gerilimi uygulayin.(1)

» Bir saatlik siire gegmeden higbir Calistir komutunun uygulanamadigini
dogrulayin.

« Sdrlcu ilk defa isletmeye aliniyorsa uretim tarihini dogrulayin ve tretim tarihi
12 aydan daha 6nceki tarihi gosteriyorsa belirtilen prosedura uygulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

(1) Sdre:
+  +50°C’lik (+122°F) maksimum depolama sicakliginda 12 ay
*  +45°C’lik (+113°F) maksimum depolama sicakliginda 24 ay
*  +40°C’lik (+104°F) maksimum depolama sicakliginda 36 ay

Belirtilen prosedur dahili sebeke kontaktdr kontrolinden dolayi Calistir komutu
olmadan gergeklestirilemiyorsa kondansatdrlerde kayda deger sebeke akimi
olmamasi igin bu prosediri glic agsamasi etkin, ama motor hareketsiz durumda
yaratan.

Sebeke Kontaktoru

DUYURU

SURUCUNUN HASAR GORME RiSKi
Sirdcinun gicind 60 sn’den az araliklarda agmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Daha Dusuk Degerli bir Motor Kullanma veya Motor Kullanmaktan
Tamamen Vazgegcme

Fabrika ayarlarinda motor ¢ikis faz kaybi algilama aktiftir: [CikFazKaybi
Atamasi] 0pP1 6gesi [OPFHatasiTetiklendi] YEs olarak ayarlanir. Ayrintilar igin
parametre aciklamasina, sayfa 484 bakin. Testlerin ya da bakim fazinin devreye
alinmasi igin sirlcu, kiigik boyutlu bir motor glictine baglanabilir ve bdylece bir
Calistirma komutu uygulandigi zaman bir [Cikis faz kaybi] OPF2 veya [Tek ¢ikis

NVE61643TR.08
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler Kurulum

faz kaybi] opPr1 hatasini tetikleyebilir. Bu amagla, fonksiyon, [GikFazKaybi
Atamasi] O0pL ayarinin [Fonksiyon Aktf Degl] N0 olarak ayarlanmasiyla devre
disi birakilabilir.

Ayrica [Motor parametreleri] MP2 icinde [Motor kontrol tipi] CTT 6gesini [SVC
Gerilim] vvC olarak ayarlayin Ayrintilar igin bkz.

DUYURU

MOTOR ASIRI ISINMASI

Harici termal izleme teghizatini asagidaki kosullarda takin:

« Sdrtcinin nominal akiminin %20'sinden daha az nominal akima sahip bir
motor baglandiysa.

* Motor Anahtarlama iglevi kullaniyorsaniz.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Cikis fazi izlemesi devre disi ise faz kaybi ve ¢ikarim olarak kablolarin
baglantisinin yanlislikla kesilmesi tespit edilmez.

* Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.
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Kurulum Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Surucuyu Ayarlama Adimlari

Bkz. kurulum kilavuzu, sayfa 16.
Sdricuyd aktif calistir komutu olmadan ACIN.

Konfigiire et:
* 50 Hz degilse, motorun nominal frekansi [Motor Standardi] BrR.

* Yalnizca suricunin fabrika konfiglirasyonu uygun degilse [Motor parametreleri] MpA
mendusiinde [Motor Termal Akimi] 1TH dahil olmak (izere motor parametreleri

+ [Tim ayarlar] ST menUsiindeki uygulama fonksiyonlari, yalnizca suricinin fabrika
konfiglirasyonu uygun degilse.

[Hizli Devreye Alma] sYs- menusitnde, asagidaki parametreleri ayarlayin:
e [Hizlanma] ACC ve [Yavaglama] DEC.
« [Dustik Hiz] sp ve [Yuksek Hiz] HSP.

Sdricuyd baslatin.

Uriin; yanhs kablolama, yanhs ayarlar, yanlis veriler veya diger hatalar nedeniyle
beklenmeyen hareketler gerceklestirebilir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKiIPMAN GCALISMASI
« Kablo baglantisini EMC gerekliliklerine uygun sekilde, dikkatlice yapin.

+ Urlini bilinmeyen ya da uygun olmayan ayarlarla ya da verilerle
calistirmayin.

» Kapsamli bir devreye alma testi gergeklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Ipuclari

Herhangi bir zamanda fabrika ayarlarini geri yiiklemek igin [Konfig. Kaynagi]
FCSI parametresini kullanin.

NOT: Dogruluk ve tepki suresi agisindan optimum stiriici performansi igin
asagidaki islemlerin yapilmasi gerekir:
* [Motor parametreleri] MP~ menlstine motor etiket plakasinda belirtilen
degerleri girin.

* Motor soduk ve bagliyken [OtoTanima] TUN parametresini kullanarak
otomatik tanima gergeklestirin.
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Yazilim lyilestirmeleri

Genel Bakig

ATV340'a ilk piyasaya ¢iktigindan bu yana farkli yeni fonksiyonlar eklenmistir.
Yazilim strim, V3.6'ye yukseltilmistir.

Bu belgenin V3.6 surimuyle ilgili olmasina ragmen, dnceki strimler igin de
kullanilabilir.

NOT: ATV340¢+++S icin mevcut olan tek yazilim strimi V1.4 strimaddir.

V3.5'e Kiyasla Siiriim V3.6'de Yapilan lyilestirmeler

Yeni muhtemel ayar [STO fonk durum] sTOs artik sirlicu ¢ikislarinda (dijital
cikiglar ve réleler) kullanilabiliyor. Gavenli Tork Kapali STO fonksiyonunun
durumunu géstermeyi saglar.

[Motor izleme] MOP menUsiinde, filtrelenmemis ¢ikis torku ve glicline uygun bir
filtre suresi sabiti tanimlamak igin yeni [Tork filtresi siiresi] TPFV parametresi
eklendi.

Artik, yavaslama rampasi adaptasyonu ve frenleme direncinin ayni anda devre
disi birakilmasi ile sonuglanan sekilde, [Yavas.Ramp.Ayari] BR2 6gesi [Hayir] NO
olarak ayarlandiginda dahi [Fren Direnci] BRC parametresini [Hayir] NO olarak
ayarlamak mimkundur.

V3.3'e Kiyasla Siiriim V3.5'te Yapilan lyilestirmeler

[Gli¢ Yedekleme] RFT— fonksiyonu etkinlestirildiginde bildirmek lGizere yeni uyari
[gii¢c ydkim. Uyarisi] RETA eklenmistir.

ilgili parametreleri dahil olmak lizere RSTP ayarlarina artik Grafik Ekran Terminali
Uzerinden erigilebilmektedir; yeni bir [RSTP konfig.] RSTP menusu sunulmustur.

Hata kodlari hakkinda daha fazla bilgi artik Diiz Metin Goriintl Terminalinde
goruntilenmektedir.

Asenkronize motorlar icin [Miknatislama Akimi] 1DA lzerinde ayarlamalari
gerceklestirmek icin asenkronize motorlarda [EMF senk. Hata %] RDAE 6gesine
erisilebilir.

[Toprak Hata Aktivas] GRFL igin yeni olasi ayar kullanilabilir.
Nominal motor torkunun referansini tanimlamak igin [Nom motor tq 6l¢.] TONC,

[Plaka nom. Motor tq] TONP ve [Uzman motor torku] TONO parametreleri
eklenmistir.

[Hata/Uyan idaresi] CswM mentsiinde, bir yapay zeka kayip olayi sonrasinda
surdcunin davranigini belirlemek icin [Spd Bakim Davranigi] RLS menUlsi
mevcuttur.

V3.1'e Kiyasla Siiriim V3.3'te Yapilan iyilestirmeler

Siber glivenlikle ilgili iyilestirmeler. Varsayilan olarak, SoMove-DTM gibi bilgisayar
yazilim araclari yoluyla suriicliye baglanmak i¢in kullanici kimlik dogrulamasi
gereklidir (Ethernet Gzerinden Modbus TCP iletisimi kullanilarak). [Gomlii eth.
Konfig] ETE menisiine [Kullanici dogrulama] sECE menisl eklendi ve
[Profinet] PNC menulsune [Kullanici dogrulama] sECP menusu eklendi. Daha
fazla bilgi icin DTM ¢evrimici yardimina basvurun.

NOT: Profinet moduli ile bu gelistirmeyi tam olarak desteklemek igin Profinet
modulindn minimum bellenim striimd sirasiyla V1.91E19 olmalidir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Anza sifirlama] RST menlsiinde, artik [Genigletilmis Hata Sifirlamasi] HRFC
parametresi kullanilabilir.

[OtoTanima Kullanimi] TUNU fabrika ayari artik [Motor 1sil] TM. Ayrica [Fren
atamasi] BL.C , 6gesinin mevcut bir ¢ikis 6n ayarina [OtoTanima Kullanimi]
TUNU - [Motor isil] T™ ayarlanmasi.

Haberlesme modulu iletisim kesintisi durumunda otomatik kanal geri ¢cekilmesini
islemek icin [geri doniis kanal] AFFL eklendi.

Yeni muhtemel ayarlar, artik strict ¢ikiglarinda (dijital ¢ikislar ve réleler)
kullanilabiliyor.

[Genel fonksiyonlar] CSGF menustinde, ilgili parametreleri iceren [Glig
Yedekleme] RE'T menUsu bulunur.

[Hata/Uyar idaresi] cswM menusinde, ilgili parametreleri iceren [ON lock
settings] 1. KON menusi bulunur.

[Harici hata] ETF— menustnde, parametreleri dahil olmak Uzere [Goriintiileme
devre A] cMCA~—...[Goriintiileme devre D] cMCD- .menleri mevcuttur

V2.1'e Kiyasla Siiriim V3.1'de Yapilan lyilestirmeler

Siriici gikislarina geri cekilme 6zelligi eklendi. llgili gikis fieldbus tarafindan
kontrol edildiginde, bir hata tetiklenirse ¢ikis sifirlanir.

Geligsmis motor kontroli, [Motor parametreleri] MpP2A— , sayfa 109 menisiinde
[Gelismis Mtr kntrl] AEMC parametresi araciligiyla kullanilabilir. Varsayilan
olarak, bu yeni 6zellik etkindir. Gelismis motor kontrollinii tamamlamak igin, yeni
bir ince ayar eklendi: [Rotasyon ayari] TRAVM-, sayfa 136.

[Rampa] R2MP menisiinde, frenleme yavaslamasi igin maksimum akim
seviyesini degistirmek Uzere [Fren Akim Seviyesi] BDCL eklendi.

V1.7'ye Kiyasla Siiriim V2.1'de Yapilan iyilestirmeler

[Motor verileri] MO2A menusundn [veriler] MTD sekmesine, [TQS tork dlgekleme]
INRT parametresi eklendi. [Nominal Motor torku] TOS gibi parametrelerin
Olgeklendirmesini gostermeyi ve degistirmeyi sadlar.

[Sensér pozisyonlama] .P0O menusine, [Memo yvsims.] MSLO parametresi
eklendi. Yavaslamanin animsanmasini etkinlestirmeyi veya devre digi birakmayi
saglar.

Siirlim V1.6 - V1.7 Gegisinde lyilestirmeler

[Motor parametreleri] MP2 menUlsinde, ilgili parametreleri iceren [Girig Filtresi]
DCR menUsu bulunur.

[Fren lojik kontrolii] B1.c— fonksiyonunda iyilestirmeler yapildi, yeni [BRH b5]
BRHS5, [ylik bkm. Sure] MDE'T ve [yiikle Kin. siir. koru] MTBF parametrelerine
basvurun.

Siiriim V1.5 - V1.6 Gegisinde iyilestirmeler

[Fren lojik kontrolii] B1.C- fonksiyonunda iyilestirmeler. Fren rdlesi geri
beslemeye bagl parametreler eklendi ve [BRH b4-] BrRH4 fonksiyonu bir hata
tetiklemek igin kullanilabilir.

[Cikis kontaktdrii cmd] ocC— ve [External weight meas.] EL— fonksiyonlari
artik kullanilabilir.

NVE61643TR.08
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Mendlere erigimi sinirlandirmak igin parola korumasinda iyilestirme.

V1.4'e Kiyasla Siiriim V1.5'de Yapilan lyilestirmeler

VW3A3619 POWERLINK fieldbus moduli destegi.

[Motor kontrolii] DRC menustnde, "Cikis Voltaji Yonetimi ve Asiri modulasyon”
fonksiyonu eklendi.

STOP/RESET tusu igin yeni bir olasi davranis eklendi, bkz [Drdrma Tusu
Etknlgt] PST parametresi.

[Fren lojik kontrolii] BL.C fonksiyonlarindaki iyilestirmeler ve yeni iglevsellikler
ilgili mendlerinde bulunabilir. Yeni parametreler kullanilabilir ve [Otomatik] 2UTO
ayar degerlerinin hesaplamasi glincellenmistir.

Sanal analog giris turu artik [AIV1 tipi] Av1T parametreleriyle ayarlanabiliyor.
Cift yonll 6lgekli analog girisleri destegi igin bkz [Alx aralik] AT x1, parametreleri.

[Tim ayarlar] CST menusinde, [Enkoder konfigrsyon] TEN— VW3A3424 HTL
kodlayici araytizi modulinu desteklemek igin eklenen parametreler ve
numaralarla giincellenmistir.

[Dénerken yakalama] FLR menusunde, serbest durustan farkli durma tirlerinden
sonra fonksiyonun aktif olmasina izin vermek igin yeni bir segim eklenmistir.

Bu yeni surimden, [Fan modu] rrM 6§esinde [Higbir zamn] sTP sec¢iminin bir
etkisi yoktur.

Nedeni ortadan kalkar kalkmaz [Girig faz kaybi] PHF temizlenir.

V1.1'e Kiyasla Siiriim V1.4'ye Yapilan iyilestirmeler

Altivar Machine ATV340 Sercos llI teklifini (ATV340+¢+++S) desteklemek i¢in
bellenim gelisimi.

26
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Ekran Terminalleri
Giris
Suaricl DUz Metin Ekran Terminali (VIW3A1113) ) ile veya Grafik Ekran Terminali

(VW3A1111) ile uyumludur. Bu ekran terminalleri ayrica siparis edilebilir.
NOT: Bu kilavuzda, her iki ekran terminali igin Ekran Terminali terimi kullanihr.

Duz Metin Ekran Terminali (VW3A1113) Aciklamasi

Duz Metin Ekran Terminali, strGclye takilabilen veya 6zel kapak montaj kiti () ile
bir muhafazanin kapagina takilabilen yerel bir kontrol Unitesidir. (VW3A1114).

Scléneider

Electric

1 STOP / RESET: Durdurma komutu / Ariza sifirlama uygulama.

2 ESC: Bir menuden/parametreden ¢ikmak ya da bellekte tutulan énceki degere
dénmek Uzere o anda gosterilen degeri silmek igin kullanilir

3 Graphic display.
4 Home: dogrudan ana sayfaya erisim.
5 RUN: fonksiyonu, konfigire edildigini varsayarak calistirir.

6 Touch wheel / OK: o andaki degeri kaydetmek veya secilen menliyl/
parametreyi se¢cmek icin kullanilir. Ayrica gortintilenen hata kodlari hakkinda
daha fazla ayrintiya erismenizi saglar. Dokunmatik teker, menulerde hizli
gezinmek igin kullanilir. Alt/Ust oklar kesin secimler igin ve sad/sol oklar bir
parametrenin sayisal bir degeri ayarlanirken rakamlari segmek igin kullanilir.

NOT: 1, 5 ve 6 tuslari, Ekran Terminali Gzerinden kumanda aktif hale
getirildiyse striclyl kumanda etmek icin kullanilabilir. Ekran Terminalindeki
tuslari aktif hale getirmek icin éncelikle [Ref Frek 1 Konfig] mr1 6gesini [HMI]
LCC olarak ayarlamaniz gerekir.
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Grafik Ekranin Agiklamasi

2 3 4
| } |
1—— BOY 0.0H= Tetm|
5
6
&2 Display

Tus
1 Goériintileme satiri: igerigi yapilandirilabilir
2 [Cihaz durumu] HMIS
3 Musteri tarafindan tanimlanmig
4 Aktif kontrol kanali

* TERM: Terminaller

*  HMI: Ekran Terminali

* MDB: Entegre Modbus seri

» CAN: CANopen®

* NET: Haberlesme moduliu

* ETH: Entegre Ethernet (ATV340¢++*N4E icin)

+  PWS: DTM tabanl devreye alma yazilimi
5 Mend satir: gegerli meni veya alt meninin adini gosterir
6 Mendiler, alt mendler, parametreler, degerler, gubuk grafikler ve benzerleri, maksimum 2

satirlik asagi acilir pencere formatinda gosterilir. Gezinme butonu tarafindan segilen satir
veya deger ters video olarak gosterilir
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Grafik Ekran Terminalinin Agiklamasi (VW3A1111)

Grafik Ekran Terminali, 6zel kapak montaj kiti (VW3A1112) ile bir muhafazanin
kapagina takilabilen yerel bir kontrol Unitesidir. Grafik Ekran Terminali, kaydedilen
verilerin ve zaman bilgisi gerektiren tim diger fonksiyonlarin zaman damgalamasi
icin kullanilan gergcek zamanli bir saat barindirir.

Sdénelder

Electric

+50.0Hz 0002 Term
[ — 1737

5 2 Dashboard
3 Diagnostics
4 Display
5 Complete settings

12

1 STOP / RESET: Durdurma komutu / Ariza sifirlama uygulama.

2 LOCAL / REMOTE: tahrikin yerel ve uzaktan kontroli arasinda gegis yapmak
icin kullanilir.

3 ESC: Bir menliiden/parametreden gikmak ya da bellekte tutulan énceki degere
dénmek Uzere o anda gosterilen degeri silmek igin kullanilir

4 F1 - F4: hiz kontrol cihazi kimligi, QR kodu, hizli gérintileme ve alt menilere
erismek igin kullanilan fonksiyon tuslaridir. F1 ve F4 tuslarina ayni anda basmak,
Grafik Ekran Terminalinin dahili hafizasinda bir ekran gériintist dosyasi olusturur.

5 Grafik ekrani.
6 Ana Sayfa: : Ana sayfaya dogrudan erismek igin kullanilir.

7 Bilgi: parametreler hakkinda daha fazla bilgi sahibi olmak icin kullanilir. Secilen
parametre kodu, bilgi sayfasinin ilk satirinda gortntilenir.

8 RUN: fonksiyonu, konfigiire edildigini varsayarak caligtirir.

9 Dokunmatik teker / Tamam: o andaki degeri kaydetmek veya segilen mentyu/
parametreyi se¢cmek icin kullanilir. Dokunmatik teker, menulerde hizli gezinmek
icin kullanilir. Yukari/asagi oklar kesin segimler igin ve sag/sol oklar bir
parametrenin sayisal bir degeri ayarlanirken rakamlari segmek igin kullanilir.

10 RJ45 Modbus seri baglanti noktasi: Grafik Ekran Terminalini uzaktan
kumandadaki surtcuye baglamak icin kullanilir.

11 Mini-B USB baglanti noktasi: Grafik Ekran Terminalini bir bilgisayara
baglamak igin kullanilr.

12 Akii (10 yil hizmet dmrU. Tur: CR2032). Pilin pozitif kutbu, Grafik Ekran
Terminalinin 6n ylzine isaret eder.
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13 RJ45 konektorii: Altivar ya da kapi montaj kiti Gzerine Ekran Terminali 6gesini
takmak icin kullanilir.

NOT: 1, 8 ve 9 tuslari, Ekran Terminali Gzerinden kumanda aktif hale
getirildiyse sirtciyl kumanda etmek icin kullanilabilir. Ekran Terminalindeki
tuslar aktif hale getirmek igin 6ncelikle [Ref Frek 1 Konfig] FrR1 6gesini [HMI]
L.CC olarak ayarlamaniz gerekir.

VW3A1111 Grafik Ekranin Agiklamasi

RO 0.0OHz 000 2, Term 1
' 2
2 Dashboard
3 Diagnostics 3
4 Dizplay
& Complete settings
4

Dirive 1d A

1 Goruntileme satiri: icerigi yapilandirilabilir
2 Menii satiri: gegerli meni veya alt meninin adini gosterir

3 Menliler, alt meniiler, parametreler, degerler, gubuk grafikler ve benzerleri,
maksimum bes satirlik asagi acilir pencere formatinda goésterilir. Gezinme butonu
tarafindan secilen satir veya deger ters video olarak gosterilir

4 Sekmeleri gosteren bolim (meniide 1 - 4), bu sekmelere F1 ile F4 arasindaki
tuslar kullanilarak erigilebilir

NOT: Grafik Ekran Terminalindeki mendilerin ve alt mentilerin 6niindeki sayilar
bu programlama kilavuzundaki bolim numaralarindan farkhdir.

Ekran satiri ayrintilari:

1 2 3 4
RO 0.0Hz 0.002 Terrm
= — 0246
6 5
Tus
1 [Cihaz durumu] HMIS
2 Musteri tanimli parametre degeri
3 Musteri tanimli parametre degeri
4 Aktif kontrol kanali

TERM: terminaller
HMI: Ekran Terminali
MDB: entegre Modbus seri
+ CAN: CANopen®
NET: fieldbus modili
» ETH: entegre Ethernet (ATV340++sN4E igin)
PWS: DTM tabanh devreye alma yazilimi

5 Mevcut zaman

6 Pil seviyesi

NVE61643TR.08

31



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler Jenerik Bilgi

Bir Bilgisayara Bagli Grafik Ekran Terminali

DUYURU

GALISMAYAN EKIPMAN

Ekipmani RJ45 portu ile Grafik Ekran Terminalinin USB portuna ayni anda
baglamayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Grafik Ekran Terminali, bir bilgisayara baglandi§i zaman SE_VW3A1111 USB
depolama cihazi adiyla géruntulenir.

Bu da kaydedilen suriicli konfigirasyonlarina (DRVCONF menisu) ve Grafik
Ekran Terminali ekran goriintilerine (PRTSCR menisi) erisilmesini saglar.

Ekran goruntileri; F1 ve F4 fonksiyon tuslarina ayni anda basilarak kaydedilebilir

Grafik Ekran Terminalindeki Dil Dosyalarini Gliincelleme Yontemi
Nedir?

Grafik Ekran Terminali (VW3A1111) dil dosyalari glincellenebilir.

Dil dosyalarinin son strimund buradan indirebilirsiniz: Languages_Drives_
VW3A1111

Dosyayi acin ve ReadMe metin dosyasindaki talimatlari izleyin.
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Grafik Ekran Terminali agildiginda goruntiilenen logo nasil
ozellestirilir?

Schneider mm
&PElectric L_vourtogo |
Connection In Progress Connection In Progress
V20IES2 V2.0IE52

Grafik Ekran Terminalinin V2.0 bellenim striminden, Grafik Ekran Terminali
tarafindan acilista géruntilenen logo 6zellestirilebilir. Varsayilan olarak,
Schneider-Electric logosu goérintulenir.

Gorintulenen logoyu degistirmek igin, asagidaki islemleri yapmalisiniz:

» Kendi logonuzu yaratin ve logo_ini adiyla bir bit eslem dosyasi (.omp) olarak
kaydedin. Logo siyah beyaz olarak kaydedilmeli ve boyutlari 137x32 piksel
olmalidir.

» Grafik Ekran Terminalini bir USB kablosuyla bir bilgisayara baglayin.

* Logonuzu (logo_init.omp) Grafik Ekran Terminalinin KPCONFIG klasoérine
kopyalayin.

Surdciye bagli Grafik Ekran Terminalinin bir sonraki agilisinda, kendi logonuz
g6rintilenmelidir.

Schneider-Electric logosu hala goérintileniyorsa, dosyanizin 6zelliklerini ve
kopyalandidi konumu dogrulayin.
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Uriin LED'leri

Giris

Sirucide, surict durumunu goéstermek igin kullanilan durum LED'leri bulunur.

Kullanilabilir LED sayisi slrtcu siniflandirmasina gore degisir.
+  ATV340UQ07N4. - ATV340D22N4- icin: 4 LED.
+ ATV340D30N4E - ATV340D75N4E igin: 10 LED.

LED'lerin Agiklamasi ATV340U07N4- - ATV340D22N4-

Asagidaki tabloda suricu durum LED'lerinin ayrintilari verilmistir:

Oge LED Durum ve renk Aciklama
1 STATUS KAPALI Siricinin glcinin kapali oldugunu gdsterir
Yesil renkte yanip sénme | Surtcinun ¢alismadigini ve ¢aligmaya hazir oldugunu gdsterir
Yesil renkte titresme Siricinin gegis durumunda oldugunu gdsterir (hizlanma, yavaglama ve
benzeri)
Yesil renkte surekli Siricinin galigtigini gosterir
yanma
Sari renkte surekliyanma | DTM tabanli devreye alma yazilimi kullanilirken aygit gérsel agiklamasi
2 Warning/Error Kirmizi renkte yanip Sdricinin bir uyari algiladigini gésterir
sénme
Kirmizi renkte strekli Sdrictnin bir hata algiladigini gosterir
yanma
3 ASF Sari renkte siirekli yanma | Guvenlik fonksiyonunun tetiklendigini gsterir
4 COM Sari renkte yanip sonme GOmUli Modbus seri aktivitesini gdsterir

34
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LED'lerin Agiklamasi ATV340D30N4E - ATV340D75N4E

STATUS I

A=

AsF I
LNK1

MS IR

NS I
LNK2 I

Asagidaki tabloda surict durum LED'lerinin ayrintilari verilmistir:

Oge LED Durum ve renk Aciklama
1 STATUS KAPALI Sdrlcunin gucundn kapali oldugunu gosterir
Yesil renkte yanip sénme | Suriiciniin galismadidini ve galismaya hazir oldugunu gdésterir
Yesil renkte titresme Suruciiniin gegis durumunda oldugunu gésterir (hizlanma, yavaslama ve
benzeri)
Yesil renkte surekli Sdricunin galistigini gosterir
yanma
Sari renkte slrekliyanma | SoMove ya da cihaz DTM'si kullanirken Cihaz Gérsel tanimlama
fonksiyonu
2 Warning/Error Kirmizi renkte yanip Sdrlcundn bir uyari algiladigini gosterir
sénme
Kirmizi renkte surekli Sdrlcinin bir hata algiladigini gosterir
yanma
3 ASF Sari renkte slrekli yanma | Guvenlik fonksiyonunun tetiklendigini gosterir
Asagidaki tabloda géomuli Ethernet LED'lerinin ayrintilari verilmistir:
Oge LED Durum ve renk Aciklama
4 LNK1 KAPALI Baglanti yok.
Yesil/Sari renkte yanip Glg aclk testi.
sénme
Yesil renkte surekli Baglanti, 100 Mbit/s'de olusturuldu.
yanma
Yesil renkte yanip sénme | Baglanti, 10 Mbit/s'de olusturuldu.
Sari renkte yanip sénme 100 Mbit/s'de fieldbus aktivitesi.
Sari renkte slrekliyanma | 10 Mbit/s'de fieldbus aktivitesi.
5 MS KAPALI Cihaza higbir gli¢ saglanmiyor.
Yesil/Kirmizi renkte yanip | Glg verme testi.
sénme
Yesil renkte surekli Cihaz duzgin galisiyor.
yanma
Yesil renkte yanip sénme | Cihaz yapilandiriimadi.
Kirmizi renkte yanip Cihaz duzeltilebilir kiiguk bir hata algiladi.
sénme
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Oge LED Durum ve renk Aciklama
Kirmizi renkte sirekli Cihaz duzeltilebilir biyik bir hata algiladi.
yanma
6 NS KAPALI Cihazin IP adresi yok ya da giicu kapal.
Yesil/Kirmizi renkte yanip | Gug agik testi.
sénme
Yesil renkte strekli Komut kelimesini kontrol etmek igin bir baglanti olusturuldu.
yanma
Yesil renkte yanip sonme | Cihazin gegerli bir IP'si var ama komut kelimesi baglantisi yok.
Kirmizi renkte yanip Cift IP.
sOnme
Kirmizi renkte strekli Komut kelimesini kontrol etmek igin olusturulan baglanti kapal ya da
yanma zaman asimina ugramis.
7 LNK2 KAPALI Baglanti yok.
Yesil/Sari renkte yanip Glg acik testi.
sOnme
Yesil renkte strekli Baglanti, 100 Mbit/s'de olusturuldu.
yanma
Yesil renkte yanip sénme | Baglanti, 10 Mbit/s'de olusturuldu.
Sari renkte yanip sdnme 100 Mbit/s'de fieldbus aktivitesi.
Sari renkte siirekliyanma | 10 Mbit/s'de fieldbus aktivitesi.
Asagidaki tabloda gdmuli Modbus seri LED'lerinin ayrintilari verilmigtir:
Oge LED Durum ve renk Aciklama
8 COM Sari renkte yanip sdnme GOmullu Modbus seri aktivitesini gosterir
Asagidaki tabloda fieldbus moduli LED'lerinin ayrintilari verilmigtir:
Oge LED Durum ve renk Aciklama
9 NET 1 Yesil/Kirmizi Ayrintilar igin fieldbus kilavuzuna bakin
10 NET 2 Yesil/Kirmizi Ayrintilar igin fieldbus kilavuzuna bakin

ATV 34(QeeeeeS'de Sercos lll LED'leri

Litfen bkz. ATV340 Sercos Il kilavuzu PHA33735 (ingilizce).
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Cok Noktali Ekran

Genel bakis

Genel olarak bir Grafik Ekran Terminali yalnizca bir strticiye baglanir. Bununla
birlikte, RJ45 baglanti noktasi (HMI veya Modbus seri) Gzerinden ayni Modbus
seri fieldbus izerinde bagli bir Grafik Ekran Terminali ve birkag Altivar strticusu
(ATV320, ATV340, ATV600 ve ATV900) arasinda iletisim mimkindur. Boyle bir
durumda, ¢oklu nokta modu Uzerinde otomatik olarak uygulanir Grafik Ekran
Terminali.

Coklu nokta modu ile:

+ Fieldbus moduliine bagh tim surdciler hakkinda genel bilgi edinebilirsiniz
(sUrtct durumu ve segili iki parametre).

+ Fieldbus moduliine bagh tim surdcilerin menlUsine erisebilirsiniz.

* Tum bagh surtctlere STOP/RESET tusu ile bir durdurma komutu
(gérunttlenen mevcut ekrandan bagimsiz olarak) verebilirsiniz. Durdurma
komutunun tiri, [Komut ve Referans] CRpP—, sayfa 186 menisindeki
[Drdrma Tusu Etknlst] PST parametresi ile her bir siriicu igin ayri olarak
yapilandirilabilir.

Coklu nokta modunda STOP/RESET tusuna bagli Durdur islevinin yani sira,
Grafik Ekran Terminali ile Hata Sifirlama uygulanmasina ve suriictiye komut
verilmesine izin verilmez: ¢coklu nokta modunda, Calistir tusu ve Yerel/Uzak tusu
devre digidir.

On Kosullar

Coklu Noktay1 kullanmak igin:
» Grafik Ekran Terminali yazilim sirimi V2.0'e denk ya da ylksek olmalidir.

+ Komut kanali ve referans kanali, her bir sirticl icin 6nceden [HMI] L.cC ,
sayfa 186 disinda bir degere ayarlanmaldir.

» Her bir sirticl adresi, [Modbus Fieldbus] MD1- icindeki [Modbus Adresi]
ADD parametresi ayarlanarak énceden farkh degerlere yapilandiriimalidir.

+ HMI RJ45 baglanti noktasiyla suricliye baglanti tamamlanirsa, [Modbus
HMI]- MD2 igindeki parametre ayarlari Grafik Ekran Terminali kullanimi ile
uyumlu olmalidir.

* Modbus seri RJ45 baglanti noktasi ile striiclye baglanti tamamlanirsa,
[Modbus Fieldbus]- MD1'daki parametre ayarlariGrafik Ekran Terminali
kullanimi ile uyumlu olmalidir.

Kurulum Topolojisi Ornekleri

Asagidaki sekilde, bir Modbus ayirici blouna (LU9GC3) bagh dért surtcu, bir
Modbus "T" dagitim kutusu (VW3A8306TF03) ve bir Grafik Ekran Terminali
(VW3A1111) kullanan bir topoloji 6rnegi verilmektedir:
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VW3A1111

ATV320

ATV600

»

VW3A8306RC

ATVE’»4O LU9GC3

Coklu Nokta Modu Ekranlari

Asagidaki sekil, coklu nokta moduna bagli farkli ekranlar arasinda gezinmeyi

saglar:

Sch
Electric OK Address 13 ESC TRUN 60k 000a 13
Address 14 [ 00H 00a
A 00H
Not con

000a
nected

Connection In Progress

Cfg Add (sl
(F1 Key) loasds

V12IE48

¢ l _ ESC
Multi-point addresses Mulipoint screen A g 5l
chneider s Address 2 RUN 500k  000a 12

e
aaaaa

Grafik Ekran Terminali ile ortak bir fieldbus moduliinde iki ya da daha fazla surici
aclk ise, [baglanti devam ediyor] ekranina erisirsiniz. Grafik Ekran Terminali ile
bir adres secilmediyse ya da taninan bir adres yoksa, ekranda Grafik Ekran
Terminali kilitlenir. [Coklu Nokta Adresleri] ekranina erismek icin Tamam tusuna

basin. Aksi takdirde, segcili adresler varsa ve bunlardan birisi Grafik

Ekran

Terminali tarafindan taninirsa, ekran otomatik olarak [Cok Noktali Ekran] 6gesine

geger.

[Coklu Nokta Adresleri] ekraninda Tamam tusuna basarak, bagla
istediginiz suriculerin adreslerini segebilirsiniz. 32 adrese kadar se

nmak
¢im yapilabilir

(adres ayar araligi: 1...247). Tum adresler segildiginde [Cok Noktali Ekran]'a

erismek icin ESC tusuna basin.

NOT: Grafik Ekran Terminali ekraninin diistik yenileme oranini dnlemeye
yardimcl olmak i¢in, slriict adreslerine kargilik gelmeyen adresleri segmeyin.

[Cok Noktali Ekran] kisminda stirliclilere genel bir g6z gezdirme igin dokunmatik

teker kullanilir. Tamam tusuna basarak segili sirticiiniin menustine
ESC tusuna basarak [Cok Noktali Ekran]'a geri donebilirsiniz.

erisebilirsiniz.

NOT: [Cok Noktali Ekran] kismindan [Coklu Nokta Adresleri] 6gesine

erismek igin F1 tusuna basin.

Sdricl bir hata tetiklerse, Grafik Ekran Terminali otomatik olarak, bir hata
tetikleyen en son suricunun genel gérinimundeki [Cok Noktali Ekran] kismina

gider.

Suricl genel gérinimunde verilen iki parametre, [Hab. Yolu se¢imi] PBS

menusundeki , sayfa 533her bir stiriiciide ayri olarak degistirilebilir.
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Parametre Tablosunun Yapisi

Genel Gosterge

Piktogram Aciklama

* Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir menuden secilmigse belirir. Parametrelere,
karsilik gelen fonksiyonlarin konfigiirasyon mendsu iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalart,
programlamaya yardimci olmak amaciyla bu mentlerde ayrintil olarak verilir.

() Bu parametrenin ayarlanmasi, galisma sirasinda veya galisma durduruldugunda yapilabilir.
NOT: Ayarlardan herhangi biri degistiriimeden 6nce motorun durdurulmasi tavsiye edilir.

z Parametrenin atamasini degistirmek igin takviyeli onay gereklidir.

Parametre Sunumu
Asagida bir parametre sunumunun bir érnegi verilmistir:

[Ornek Menii] KOD Meniisii

Erisim
Asagida agiklanan parametrelere su sekilde erisilebilir:
[Yol] === [Alt yoI]

Bu Menii Hakkinda

Menu ya da fonksiyon agiklamasi

[Parametre 1 i¢in Kisa Etiket] KOD1

Parametre 1 igin Uzun Etiket
Parametrenin agiklamasi

Ayar araligi olan tablo 6rnegi:
Ayar () Aciklama

0,0--- 10.000,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: 50,0

Deger aralidi olan tablo 6rneg@i (Gorlintlileme Parametreleri igin):
Deger araligi Aciklama
0,0--- 10.000,0 Fabrika ayan: _

Parametre 2 icin Kisa Etiket] KOD2

Parametre 2 igin Uzun Etiket
Parametrenin agiklamasi

Segim listesi olan tablo 6rnegi:

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[50 Hz IEC] 50 IEC

Fabrika ayari
[60 Hz NEMA] 60 NEMA

Olasi deger listesi olan tablo 6rnegi (Gorlntlileme Parametreleri icin):

Deger aralig Kod /Deder | Agiklama
[50 Hz IEC] 50 IEC
[60 Hz NEMA] 60 NEMA

NVE61643TR.08
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Bu Belge icinde bir Parametrenin Bulunmasi

Kilavuzla

Kilavuzda segilen parametrenin ayrintilarini veren sayfayi aramak igin parametre
adinin veya parametre kodunun kullaniimasi mimkinddr.

Menu ile Parametre Arasindaki Fark

Menu ve alt menu kodlari,meni komutlarinin parametre komutlarindan ayrilmasi

icin kullanilir.

Ornek:
Seviye Adi Kod
Mend [Rampal] RAMP—
Parametre [Hizlanma] ACC
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Siber Guvenlik

Genel bakis

Bu Boluimde Neler Var

GENEIDAKIS ...t 41
ParOla .o s 47
YUKSEIME YONEHIMI...eiinieieii e 48

Siber Guvenligin amaci, amaglanan kullanicilarinin erigsimlerine izin verirken bilgi
icin ve hirsizlik, bozulma, kétlye kullanim veya kazalara karsi fiziki varliklari
koruma seviyesini artirmak igin yardimci olmaktir.

Tek bir Siber Guvenlik yaklagimi yeterli degildir. Schneider Electric derinlemesine
savunma yaklagimini énerir. Ulusal Glvenlik Ajansi (NSA) tarafindan
sekillendirilen bu yaklasim givenlik dzellikleri, aletler ve islemler ile agi
katmanlandirir.

Bu yaklagimin temel bilesenleri sunlardir:
* Risk degerlendirmesi
* Risk degerlendirmesinin sonuglarina gére olusturulmus bir giivenlik plani
» Bir ¢ok fazl egitim kampanyasi

+ Birsivil bélge (DMZ) kullanarak endustriyel aglari kurumsal adlardan fiziksel
olarak ayirma ve diger guivenlik bdlgeleri olusturmak icin glvenlik duvari ve
yoénlendirme kullanma

»  Sistem erisim kontrol(
* Aygit sertlestirme
* Agizleme ve bakimi

Bu bdlimde siber saldirilara daha az duyarli bir sistemi yapilandirmaniza yardimci
olan 6geler tanimlanir.

AQ yoneticileri, sistem timlestiricileri ve bir cihazi hizmete alan, bakimini yapan ya
da imha eden personel agagidakileri gerceklestirmelidir:

» Cihazin glivenlik 6zelliklerini uygulamak ve korumak. Bkz. Aygit Givenligi
+  Ozellikleri alt b8limi - ayrintilar igin

*  Korumali ortamlar igin varsayimlari gézden gegirmek. Bkz. Korumali

« Ortam Varsayimlari alt bélimu, ayrintilar igin

+ Potansiyel risklere ve hafifletme stratejilerine deginmek. Ayrintilar igin
Derinlemesine Uriin Savunma alt bélimine bakin

+ Siber glivenligi optimize etmek i¢in tavsiyelere uymak

Sistemin derinlemesine savunma yaklasimi hakkinda ayrintili bilgi igin, se.com
adresinde TVDAya bakin: se.com Gzerinde How Can | Reduce Vulnerability to
Cyber Attacks in the Control Room (STN V2) .

NVE61643TR.08
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Bir Siber Glivenlik sorusu gondermek, givenlik sorunu bildirmek veya Schneider
Electric’ten en son haberleri almak i¢in adresini ziyaret edin Schneider Electric
website.

AUYARI

SISTEM KULLANILABILIRLIGININ, BUTUNLUGUNUN VE GIZLILiGININ
TEHLIKEYE ATILMASI POTANSIYELI

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Cihaz ayarlarina ve bilgilere yetkisiz erisimi dnlemeye yardimci olmak Uzere
varsayllan parolayi degistirin.

Kotl amacli saldiri yollarini en aza indirmek igin mimkinse kullaniimayan
baglanti noktalarini/hizmetleri ve varsayilan hesaplari devre digi birakin.

Ag baglantili cihazlari, gok katmanli siber savunmalarin arkasina yerlestirin
(guvenlik duvarlari, ag segmentasyonu ve ag izinsiz giris algilama ve
korumasi gibi).

Verilerin ve gunluklerin yetkisiz olarak ifsa edilmesini, veri ve gunlik
kayitlarinin kaybi veya degistiriimesini, hizmet kesintisini veya istenmeyen
islemleri 6nlemeye yardimci olmasi igin siber glivenlik en iyi uygulamalarini
kullanin (6rnegin asgari haklar, gérev dagilimi).

Korumali Ortam Varsayimlari

Makineler, kontrol cihazlari ve ilgili teghizat genellikle aglara entegre edilir. Yetkisiz
kisiler ve kétu amacli yazilimlar yazilimlara ve aglara yeterince glivenli olmayan
erisimi kullanarak makineye ve ayrica, makine agi/haberlesmesi' ile bagl aglarin
uzerindeki diger cihazlara erigebilir.

AUYARI

YAZILIM VE AGLAR ARACILIGIYLA MAKINEYE YETKISiz ERIiSIM

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Tehlike ve risk analizinizde ag/haberlesmesine' erisim ve bunlar Gzerindeki
g¢alismadan kaynaklanan tiim tehlikeleri g6z éniinde bulundurun ve uygun
bir siber glvenlik konsepti gelistirin.

Makinenin entegre edildigi donanim ve yazilim altyapisi ile bu altyapiya
erisimi kapsayan tim organizasyonel 6l¢it ve kurallarda tehlike ve risk
analizinin g6z 6nitinde bulunduruldugunu ve bunlarin BT glvenligini ve siber
glvenligi kapsayan en iyi uygulama ve standartlara gére uygulandigini teyit
edin (6rnegin: ISO/IEC 27000 serisi, Bilgi Teknolojisi Givenligi
Degerlendirmesi icin Ortak Kriterler, ISO/ IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC
62443, NIST Siber Guvenlik Cergevesi, Bilgi Guvenligi Forumu - Bilgi
Gulvenligi igin lyi Uygulama Standardi, SE tarafindan énerilen Siber Giivenlik
En lyi Uygulamalari®).

Uygun ve kanitlanmis ydntemleri kullanarak IT guvenligi ve siber guvenlik
etkililiginizi dogrulayin.

(*) : SE Onerilen Cybersecurity Best Practices, SE.com adresinden indirilebilir.

Cihaz tizerinde siber guvenlik uygulamalari disinmeden 6nce, litfen asagidaki
hususlara dikkat edin:

Siber guvenlik yonetisimi — Sirketinizdeki bilgi ve teknoloji varliklarinin
kullaniminin yénetilmesine iliskin mevcut ve guncel kilavuz.

Cevre guvenligi — kurulu cihazlar ve kullanimda olmayan cihazlar, erisim
kontrolll veya izlenen bir konumda yer alir.
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Siber Glivenlik

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Acil durum glcu — kontrol sistemi, mevcut glvenlik durumunu veya
belgelenmis bir diistik modu etkilemeden acil gli¢ beslemesine gegis yapma
ozelligi sunar.

Bellenim yuikseltmeleri — Schneider Electric Customer Care Center
tarafindan talep Gzerine sunulabilen en son bellenim siriimune sirekli olarak
ATV340 ylkseltmeleri uygulanmaktadir.

Kot amagli yazilima kargi kontroller — Kétd amagli yazilimlara kargi koruma
saglamak icin saptama, dnleme ve geri kazanim kontrolleri uygulanir ve
uygun kullanici farkindaligi ile birlesir.

Fiziksel ag segmentasyonu — kontrol sistemi asagidakileri gergeklestirme
becerisi saglar:

o Kontrol sistemi aglarinin kontrol sistemi digi aglardan fiziksel olarak
ayrilmasi.

o Kiritik kontrol sistemi aglarinin kritik olmayan kontrol sistemi aglarindan
fiziksel olarak ayriimasi.

Kritik aglarin lojiksel izolasyonu — kontrol sistemi, kritik kontrol sistemi
aglarinin kritik olmayan kontrol sistemi aglarindan lojiksel ve fiziksel olarak
izole edilmesi 6zelligini saglamaktadir. Ornegin, VLAN'lar kullanarak.

Kontrol sistemi disi1 aglardan bagimsizlik — kontrol sistemi, kontrol sistemi
disi aglara baglanmadan kritik ve kritik olmayan kontrol sistemi aglarina ag
hizmetleri saglar.

Sifreli bir tiinel, TLS sarmalayici veya benzer bir ¢ozim kullanarak tim harici
baglantilar Gzerinden yapilan protokol aktarimlarini sifreleyin.

Bolge sinirt koruma — kontrol sistemi asagidakileri gergeklestirme becerisi
saglar:

o Baglantilari, uygun sinir koruma aygitlarindan olusan yonetilen arayizler
aracihgiyla yonetin. Ornegin: vekiller, ag gegitleri, yonlendiriciler, glivenlik
duvarlari ve sifrelenmis tineller.

o Etkili bir mimari kullanmak; érnegin bir DMZ’ye ait olan uygulama ag
gegcitlerini koruyan guvenlik duvarlari.

o Herhangi bir belirlenmis alternatif isleme sitesindeki kontrol sistemi sinir
korumalari, 6rnegin veri merkezleri gibi birincil siteninkiyle ayni diizeylerde
koruma saglamalidir.

Genel internet baglantisi olmamasi — kontrol sisteminden internete erigim
tavsiye edilmez. Uzak site baglantisi gerekli olursa, 6rnegin protokol
aktarimlarini sifreleyin.

Kaynak bulunurlugu ve fazlaligi — bir olaya cevaben baglantilari farkl ag
segmentleri arasinda ayirma veya yinelenen cihazlar kullanma becerisi.

iletisim yiiklerini yénetme — kontrol sistemi, DoS (Hizmet Engelleme)
olaylarinin bilgi tagkini tarlerinin etkilerini azaltmak igin iletisim yuklerini
ybnetme becerisi saglar.

Kontrol sistemi yedekleme — kontrol sistemi arizasindan kurtarmak igin
kullanilabilir ve glincel yedeklemeler

NVE61643TR.08
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Giivenlik ilkesi

AUYARI

ERISILEBILIRLIK KAYBI

» Cihaziniz i¢in bir guivenlik ilkesi belirleyin ve cihaz goérintustna glvenlik
yoneticisi kullanici hesabiyla yedekleyin.

» Parola ilkesini tanimlayin ve duzenli olarak gdzden gegirin.

« Parolalarin diizenli olarak degistiriimesi: Schneider Electric parolalarin 90
glinde bir degistiriimesini dnerir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Siber glivenlik asagidakilerin saglanmasina yardimcidir:

Gizlilik (yetkisiz erisimi 6nlemeye yardimci olmak igin)

Butunlik (yetkisiz degisikligi nlemeye yardimci olmak igin)

Kullanilabilirlik/kimlik dogrulama (hizmet reddinin engellenmesi ve yeftkili
erisim saglanmasi)

»  Geri gevirmeme (yapilan bir eylemin reddedilmesini énler)
+ Izlenebilirlik/algilama (kayit ve izleme)

Etkili bir glivenlik igin, talimat ve prosedurler kurulus dahilindeki giivenlik
acisindan rol ve sorumluluklari, baska bir deyisle kimin ne ve ne zaman
gercgeklestirme yetkisi oldugunu yapilandirmalidir. Bunlar kullanici tarafindan
bilinmelidir.

Hassas kurulumlarda yetkisiz giris ve fiziksel giris 6nleme sistemi kurulmalidir.

ATV340 iginde uygulanan tim guvenlik kurallari yukaridaki noktalari tamamlar.
Cihaz, asagidaki protokoller kullanilarak sifrelenen verileri iletme kapasitesine
sahip degildir: HTTP, Seri tizerinden Modbus badimli, Ethernet (izerinden Modbus
bagimli, EtherNet/IP, SNMP, SNTP. Adiniza baska kullanicilar erisim saglarsa,
aktarilan bilgiler ifsa edilebilir ya da kurcalamaya maruz kalabilir.

AUYARI

SIBER GUVENLIK TEHLIKESI

« Dahili bir ag Gzerinden veri aktarirken, ag ya fiziksel ya da lojik olarak ayrilir,
dahili aga erigimin glvenlik duvarlari gibi standart kontrollerle kisitlanmasi
gerekir.

» Harici ag Uzerinden veri iletirken, sifreli bir tinel, TLS sarmalayici veya
benzer bir ¢ozum kullanarak tim harici baglantilar Gzerinden yapilan
protokol aktarimlarini sifreleyin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lum, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Dijital girigler araciligiyla erigim kontrol edilmez.

SoMove, DTM, Webserver veya EcoStruxure Control Expert kullanan
bilgisayarlarda, kullanim sirasinda guincel anti-viris, kéttcul yazilim, fidye yazilim
onleyiciler etkin olmalidir.

ATV340 ayarlarini ve dosyalarini manuel ya da otomatik olarak disa aktarma
becerisine sahiptir. Ayarlar ve dosyalarin giivenli bir alanda arsivienmesi dnerilir
(cihaz yedekleme gorintileri, cihaz yapilandirmasi, cihaz guvenlik ilkeleri).
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Derinlemesine Uriin Savunma

Veri koruma bosluklarini minimuma azaltmak, tek hata noktalarini azaltmak ve
glglu bir siber glvenlik konumu olusturmak igin BT ve kontrol sisteminizde birden
¢ok guvenlik ve savunma denetimi igceren katmanli bir ag yaklagimi kullanin.
Aginizdaki guvenlikte ne kadar ¢cok katman olursa, savunmalari ihlal etmek, dijital
varliklari almak veya bozulmaya neden olmak o kadar zorlasir.

Cihaz Giivenlik Ozellikleri

ATV340 asagidaki guivenlik 6zelliklerini sunar:

Tehditler Katistirlimis Aygitta istenen glivenlik o6zellikleri
glivenlik ozelligi

Bilgi ifsasi Gizlilik Geri donlisiimsiiz olarak
sifrelenen parola

Kullanici erigim kontroll

Hizmet Reddi Kullanilabilirlik Aygit yedekleme/geri yikleme

Achilles Dlzey 2

Dolandiricilik/Ayricalik Kullanici Kimlik Dogrulama / Guglu parola ilkesi
yukseltme Yetkilendirme

Erisim kontroli hizmete alma
araglari Modbus TCP

Erisim kontroll hizmete alma
araglari Web Server

Gizlilik
Bilgi guivenligi 6zelligi, cihaza yetkisiz erisimi ve bilgi ifsasini dnler.
» Kullanici erisim kontroll, cihaza erisme yetkisi olan kullanicilarin yonetimine
yardimci olur. Kullanim sirasinda kullanici kimlik bilgilerini koruyun.

» Kullanici parolalari, kullaniimadiginda geri doniisiimsuz olarak sifrelenir
Cihazin guvenlik ilkesini etkileyen bilgiler, aktarimda sifrelenir.

Aygit Biitiinliigii Korumasi

Aygit batinlGgad korumasi, aygitin kurcalanmig veya aldatici bilgilerle yetkisiz
olarak degistiriimesini dnler.

Bu guivenlik 6zelligi, ATV340 lzerinde g¢alisan bellenimin orijinalligini ve
bitinlGgunu korumaya yardimcei olur ve korumali dosya aktarimini kolaylastirir:
dijital olarak imzalanan bellenim, ATV340 tzerinde ¢alisan bellenimin orijinalligini
korumaya yardimci olmak igin kullanilir ve yalnizca Schneider Electric tarafindan
uretilen ve imzalanan bellenime izin verir.

+  Uretici yaziimi glincellemesinde yiiriitiilen Gretici yazilimi paketinin sifreli
imzasi

Kullanilabilirlik

Kontrol sistemi yedeklemesi, kontrol sistemi arizasindan ve/veya hatali
konfiglrasyondan geri kurtarma igin gereklidir ve hizmet reddinin 6nlenmesine
yardimci olur. Ayrica givenlik uygulamasi/dagitiminda operatér genel masraflarini
azaltarak, cihazin genel kullanilabilirligini saglar.

Bu guvenlik dzellikler, cihaz ile kontrol sistemi yedeklemesini kontrol etmeye
yardimcidir:

* Yerel HMI, DTM ve FDR Gzerinde kullanilabilen tam aygit yedekleme/geri
yukleme. lletisim saglamligi ile ilgili olarak, ATV340 dahili Ethernet
haberlesme modulu Achilles L2 sertifikasyonunu basariyla gegmistir.

Kullanici Kimlik Dogrulama / Yetkilendirme

Kullanici kimlik dogrulamasi, kullanici kimligini yoneterek geri gevirme sorununu
Onlemeye yardimci olur ve yetkisiz kullanicilar tarafindan bilgi ifsasi ve cihaz
batlnlGgu sorunlarini énler.
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Siber Glvenlik

Bu guvenlik 6zellikleri kullanicilara atanan yetkileri, gérevlerin ayrilmasini ve
asgari haklari yerine getirir:

+ Kullanici kimlik dogrulamasi, hesaplari yoneten yazilim slregleri ve cihazlari
tanimlamak ve kimligini dogrulamak icin kullanihr

» Cihaz Parola ilkesi ve parola kuvveti SoMove, DTM veya EcoStruxure
Control Expert kullanilarak yapilandirilabilir

* Yetkilendirme, kanallara gore yonetilir

Kullanici kimlik dogrulama ve yetkilendirmesi ile uyumlu olarak cihaz, sisteme
erisim izni verilmeden énce kullanici kimlik bilgilerini kontrol etmek igin erigim
kontrol sifre 6zelliklerine sahiptir.

ATV340'de, ayarlara, parametrelere, yapilandirmalara ve kayit veri tabanina
erisim kontrolu, bir ad ve parola ile “Oturum agma” sonrasinda kullanici kimlik

dogrulamasi ile yapillir.

ATV340 asagidakiler araciligiyla erisimi kontrol eder:

* SoMove DTM (Ethernet baglantisi)

*  Web sunucusu

»  EcoStruxure Control Expert

Potansiyel Riskler ve Dengeleyici Kontroller

Potansiyel riskleri bu dengeleyici kontrolleri kullanarak ele alin:

Alan

Sorun

Risk

Dengeleyici kontroller

Kullanici hesaplari.

Varsayilan hesap
ayarlar genellikle, koti
niyetli kullanicilar
tarafindan yetkisiz
erisim kaynagidir.

Varsayilan parolayi
degistirmezseniz veya
kullanici erigimi
kontrollini devre digl
birakirsaniz, yetkisiz
erisim meydana
gelebilir.

Kullanici erigimi
kontrolGndn tim iletisim
baglanti noktalarinda
etkinlegtirildiginden
emin olun ve cihaziniza
yetkisiz erigimi
azaltmaya yardimci
olmak igin varsayilan
parolalari degistirin.

Protokolleri glivene
alin.

Modbus seri, Modbus
TCP, EtherNet/IP,
SNMP, SNTP, HTTP

protokolleri glivensizdir.

Cihaz, bu protokoller
kullanilarak sifrelenen
verileri iletme
kapasitesine sahip
degildir.

Koéti niyetli bir kullanici
aginiza erigim elde
ederse, iletisimi
kesebilir.

Dahili ag Gizerinden veri
iletirken, fiziksel veya
lojiksel olarak aginizi
segmentlere ayirin.

Harici ag tUzerinden veri
iletirken, sifreli bir tlinel,
TLS sarmalayici veya
benzer bir g6zim
kullanarak tum harici
baglantilar tizerinden
yapilan protokol
aktarimlarini sifreleyin.

Bkz Korumali Ortam
Varsayimlari, sayfa 42.

Veri Akigi Kisitlamasi

Cihaza erisimin givenligini saglamak ve veri akisini sinirlandirmak igin bir
glvenlik duvari cihazi gereklidir.

Ayrintili bilgi icin Schneider Electric web sitesinde asagidaki TVDA'ya bakiniz:
How Can | Reduce Vulnerability to.

Cyber Attacks in the Control Room (STN V2).
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Parola

Parolayi Degistirme

Kullanici parolasi DTM Yonetici segcenekleri ekranindan degistirilebilir.

Parolayi Sifirlama

Parolaya varsayilan olarak grafik ekran terminalinden erisilebilir.

ATV340 parolay! tersine gevrilemeyen guvenli bir bicimde saklar. Kullanici
tarafindan kaybedilen parolanin geri alinmasi mimkin degildir.

ADMIN kullanict igin, ADMIN parolasini cihaza 6zgu varsayilan bir degere
sifirlamak i¢in ekran terminalinde 6zel bir islem bulunur.

ADMIN parolasini sifirlamak igin:

Adim Eylem

1 [Haberlesme] cov— g [Hbrlg. Parmtrleri] cvp— g [Gomiilii eth. Konfig] ETE— =)
[Kullanici dogrulama] SECE menusinde gezinin.

2 [GomWeb Ynd.Bslt] riiPE parametresine kaydirin ve Tamam Uzerine basin.

3 Varsayilan parola,, YONETICI degistirene kadar

grafik ekran terminalinde géruntilenir.

ik kullanimda, isletmeye alma araglari ve web sunucusu baglanmadan énce
kullanicidan parolayi degistirmesini ister. Siber glivenlik ilkesi, parola
sifirlandiginda degismez.

Parola llkesi

Varsayilan olarak, ATV340 parola ilkesi, asagidakiler ile IEEE 1686—2013’e
uygundur:

+ ASCII [32 ila 122] karakterleriyle minimum 8 karakter
* En az bir rakam (0-9)
« En az bir 6zel karakter (6rnegin @, $)

Ayrica, parola degisiklikleri igin parola gegmisi saklanir ve son 5 kerede en az bir
kere ayarlanan bir parolanin yeniden kullanimini engellemeye yardimci olur.

Parola ilkesi, cihazin bir pargasi oldugu sistemdeki parola ilkesine uygun olarak
Ozellestirilebilir veya tamamen devre disi birakilabilir.

Asagidaki ayarlar kullanilabilir:

« Parola ilkesi: Etkin/devre disi. Devre disi birakilirsa, kimlik dogrulama faktoéri
olarak bir parola istenir ancak parola saglamligina iliskin tanimlanmig belirli
bir kural yoktur

» Parola gec¢misi: Kisitlama yok, Son 3 ¢ikarilir, Son 5 gikarilir

»  Gerekli 6zel karakter: EVET/HAYIR

»  Gerekli sayisal karakter: EVET/HAYIR

*  Gerekli alfabetik karakter: EVET/HAYIR

*  Minimum parola uzunlugu: 6 ile 20 arasinda herhangi bir deger

Bu parola ilkesi 6zellestirme yalnizca SoMove, DTM veya EcoStruxure Control
Expert ile yapilabilir. Ayrintilar igin litfen ¢evrimigi DTM yardimina basvurun.
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Yukseltme Yonetimi

ATV 340 uretici yazilimi yUkseltildiginde, kullanici adlari ve parolalar da dahil
olmak uzere guvenlik yapilandirmasi degistirilene kadar ayni kalir.

Bir ylkseltme eyleminden sonra, yeni veya degistiriimis cihaz dzelliklerine yonelik
haklari analiz etmek ve sirketinizin ilke ve standartlara gére onlari iptal etmek veya
uygulamak igin gliivenlik yapilandirmasinin gézden gegirilmesi onerilir.
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Programlama
Bu Kisimda Neler Var
[Hizli Devreye AIMa] S S— ..o e e e 50
[PaNEI] DSt o e 54
[Diagnostikler] DT A—. . ... e 61
1= T ] R P 68
[TUM @yarlar] CST— ... e 105
[HaberleSme] ... 520
[Dosya yONetimi] FMT—.......ccouuiiiiiieiie e e e e e e eae 522
[TerciRlerim] Y P— . 527
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[Hizli Devreye Alma] SYS—

Bu Boliimde Neler Var

[Hizli Devreye Alma] STM— MeNUSU.......cccuuuiiiiiiiiieeiiiiii e 51
[MenUm] MYMN MENUSU ...c..nieeieeie et e e e e e e e e e eeenns 53
[Degistirilen param.] TMD— MeNUSU..........oooiuuiiiiiiiiii e 53

+r'|f"li: [Hizli Devreye Alma] svs menisl, sebeke 6zelliklerine hizli erisim igin 3
sekme igerir:

* Ayarlanacak temel parametrelere hizli erisim saglayan Hizli Devreye Alma
sekmesi.

+ Belirli parametrelere hizh erigim i¢in kullanici tarafindan tanimlanan bir meni
olan Menum sekmesi.

» Son degistirilen parametrelere hizl erisim saglayan Degistirilen son 10
Parametre sekmesi.
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[Hizli Devreye Alma] SIM— Menusu
Erigsim
[Hizli Devreye Alma] sYS— =$[Hizli Devreye Alma] SIM—

Bu Menu Hakkinda

AUYARI

KONTROL KAYBI
« Bagli motorun kilavuzunu tamamen okuyup kavrayin.

+ [sim plakasina ve bagli motorun kilavuzuna bakarak tim motor
parametrelerinin dogru ayarlandigini dogrulayin.

» Otomatik ince ayari yaptiktan sonra bir veya daha fazla motor
parametresinin degerini degistirirseniz, [Ayar se¢imi] STUN ve/veya
[Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR degeri [Varsayilan] TAB olarak sifirlanir ve
otomatik ince ayari yeniden yapmaniz gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bu men, agik dongu kontroliinde tek bir asenkronize motor durumunda
ayarlanacak temel parametrelere hizli bir erisim saglar.

NOT: Grafik Ekran Terminalinde (VW3A1111), [Hizli Devreye Alma] ST,
[Hizli Devreye Alma] svs menlslnde gosterilen ilk sekmedir (sekme adi "S.
Baglat").

Bu menlde bulunan parametrelerin ayarlari hakkinda daha fazla bilgi almak ya da
sUriiciiniizt bagka bir kullanim durumunda (senkronize motor ve/veya belirli
fonksiyonlar ile) ayarlamak igin [Tim ayarlar] CST menUistiine bakin.

NOT: Surlcunun temel parametrelerini belirlemeye yardimci olmak i¢in
SoMove/DTM'de 6zel bir gériinim bulunur.

Asagidaki tabloda agik déngl kontrolliinde asenkronize motorla kullanilan
surdcindn basit bir baslatma yapilandirmasi i¢in standart bir prosedur
gOsterilmektedir. Bu prosedir yalnizca bu meniden erigilebilen temel
parametreleri kullanir:
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[Hizhi Devreye Alma] sys—

Adim Parametre Menii Agiklama Fabrika ayari
Surlcl parametrelerini ve Uniteleri standardi
50 Hz IEC veya 60 Hz NEMA'ya gdre 6n
_ w | [veriler] ayarlamaya yardimci olur. r
1—Motor Standardi [Motor Standardi] 5r MTD— NOT: Degistirilecek ilk parametre. Aksi [50Hz IEC] 50722
takdirde, suruict konfiglrasyonu
yeniden gerceklestiriimelidir.
[Nominal motor giicii] _@
NPR (1)
[Nom Motor Voltaji] uns () Bu parametreleri motor etiket plakasina gére | - 4
ayarlayin.
[Nom Motor Akimi] NCR (1) -4
Varsayilan olarak, [Motor 1 Kosiniis Fi] COs
2 — Motor etiket LNominaI Motor Frek] FRs | [veriler] 6gesinin girilmesi gerekmez. cOS kullanarak 50 Hz ©)
plakasi ) MTD— motor isim plakasini girmek igin, [Motor
, para. segimi] MpPC parametresi [Motor 1
[Nominal Motor Hizi] NSe Kosiniis Fi] COS olarak ayarlanmalidir. Bu | - @)
durumda, [Nominal motor giicii] NPR
LI\)II((Z))tor 1 Kosiniis Fi] cos 6gesinin girilmesi gerekmez. @
[Motor Termal Akimi] ITH -@
[Komut ve . . . [2 Kablolu
3 — Kablolama turi [2/3- Tel Kumanda] TCC Referans] | 2 telli ve 3 telli kontrol arasinda segim yapin. Kontrol] 2¢
CRP—
4 — Maksimum motor | ryaks Frekans] = [veriler] Maksimum gikis frekansi. 60 Hz (&
frekansi MTD—
[OtoTanima] TUN Dahili motor 6zelliklerini 6lgmek lizere bir [i§lem yok] NO
duraklama motor ince ayari (otomatik ince
[OtoTanima Durumu] TUS ayar) gerceklestirmek igin kullanin. [Bitmedi] TAR 3)
Duraklama motoru ince ayarini baglatmak
icin [OtoTanima] TUN 6gesini [OtoTanima
Uygula] YEs olarak ayarlayin. Ince ayar
5 — Duraklama [Motor durumunun izlenmesi igin TUN ve STUN
motoru ince ayari tani] MTU= | kullanilir.
[Ayar segimi] STUN NOT: Otomatik ince ayari yaptiktan [yarsayilan] 725
sonra bir veya daha fazla motor
parametresinin degerini degistirirseniz
otomatik ince ayari yeniden yapmaniz
gerekir.
[Hizlanma] 2ccC 0 Hz'den [Nominal Motor Frek] Frs 3,0sn
seviyesine hizlanma siresi ve [Nominal
Motor Frek] rrs seviyesinden 0 Hz'ye
yavaglama suresi.
éﬁ;r;fa] NOT: Rampalarda bir tekrarlanabilirlik
6 — Dinamikler ve [Yavaglama] DEC saglamak igin bu parametrelerin 3.0sn
basvuru sinirlari degerleri uygulamanin ihtimaline gére
ayarlanmalidir (6rnegin, eylemsizlik
dikkate alinmalidir).
[Diigiik Hiz] Lsp [Hiz Minimum motor frekansi referansi. 0,0 Hz
Sinirlari]
[Yiiksek Hiz] HsP SLM— Maksimum motor frekansi referansi. 50,0 Hz (6)

(3); Salt okunur parametre.

(1): Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol yasasi ile erisilebilir.

(4): Fabrika ayari, birim ve/veya artis siiriici anma degerinden ve/veya [Motor Standardi] BFr 6gesinden etkilenir.

(2): Bu parametreye erisim [Motor para. segimi] MPC 6gesine baglidir. Bu parametreye [veriler] MTD menisinden erisilebilir.

(): [Motor Standardi] BFr 6Jesi [60Hz NEMA] NEMA ¢ 0Hz olarak ayarlanmigsa fabrika ayar degeri 72 Hz olarak degistirilir.
(6): [Motor Standardi] Brr 6Jesi [60Hz NEMA] NEMA ¢0Hz olarak ayarlanmigsa fabrika ayar degeri 60 Hz olarak degistirilir.
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[Hizli Devreye Alma] sys— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Menum] MYMN Menuisu
Erigsim
[Hizli Devreye Alma] =» [Meniim]

Bu Menu Hakkinda

Bu menl, [Meniim konfig.] MYC MenUsunde, sayfa 532 segilen parametreleri
icermektedir.

NOT: Bu menti varsayilan olarak bostur.

[Degistirilen param.] LMD— Menusu
Erisim
[Hizli Devreye Alma] =» [Degistirilen param.]

Bu Menu Hakkinda

Bu menl, son degistiriimis 10 parametreye hizli bir erigsim saglar.

NVE61643TR.08 53



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Panel] DSH—

[Panel] DSH-

Bu Boliimde Neler Var

[Sistem] DST—MENUSU .....oeiiiiiiieiiiiii e 55
[Panel] DSH—MENUSU......c.uuiiiiieeei e eeenes 57
[KWh Sayaglar] KIWC MENUSU ... .ccuuiiii et eenns 58
[Panel] DSH—MENUST.......ooeiiiiiiie e 60

[Panel] DsH menlsu, sistem ve géruntileme 6zelliklerine hizl erisim icin

sekmeler igerir:
* Ana sistem parametrelerinin konfiglire edilmesi igin sistem sekmesi.

» 0gesindeki grafikler araciligiyla anlik gui¢ sayaglari ve enerji raporlari igin
eksiksiz bir erisim sunan enerji sekmesi Ekran Terminali.
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[Panel] DsH—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Sistem] DST— Menusu

Erigsim

[Panel] =» [Sistem]

[Rampa once Ref Fre] FRH

Rampa éncesi Referans Frekansi (isaretli deger).

Referans degeri icin hangi kanalin segildiginden bagimsiz olarak motora bagl
gercek frekans referansi. Bu parametre salt okunur moddadir.

Ayar

Aciklama

Hiz] 5sp Hz

-[Yiiksek Hiz] Hsp...[Yiiksek

Ayar araligi

Fabrika ayari: —

[Cihaz durumu] HMIS

Cihaz durumu

Ayar Kod / Deger Aciklama

[OtoTanima] TUN Otomatik ince ayar

[DC DCB DC Enjeksiyon

enjeksiyonun-

da]

[Hazir] RDY Sdricu hazir

[Serbest] NST Serbest durma kontrol(i

[Calisiyor] RUN Motor surekli halde veya galistirma komutu mevcut ve sifir
referans

[Hizlaniyor] ACC Hizlanma

[Yavashyor] DEC Yavaslama

[Akim CLI In akim sinirlamasi

sinirlamasi]

[Hizli durus] FST Hizl durus

[Sebeke NLP Kontrol agik ancak DC barasi yuklu degil

Gerilimi Yok]

[Kontrollii CTL Kontrolli durus

durus]

[Yav. adapt.] OBR Uyarlanan yavaslama

[Cikis kesme] | SOC Bekleme ¢ikis kesmesi

[Dusiik Voltaj | USA Diisiik gerilim uyarisi

Uyarisi]

[Oprs FLT Uriin hata algiladi

durum"Hata"]

[DCP Sinyal DCP DCP sinyal modu

Modu]

[STO aktif] STO Glvenli Tork Kapatma aktif

[Firmware FWUP Yazilim glincelleme

glincelleme]

[Aci testi] ASA Agl ayari

NVE61643TR.08
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Panel] DSH—

[Motor Akimi] LCR

Motor akimi
Ayar Aciklama
Sdriicti anma degerlerine gore Ayar araligi

Fabrika ayari: —

[Motor Hizi] SPD

Bu parametre motor siyrilmadan tahmini rotor hizini géruntiler.

Ayar Aciklama
0...65.535 rpm Ayar arahgi
Fabrika ayari: —

[Motor Termal Durumu] THR

Nominal motor termal durumu, %100'dur, [Motor asiri yiik uyarisi] OLF esigi %
118 olarak ayarlanmistir.

Ayar Aciklama

%0...200 Ayar araligi

Fabrika ayari: —
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[Panel] DsH— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Panel] DSH— Menusu
Erigsim
[Panel]

[Tork vs Hiz] CTS

Tork/hiz egrisini géruntuler.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Panel] DSH—

[kWh Sayaclari] KWC menusu
Erisim

[Panel] =» [kWh Sayaclari]

Bu Menu Hakkinda

Bu mend, anlik veriler ve kW tiketim raporlari igin mevcut olan pek ¢ok enerji
nesnesi sunar.

F4 fonksiyon tusuna basilmasiyla kaydedilen verileri grafiklerle goriintileme
olanagdi sunar.

[Elekt. Enerji Tukt.] 0C4 x

[Elekt. Enerji Tiikt.] 0C4 6gesi 0 olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar Aciklama

0...999 TWh Ayar araligi

Fabrika ayari: Salt Okunur

[Elekt. Enerji Tiikt.] 0C3 %

Motorn tiikttigi elkt. enrj (GWh)

Ayar Aciklama

0...999 GWh Ayar araligi

Fabrika ayan: Salt Okunur

[Elekt. Enerji Tukt.] 0OC2 %

Motorn tiikttigi elkt. enrj (MWh)

Ayar Aciklama

0...999 MWh Ayar araligi

Fabrika ayar: Salt Okunur

[Elekt. Enerji Tukt.] OC1 x

Motorn tiikttigi elkt. enrj (KWh)

Ayar

Aciklama

0...999 kWh

Ayar araligi

Fabrika ayar: Salt Okunur
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[Panel] DsH— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Elekt. Enerji Tukt.] OCO *

Motorn tiikttigi elkt. enrjs (Wh)

Ayar Aciklama

0...999 Wh Ayar araligi

Fabrika ayari: Salt Okunur

[Cks. Gu¢ Thmn. Aktf] EPRW

Aktif Elektrik ciks giicli tahmini

Ayar Aciklama

-32.767...32.767 Ayar araligi

[Motor Standardi] BFR ayarina gére kW veya HP cinsinden
deger

Fabrika ayari: Salt Okunur

[Elkt. Enj. Bugiin] OCT

Motorn BUGUN tkttgi elk en.(KWh)

Ayar Aciklama

0...4,294,967,295 kWh kWh cinsinden ayar araligi

Fabrika ayar: Salt Okunur

[Elkt. Enj. Diin] ocy

Motorn DUN tkttgi elk enrj.(KWh)

Ayar Aciklama

0...4,294,967,295 kWh kWh cinsinden ayar araligi

Fabrika ayari: Salt Okunur
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Panel] DSH—

[Panel] DSH— Menusu
Erisim
[Panel]

Bu Menu Hakkinda

Ekran Terminali Uzerindeki F4 fonksiyon tusunu kullanarak [Energy] sekmesi igin
asagidaki gérinimlerden birini segmek mumkindr.

[Anlik kW Trendi] cv1

Tahrik gikisinda anlik elektrik enerjisi egrisini gértntuler.

[Gunluk kWh Raporu] HSD

GUnlUk enerji histogramini gérintuler.

[Haftallk kWh Raporu] HSW

Haftalik enerji histogramini gérintuler.

[Aylik kWh Raporu] HSM

Aylik enerji histogramini gorantiler.

[Yilhlk kWh Raporu] HSY

Yillik enerji histogramini géruntiler.
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[Diagnostikler] DI 2— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Diagnostikler] DIA-

Bu Boluimde Neler Var

[Diyalog Verileri] DDT— ... e 62
[Hata gecmisi] PEH MENUSU .......coeiuiiiiiiiii e 65
[Uyarilar] 2TR MENUSU .......iiieieii e 67

[Diagnostikler] DI 2 menusu, diagnostik gerekli oldugunda faydal tahrik ve
uygulama verilerini sunar.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Diagnostikler] D12A—

[Diyalog verileri] DDT—
[Diyalog verileri] DDT— Menuisii
Erisim
[Diagnostikler] =» [Diyalog verileri]

Bu Menu Hakkinda

Bu men, hiz kontrol cihazi verilerine ek olarak son uyari ve algilanan hatayi
sunar.

[Son Uyari] LALR

Uyari kodlarinin listesi i¢in, bkz. Uyari Kodlari, sayfa 545.

[Son Hata] LFT

Hata kodlarinin listesi i¢in bkz. Hata Kodlari, sayfa 547.

[Dahili Hata 6] INF6

ilgili hata hakkinda daha fazla bilgi saglamak icin [Son Hata] L=T 6gesi [Dabhili
Hata 6] 1NF6 olarak ayarlanmigsa bu parametreye erigilebilir:.

Ayar Aciklama

0...12 (Heks. olarak deger) 0x00 : Algilanan hata yok

0x01 : Segenek modulinin yaniti yok

0x02 : Imza alim zaman asimi

0x03 : ACK alim zaman agimi

0x04 : Imza uzunlugu

0x05 : Saglama Toplami

0x06 : Bilinmeyen durum

0x07 : UART alimi

0x08 : Bilinmeyen protokol surimi

0x09 : Bilinmeyen moduil tirl

0x0A : 5'ten fazla basarisiz deneme

0x0B : Bilinmeyen modul turt

0x0C : Segenek modiilli yuva tarafindan desteklenmiyor
0x0D : Birden fazla yuvada ayni segenek modulu

0xOE : O1SV alinmadi

O0xOF : O1SV segenek moduli yazilim strimu uyumlu degil
0x10: ayrilmis

0x11 : ayrilmig

0x12 : Kontrol terminal moduli mevcut degdil ya da taninmiyor
Fabrika ayan: Salt okunur parametre

[Dahili Hata 19] INFJ %

Dahili Hata 19 (Enkoder modiil)
Bu parametreye yalnizca [Son Hata] 1.FT 6desi [Dahili Hata 19] 1NFJ olarak
ayarlanmigsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

0...65535 Ayar Araligi
Fabrika ayan: Salt okunur parametre
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[Diagnostikler] DI 2— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Enkod.gbsleme hata] ENCE %

Kodlayici geri besleme hata kodu.
llgili hata hakkinda daha fazla bilgi saglamak i¢in [Son Hata] 1.5 T 63esi [Enkdr
GeriBsIm kayp] sPr olarak ayarlanmigsa bu parametreye erisilebilir:.

Ayar Aciklama

0...65535 1: Kodlayici gug kaynagi asiri akimi

10: AB kodlayici: A-hatti baglantisi kesildi

11: AB kodlayici: B-hatti baglantisi kesildi

12: AB kodlayici: izleme hatasi

13: AB kodlayici: ani ylikselme hatasi

20: Gézumleyici: LOS hatasi

21: Gézumleyici: DOS hatasi

22: Cézumleyici: LOT hatasi

30: SinCos: sinyal kaybi

31: SinCos: sinyal kaybi

32: SinCos: izleme hatasi

33: SinCos: ani yukselme hatasi

40: Hiperface: yanit bekleme zaman asimi ve yeniden deneme
asildi

41: Hiperface: kodlayici tiirii bilinmiyor ve EEPROM
kodlayicidan okunamiyor

42: Hiperface: Hiperface komutu MutlakKonumAl hatasi
43: Hiperface: saglama hatasi algilandi ve yeniden deneme
asildi

50: Endat: iletigim hatasi

51: Endat: kodlayici bagli degil

52...56: Endat: EnDat21 parametresi okunurken hata
57: Endat: kodlayici EnDat22'yi desteklemiyor

58: Endat: calisma zamani telafi proseduri

59: Endat: calisma zamani telafi prosediri

60: Endat: dongusel iletisimde hata

Fabrika ayar: Salt okunur parametre

[Yolverme sayisi] NSM

Motor yolverme sayisi (sifirlanabilir).

Ayar Aciklama
0...4294967295 Ayar araligi
Fabrika ayari:—

[Motor Calsma Siresi] RTHH

0,1 saatte gegen calisma siresi gostergesi (motorun agik kaldigi stre -

sifirlanabilir).
Ayar Aciklama
0,0...119.304,5 s Ayar aralig
Fabrika ayar::

[Servis mesaji] SER meniisu

Bu men, hizmet mesajlarini gosterir.

Bu hizmet mesaiji, [Tercihlerim] 1y P = [Ozellegtirme] CUS =P [Servis mesaji]
SER menusu kullanilarak tanimlanmistir.

[Diger Durum] SST menusi

Bu men, mevcut ikincil durumlarin listesini gosterir.

Daha fazla bilgi icin bkz [Ekran] MON— =¥ [Diger Durum] sST—.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Diagnostikler] D12A—

[Diagnostikler] DAU menusu

Bu mend, Fanlar, HMI LED'leri ve IGBT lerin tanilamasi gibi tanilamalar igin basit
test sekanslari olusturulmasini sagdlar.

Daha fazla bilgi igin bkz [Tum ayarlar] csT—=p [Bakim] CSMA— =P
[Diagnostikler] DAU-.

[Tanimlama] OID menusu

Bu, yapilandirilamayan salt okunur bir menudur. Asagidaki bilgilerin
géruntilenmesini saglar:

Tahrik referansi, glc degeri ve gerilimi

Tahrik yazilim strimu

Tahrik seri numarasi

Mevcut segenek moddillerinin tipleri ve bunlarin yazilim strimleri
Ekran Terminali tird ve strimu.
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[Diagnostikler] DI 2—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Hata gecmisi] PFH Menusu

[Hata gecmisi] PFH— Menusli

Erisim

Bu Menui Hakkinda

[Diagnostikler] =» [Hata gegmisi]

Bu menl, son algilanan 15 hatayi gosterir ([Son Hata 1] DP1 - [Son Hata 15]
DPF). [Son Hata 1] DP1 son saklanan hatadir.

Grafik Ekran Terminaliyle, hatanin tetiklendigi tarih ve saat bu menide
gorintulenir. Tarih ve saat [Tarih/Saat ayarlan] RTC , sayfa 535 ile ayarlanabilir

LY

+10.0Hz .00 2,

External Errar

Fieldbus Com Interrupt

OFha 1 070900

|I:Iiagl:lata |I Ewors JL LT _J

NOT: Hata kodlarinin listesi igin bkz. "Tanilamalar ve Sorun Giderme" , sayfa

547.

NOT: [Oto Hata Sifirlama] ATR etkinse, Hata Sifirlama islemini
gerceklestirme girisimleri basarisiz olana kadar tetiklenmis bir hata, hata

gecmisinde saklanmaz.

Hata ge¢misi listesinde segilen hata kodu tzerinde OK tusuna basmak, hata
algilandigi zaman kaydedilen surlcu verilerini géruntaler.

NOT: Grafik Ekran Terminalinde F1'e basmak segcili hata hakkinda daha fazla
bilgi verebilir.

Asagidaki tabloda, algilanan her hata igin kaydedilen surtcu verilerinin listesi
gOsterilmektedir (bunlar salt okunur parametrelerdir).

Parametre Kod Aciklama Parametreyle ilgili...
[Cihaz HS1...HSF HMI Durumu. [Cihaz durumu] HMIS
durumu]
[Last Errorx | EP1...EPF ETA durum word’i: son hata x'in | CIA402 [d u r u 1
Status] durumu. KAYdi]ETA
DRIVECOM durum kaydi
onaltilik olarak gorintdlenir
[ETI durum IP1..IPF ETI durum word’i (onaltihk [Dahili durum kaydi] ETT
sozcugii] olarak gosterilir).
NOT: [Dahili durum kaydi]
ETT Haberlesme moduili
iletisimi kullanilarak
erigilebilir.
[Komut CMP1...CMPF Cmd word’u (onaltilik olarak [Komut Kaydi] cvD
sozcugii] gosterilir).
[Motor LCP1...LCPF Motor akimi (birim [Motor [Motor Akimi] L.CR
Akimi] Akimi] LCR ile benzerdir)
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Diagnostikler] D12A—

Cikis RFPL...RFPF Cikis frekansi (0,1 Hz olarak [Motor Frekansi] RER
frekansi tahmini isaretli deger).
[Calisma RTP1...RTPF Gegen slre (saat cinsinden [Motor Calsma Siiresi]
Gegen siire] deger). RTHH
[DC bara ULP1...ULP8 DC veri yolu gerilimi (0,1 V [DC bara gerilimi] vBUS
gerilimi] olarak deger)

NOT: [Olgiim yok]ULNUNK

higbir deger dlctlmezse

gorintulenir.
[Motor THP1...THPF Motor termal durumu. [Motor Termal Durumu]
Termal THR
Durumu]
[Komut DCC1...DCCF Komut kanali. [Komut Kanali] cMDC
Kanali] NOT: Komut kanali, ayri

modda referans frekansi

kanalindan farkh olabilir.n
[Ref Frekans | DRC1...DRCF Referans frekans igin kanal. [Ref Frekans Kanali]
Kanali] RFCC
[Motor OTP1...0TPF Motor torku ([Nominal Motor [Motor torku] 0TR
torku] torku] TON degerinin %0,1’i

olarak tahmini deger).

NOT: Goruntilenen deger,

y6n ne olursa olsun motor

modunda her zaman pozitif

ve jeneratér modunda her

zaman negatiftir.
[Sarici TDP1..TDPF Sdricu termal durumu (6lgllen). | [Siirlicii Term Durumul]
Term THD
Durumu]
[IGBT Bgint TJP1...TJPF IGBT baglanti sicakhigi (1 °C Uygulanamaz
N Sicklg] olarak tahmini deger).
[Anahtar SFP1...SFPF Degistirme Frekansi (1 Hz [Anahtar frekansi] SFR
frekansi] olarak deger).
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[Diagnostikler] DI 2— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Uyarilar] ALR Menusu

[Gercek Uyarilar] ALRD— Menusu
Erisim
[Diagnostikler] =» [Uyarilar] =» [Gergek Uyarilar]

Bu Menii Hakkinda

Gegerli uyarilarin listesi.

Bir uyari aktifse Ekran Terminali 6gesinde v ve R gorantulenir.

Mevcut Uyarilar Listesi

Uyari kodlarinin listesi igin bkz. Tanilamalar ve Sorun Giderme, sayfa 544.

[Uyari grup 1 agckima] A1cC - [Uyari grup 5 agcklma] A5C Menuleri
Erisim
[Diagnostikler] =» [Uyarilar] =» [Uyan grup 1 acklma] - [Uyari grup 5 agkima]

Bu Menu Hakkinda

Asagidaki alt menl grubu uyarilari, her biri uzaktan sinyallesme saglamak igin bir
réle veya dijital ¢ikisina atanabilen 1 ile 5 grup arasinda degisecek sekilde gruplar.

Bir grupta segcilen bir veya daha fazla uyari meydana geldiginde bu uyari grubu
aktif hale getirilir.

Uyarilar Listesi

Uyari kodlarinin listesi igin bkz. Tanilamalar ve Sorun Giderme, sayfa 544.

[Uyarilar] ALR—- Menusu
Erisim
[Diagnostikler] =» [Uyarilar]

Bu Menii Hakkinda

Bu mend, uyari gegmisini sunar (30 gegmis uyari).

[Uyari Ge¢gmisi] ALH

ile ayni [Son Uyan] LALR , sayfa 62.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Ekran] MON—

[Ekran] MON—

Giris

Bu Boliimde Neler Var

[Enerji parametrelri] ... 69
[Uygulama Parametre.]............oooooiiiiiiiiii e 78
[M/S Parametreler]............coooiiiiii e 79
[Motor parametreleri]......... ..o 83
[Suriich paramtreleri] ........ ... 85
[Termal goriintlleme] ... 89
[PID @KFani]........oooniiiiiii e e 90
[Sayag YOnetimi] ... 91
[DIiger DUFUM]........oiiiiiiii e e e e e e e e e eanas 93
IO HArIta] ... .o e 94
[Haberlesme haritasi] ... e 97
[Veri Kaydi] ........oooniiiiii e 102

a2
[Ekran] MON menusu, tahrik ve uygulamayla ilgili izleme verilerini gosterir.

Bu menlye [Erisim Seviyesi] L2AC, [Temel] BAS disinda bir degere
ayarlandiginda erigilebilir.

Eneriji, maliyet, dongl, verimlilik gibi agilardan uygulama odakli bir gésterge sunar.

Bu o6zellik, 6zellestirilmis Gniteler ve grafiklerin gériinimiyle mevcuttur.
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[Ekran] MON— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Enerji parametrelri]

[Elek Enj Cks Sayaci] ELI- Menlisu
Erisim
[Ekran] =¥ [Enerji parametrelri] =» [Elek Enj Cks Sayaci]

Bu Menui Hakkinda

Bu mend, giris elektrik enerjisi verilerini sunar.

[Gr¢ Grs Enrjsi(TWh)] IE4 %

Gergek Giris Enerjisi (TWh).

[Gr¢ Grs Enrjsi(TWh)] TE4 6gesiO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erigilebilir.
Deger araligi Aciklama
-999...999 TWh Fabrika ayar: _

[Gr¢ Grs Enrjsi(GWh)] IE3 %

Gergek Giris Enerjisi (GWh).

Deger araligi Aciklama

-999...999 GWh Fabrika ayar: _

[Gr¢ Grs Enrjis(MWh)] IE2 %

Gercek Girig Enerjisi (MWh).

Deger araligi Aciklama

-999...999 MWh Fabrika ayar: _

[Gr¢ Grs Enrjs (kWh)] IE1 %

Gr¢ Grs Enrjs (kWh).
Deger araligi Aciklama
-999...999 kWh Fabrika ayari: _

[Gr¢ Gris Enerj (Wh)] IEO0 %

Grg¢ Gris Enerj (Wh).
Deger araligi Aciklama
-999...999 Wh Fabrika ayar: _
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[Ekran] MON— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[EIktEnrj CkigSayaci] ELO- Menusi
Erisim
[Ekran] =¥ [Enerji parametrelri] =» [EIktEnrj CkisSayaci]

Bu Menui Hakkinda

Bu mend, ¢ikis elektrik enerjisi verilerini sunar.

[Cks. Gu¢ Thmn. Aktf] EPRW

Aktif Elektrik ¢iks giicii tahmini.

Deger araligi Aciklama

Siricl anma degerine gore [Motor Standardi] BFRr 6desi [50Hz IEC]IEC 501z olarak
ayarlandiginda birim kW, [Motor Standardi] BrRr 6gesi [60Hz
NEMA]NEMA c0tzolarak ayarlandiginda HP’dir

Fabrika ayari: _

[Gergek Tuketim(TWh)] OE4 *

[Gergek Tiiketim(TWh)] 0= 4 6gesiO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erigilebilir.
Deger araligi Aciklama
-999...999 TWh Fabrika ayar: _

[Gergcek Tuketim(GWh)] OE3

Gergek enerji tiiketimi (GWh).

Deger araligi Aciklama

-999...999 GWh Fabrika ayari: _

[Gergek Tuketim(MWh)] OE2

Gergek enerji tiiketimi (MWh).

Deger araligi Aciklama

-999...999 MWh Fabrika ayar: _

[Gergek Tuketim(kWh)] OE1

Gergek enerji tiiketimi (kWh).

Deger araligi Aciklama

-999...999 kWh Fabrika ayar: _
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[Ekran] MON—

[Gergek Tuketim(Wh)] OEO

Gergek enerji tiiketimi (Wh).

Deger araligi Aciklama

-999...999 Wh Fabrika ayar: _

[Elkt. Enj. Bugiin] oCT

Motorn BUGUN tkttgi elk en.(KWh).

Deger araligi Aciklama

0...4,294,967,295 kWh Fabrika ayari: _

[Elkt. Enj. Diin] ocY

Motorn DUN tkttgi elk enrj.(KWh).

Deger araligi Aciklama

0...4,294,967,295 kWh Fabrika ayari: _

[Asin Tuketim Esigi] PCAH

Asiri tiiketim esigi.
Deger araligi Aciklama
[Diisiik Tiiketim Esigi] PCAL... Fabrika ayari: 0,0%
%200,0

[Diisiik Tiiketim Esigi] PCAL

Diisiik tiiketim esigi.

Maksimum deger = PCAH, PCAH < %100 ise.

Deger araligi

Aciklama

%0,0...100,0 veya PCAH £ %100 ise [Agir
Tiiketim Esigi] pcAH

Fabrika ayari: 0,0%

[Asirn/Dgsk Tktm Gckm] PCAT

Asin/Diistik tktm siiresi gecikmsi.

Deger araligi Aciklama

0...60 dk Fabrika ayari: 1 dk

[Cikis Tepe Gilici] MOEP

Cikis Tepe Giicii.
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[Ekran] MON— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Deger araligi Aciklama

Siricl anma degerine gore Fabrika ayar: _
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[Mekanik Enerji] MEC— Menusu
Erisim
[Ekran] =» [Enerji parametrelri] =» [Mekanik Enerji]

Bu Menu Hakkinda

Bu mend, ¢ikis mekanik eneriji verilerini sunar.

[Gu¢ Tahmini Degeri] OPRW

Motor mekanik gii¢ tahmini.

Deger araligi Aciklama

Suriici anma degerine gore [Motor Standardi] BFRr 6desi [50Hz IEC]IEC 505z olarak
ayarlandiginda birim kW, [Motor Standardi] BFRr 6gesi [60Hz
NEMA]NEMA ¢ 0Hzolarak ayarlandiginda HP'dir

Fabrika ayari: _

[Motor Tiiketimi(TWh)] ME4 %

[Motor Tiiketimi(TWh)] ME4 6gesiO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Deger araligi Aciklama
0...999 TWh Fabrika ayar: _

[Motor Tuiketimi(GWh)] ME3 %

Motor enerji tiiketimi (GWh).

Deger araligi Aciklama

0...999 GWh Fabrika ayari: _

[Motor Tuketimi(MWh)] ME2 %

Motor enerji tiiketimi (MWh).

Deger araligi Aciklama

0...999 MWh Fabrika ayar: _

[Motor Tiiketimi(kWh)] ME1 %

Motor enerji tiiketimi (kWh).

Deger araligi Aciklama

0...999 kWh Fabrika ayar: _
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[Motor Tiiketimi(Wh)] MEO %

Motor enerji tiiketimi (Wh).

Deger araligi Aciklama

0...999 Wh Fabrika ayari: _
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[Enerji Tasarrufu] ESA—- Menusu
Erisim
[Ekran] =» [Enerji parametrelri] =» [Enerji Tasarrufu]

Bu Menu Hakkinda

Bu mend, surlcuyle birlikte ve suriici olmadan maliyet, enerji, CO2 agilarindan
¢ozumler arasindaki karsilastirmayi sunar.

[Referans Glicu] PREF

Siiriictisiiz Referans Giicli.

Deger araligi Aciklama

0,00...655,35 kW [Motor Standardi] BFRr 6desi [50Hz IEC]IEC 505z olarak
ayarlandiginda birim kW, [Motor Standardi] BFRr 6gesi [60Hz
NEMA]NEMA ¢ 0tz olarak ayarlandiginda HP’dir.

Fabrika ayari: 0,00 kW

[KWh Maliyeti] ECST

kWh Maliyeti.
Deger araligi Aciklama
0,00...655,35 $ [Motor Standardi] BFR 6gesi [50Hz IEC] IEC 50Hz olarak
ayarlandiginda birim €, [Motor Standardi] BFRr 6gesi [60Hz
NEMA] NEMA 60Hz olarak ayarlandiginda $'dir.
Fabrika ayar:: _
[CO2 orani] ECO2
CO2 orani.
Deger araligi Aciklama
0,000...65,535 kg/kWh Fabrika ayari: 0i000 kg/kWh

[Tasarruf Enerjisi] ESAV

Tasarruf Enerjisi.
Deger araligi Aciklama
0...4,294,967,295 kWh Fabrika ayari: _
[Kayith Para] CASH
Kayith para.
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Deger araligi Aciklama

0,00...42.949.672 $ [Motor Standardi] BFRr 6desi [50Hz IEC] IEC 501z olarak
ayarlandiginda birim €, [Motor Standardi] BrRr 6gesi [60Hz
NEMA] NEMA 601z olarak ayarlandiginda $'dir.

Fabrika ayari: _
[Kayith Co2] co2s
Kayitl Co2.
Deger araligi Aciklama
0,0...429.496.729,5 t Fabrika ayari: _
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[Ekran] MON—

[Uygulama Parametre.]

[Uygulama Parametre.] APR— Menlisu

Erisim

[Ekran] =» [Uygulama Parametre.]

Bu Menu Hakkinda

Bu men, uygulamayla ilgili bilgileri gérintuler.

[Uygulama durumu] APPS

Bu parametre siriict uygulama durumunu goésterir.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Calisiyor] RUN Devam etmekte olan uygulama fonksiyonu yok; siriici
calisiyor

[Durdur] STOP Devam etmekte olan uygulama fonksiyonu yok; sirici
caligsmiyor

[Yerel mod LOCAL Zorlamali lokal mod aktif hale getirildi

Aktif]

[Kanal 2 Aktif] | OVER Devre digi birakma hiz kontrol modu aktif

[Manuel Mod MANU Motor calisiyor; manuel PID modu aktif

Aktif]

[PID Aktif] AUTO Motor calisiyor; otomatik PID modu aktif

[Boost BOOST Takviye devam ediyor

calisiyor]

[Uyku Aktif] SLEEP Uyku aktif

[Geri tepme BQS Geri tepme islemi dizisi devam ediyor

devam

ediyor]
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[Ekran] MON—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[M/S Parametreler]

Bu Menu Hakkinda

[M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu menlye

erisilebilir.

[M/S Lokal Goruntule] MSO— Menusu

Erisim

Bu Menu Hakkinda

[M/S durumu] MSs

[Ekran] =» [M/S Parametreler] =» [M/S Lokal Goriintiile]

Bu menl master slave yerel ekranla ilgili parametreleri sunar.

[M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu meniiye

erisilebilir.

M/S fonksiyon durumu.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Higbiri] NONE Konfigiire edilmemis
[M/S yerel NACT M/B yerel kontroli
kontrol]

[M/S Hazir NRDY M/B hazir degil
Degil]

[M/S Hazir] READY M/B hazir

[M/s RUN M/B galisiyor
Calisiyor]

[M/S Uyari] ALARM M/B uyari

[M/S Master Hiz Ref] MSMS %

[M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Deger araligi Aciklama
-599,0...599,0 Hz Fabrika ayar: _

[M/S Master Tork Ref] FMTR %

[M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Ekran] MON—

Deger araligi Aciklama

-32.767...32.767 Nm

Deger, suriicu degerlerine ve [TQS tork 6lgekleme] TNRT
ayarina baghdir.

Fabrika ayar: _

[M/S Lokal Hiz Ref] MSSR %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

[M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [Hayir] NO olarak ayarli degilse ve
» [M/S Cihaz Rolui] MSDT olarak ayarliysa [Slave] SLAVE.

Deger araligi Aciklama

-599,0...599 Hz Fabrika ayari: _

[M/S Cihaz Tork Ref] FTOR %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:

+ [M/S Hbrlgsm Modu] MscM 6gesi [Hayir] NO olarak ayarl degilse ve
* [M/S Cihaz Rolii] MsDT olarak ayarliysa [Slave] ST.AVE.

Deger araligi Aciklama

-32.767...32.767 Nm

Deger, suriict degerlerine ve [TQS tork 6lgekleme] TNRT
ayarina baghdir.

Fabrika ayar: _

[Motor Frekansi] RFR

Bu parametre motor siyrilmadan tahmini rotor frekansini gortntiler.

Deger araligi Aciklama
-3.276,7...3.276,7 Hz Fabrika ayari: 0,0 Hz
[Motor Tork (Nm)] OTQON

Cikis tork degeri.

NOT: Goériintilenen deder, yon ne olursa olsun motorda her zaman pozitif ve
jeneratdér modunda her zaman negatiftir.

Deger araligi Aciklama

-32.767...32.767 Nm

Deger, surucl degerlerine ve [TQS tork dlgcekleme] INRT
ayarina baglidir.

Fabrika ayar: _

[M/S Sistem izleme] MSR— Meniisii
Erisim

[Ekran] =» [M/S Parametreler] =» [M/S Sistem izleme]
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[Ekran] MON— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Bu Menui Hakkinda

Bu menl master slave sistemle ilgili parametreleri sunar.

Bu menlye [M/S Hbrlsm Modu] MscM [MultiDrive Link] MDTL olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

[M/S Lokal Hiz Ref] MSSR %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
« [M/S Hbrlsm Modu] MscM 63esi [Hayir] NO olarak ayarh degilse ve
+ [M/S Cihaz ID] MsS1D olarak ayarliysa [Slave 1] SLV1.

Deger araligi Aciklama

-599,0...599 Hz Fabrika ayari: _

[M/S Cihaz Tork Ref] FTOR %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [M/S Hbrlsm Modu] MscM 63esi [Hayir] NO olarak ayarh degilse ve
+ [M/S Cihaz ID] Ms 1D olarak ayarliysa [Slave 1] ST.V1.

Deger araligi Aciklama

-32.767...32.767 Nm Fabrika ayar: _

[M/S Cihaz Segimi] MSDN

Bu parametre goérintilenecek aygit parametrelerini segcmenizi saglar.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Master] MSTER Master
Fabrika ayari

[Slave 1] SLV1 Slave 1
[Slave 2] SLV2 Slave 2
[Slave 3] SLV3 Slave 3
[Slave 4] SLV4 Slave 4
[Slave 5] SLV5 Slave 5
[Slave 6] SLV6 Slave 6
[Slave 7] SLV7 Slave 7
[Slave 8] SLV8 Slave 8
[Slave 9] SLV9 Slave 9
[Slave 10] SLV10 Slave 10

[M/S Cihaz Durumu] MSDS

[M/S Cihaz Seg¢imi] MsDN kullanilarak segilen aygitin durumu.
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Deger Kod / Deger Aciklama

[Hicbiri] NONE Konfigiire edilmemis
[M/S Hazir NRDY M/B hazir degil
Degil]

[M/S Hazir] READY M/B hazir

[M/S RUN M/B calisiyor
Calisiyor]

[M/S Uyari] ALARM M/B uyari

[M/S Cihaz Hiz Ref] MSXS

[M/S Cihaz Sec¢imi] MsDN 6gesi kullanilarak segili aygitin yerel hiz referansi
degerini gorantdler.

Deger araligi Aciklama

-599,0...599 Hz Fabrika ayari: _

[M/S Chz Fltr Tork ref] FXT

[M/S Cihaz Secimi] MsDN 6gesi kullanilarak secili aygitin yerel tork referansi
degerini gorantdiler.

Deger araligi Aciklama

-32.767...32.767 Nm Deger, surucl degerlerine ve [TQS tork dlgcekleme] INRT
ayarina baghdir.

Fabrika ayar: _
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[Motor parametreleri]

[Motor parametreleri] MMO— Menusu
Erisim
[Ekran] =» [Motor parametreleri]

Bu Menui Hakkinda

Bu men(, motorla ilgili parametreleri gosterir.

Bu menudeki parametreler salt okunur moddadir, yapilandirilamazlar.

[Motor Hizi] SPD

Bu parametre motor siyrilmadan tahmini rotor hizini gértntdler.

Deger araligi Aciklama

0...65.535 rpm Fabrika ayar::

[Signed Mech Speed] spD1

Isaretli mekanik hiz

Deger araligi Aciklama
-100.000...100.000 rpm Fabrika ayari:—
[Motor gerilimi] UOP
Motor gerilimi.
Deger araligi Aciklama
0...[Nom Motor Voltaji] uns Fabrika ayari:—
(adim: 1V)

[Motor Giicu] OPR

% olarak tahmini ¢ikis gtict (%100 = nominal motor mekanik gicu).

Deger araligi Aciklama

%-300...300 (adim: %1) Fabrika ayar: —

[Nominal Motor torku] TON

Hesaplanan nominal motor torku (+/- %2 tolerans).

Senkronize motorlarda, bu parametre [Sabit Syn. EMF] prs degisikligi
yapilmasindan etkilenir.
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Asenkronize motorlarda, bu parametre [Miknatislama Akimi] T1D2 degisikliginden
ve manyetik satirasyon parametrelerinden (6r. [Aki egrisi katsayi1 A] ALF2, [Aki
egrisi katsay1 B] BETO, [Tanjant Ana Endktns] 1.02) etkilenir.

[Nom motor tq 6l¢.] TONC ayarina gére, [Nominal Motor torku] ToN
parametresi, [Uzman motor torku] TONO optimize edilmis torkun veya [Plaka
nom. Motor tq] TONP etiket plakasi torkunun degerini géruntdler.

NOT: Dondirmedeki bir ince ayar, manyetik satlirasyon parametrelerini

degistirir.
Ayar Aciklama
0,01...65.535 Nm Deger, surucl degerlerine ve [TQS tork dlgekleme] TNRT

ayarina baghdir.

Fabrika ayan: Salt okunur

[Motor torku] OTR

Cikis torku degeri (%100 = [Nominal Motor torku] TON).

NOT: Goérintilenen deder, yon ne olursa olsun motor modunda her zaman
pozitif ve jeneratér modunda her zaman negatiftir.

Deger araligi Aciklama

%-300,0... 300,0 (adim: %0,1) Fabrika ayari: Salt okunur

[Motor Tork (Nm)] OTQON

NOT: Goériintilenen deder, yon ne olursa olsun motor modunda her zaman
pozitif ve jeneratér modunda her zaman negatiftir.

Deger araligi Aciklama

-32.767...32.767 Nm Deger, surucl degerlerine ve [TQS tork dlgcekleme] INRT
ayarina baglidir.

Fabrika ayan: Salt okunur

[Motor Akimi] LCR

Motor akimi (tahmin).

Deger araligi Aciklama

0...2 IN(M (adim: 0,01 A () Deger, suricl deg@erlerine baglidir

Fabrika ayari: —

(: TN kurulum kilavuzunda ve suricu isim plakasinda belirtiien nominal siirlici akimina karsilik
gelir.

(2): Gug araligi < 15 kW olan surtcdler igin. Gug araligi 18 ve 160 kW (sinir degerler dahil)
arasindaysa, adim 0,1 A'dir, aksi takdirde 1 A'dir.

[Motor Termal Durumu] THR

Normal motor termal durumu, %100'dir [Motor asiri yiik uyarisi] OLF esigi %118
olarak ayarlanmistir.

Deger araligi Aciklama

%0...200 (adim: %1) Fabrika ayari: —
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[Surucu paramtreleri]

[Surucu paramtreleri] MPI—- Menusu
Erisim
[Ekran] =¥ [Siiriicii paramtreleri]

Bu Menui Hakkinda

Bu mend, suructyle ilgili parametreleri gosterir.

[AIV1 Sanal girig] ATV1

Bu parametre salt okunurdur. Fieldbus kanal araciligiyla motora uygulanan hiz
referansinin gorintilenmesine olanak saglar.

Ayar Aciklama

-10.000...10.000 () Fabrika ayari: —

1): [AIV1 tipi] 2v1T 6Jesine gore aralik.

[Rampa once Ref Fre] FRH

Bu parametre salt okunurdur. Referans degeri i¢in hangi kanalin segcildigine
bakmaksizin motora uygulanan referans frekansini gérintilemeyi etkinlestirir.

Deger araligi Aciklama

-599,0...599,0 Hz Fabrika ayarn: 0 Hz

[Ref Frekansi] LFR

Bu parametre yalnizca fonksiyon devreye alindiginda gérilir. Uzaktan kumanda
ile referans frekansini degistirmek icin kullanilir. Referans degisikligini
etkinlestirmek icin OK 6gesine basiimasina gerek yoktur.

Ayar () Aciklama

-599,0...599,0 Hz Fabrika ayari: —

[KP moment ref.] LTR %

Bu parametre yalnizca fonksiyon devreye alindijinda goérulur. Uzaktan
kumandadan tork referansi degerini degistirmek icin kullanilir. Referans degerini
degistirmeyi aktif hale getirmek icin Tamam'a basiimasi gerekmez.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Mom/hiz anaht.] Tss 6gesi [Atanmamis] NO olarak ayarli degdilse ve
+ [M/S Cihaz Rolii] MsDT, [Slave] SLAVE olarak ayarlanmigsa ve
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[Ekran] MON—

* [M/S Kontrol Tipi] MsCT su sekilde ayarliysa:
o [Tork Direkt] TROD veya

o [Tork ters] TROR veya

o [Tork Ozel] TROC.

Ayar()

Aciklama

%-300,0...300,0

Fabrika ayari: —

[Tork referansi] TRR %

Tork referans rampadan énce.

Bu parametre [Moment orani] TRT ve [Tork Ref Offset] T0OP uygulandiktan
sonra tork referansinin gergek degerini gérintuler.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Mom/hiz anaht.] Tss dgesi [Atanmamig] NO olarak ayarli degilse.
+ [M/S Cihaz Rolu] MsDT, [Slave] SLAVE olarak ayarlanmigsa ve
+ [M/S Kontrol Tipi] MSCT su sekilde ayarliysa:
o [Tork Direkt] TROD veya
o [Tork ters] TROR veya

o [Tork Ozel] TrROC.

Deger araligi

Aciklama

%-3.276,7...3.276,7

Fabrika ayari: —

[Motor Frekansi] RFR

Bu parametre motor siyrilmadan tahmini rotor frekansini gortntiler.

Deger araligi

Aciklama

-3.276,7...3.276,7 Hz

Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Stator frekansi] SFQ *

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.

Deger araligi ()

Aciklama

[Frekans uygulanmadi]
N0...599,0 Hz

Fabrika ayari: —

[Rotor Frekansi] RFQ %

Bu parametre motor siyrilarak tahmini rotor frekansini gértntiler.

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.

Deger araligi C)

Aciklama

[Frekans uygulanmadi]
N0...599,0 Hz

Fabrika ayari: —
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[Olcgulen gikis frek.] MMF %

Bu parametreye yalnizca kodlayici modiiliu takildiysa erisilebilir ve kullanilabilir
secimler kullanilan kodlayici modultine baghdir.

Deger araligi c’ Aciklama

-3.276,7...3.276,7 Hz Fabrika ayari: —

[Carpma katsayisi] MFR %

Bu parametreye [Ref Frek 2 Carpani] M2 2, [Ref Frek 3 Carpani] MA3 atanmissa

erisilebilir.
AyarC) Aciklama
%0...100 Fabrika ayari: —

[Olciilen Frek.] FQS %

Pals girisi 6l¢tilmiis frekans.

[Frekansmetre] FOF 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erigilebilir.

Deger araligi () Aciklama

0...30 KHz Fabrika ayari: —

[Ana Sebeke Voltaji] ULN

Motor galisirken veya durdugunda, sebeke gerilimi AC barasini temel alir.

Deger araligi Aciklama
1,0...6.553,5 Vac [Olgiim yok] ULNUNK higbir deger 6lgiiimezse gérintilenir.
Fabrika ayar: —

[Ana sebeke voltaji faz 1-2] UL1

Deger araligi Aciklama
-3.276,7...3.276,7 Vac [Olgiim yok] ULNUNK higbir deger 6lgliimezse gériintiilenir.
Fabrika ayari: —

[Ana sebeke voltaji faz 2-3] UL2

Deger araligi Aciklama
-3.276,7...3.276,7 Vac [Olgiim yok] ULNUNK higbir deger dlgiiimezse gériintiilenir.
Fabrika ayari: —
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[Ana sebeke voltaji faz 3-1] UL3

Deger araligi Aciklama
-3.276,7...3.276,7 Vac [Olgiim yok] ULNUNK higbir deger dlgliimezse gérintilenir.
Fabrika ayari: —

[Sebeke frekansi] FAC

Deger araligi Aciklama

0,0...999,9 Hz Fabrika ayari: —

[DC bara gerilimi] vBUS

DC bara gerilimi.

Deger araligi Aciklama

0...6.553,5 Vdc [Olgiim yok] UTNUNK higbir deger dlgililmezse gériintilenir.

Fabrika ayari: —

[Stirtici Term Durumu] THD

Normal sirtct termal durumu, %100'dur [Cihaz agir1 1IsSinma] OHF esigi %118

olarak
Deger araligi Aciklama
%0...200 Fabrika ayari: —

[Kullaniln par. seti] CFPS %

Konfiglirasyon parametresi durumu (parametre degistirme fonksiyonu
etkinlestiriimisse erigilebilir).

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Higbiri] NO Atanmamis

[Ayar No 1] CFP1 Parametre seti 1 aktif

[Ayar No 2] CFP2 Parametre seti 2 aktif

[Ayar No 3] CFP3 Parametre seti 3 aktif
[Konfig. aktif] CNF'S

Aktif konfigiirasyon.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Devam NO Gegici durum

ediyor]

[Konfig. No.0] | CNFO Konfiglirasyon 0 aktif

[Konfig. No.1] | CNF'1 Konfiglirasyon 1 aktif
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Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Konfig. No.2] | CNE2 Konfigiirasyon 2 aktif
[Konfig 3 CNF3 Konfigiirasyon 3 aktif
aktif]

[Termal goruntuleme]

[Termal izleme] TPM Meniisii
Erisim
[Ekran] =» [Termal izleme]

Bu Menui Hakkinda

Bu menunun igerigine [Termal goériintileme] TPP fonksiyonu aktif hale

getirilmisse erisilebilir , sayfa 146.

Bu mend, kullanilan analog girisler yoluyla 6lglilen mevcut termal dederi gosterir.
NOT: Bir kodlayicl, termal izleme fonksiyonu ile de kullanilabilir.

[AlI1 Termal Degeri] TH1V, [AI3 Termal Degeri] TH3V, [Al4 Termal Degeri]
TH4V, [AlI5 Termal Degeri] TH5V %

Al1 termal degeri, Al3 termal de@eri, Al4 termal degeri ve Al5 termal degeri.

NOT: Al4 ve Al5’e, yalnizca VW3A3203 G/C uzatma modulu takiimigsa
erisilebilir.

Deger araligi Aciklama

-15,0...200,0 °C (adim: 0,1 °C) Birim, [Sicaklik birimi] sUTP ayarina baglidir).

5,0...392,0 °F (adim: 0,1 °F) Fabrika ayari: Salt okunur parametre.

[Enkod. Sick. Degeri] THEV %

Enkoder sicaklik degeri.

Deger araligi Aciklama
-15...200 °C (adim: 0,1 °C) Birim, [Sicakhik birimi] sUTP ayarina baglidir).
5,0...392,0 °F (adim: 0,1 °F) Fabrika ayari: Salt okunur parametre.
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[PID ekrani]

[PID ekrani] PIC— Menusu
Erisim
[Ekran] =» [PID ekrani]

Bu Menu Hakkinda

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

[PID geribesleme] P 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa asagidaki
parametrelere erigilebilir.

[Dahili PID ref.] RPI %

Dahili PID referansi.
Ayar C) Aciklama
0...32767 Fabrika ayari: 150

[PID referansi] RPC %

PID referansi.

Deger araligi Aciklama

0...65535 Fabrika ayari: 0

[PID geribesleme] RPF %

PID geribesleme.

Deger araligi Aciklama
0...65535 Fabrika ayari: 0
[PID Hatasi] RPE x
PID Hatasi.
Deger araligi Aciklama
-32767...32767 Fabrika ayari: —
[PID Cikigi] RPO %
PID Cikigl.
Deger araligi Aciklama
[PID Min. Cikisi] POL...[PID Fabrika ayar: _
Maks. Cikigi] POH
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[Sayac¢ Yonetimi]
[Saya¢ Yonetimi] ELT— Menusu
Erisim

[Ekran] =» [Sayag Yonetimi]

Bu Menui Hakkinda

Bu men, surtct ve motorla ilgili sayaclari gsterir.

[Motor Calsma Siresi] RTHH

0,1 saatte gegen calisma siresi gostergesi (motorun agik kaldigi stre -

sifirlanabilir).
Ayar Aciklama
0,0...119.304,5 s Fabrika ayan: _

[Gug¢ acik suresi] PTHH

Gig acik zamani (sifirlanabilir) ya da sayag, [Sayag Sifirlm] RPR parametresi
kullanilarak 0 olarak ayarlanabilir.

Deger araligi Aciklama

0,0...119.304,5 s Fabrika ayari: _

[Fan Caligma Suresi] FPBT

[Fan Calisma Siiresi] FPBT, dnceden belirlenen 45.000 saat dederine ulasir
ulasmaz bir [Fan Sayaci Uyarisi] FCTA uyarisi tetiklenir.

[Fan Calisma Siiresi] FPRT sayaci [Sayag¢ Sifirlm] RPR parametresi kullanilarak
0 olarak ayarlanabilir.

Deger araligi Aciklama

0...500.000 s Fabrika ayari: Salt Okunur

[Yolverme sayisi] NSM

Motor yolvermeleri sayisi (sifirlanabilir) ya da sayag, [Sayag¢ Sifirlm] RPR
parametresi kullanilarak O olarak ayarlanabilir.

Deger araligi Aciklama
0...4294967295 Fabrika ayari: _
[Sayac¢ Sifirim] RPR
Sayacg sifirlama.
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[Ekran] MON—

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Hayir

Fabrika ayan
[Calsma Zmni | RTH Calisma siresi sifirama
Sifirl]
[Gii¢ ACIK PTH Gug ACIK sure sifirlama
Zmn Reset]
[Fan sayaci FTH Fan sayacini sifirla
sifirla]
[Baslangic NSM Motor yolvermeleri sayisini temizle
Sye¢ Sifirl]
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[Diger Durum]

[Diger Durum] SST Menusu
Erisim

[Ekran] =» [Diger Durum]

Bu Menui Hakkinda

ikincil durumlarin listesi.

Liste

[Uyku Aktif] sST.M

[Modbus iletisim kesintisi] ST.F1
[ayar 1 aktif] cCFP1

[ayar 2 aktif] crP2

[ayar 3 aktif] CFP3

[Dahili hata 22] TNFM
[Otomatik baglama] AUTO
[DC sarj edildi] DBL

[Hizh durma Aktif] FsT
[Cekilme Frekansi] FRF

[Hiz Korunuyor] RS

[Durus tipi] sTT

[Enkoder konfig.] 1CC
[Frenlemede] BRS

[DC bara ripple uyarisi] DCRW
[gili¢c ydkim. Uyarisi] RETA
[Ref Frek Uyarisi] SRA

[ileri] MFRD

[Geri] MRRS

[Motor akilamada] F1.x

[OtoTanima] TUN

NVE61643TR.08 93



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Ekran] MON—

[I/O Harita]

[I/O Harita] 1O0M— Menusu
Erisim

[Ekran] =» [I/O Harita]

Bu Menu Hakkinda

Bu men, surtcunun girisleri ve ¢ikislari hakkinda asagidaki gibi bilgileri gdsterir:
atanan fonksiyon, konfiglirasyon ve mevcut deger veya durum.
Bilgiler farkli kategorilere/mendilere ayrilr:
» [Dij. Girig Haritasi] L.12—: Dijital giriglerin eglestiriimesi,
» [Analog giris imaji] A12—: Analog girislerin goruntusu,
+ [Dij. Cikig Haritasi] Lo~—: Dijital gikislar ve rdlelerin eslestiriimesi,
» [Analog ¢ikis imaji] 202—: Analog ¢ikislarin ve Darbe Katari Cikigi (PTO),
* [Frek. Sinyal imaji] FsT—: Darbe girislerinin gérintisu,
Bu menudeki parametreler salt okunur moddadir, yapilandirilamazlar.

Girig/gikis yapilandirmasi hakkinda daha fazla bilgi igin, [Tiim ayarlar] =» [Girig/
Cikig] icindeki alt mendilere basvurun.

[Dij. Girig Haritasi] LIA-

Bu mend dijital girislerin durumunu goérinttlemek igin kullanilir. Dijital girigler
arasinda gezinmek icin dokunmatik tekeri kullanin:

+ STO_A ve STO_B: giivenlik fonksiyonu STO girisleri. Daha fazla bilgi igin
dahili guivenlik fonksiyonu kilavuzuna bakin.

» Siricinin DI1 - DI8 arasindaki dijital girigleri. 22 kW'a esit veya daha diisik
glice sahip sirtcilerde, DI6 ve DI7 Dijital Girig olarak sirasiyla DQ1 ve DQ2
olarak kullanilir. DI8 girigine, yalnizca 22kW'tan buyuk glcu olan suricilerde
erisilebilir.

+ VW3A3203 Uzatiimis G/C moduilu takiimigsa istege bagh DI11 ile DI16 arasi
dijital girigleri.

Coklu atamalarla uyumlulugu dogrulamak Gzere Ekran Terminali Gzerinde, dijital
girise atanan tim fonksiyonlari gérmek icin dijital girise tiklayin (dusik seviye
atamasi ve yuksek seviye atamasi). Hicbir fonksiyon atanmamigsa [Hayir] NO
gosterilir.

Dijital girigler hakkinda daha fazla bilgi i¢in bkz. [Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikig] =»
[DI/DQ].

[Analog giris imaji] AIA-

Bu meni analog giriglerin degerini gorintilemek igin kullanilir. Analog girigler
arasinda gezinmek igin dokunmatik tekeri kullanin:

* [ANM] A11C ayarini olarak ayarla [AlI3] AT 3C: Sirlcinin Al1 - Al3 arasindaki
analog girigleri. Al3’e, yalnizca 22kW'tan buiyik giicii olan sirtcilerde
erisilebilir.

+ [Al4] r14cC ve [AIS] AT5C: VW3A3203 Uzatilmis G/C modulu takilmissa
istege bagh Al4 ve Al5 arasi analog girigleri ,
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* [Enkod Direng Degeri] THER: Kodlayici yoluyla tahmin edilen termal izleme
fonksiyonuna baglh direng degeri (Ohm cinsinden). Bu parametre,kodlayici
varsa ve [Enk Sick Sensr Tipi] THET 6gesi [Higbiri] NONE disinda bir degere
ayarlanmigsa gorunadrddr.

Bu menlde gosterilen analog giris Alx'in fiziki degeri [Alx] ATxC parametresine
karsilik gelir. Aralik ve birim, misteri konfiglirasyonuna baghdir.

Asagidakileri goruntilemek igin Ekran Terminali Gzerinde, analog giris Alx'e (1'den
5'e X' ile) tiklayin:

+ [Alx atamasi] AT xA: Coklu atamalar ile 6rnegin uyumluluk sorunlarini
dogrulamak igin analog girisle ilgili tim fonksiyon,

* Yapilandirilan [Alx Tipi] AT xT tlriine gére minimum ve maksimum degerler:

o [Gerilim] 100U tiru ile [Alx En Diisiik Deger] UTLx ve [Alx En Yiksek
Deger] UTHx

o [Akim] 02 turd ile [Alx En Diigiik Deger] CRLx ve [Alx En Yiiksek
Deger] CRHx.

+ Parazit filtrelemenin yapilandirilmis degeri: [Alx filtresi] ATxF.

Analog girigsler hakkinda daha fazla bilgi igin bkz. [Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis]
=» [AI/AQ].

[Dij. Cikis Haritasi] LOA-

Bu mend rdleler ve dijital ¢ikiglarin durumunu gérintilemek igin kullanilir. Bunlar
arasinda gezinmek icin dokunmatik tekeri kullanin:

* R1ila R3: slrtcunun réleleri. R3’e, yalnizca 22kW'tan biyuk gtici olan
surlctlerde erisilebilir.

* R4 ila R6: VW3A3204 Uzatilmig role moduilu takildiysa, istege bagl réleler.
+ DQ1: 22kW'den biyik giicli olan sirtculerde dijital gikis DQ.

+ DQ1 ve DQ2: 30 kW’den daha dustk glict olan sirtcdler igin iki dijital ¢ikis
(DO1 ve DO2)

+ DQ11 ve DQ12: VW3A3203 Uzatiimig G/C modull takildiysa, istege bagli
dijital ¢ikis.

NOT:

+ 22 kW'ye esit veya daha dlsuk giice sahip slrtclde, kablolamaya bagl
olarak, DO1 ve DO2 dijital giris (DI6 ve DI7) olarak da kullanilabilir,

» Glcil 22 kW’den blyik olan siiriictide, DQ, PTO - DQ Anahtarinin (SW2)
konfiglirasyonuna bagh olarak bir Darbe Katari Cikigi olarak da
kullanilabilir. Bkz. kurulum kilavuzu.

Ekran Terminali Uzerinde goruntilemek igin réleye veya dijital ¢ikisa tiklayin:

« Dijital ¢cikisa veya réleye atanan fonksiyon. Higbir fonksiyon atanmamigsa
[Hayir]no gosterilir,

* Gecikme siresi,
» Etkin seviye (ylUksek veya diisik),
¢ Tutma suresi.

Dijital ¢ikiglari ve rdleleri yapilandirma hakkinda daha fazla bilgi igin bkz. [Tiim
ayarlar] =¥ [Girig/Cikig]O.

[Analog ¢ikis imaji] AOA—-

Bu menl, analog cikislarin ve Darbe Katali Cikisinin (PTO) degerini
gorsellestirmek icin kullanilir. [AQ1] 201¢, [AQ2] 202C ve [PTO Frekansi] pPTOC
cikislari arasinda gezinmek igin dokunmatik tekeri kullanin.

Bu menude gdsterilen analog giris AQXx'in fiziki degeri [AQx] 20xC parametresine
karsilik gelir. Aralik ve birim, misteri konfiglirasyonuna baghdir.
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Ekran Terminali Gzerinde, gorintlilenecek analog ¢ikiglara tiklayin:

+ [AQx atamasi] 20x: Coklu atamalar ile drnegin uyumluluk sorunlarini
dogrulamak igcin analog cikisla ilgili fonksiyon,

* Yapilandirilan [AQx Tipi] 20xT tlrdne gére minimum ve maksimum degerler:
o [Gerilim] 10U tiri ile [AQx min Cikig1] UOLx ve [AQx maks CikisI] UOHx
o [Akim] O turd ile [AQx min gikig] 20T.x ve [AQx maks. ¢ikig] A0Hx.

* [AQx min 6lgek.] ASL.x (sirasiyla [AQx maks 6lgek.] ASHx): Minimum
(sirasiyla maksimum) olasi degisimin ylizdesi olarak, atanan parametrenin alt
sinirinin (sirasiyla st sinirinin) élgeklenmesi.

» Parazit filtrelemenin yapilandiriimis degeri: [AQx Filtresi] AOxF.

PTO fiziki degeri ([PTO Frekansi] PTOC parametresi) misteri yapilandirmasina
baghdir. Aralik 0,00...655,35 kHz’dir.

Ekran Terminali Uzerinde, goriintilenecek PTO’ya tiklayin:

+ [PTO Atama] pT0: Darbe Katari Cikisi (PTO) ile iligkilendirilmis fonksiyon.
Hicbir fonksiyon atanmamigsa [Hayir] N0 goésterilir.

* [PTO Max Cks Frekns] pTOH: PTO'nun maksimum ¢ikis frekansi. Deger
1,00 ile 30,00 kHz arasindadir. Varsayilan olarak, deger 4,00 kHz'dir. Bu
bilgiye PTO atanmissa erisilebilir ([PTO Atama] pT0 6desi [Hayir] NO ve
[DQ1] DO1 diginda bir degere ayarlandiysa).

NOT: [PTO Frekansi] PTOC 63desine yalnizca gicu 22 kW’den blyuk olan
suruculer igin erigilebilir. DQ'yu (DQ+ ve DQ-) darbe katari ¢ikisi PTO olarak
yapilandirmak i¢in kurulum kilavuzuna bakin.

Daha fazla bilgi igin (konfiglirasyon gibi), bkz. [Tim ayarlar] =» [Girig/Cikig]=»
[AVAQ].

[Frek. Sinyal imaji] FSI-

Bu meni darbe girislerinin frekansini gérsellestirmek igin kullanilir. Darbe girisleri
arasinda gezinmek i¢in dokunmatik tekeri kullanin:

+ [Olgiilen DI7 Freknsi] p=C7 ve [Olgiilen DI8 Freknsi] PFC8 (yalnizca 22
kW'den blyuk giici olan slrictlerde erigilebilir). Gorintilenen deger
[Olgiilen DIx Freknsi] PFCx parametresine karsilik gelir . Birim 0,01 Hz ve
aralk 0...42.949.672,95 Hz'dir.

« [PTI Olgiilen Frek.] PT1F (yalnizca 30 kW'tan diisiik giicii olan siiriiciilerde
erigilebilir). Bu mentide goéruntiilenen deger [PTI Olgiilen Frek.] PTIF
parametresine karsilik gelir . Birim 0,01 Hz ve aralik
-21.474.836,47...21.474.836,47 HZ'dir.

* [Enkoder Pals Frek] =CFR: Kodlayici (veya dahili kodlayici) bir darbe girisi
hiz referansi olarak kullanilirsa ([Enkoder kullanimi] ENU veya [Dabhili Enk.
Kullanimi] EENU 6gesi [Hiz referansi] PGR olarak ayarli) ve kodlayici
girislerine bir darbe katar tretici bagliysa ([Referans tipi] PG2 6gesi
[Frekans lireteci] PTG olarak ayarli) kodlayici darbe frekansi. Birim 0,01 kHz
ve aralik -21.474.836,47...21.474.836,47 kHZ'dir.

* [Enkoder Frek] E1FC: Kodlayici (veya dahili kodlayici) bir hiz referansi
olarak kullanilirsa ([Enkoder kullanimi] ENU veya [Dahili Enk.Kullanimi]
EENU 6gesi [Hiz referansi] PGR olarak ayarl) ve standart bir kodlayici
kullaniliyorsa ([Referans tipi] PG~ 6gesi [Enkoder] ENC olarak ayarli)
kodlayici frekansi. Birim 0,01 Hz ve aralik -21.474.836,47...21.474.836,47
Hz'dir.

Ekran Terminali izerinde, dusuk filtreye ait darbe girisi, dlisik ve ylksek
yapilandirilmis frekans ve parazit filtreleme darbesi girisi kesme suresi gibi bilgileri
gorintilemek igin bir darbe girisine tiklayin.

NOT: Kodlayici frekansi ve kodlayici darbe frekansi igin béyle bir bilgi yoktur.
Daha fazla bilgi igin (konfiglrasyon gibi), bkz. [Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis].
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[Haberlesme haritasi]

[Haberlesme haritasi] CMM— Menisu
Erisim

[Ekran] =» [Haberlesme haritasi]

Bu Menui Hakkinda

Bu menl, asagidakilere bagli izleme parametrelerine erisim saglar:
» Komut ve referans kaynaklari,
+  Komut ve durum kayitlari,
* Haberlesme modull iletigimi.
Komut ve referans hakkinda daha fazla bilgi igin [Komut ve Referans] crp

Menulsune , sayfa 186 bakin.

Konu Aciklama ilgili kilavuz
[Komut Kanali] cMDC Bu izleme parametresi gegerli aktif | -
parametresi komut kanalini gosterir. Daha fazla
bilgi igin , sayfa 98.
[Komut Kaydi] cMD parametresi | Bu parametre komut kaydinin -
gecerli deg@erini onaltilik olarak
gosterir. Daha fazla bilgi igin
asagiya bakin , sayfa 98.
[Ref Frekans Kanali] RFCC Bu izleme parametresi gegerli aktif | -
parametresi referans kanalini gésterir. Daha
fazla bilgi icin asagiya bakin , sayfa
99.
[Rampa once Ref Fre] FrH Bu izleme parametresi rampadan -
parametresi once Frekans referansinin akim
degerini gosterir. Daha fazla bilgi
icin asagiya bakin , sayfa 100.
CIA402 [Durum Kaydi] ETA Bu izleme parametresi CIA402 -
parametresi durum kaydinin gegerli degerini
onaltilik olarak gosterir. Daha fazla
bilgi icin , sayfa 100.
[Modbus ag diag.] MND Menlsii | Bu mend, kontrol blogunun NVE61654
altindaki Modbus seri iletisim
portuyla ilgilidir.
[Modbus HMI Tani.] MDH Bu mend, kontrol blogunun _
Menisu oénuindeki Modbus seri iletisim
portuyla ilgilidir. i¢in varsayilan
olarak kullanilir Ekran Terminali .
[Gom. Ethernet Tani.] MPE Bu meni Ethernet Katistinimig NVE61653
Mendusu iletisimi ile ilgilidir.
[DEVICENET DIAG.] DVN Bu meni DeviceNet iletisim NVE61683
Menusu moduli (VW3A3609) ile ilgilidir.
[PROFIBUS TANI] PRE Menusl Bu men Profibus DP haberlesme NVE61656
moduli (VW3A3607) ile ilgilidir
[PROFINET DIiYALOGU] PrRN Bu men( Profinet iletisim moduilu NVE61678
Menusii (VW3A3627) ile ilgilidir.
[EtherCAT Modiilu] ETC Bu menu EtherCAT iletisim moduli | NVE61686
Menisu (VW3A3601) ile ilgilidir.
[POWERLINK DIAG] PwL Bu menlii POWERLINK iletisim NVE61681
Menisu moduli (VW3A3619) ile ilgilidir.
[Komut s6zciigii imaji] Cw Bu mend, iletisim kaynaklarina -
Menisu gore komut word’i géruntilerini
icerir. Aciklama [Komut Kaydi]
CcMD ile benzerdir.

NVE61643TR.08

97


https://www.se.com/ww/en/download/document/NVE61654/
https://www.se.com/ww/en/download/document/NVE61653/
https://www.se.com/ww/en/download/document/NVE61683/
https://www.se.com/ww/en/download/document/NVE61656/
https://www.se.com/ww/en/download/document/NVE61678/
https://www.se.com/ww/en/download/document/NVE61686/
https://www.se.com/ww/en/download/document/NVE61681/

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Ekran] MON—

[Komut Kanali] cMDC

[Komut Kaydi] cCMD

Konu Aciklama ilgili kilavuz
* [Modbus Komutu] cMD1
*+ [CANopen Komutu] cMD2
+ [ILTS. Modiilii komutu]
cMD3(Profibus gibi diger
haberlesme moddilleri, vb.
icin)
* [Ethernet Gom. Komut]
CMD5
[FrekRef Word Hrtasi] R T Bu mend, iletisim kaynaklarina -
Mensu gore frekans referansi gorintilerini
icerir. Aciklama [Ref Frekansi]
LFR ile benzerdir.
* [Modbus Ref Frek] LrR1
* [CAN Ref Frek] L.FRrR2
+ [ilts Mod. Ref Frek] 1.FR3
(Profibus gibi diger
haberlesme moddilleri, vb.
icin)
* [Ethrn Tmls Ref Frek] L.FRrR5
NOT: birim, CMT igin bit 9’a
baghdir: dahili komut yazmaci.
Daha fazla bilgi i¢in iletisim
parametrelerine bakin.
[CANopen haritasi] ciM Bu meni CANopen moduli NVE61655

Menusi

(VW3A3608, VW3A3618,
VW3A3628) ile ilgilidir.

Salt okunur parametre. Bu izleme parametresi gegerli aktif komut kanalini gosterir.

Deger araligi Kod / Deger | Aciklama
[Terminal] TER Terminal bloku araciligiyla komut
Fabrika Ayari
[HMI] LCC araciligiyla komut Ekran Terminali
[Ref. Freq- MDB Modbus araciligiyla komut
Modbus]
[Ref. Freq- CAN CANopen modiili takiimigsa CANopen araciligiyla komut
CANopen]
[Ref. Freq-Com. NET Fieldbus moduilii takiimissa fieldbus moddli aracigiyla komut
Module]
[Tumlesik ETH Gomulu Ethernet aracihgryla komut
Ethernet]
NOT: Bu bélime ATV340+-sN4E siirliculerde erisilebilir.
[PowerSuite] PWS isletime alma yazilimi (izerinden komut.

Komut yazmaci ([Kontrol Modu] cHCF kullanilarak segilen profile ve [2/3- Tel
Kumanda] Tcc kullanan tel kontrolu tiiriine bagh olarak)

Bu parametre komut kaydinin gegerli degerini onaltilik olarak gosterir.
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[Ekran] MON—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Bit Aciklama, Deger
CiA402 profili 2 telli G/ profili 3 telli gegis G/C profili
(cHCF = SIM veya SEP) (CHCF = GG ve TCC= (cHCF=GG, TCC=3C)
2C)
0 1 olarak ayarlanmig: "Agma” | ileri (durum) komutu: Durdurma (galistirma
/Kontaktér komutu ) yetkisi):
0: lleri komutu yok
0: Durdur
1: lleri komutu
1: Calistirma ileri veya
NOT: Bit 0 atamasi geri komutuyla
degistirilemez. yetkilendirilir
Terminallerin
atamalarina kargilik NOT: Bit 0 ve 1 atamalar
gelir. Degistirilebilir. Bit | degistirilemez.
0 Cd00, sadece bu Terminallerin atamalarina
kontrol kelimesinin karsilik gelir.
kanali aktif oldugunda Degistirilebilir. Bit Cd00
aktiftir. ve Cd01, sadece bu
kontrol kelimesinin kanali
aktif oldugunda aktiftir.
1 0 olarak ayarlanmis: Komutlara atanmig ileri (0'dan 1'e yiikselen
"Gerilim devre dig1” /AC olabilir ug) komutu
glicu besleme yetkisi
2 0 olarak ayarlanmis: "Hizli Komutlara atanmis
durdurma" olabilir
3 1 olarak ayarlanmis:
"Calismayi etkinlestir’
/Calistirma komutu
4-6 Ayriimis (=0)
7 "Hata sifirama" onaylama
0'dan 1'e yukselen ugta aktif
8 1 olarak ayarlanmig: [Durus
tipi] STT parametresine
gore galisma aktif
durumundan gikmadan
9ve 10 Ayriimig (=0)
11-15 Komutlara atanmis olabilir

[Ref Frekans Kanali] RFCC

Salt okunur parametre.

Bu izleme parametresi gegerli aktif referans kanalini gosterir.

Deger araligi Kod / Deger | Aciklama
[Terminal] TER Terminal bloku araciligiyla referans
Fabrika Ayari
[HMI] LCC Ekran Terminali Gizerinden referansa
[Ref. Freq- MDB Modbus lzerinden referans
Modbus]
[Ref. Freq- CAN CANopen modulu takilmigsa CANopen araciligiyla referans
CANopen]
[Ref. Freq-Com. NET Fieldbus modiill takiimissa fieldbus moduli aracigiyla
Module] referans
[Tuimlesik ETH Gomulu Ethernet araciligiyla referans
Ethernet]
NOT: Bu bolime ATV340++*N4E sur(cllerde erigilebilir.
[PowerSuite] PWS isletime alma yazilimi {izerinden referans.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Ekran] MON—

[Rampa once Ref Fre] FRH

CIA402 [Durum Kaydi] ETA

Salt okunur parametre.

Referans degeri icin hangi kanalin secildigine bakmaksizin motora uygulanan

referans frekansini (rampadan 6nce) gorintilemeyi etkinlestirir (bkz.[Komut ve

Referans] CRpP— Menuisu, sayfa 186)

Deger araligi Aciklama

-599,0...599,0 Hz

Deger, [Yiiksek Hiz] rsP seviyesinden yiiksek ve —1* [Yiiksek
Hiz] HsP de@erinden disik olamaz.

CIA402 profiliyle 0, 1, 2, 4, 5 ve 6 bitlerinin kombinasyonu, DSP 402 durum
tablosundaki durumu belirler (bkz. ek).

CiA402 profili ve I/O profilindeki degerler tamamen aynidir. I/O profilinde,
degerlerin agiklamasi basitlestiriimistir ve CiA402 (Drivecom) durum tablosuna
referans vermez.

Bit Aciklama
CiA402 profili (CHCF = SIM veya GI/C profili (CHCF = GG)
SEP)
0 "Ac¢limaya hazir", 1 = g¢ bolimu hat Ayrilmig (=0 veya 1)
beslemesi bekleniyor
1 "Acma", hazir 0: Hazir degil / 1: Hazir
2 "Calisma aktif", calisiyor Calisiyor:
0: Sifirdan farkh bir referans uygulanirsa
surlcl galismaz
1: Galigiyor, sifirdan farkl bir referans
uygulanirsa siricu galistirilabilir
3 Calismada tespit edilen hata durumu: Calismada tespit edilen hata durumu:
0: Devre disi / 1: Aktif 0: Devre disi / 1: Aktif
4 "Gerilim aktif", 1 = glic asamasi Gulg¢ asamasi kaynagi (1=var / 0=yok)
beslemesi mevcut
NOT: Sirici sadece glic asamasi ile
NOT: Suriicu sadece gli¢ agsamasi ile calistirildiginda, bit her zaman 1'de olur.
calistirildiginda, bit her zaman 1'de
olur.
5 Hizli durdurma (0= etkin) Ayrilmis (=1)
6 "Acma devre digl", gl¢ agsamasi Ayrilmig (= 0 veya 1)
beslemesi kilitli
7 1: Uyari 1: Uyarn
8 Ayrilmis (=0) Ayriimis (=0)
9 Uzak:
0: Grafik Ekran Terminali araciliyiyla komut veya referans
1: Ag Gizerinden komut veya referans
10 1: Hedef referansa ulasildi 1: Referansa ulasildi
NOT: Siiricl hiz modunda oldugunda
bu, hiz referansidir.
1 "Dahili sinir aktif": Referans sinirlarin disinda:

0: Referans sinirlarin iginde
1: Referans sinirlarin iginde degil
NOT: Siiriicli hiz modunda oldugunda

sinirlar, LSP ve HSP parametreleriyle
belirlenir.

0: Referans sinirlarin iginde
1: Referans sinirlarin iginde degil
NOT: Siriicli hiz modunda oldugunda

sinirlar, LSP ve HSP parametreleriyle
belirlenir.
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[Ekran] MON— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Bit Aciklama
CiA402 profili (CHCF = SIM veya GI/G profili (CHCF = GC)
SEP)

12 Ayriimis (=0) Ayriimis (=0)

13 Ayriimis (=0) Ayriimis (=0)

14 "Durdurma tusu", durdurma tusu ile STOP:

0: STOP tusuna basiimadi

1: STOP tusuyla tetiklenen durdurma

15 "Yoén", déndirme yoni:
0: Cikista ileriye dénme

1: Cikista geriye donme
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Ekran] MON—

[Veri kaydi]

[Dagitiimis kayit] DLO— Menusii

Erisim

Bu Menu Hakkinda

Aktivasyon

[Ekran] =» [Veri kaydi] =» [Dagitiimis kayit]

Bu mend, belirli parametreleri izleyen verilerin kaydedilmesi icin kullanihr.

Dagitilmis kayit fonksiyonu, ayni anda en fazla dért parametre dagitiminda
oturum acgilmasina izin verir. Her parametre deposu, ayni érnek trlyle
senkronizedir.

Bu fonksiyonun sonucu, segilen dort parametrenin her biri igin dagitimi
goruntilemek tGzere 10 barlik bir bar grafigi (tanimlanan maksimum degerin her %
10'luk bélimi) ¢ikarma olasiligini vermektedir.

NOT: Veri kaydi fonksiyonu konfiglirasyonunda yapilan herhangi bir degisiklik,
Onceden saklanan verileri siler.

Bu fonksiyon, veri 6érneklerini saklamak tizere ¢ikarmayi amaglamaktadir. Mevcut
oldugu zaman, bu érnekler diger araglarla yiiklenebilir (SoMove ve/veya Web
sunucusu). Veri kaydi, zaman igerisinde veri kaydetme ve saklama ihtiyacini
karsilar.

Siruci, agagidaki verileri saklayabilir:

[Veri kaydi] tiirii Aciklama [Veri kaydi] Erisim
depolama: Otomatik/
Manuel
Sdrici tanimi Sdrici kimlik verisi Otomatik, [Panel] Ds2 | SoMove
mendusunde
Web sunucusu
Olay uyarisi kaydi Uyari kaydi Otomatik, [Panel] bsu | SoMove
menusunde
Web sunucusu
Olay hatasi kaydi Hata kaydi Otomatik, [Panel] st | SoMove
menUisiinde
Web sunucusu
Dagitim kaydi 4 Dagitim verisi Manuel Web sunucusu
Enerji kaydi 1 Enerji kaydi verisi Otomatik, [Panel] sz | SoMove
menUisiinde

Web sunucusu

[Dagitilmis kayit] D1.O 6gesini etkinlestirmek igin:
* [Log. Dgtm prm seg¢] 1.DP ile depolanacak 1 ile 4 arasindaki verileri secin
» [Kayit Dgtm Durumu] L.DEN 6gesini [Bslt] START olarak ayarlayin
Kaydetme, motor ¢alisir calismaz baglar.

GUnlugd durdurmak igin, [Kayit Dgtm Durumu] 1.DEN 6gesini [Durdur] sToP
olarak ayarlayin.

[Kayit Dgtm Durumu] LDEN

Kayit Dagitim Durumu.
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[Ekran] MON—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Durdur] STOP Dagitim kaydi devre digi birakildi
Fabrika ayari
[Bslt] START Dagitim, sadece motor galistigi zaman kaydedilir
[Her zaman] ALWAYS Dagitim her zaman kaydedilir
[Sifirla] RESET Dagitim kaydi sifirlama (konfigtrasyon, veriler)
[Temizle] CLEAR Dagitim verilerini temizle
[Hata] ERROR Dagitim kaydi esnasinda bir hata tespit edildi

[Log. Dgtm prm se¢] LDP Menusu

Erisim

Bu Menu Hakkinda

[Ekran] =» [Veri kaydi] =» [Dagitiimis kayit]=» [Log. Dgtm prm seg]

[Log Distrib. Data 1] LDD1 - [Log Distrib. Data 4] L.DD4

Kayit Dagitim Verileri 1 ayarini olarak ayarla Kayit Dagitim Verileri 4.

Bu mend, veri kaydi i¢in en ¢ok 4 parametre segmenize izin verir. Her parametre
icin tepe deger de saklanir.

Kod / Deger Aciklama
Ayar () & s
[Distrib. Log. NO Dagitim kaydi devre digi birakma
DISABLE]

Fabrika ayan

[Motor RFR Motor frekansi
Frekansi]
[Motor Akimi] | LCR Motor akimi
[Motor Hizi] SPD Motor hizi
[Motor Voltaji] | vop Motor gerilimi
[Motor Mech. | OPRW Motor mekanik gucu
Power]
[Input Elec. IPRW Giris elektrik gucl
Power]
[Output Elec. EPRW Cikis elektrik glicu
Power]
[Motor Torku] | OTR Motor torku
[Ana Sebeke ULN Sebeke gerilimi
Voltaji]
[DC Veri Yolu | VBUS DC bara gerilimi
Voltaji]
[Al1 Termal TH1V Termal sensor Al1
Degeri]
[AI3 Termal TH3V Termal sensor Al3
Degeri]
[Al4 Termal TH4V Termal sensor Al4
Degeri]
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Ekran] MON—

Kod / Deger Aciklama
Ayar () & <
[AI5 Termal TH5V Termal sensor Al5
Degeri]
[Siirticii Terml | THD Siruci termal durumu
Durumu]
[Motor Termal | THR Motor termal durumu
Durumul]
[DBR Thermal | THB Fren termal durumu
State]

[Dagitiimis kayit] DLO Menusu
Erigsim
[Ekran] =» [Veri kaydi] =» [Dagitiimis kayit]

Bu Menu Hakkinda

NOT: Bir kayit verisi, kayit dagitim verileri igin kullanici tarafindan tanimlanan
maksimum degerleri asarsa bu deder kayit dagitiminda saklanmaz.

[Kyt Dgtm Orn Siiresi] LDST

Kayit Dagitim Ornek Siiresi.

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[200 ms] 200MS 200 ms
[1 saniye] 1s 1sn

Fabrika ayan
[2 saniye] 25 2sn
[5 saniye] 58 5sn

[Dgtm Max Dgr 1] L.DM1 - [Dgtm Max Dgr 4] L.DM4
Maksimum Dagitim Verisi Degeri 1 ayarini olarak ayarla Maksimum Dagitim
Verisi Degeri 4.

Tanimlanan maksimum deger, saklanan verilerin %100'ine karsilik gelir. Kayit
dagitim verilerinin tim araligina uyarlamak icin maksimum degeri ayarlayin.

Ayar () Aciklama
10...65535 Fabrika ayari: 65.535 (ayar [Log Distrib. Data 1] LDD1...[Log
Distrib. Data 4] 1.DD4 degistirilirken uyarlanabilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tum ayarlar] CST-

Bu Boluimde Neler Var

[Motor parametreleri] MPA MeNUSU ........c..iiiiiiiiiieiiiiiiie e 106
[Sist.Birmleriblrle] ... 184
[Komut ve Referans] CRP MeNUSU ...........ocovuniiiiiiiiiiiiiiee e, 186
[MaSter/SIave] ..........coouiiiiiiiii e 203
[Kaldirma fonksynlIr.] ... e 231
[Kaldirma goriintlilme] .............coooiiiiiiiii e 263
[Makine fonksiyonlart]..............coooiiiiiiiiii e 265
[Genel fonksiyonlar] - [Hiz Sinirlar]..............ooo e, 278
[Genel fonksiyonlar] - [Rampal.............ccccoooiiiiiiiiiiiiii e 281
[Genel fonksiyonlar] - [Rampa anahtari]................cc....oiiiii, 285
[Genel fonksiyonlar] - [Durma konfiglr.] .................oiii 287
[Genel fonksiyonlar] - [Oto.DC enjeksiyon] ..............cccooiiiiiiiiiiiii i, 294
[Genel fonksiyonlar] - [Ref islemleri] ..............ccooooiiiii 298
[Genel fonksiyonlar] - [Onayar hizlari] ...............c...ccoooeoeieeiiiiieieeeeee 300
[Genel fonksiyonlar] - [+/-hiz] .............cccoooiiiiiii e, 303
[Genel fonksiyonlar] - [ref.li +/-hiz]...............cooooiiii 306
[Genel fonksiyonlar] - [Atlama frekansi] ..., 309
[Genel fonksiyonlar] - [PID kontrolori]................ccooeeiiiiiiiiiiec e, 311
[Genel fonksiyonlar] - [Esige ulasildi].................oooiiiiiii 332
[Genel fonksiyonlar] - [Anagbk kontk. Komut]....................... 335
[Genel fonksiyonlar] - [Cikis kontaktoriicmd] ......................coooi, 338
[Genel fonksiyonlar] - [Geri devre diSI]...........ccoooiiiiiiiiiiiiiiiii 342
[Genel fonksiyonlar] - [Tork sinirlandirma] ..., 343
[Genel fonksiyonlar] - [2. akKim SINIFL] .........c.ooiiiiiiiiii e, 348
[Genel fonksiyonlar] - [JOg].......cccouiiiiiiiiii 350
[Genel fonksiyonlar] - [Yilksk hzda anhtrima].......................................... 352
[Genel fonksiyonlar] - [Memo Ref Frekansi]....................ccooooiiiiiiiiiinen, 354
[Genel fonksiyonlar] - [Fren lojik kontrolU] ...................cccoooiiii, 355
[Genel fonksiyonlar] - [Limit switchler]..................... 356
[Genel fonksiyonlar] - [SensoOr pozisyonlama].................c...ccceeeviiieeinn, 358
[Genel fonksiyonlar] - [Tork kontrol].............c..cooooiiii 366
[Genel fonksiyonlar] - [Parametre anahtar]..........................l 375
[Genel fonksiyonlar] - [Hz zmnagsmisnradur]..................cc.ocooiiiniine, 380
[Genel fonksiyonlar] - [DC Bara Beslemesi]............c....ccooiiiiiiiiinn. 382
[Genel fonksiyonlar] - [Multimotor konfig.]................ccoooiii 384
[Genel fonksiyonlar] - [24V Besleme CIKISI]..............ccoeeiiiiiiiiiiiiicecee, 388
[Genel fonksiyonlar] — [External weight meas.] ..............cc...oiiin. 389
[Genel fonksiyonlar] — [Gii¢ Yedekleme]................cccooviiiiiiiiiiiiiiiineccin, 392
[Genelizleme]...........o.ooiimiii e 395
[Giris/Cikig] - [G/IC atamasi] .........c..iiiiiiiiii e 406
[Girig/CIKIS] - [DIDQY] .......coiieiiieeee e 412
[Giris/CIKIS] - [AVAQ] ..... oo 431
[Girig/CIKIS] - [ROIC] .....oeeeeiie e 449
[Enkoder konfigrsyon]...........ccoouiiiiii e 458
[Dahili ENKOEN]..........oouniiiiiie e 466
[Hata/Uyari idaresi] ... 470
[BaKIM] ... 514

[Tum ayarlar] CST menUsU, asagidakiler igin tahrik fonksiyonu ile ilgili tim

ayarlari sunar:
* Motor ve tahrik konfiglirasyonu
» Uygulama fonksiyonlari
+ Izleme fonksiyonlari
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Motor parametreleri] MPA Menusu

[Motor parametreleri] MPA— Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Motor parametreleri]

Bu Menu Hakkinda

Yiksek anma degeri veya Normal anma degeri makine déngusune baghdir.

Yuksek anma degeri secildiyse suricinin akim sinirt 1,8 x In seviyesine
genisletilir ve akima ve/veya glice bagli motor parametrelerinin maksimum
degerleri disurdlur. Bir segimden digerine gegilirken, butun ilgili parametreler
fabrika ayari degerlerine ayarlanir.

Her durumda, suricinun maksimum akimi degismez. Slrtcuyl yiuksek degder
modunda ayarlamak, motor parametreleri icin nominal degerleri dislirmez. Bu da
ayni motor i¢in, yuksek anma degeri modlarinda ylksek kapasiteli bir strtictintin
gerekli oldugu anlamina gelir.

ATV340 Motor Kontrol Turleri

ATV 340 slrucusu, uygulamaya baglh olarak tim kullanim durumlarini kapsayan 8
motor kontrol turlerini icinde barindirir.

Asagidaki tabloda uygulama ihtiyaglarina bagh olarak Motor Kontrol tirleri
secimini gosterir:

Kontrol Motor Tiirui [Motor kontrol tipi] Aciklama
CTT segimi(2)

Agik Cevrim Asenkronize motor [SVC Gerilim] vvc Siyrilma telafili gerilim
vektor kontrol yasasi

[U/F VC 5 nokta] UF5 | 5 noktali U/F vektor
kontrol yasasi

[Tasarruf M.] N1.D Enerji tasarrufu kontrol
yasasl
Senkronize motor [Senk.mt.AC] sYN Kalici miknatis kontrol
yasasl
[SYN_U VC] synu Degigken tork

uygulamalari igin kalici
miknatis kontrol yasasi

Reliiktans motor [Rel. Mot.] SrRVC Reliiktans motor
kontrol kanunu
Kapatilmig Cevrim (1) Asenkronize motor [FVC] rvC Akim vektdr kontrol
yasasl
Senkronize motor [Senk.mt.KC] Fsv Kalici miknatis kontrol
yasasl

(1) Bu uygulamalar igin bir kodlayici mevcut olmali ve yapilandiriimalidir.

(2) NOT: Bu parametrenin degistiriimesi [Motor akilama] =1.U parametresini sifirlar.

Asenkronize Motorlar igcin Parametreler Listesi

Asagidaki tabloda [Motor kontrol tipi] CTT segimine bagl olarak yapilandiriimasi
gereken minimum parametreler listesi gésterilmigtir:
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

NOT: Bu parametreler ayarlandiktan sonra, performanslarin optimize edilmesi
icin bir [OtoTanima] TUN yapilmasi 6nerilir. Bu parametrelerden biri
degistirilirse otomatik ince ayar yeniden gerceklestiriimelidir.

Parametreler [SVC Gerilim] [FVC] Fvc [U/F VC 5 nokta] | [Tasarruf M.]
vveC UF5 NLD

[Motor v v v v

Standardi] BFR

[Nominal motor | v v v v

glicii] NPR veya

[Motor 1

b()osiniis Fi] cos

[Nom Motor v v v v

Voltaji] uns

[Nom Motor v v v v

Akimi] NCR

[Nominal Motor | v/ v v v

Frek] rrs

[Nominal Motor | v v v v

Hizi] NSP

[Enkoder Tipi] - v @2 - -

UECP veya

[Dahili Enkoder

Tipi] EECP

[Enkoder besl. - v 2 - -

ger.] UECV veya
[Dahili Enkodr
Gerilimi] EECV

(1) [Motor para. segimi] MPC 6gesine bagh olarak.

(2) Uygulamada kullanilan kodlayiciya bagh kodlayici ayarlari (bkz. [Enkoder konfigrsyon] TEN—
ve [Dahili Enkoder] TEE- ).

Senkronize veya Reluktans Motorlar i¢cin Parametre Listesi

Asagidaki tabloda [Motor kontrol tipi] CTT secimine bagli olarak senkronize veya
reliktans motorlar yapilandirilmasi gereken minimum parametreler listesi
gOsterilmistir:

NOT: Bu parametreler ayarlandiktan sonra, performanslarin optimize edilmesi
icin bir [OtoTanima] TUN yapilmasi 6nerilir. Bu parametrelerden biri
degistirilirse otomatik ince ayar yeniden gerceklestiriimelidir.

Parametreler [Senk.mt.AC] [Senk.mt.KC] [SYN_U VC] [Rel. Mot.] SRVC
SYN FSY SYNU

[Senk.Nominal v v v v

Akimi] NCRS

[Nom Senk v v v v

Motor Hizi]

NSPS

[Nominal Motor | v v v v

torku] TOs

[Kutup giftleri] v v v v

PPNS

[AgI ayar tipi] v v v v

AST

[Enkoder Tipi] - s ) - —

UECP veya

[Dahili Enkoder

Tipi] EECP

[Enkoder besl. - v ) - -

ger.] UECV veya
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[Tiim ayarlar] csT—

Parametreler

[Senk.mt.AC]
SYN

[Senk.mt.KC] [SYN_U vC]
FSY SYNU

[Rel. Mot.] sSrRvC

[Dahili Enkodr
Gerilimi] EECV

[Otoayarlama
tipi] TUNT

- - v @

(1) Uygulamada kullanilan kodlayiciya bagli kodlayici ayarlari (bkz. [Enkoder konfigrsyon] 1EN—

ve [Dahili Enkoder] TEE—).

(2) [Otoayarlama tipi] TUNT, Relliktans motorlar ile performanslari optimize etmek igin

degistirilebilir.

[ikili derecelendrme] DRT

Uygulamada gerekli asiri yike bagh olarak normal/agir gorevi segin.

NOT: Bu parametrenin degistiriimesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve
[Ayar se¢imi] STUN ve/veya [Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR , [Varsayilan]
TAB olarak sifirlanir. Otomatik ince ayari yeniden yapmaniz gerekir.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Normal Sart] | NORMAL Normal anma degeri, strlici akim siniri 1,5 x In’'dir.
[Agir Sart] HIGH Yuksek anma degeri, surticu akim siniri 1,8 x In’dir

Fabrika ayan

[Motor kontrol tipi] CTT

Bu parametreyi uygulama ve motor tlriine gére ayarlayin. Motor parametre
degerlerini girmeden 6nce sec¢im yapiimalidir.

NOT: Bu parametrenin degistiriimesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve
[Ayar se¢imi] STUN ve/veya [Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR, , [Varsayilan]
TAB olarak sifirlanir. Otomatik ince ayari yeniden yapmaniz gerekir.

Deger araligi

Kod / Deger

Aciklama

[SVC Gerilim]

VvC

Gerilim vektor kontroll (Sensorsiiz aki vektoru V): Yike gore
otomatik siyriima telafisi olan agik gevrimli gerilim aki vektor
kontrolu. Ayni surlcuye paralel baglh bir dizi motorun
calismasini destekler (motorlar birbirinin ayniysa).

Fabrika ayan

[FVC]

Ve

Akim vektorii kontrol kapali gevrimi (Tam aki vektord):
Kodlayici sensori olan kapali gevrim akim aki vektér kontroli;
bu secenek, bir kodlayici modulu takiliysa veya gémulu
kodlayici kullaniliyorsa segilebilir.

NOT: [FVC] rvC segimi 6ncesinde dahili kodlayiciyi veya
kodlayici segenegini kontrol edin.

[UIFVC5
nokta]

UFS

U/F VC 5 nokta voltaj/frekans:

108

NVE61643TR.08



[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

UA

-
F
> > > > >

Bu profil UNS, FRS, U1 - U5 ve F1 ila F'5 parametrelerinin
degerleri ile tanimlanir. Sonu¢ mavi egridir.

Varsayilan olarak, U1 - U5 ve F1 - 5 degistirilmezse (fabrika
ayarlari), kullanilan profil 2 nokta ile tanimlanir (bkz. yesil egri).

NOT: UO, motor parametrelerini temel alan bir dahili
hesaplamanin sonucudur ve (%) ile garpilir. UFR (%). UO,
UFR degeri degistirilerek ayarlanabilir.

[Senk.mt.AC] SYN Acik cevrim senkronize motorlar: Sabit miknatisli senkron
motorlara 6zel motor kontrol tird.

[Tasarruf M.] NLD Enerji tasarrufu icin optimize edilmis 6zel motor kontrol turd.

Bu motor kontrol tlrl, motor ylkiine gore otomatik olarak
surucu ¢ikis akimini dusurir. Bu otomatik akim seviyesi
ayarlamasi, yikin minimumda tutuldugu dénemler igin eneriji
tasarrufu saglar ve surtictinin performansini tam yukte
muhafaza eder.

[Senk.mt.KC] | FSY Kapali gevrim senkronize motor: Kodlayicisi olan kalici
miknatis senkronize motorlar igin. Bu segim ancak su sartlarla
mumklndur: bir kodlayici modula takih olmali ya da gomuli
kodlayici . kullaniimalidir.

NOT: [Senk.mt.KC] F'sY secimi 6ncesinde dahili
kodlayiciyi veya kodlayici segenegini kontrol edin.

[SYN_U VC] SYNU Agcik cevrim senkronize motor: Sabit miknatish senkron
motorlara 6zel motor kontrol tird. Bu motor kontrol tird
degisken tork uygulamalari i¢in kullanilir.

[Rel. Mot.] SRVC Senkronize reliiktans Motor: Manyetik direncli motorlar igin
motor kontrol tirl. Bu motor kontrol tirl degisken tork
uygulamalari igin kullanilir. Striiciiniin maksimum ¢ikis akimi
motor akimina esit veya daha blyUk degilse bu durum, tork
performanslarinin birikimine yol agar. [Oyalama izleme] sTPC
Bu fonksiyon, motor akiminin ve hiz yiikselis zamaninin
izlenmesiyle motorun asiri yiklenmesinin 6nlenmesine
yardimci olur.

[Geligmis Mtr kntrl]] AEMC

Gelismis Motor Kontrolii.
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AUYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametrenin degerini degistirirseniz surlictnin, motor parametreleri igin
fabrika ayarlarina sifirlanmasi durumundakiyle ayni adimlari izlememeniz
gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

neden olabilir.

Bazi parametreler degismese bile, erisilemeyen bazi parametreler yeniden
hesaplanir. Bu ayarlar, sinirli olmamak kaydiyla motor kontrol tipinin segilmesini,
motor isim plakasina gére motor parametrelerinin ayarlarini, motorun otomatik
ince ayarini igerir.

Bu parametre standart motor kontroliini arttirir. Ozellikle diisik frekansta ve
motor nominal frekansindan daha blyuk frekansta dinamik ve statik
performanslari (tork dogrulugu ve tork sinirli hiz kontroli gibi) gelistirir.

V3.1'den (hari¢) daha eski yazilim striiminde mevcut olan ayni motor kontrol
davranisini geri almak igin bu 6zelligi devre disi birakin.

Konfiglrasyon transferi sz konusu oldugunda, konfigtirasyon V3.1'den (harig)
daha eski bir yazilim sGriminden geliyorsa, bu parametre otomatik olarak [Hayir]
NO olarak ayarlanir.

Bu parametre [Evet] YES olarak ayarlanirsa, konfiglirasyonu V3.1'den (harig)
daha eski bir yazilim striGmune sahip bir slrtctye aktarmak mumkun degildir.

Bu parametreye [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [SVC Gerilim] vvc, [FVC] FvcC
veya [Tasarruf M.] N1.D olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Motor kontrol tipi] CTT 6desinin sifilanmasi, [Geligmis Mtr kntrl] 2AEMC 6gesini
fabrika ayarlarina sifirlar. Ancak bu parametre, [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi
[SVC Gerilim] vvc, [FVC] rvC veya [Tasarruf M.] NL.D disinda bir degere
ayarlanmigsa [Hayir] NO degerine zorlanir.

Gelismis motor kontroliiniin etkinlestiriimesi, [Rotasyon ayari] TRAM
fonksiyonunu erisilebilir hale getirir .

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Devre Disl.
[Evet] YES Etkin.
Fabrika ayan
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[veriler] MTD— Menusu
Erisim
[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor verileri] =» [veriler]

Bu Menui Hakkinda

AUYARI

KONTROL KAYBI
« Bagli motorun kilavuzunu tamamen okuyup kavrayin.

+ Isim plakasina ve bagli motorun kilavuzuna bakarak tiim motor
parametrelerinin dogru ayarlandigini dogrulayin.

» Otomatik ince ayari yaptiktan sonra bir veya daha fazla motor
parametresinin degerini degdistirirseniz, [Ayar se¢imi] STUN ve/veya
[Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR degeri [Varsayilan] TAB olarak sifirlanir ve
otomatik ince ayari yeniden yapmaniz gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bu menu, motor etiket plakasi parametreleri ve motor ince ayarindan kaynaklanan
parametreler gibi motorla ilgili verileri igerir, ancak bunlarla sinirli degildir. Mentde
géruntilenen parametreler temel olarak [Motor kontrol tipi] CTT segimine
baglidir:

» Asenkronize motor kontrol tlrleri, yani [Motor kontrol tipi] CTT su sekilde
ayarlanirsa:

o [SVC Gerilim] vvc,

o [Tasarruf M.] NLD,

o [FVC] Fvc,

o [U/F VC 5 nokta] UFS5.

Bu tablo, asenkronize motor igin motor verilerinin ayarlanmasi ve optimize
edilmesi i¢in izlenmesi gereken adimlari sunar:

Adim Eylem

1 Motor etiket plakasini girin
2 [OtoTanima] TUN iglemini gergeklestirin.
3 Davranisi optimize etmek igin [Miknatislama Akimi] ID2 6desini ayarlayin. Bu

ayarlama, [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [SVC Gerilim] vvC veya [U/F VC 5 nokta] UF5
olarak ayarlanmigsa yapilabilir:

*  Motoru yarim nominal hizda, minimum yukte ve takviye olmadan calistirin.
* [EMF senk. Hata %] RDAE degerini kontrol edin ve not edin:

> [EMF senk. Hata %] RDAE degeri %0'dan dustkse, [Miknatislama Akimi] IDA
azaltilabilir..

> [EMF senk. Hata %] RDAE degeri %0'dan yiiksekse, [Miknatislama Akimi]
1DA artirilabilir..

* [EMF senk. Hata %] RDAE de@erine (6nceden not edilen) uygun sekilde
[Miknatislama Akimi] ID2 degistirme icin motoru durdurun.

+ Senkronize veya reliktans motor kontrol tirleri, yani [Motor kontrol tipi] CTT
su sekilde ayarlanirsa:

o [Senk.mt.AC] sYN,
o [Senk.mt.KC] Fsv,
° [Rel. Mot.] srRVC,

[SYN_U VC] syNU.

o
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Bu tablo, senkronize veya reliiktans motor igin motor verilerinin ayarlanmasi ve
optimize edilmesi igin izlenmesi gereken adimlari sunar:

Adim Eylem

1 Motor etiket plakasini girin
2 [OtoTanima] TUN islemini gergeklestirin
3 Davranigi optimize etmek icin [Sabit Syn. EMF] pts 6desini ayarlayin. Bu ayarlama,

[Motor kontrol tipi] cTT 6gesi [SYN_U VC] svNU olarak ayarlanmigsa yapilabilir:

*  Motoru makinenin tizerinde mevcut olan minimum sabit frekansta (minimum yukte
ve takviye olmadan) ¢alistirin.

* [EMF senk. Hata %] RDAE degerini kontrol edin ve not edin:

o [EMF senk. Hata %] RDAE dederi %0'dan disikse, [Sabit Syn. EMF] pHS
artirilabilir.

o [EMF senk. Hata %] RDAE degeri %0'dan yiksekse, [Sabit Syn. EMF] prs
azaltilabilir.

[EMF senk. Hata %] RDAE degeri %0'a yakinlastiriimalidir.

* [EMF senk. Hata %] RDAE degerine (6nceden not edilen) uygun sekilde [Sabit
Syn. EMF] pHs degistirme igin motoru durdurun.

[Motor Standardi] BFR %

Bu parametre asagidaki gibi birkag parametrenin 6n ayarlarini ve/veya birimlerini
degistirmek i¢in kullanihr:

* [Yiliksek Hiz] usp
* [Motor Frek Esigi] =TD
* [Nom Motor Voltaji] uns
* [Nominal Motor Frek] FrS
+ [Maks Frekans] Trr
Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol turleri ile erigilebilir.

NOT: Bu parametrenin degistiriimesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve
[Ayar se¢imi] STUN ve/veya [Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR, , [Varsayilan]
TAR olarak sifirlanir. Otomatik ince ayarin yeniden yapilmasi gerekir.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[50Hz IEC] 50Hz 50Hz motor frekansi— IEC
Fabrika ayan
[60Hz NEMA] 60Hz 60Hz motor frekansi— NEMA

[Maks Frekans] TFR

[Motor Asiri Hizi] sOF hatasini 6nlemeye yardimci olmak igin [Maks Frekans]
TFR degerinin [Yiuksek Hiz] HsP ile esit ya da %110’'undan fazla tutulmasi dnerilir.

Deger araligi Aciklama

10,0...599,0 Hz(" (adim: 0,1 Hz) Fabrika ayan: 60 Hz veya [Motor Standardi] BrRr 6Jesi [60Hz
NEMA] c0Hz olarak ayarliysa 72 Hz'ye 6n ayar.

(1) Maksimum aralik asenkronize motor kanunu igin 10 * [Nominal Motor Frek] ¥RsS veya
senkronize kanunu igin 10 * [Senk.Nominal Frek] Frss.

[Nominal motor guici] NPR %

Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol turleri ile ve [Motor para.
se¢imi] MpC 6gesi [Nominal motor giicii] NPR olarak ayarlanmigsa erigilebilir.
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NOT: Bu parametrenin degistiriimesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve
[Ayar se¢imi] STUN ve/veya [Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR, , [Varsayilan]
TAB olarak sifirlanir. Otomatik ince ayarin yeniden yapilmasi gerekir.

Deger araligi Aciklama

Sirucl anma degerine gore (1) Birim [Motor Standardi] BFR 6gesi [60Hz IEC] 501z olarak
ayarlandiysa kW, [Motor Standardi] 2rRr 6gesi [60Hz NEMA]
60Hz olarak ayarlandiysa HP’dir.

Fabrika ayari: surtici anma degerine gore

(1): [Motor Standardi] BFRr 6desi [60Hz IEC] 5011z olarak ayarlanirsa, adim, gl¢ araligi < 15 kW
olan suruciler igin 0,01 kW, aksi takdirde 0,1 kW’dir. [Motor Standardi] BFR 6Jesi [60Hz NEMA]
60Hz olarak ayarlandiysa, adim, gli¢ araligi < 20 HP olan surdcdiler icin 0,01 HP, aksi takdirde 0,1
HP’dir.

[Nom Motor Voltaji] UNS %

Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol turleri ile erigilebilir.

NOT: Bu parametrenin degistiriimesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve
[Ayar se¢imi] STUN ve/veya [Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR, , [Varsayilan]
TAB olarak sifirlanir. Otomatik ince ayarin yeniden yapilmasi gerekir.

Deger araligi Aciklama

100...690 Vac (adim: 1 Vac) Fabrika ayari: surtici anma degeri ve [Motor Standardi] BFrR
O0gesine gore

[Nom Motor Akimi] NCR x

Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol tirleri ile erisilebilir.

NOT: Bu parametrenin degistiriimesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve
[Ayar se¢imi] STUN ve/veya [Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR, , [Varsayilan]
TAB olarak sifirlanir. Otomatik ince ayarin yeniden yapilmasi gerekir.

Deger araligi Aciklama

0,25...1,8 In M (adim: 0.01 A (@) Fabrika ayari: surtici anma degeri ve [Motor Standardi] BFrR
6gesine gore

(1): Kurulum kilavuzunda ve suricu isim plakasinda belirtilen nominal strlici akimina esittir.
(2): Gug araligr < 15 kW olan suricdler icin aksi takdirde 0,1 A'dir.

[Nominal Motor Frek] FRS x

Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol turleri ile erigilebilir.

NOT: Bu parametrenin degistiriimesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve
[Ayar se¢imi] STUN ve/veya [Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR, , [Varsayilan]
TAB olarak sifirlanir. Otomatik ince ayarin yeniden yapilmasi gerekir.

Deger araligi Aciklama

10,0...599,0 Hz (adim: 0,1 Hz) Fabrika ayari: 50 Hz veya [Motor Standardi] BFR 6Jesi [60Hz
NEMA] 601z olarak ayarliysa 60 Hz'ye 6n ayar.

[Nominal Motor Hizi] NSP %

Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol turleri ile erigilebilir.

NOT: Bu parametrenin degistirilmesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve
[Ayar se¢imi] STUN ve/veya [Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR, , [Varsayilan]
TAB olarak sifirlanir. Otomatik ince ayarin yeniden yapilmasi gerekir.
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Etiket plakasi Hz cinsi veya % olarak senkronize hiz ve kayma veriyorsa, nominal
hizi hesaplamak igin asagidaki formullerden birini kullanin:

100 — % olarak siyrilma
+ Nominal hiz = Senkronize hiz x 100

60 — Hz olarak styrilma

* Nominal hiz = x senkronize hizi 60 (60 Hz motorlar)

50 — Hz olarak styrilma

* Nominal hiz = x senkronize hizi 30 (50 Hz motorlar).

Deger araligi Aciklama

0...65.535 rpm (adim: 1 rpm) Fabrika ayan: siriici anma degeri ve [Motor Standardi] BFr
6gdesine gore

[Motor para. se¢cimi] MPC %

Bu parametre, [Motor 1 Kosiniis Fi] COs ve [Nominal motor giicii] NPR
arasinda hangi motor etiket plakasi parametresinin kullanilacagini secer. Bu
parametre ayarina gore segili parametreyi ayarlayin.

Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol turleri ile erigilebilir.

NOT: Bu parametrenin degistiriimesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve
[Ayar se¢imi] sTUN ve/veya [Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR, , [Varsayilan]
TAB olarak sifirlanir. Otomatik ince ayarin yeniden yapilmasi gerekir.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Nominal NPR Motor giicti: [Nominal motor giicii] NPR kullanilir.
motor gilicii]

Fabrika ayari
[Motor 1 cos Motor kosinus: [Motor 1 Kosiniis Fi] cos kullanilir.
Kosiniis Fi]

[Motor 1 Kosinus Fi] COS %

Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol ttrl ile ve [Motor para.
se¢imi] MpC 6gesi [Motor 1 Kosiniis Fi] COs olarak ayarlanmigsa erigilebilir.

NOT: Bu parametrenin degistiriimesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve
[Ayar se¢imi] STUN ve/veya [Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR, , [Varsayilan]
TAR olarak sifirlanir. Otomatik ince ayarin yeniden yapilmasi gerekir.

Deger araligi Aciklama

0,50...1,00 (adim: 0,01) Fabrika ayan: siriici anma degerine goére

[Nom.motor.kayma.] NSL %

Nominal motor kaymasini degistirmek icin [Nominal Motor Hizi] NsP, sayfa 113
6gesini degistirin.

Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol turleri ile ve [Erigim
Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Deger araligi Aciklama

0...6553,5 Hz (adim: 0,1 Hz) Fabrika ayari: Salt okunur parametre.
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[Asenk.Motor R Statr] RSA %

Fabrika ayari gergeklestirilmisse bir duraklama motoru ince ayarindan (otomatik
ince ayar) kaynaklanan bir dlcimle degistirilir. Ince ayar yoluyla ayarlanmis bir
surlcl konfiglirasyonunu kopyaliyorsaniz, yalnizca mantel olarak bir deger girin.

Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol turleri ile ve [Erigim
Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa erisilebilir.

Deger araligi Aciklama
0...65.535 mOhm (adim: 1 Fabrika ayari: 0 mOhm
mOhm) (D

(1): Gug araligi < 15 kW olan surtculer igin. Glg araligi 18 ve 75 kW (sinir degerler dahil)
arasindaysa, aralik 0,0...6.553,5 mOhm'dir (adim: 0,1 mOhm). Gi¢ araligi 90 ve 500 kW (sinir
degerler dahil) arasindaysa, aralik 0,00...655,35 mOhm (adim: 0,01 mOhm), aksi takdirde aralk
0,000...65,535 mOhm'dir (adim: 0,001 mOhm).

[Miknatislama Akimi] IDA %

Fabrika ayari duraklama motoru ince ayar sonuglarina (otomatik ince ayar) dayali
dahili bir hesaplamanin sonucuyla degistirilir. Parametre, dondirmede bir ince
ayar gercgeklestirilirse olgular.

Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol tirleri ile ve [Erigim
Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa erisilebilir.

Bu parametre, [Nominal Motor torku] TON ayarini etkiler.

Deger araligi Aciklama

0,00...655,35 A (adim: 0,01 A)(") | Fabrika ayari: 0,00 A

(1): Gug araligi < 15 kW olan surtcduler igin. Glg araligi 18 ve 160 kW (sinir degerler dahil)
arasindaysa, aralik 0,0... 6.553,5 A (adim: 0,1 A), aksi takdirde aralik 0... 65.535 A'dir (adim: 1 A).

[AsenMotor Lf Enduk.] LFA %

Fabrika ayari gergeklestirilmisse bir duraklama motoru ince ayarindan (otomatik
ince ayar) kaynaklanan bir 6lgimle degistirilir. Ince ayar yoluyla ayarlanmis bir
suricl konfiglirasyonunu kopyaliyorsaniz, yalnizca manuel olarak bir deger girin.

Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol turleri ile ve [Erigim
Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa erisilebilir.

Deger araligi Aciklama
0,00...655,35 mH (adim: 0,01 Fabrika ayari: 0,00 mH
mH) (1)

(1): Gug araligi < 15 kW olan surtcdller igin. Glg araligi 160 kW’dan buylkse, aralik 0,0...6.553,5 yH
(Adim: 0,1 pH), aksi takdirde aralik 0.00...65.535 pH (Adim: 1 pH).

[Rotor Zaman Sabiti] TRA %

Bu parametre, motor etiket plakasi parametrelerini ve motor otomatik ince ayar
sonuglarini kullanan dahili bir hesaplamanin sonucudur.

NOT:

+ Bir deger manuel olarak girilirse, dondirmedeki bir ince ayar
gerceklestirildikten sonra bu parametre giincellenmez.

* Manuel olarak girilen bir deger : [Gelismis Mtr kntrl] AEMC 6gesi [Evet]
YES yerine [Hayir] NO olarak degistirilirse tablolanmis degere sifirlanir.
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Bu parametreye yalnizca asenkronize motor kontrol turleri ile ve [Erigim
Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Deger araligi Aciklama

850...6,553.5 ms (adim: 0,1 ms) Fabrika ayari: 0,0 ms

(M): Gug araligi < 15 kW olan surtcdler igin diger aralik 0...65.535 ms'dir (adim: 1 ms).

[Senk.Nominal Akimi] NCRS x

Bu parametreye yalnizca senkronize veya relUktans motor kontrol turleri ile
erisilebilir.
NOT: Bu parametrenin degistiriimesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve

[Ayar se¢imi] sTUN 6desi [Varsayilan] TAB olarak sifirlanir. Otomatik ince
ayarin yeniden yapilmasi gerekir.

Deger araligi Aciklama

0,25...1,8 In () (adim: 0,01 A®) Fabrika ayan: siriici anma degerine gore.

(1: Kurulum kilavuzunda ve siiriicli isim plakasinda belirtilen nominal siiriicli akimina esittir.
(2): Gug araligi < 15 kW olan surtcduler igin aksi takdirde 0,1 A'dir.

[Nom Senk Motor Hizi] NSPS %

Bu parametreye yalnizca senkronize veya relUktans motor kontrol turleri ile
erisilebilir.
NOT: Bu parametrenin degistiriimesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve

[Ayar se¢imi] sTUN 6gesi [Varsayilan] TAB olarak sifirlanir. Otomatik ince
ayarin yeniden yapilmasi gerekir.

Deger araligi Aciklama

0...48.000 rpm (adim: 1 rpm) Fabrika ayar: siriici anma degerine gore.

[TQS tork olcekleme] INRT

Bu parametre [Motor Tork (Nm)] oTON, [Nominal Motor torku] Ton, [Nominal
Motor torku] TOs, [Nom motor tq 6l¢.] TonC, [Uzman motor torku] TONO,
[Plaka nom. Motor tq] TonP, [M/S Master Tork Ref] FMTR, [M/S Chz Fltr Tork
ref] ¥xT ve [M/S Cihaz Tork Ref] FTOR Olgeklemesini gosterir.

intiyag halinde, varsayilan tork birimini 10 ile carparak tork dlgeklemesini
ayarlayabilirsiniz.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[0,001] 0001 Birim: 0,001 Nm
Mutlak ayar arahgi: 0,001...65,535 Nm
Ayar arahgi: -32,767...+32,767 Nm

[0,01] 001 Birim: 0,01 Nm
Mutlak ayar aralidi: 0,01...655,35 Nm
Ayar arahgi: -327,67...+327,67 Nm

[0,1] 01 Birim: 0,1 Nm
Mutlak ayar arahgi: 0,1...6.553,5 Nm
Ayar arahgi: -3.276,7...+3.276,7 Nm

[1] 1 Birim: 1 Nm
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Deger araligi Kod / Deger Aciklama

Mutlak ayar arahgi: 1...65.535 Nm
Ayar arali§i: -32.767...+32.767 Nm

[10] 10 Birim: 10 Nm
Mutlak ayar aralidi: 10...655.350 Nm
Ayar araligi: -327.670...+327.670 Nm

NOT: Fabrika ayari: strlici anma degerine gore

[Nominal Motor torku] TQS %

Bu parametreye yalnizca senkronize veya reliktans motor kontrol turleri ile
erisilebilir.
NOT: Bu parametrenin degistiriimesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve

[Ayar se¢imi] STUN 6gesi [Varsayilan] TAR olarak sifirlanir. Otomatik ince
ayarin yeniden yapilmasi gerekir.

Deger araligi Aciklama

0,1...6.553,5 Nm Deger, sirlcu derecelendirmelerine ve [TQS tork dlgekleme]
INRT ayarina gore belirlenir.

Fabrika ayari: strtici anma degerine gore.

[Kutup ciftleri] PPNS %

Bu parametre [Senk.Nominal Frek] FrRss dgesini hesaplamak icin kullanilir.
Bu parametreye yalnizca senkronize veya reliktans motor kontrol turleri ile
erisilebilir.

NOT: Bu parametrenin degistiriimesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve
[Ayar se¢imi] STUN 6gesi [Varsayilan] TAB olarak sifirlanir. Otomatik ince
ayarin yeniden yapilmasi gerekir.

Deger araligi Aciklama

1...240 (adim: 1) Fabrika ayar: strtici anma degerine gore.

[Aci ayar tipi] AST *

Bu parametreye yalnizca senkronize veya relUktans motor kontrol turleri ile
erisilebilir.

[PSI hizala.] psT ve [PSIO hizala.] PST0 her tiirden senkronize motorlar igin
calisir. [SPM hizalama] sprMa ve [IPM hizala.] 1PMA performanslari asenkronize
motor tiriine bagli olarak artirir. [PSI hizala.] ps1 ve [PSIO hizala.] PST0
beklenen performansi vermediginde [Dénel Akim Enj.] RCT kullanilabilir.

Deger Kod / Deger Aciklama

[IPM hizala.] IPMA IPM motoru hizalamasi. Dahili GomUli Kalici Miknatis motoru
(bu tur motorda genellikle yiksek ¢ikinti seviyesi vardir) icin
hizalama modu. Standart hizalama modundan daha az
gurdltld olan yuksek frekansh enjeksiyon kullanir.

[SPM SPMA SPM motoru hizalamasi. Yiizeye takili Kalici Miknatis motoru
hizalama] modu (bu tir motorda genellikle orta veya dusuk ¢ikinti seviyesi
vardir). Standart hizalama modundan daha az gurdiltili olan
yuksek frekansh enjeksiyon kullanir.

[PSI hizala.] PSI Darbeli sinyal enjeksiyonu. Rotor hareketi olmadan standart
hizalama modu.
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Deger Kod / Deger Aciklama

Agl Olgisd, statdr akimi tepkisinin genis frekans acilari
Gzerinden bir darbe sinyali enjeksiyonuna izlenmesiyle
gerceklestirilir.

[PSIO hizala.] | PSTIO Darbe sinyal enjeksiyonu - optimize. Rotor hareketi olmadan
optimize hizalama modu.

Optimize bir frekans araligi Gzerinden [PSI hizala.]PST ile ayni
islem gerceklestirilir

Olgiim siiresi, siiriicii kapali bile olsa, ilk ¢alistirma emrinden
veya tanima isleminden sonra azalir.

Fabrika ayari
[Dénel Akim RCI Doénel akim enjeksiyonu. Rotor hareketi ile hizalama modu.
Enj.]
Bu hizalama modu, rotor ile statériin mekanik hizalanmasini
gerceklestirilir; 4 s'ye kadar gerektirir.
Motorun durdurulmasi ve rezistif torkunun olmamasi gerekir.
NOT: Uygulamada sinUs filtresi kullanildiginda bu ayar
Onerilir.
NOT: Senkronize reliktans motor igin, bu ayari
kullanmaniz 6nerilir.
[Hizala. YOK] | NO Hizalama yok

[Sabit Syn. EMF] PHS %

PHS ayarl, yuksiz (ya da minimum yikle) galismada akimi azaltmaya olanak
saglar. Senkronize motor ayarlarini optimize etmek igin, adimlari izleyin.

Bu parametreye yalnizca senkronize motor kontrol turleri ile erigilebilir.

Deger araligi Aciklama
0...6.553,5 mV/rpm (adim: 0,1 Fabrika ayari: 0 mV/rpm
mV/rpm)

[Senk.Motor Stator R] RSAS %

Fabrika ayari gergeklestirilmisse bir duraklama motoru ince ayarindan (otomatik
ince ayar) kaynaklanan bir tahminle degistirilir. Ince ayar yoluyla ayarlanmis bir
surlcu konfiglirasyonunu kopyaliyorsaniz, yalnizca mantel olarak bir deger girin.

Bu parametreye yalnizca senkronize veya reliktans motor kontrol turleri ile ve
[Erisim Seviyesi] 1.AC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa erigilebilir.

Deger araligi Aciklama
0...65.535 mOhm (adim: 1 Fabrika ayari: 0 mOhm
mOhm) (1)

(M: Gug araligi < 15 kW olan surtcdler igin. Gug araligi 18 ve 75 kW (sinir degerler dahil)
arasindaysa, aralik 0,0...6.553,5 mOhm'dir (adim: 0,1 mOhm). Gig araligi 90 ve 500 kW (sinir
degerler dahil) arasindaysa, aralik 0,00...655,35 mOhm (adim: 0,01 mOhm), aksi takdirde aralik
0,000...65,535 mOhm'dir (adim: 0,001 mOhm).

[OtoTani L d ekseni] LDS %

Fabrika ayari gergeklestirilmisse bir duraklama motoru ince ayarindan (otomatik
ince ayar) kaynaklanan bir tahminle degistirilir. Ince ayar yoluyla ayarlanmis bir
surlict konfiglirasyonunu kopyaliyorsaniz, yalnizca mantel olarak bir deger girin.

NOT: Diz kutuplu motorlarda, [OtoTani L d ekseni] 1.Ds = [OtoTani L q
ekseni] 1.0s Statér = endiktans L.
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Bu parametreye yalnizca senkronize veya relUktans motor kontrol turleri ile ve
[Erigsim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa erisilebilir.

Deger araligi Aciklama
0,00...655,35 mH (adim: 0,01 Fabrika ayari: 0,00 mH
mH) ™M

(1): Gug araligi < 15 kW olan surtcdller igin. Glg araligi 160 kW’dan buylkse, aralik 0,0...6.553,5 yH
(Adim: 0,1 pH), aksi takdirde aralik 0.00...65.535 pH (Adim: 1 pyH).

[OtoTani L g ekseni] LQS %

Fabrika ayari gergeklestirilmisse bir duraklama motoru ince ayarindan (otomatik
ince ayar) kaynaklanan bir tahminle degistirilir. Ince ayar yoluyla ayarlanmis bir
surlcl konfiglirasyonunu kopyaliyorsaniz, yalnizca manuel olarak bir deger girin.

NOT: Diz kutuplu motorlarda, [OtoTani L d ekseni] .DS = [OtoTani L q
ekseni] 1.0s Statdr = enduktans L.

Bu parametreye yalnizca senkronize veya relUktans motor kontrol turleri ile ve
[Erisim Seviyesi] 1.AC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa erigilebilir.

Deger araligi Aciklama
0,00...655,35 mH (adim: 0,01 Fabrika ayari: 0,00 mH
mH) (™

(1): Gug aralidi < 15 kW olan surtcduler igin. Glg araligi 160 kW’dan buyUlkse, aralik 0,0...6.553,5 yH
(Adim: 0,1 uH), aksi takdirde aralik 0.00...65.535 pyH (Adim: 1 pH).

[Senk.Nominal Frek] FRSS*

Bu parametreye yalnizca senkronize veya relUktans motor kontrol turleri ile ve
[Erisim Seviyesi] L.AC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa erigilebilir.

NOT: Bu parametrenin degistirilmesi motor ince ayar parametrelerini sifirlar ve
[Ayar se¢imi] STUN 6gesi [Varsayilan] TAR olarak sifirlanir. Otomatik ince
ayarin yeniden yapilmasi gerekir.

Deger araligi Aciklama

10,0...599,0 Hz (adim: 0,1 Hz) Fabrika ayari: NSpPs x PPNS / 60 (deger otomatik guincellenir ve
degistirilemez)

[PSI HizalaMaksAkimi] MCR %

% olarak akim seviyesi [PSI hizala.] ST ve [PSIO hizala.] Ps10 agI kaymasi
Ol¢giim modlari igin [Senk.Nominal Akimi] NCRsS. Bu parametre, endiktor
6lgiminde etkilidir.

Bu parametreye yalnizca senkronize veya reliktans motor kontrol tirleri ile ve
[Erisim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa erisilebilir.

Bu akim, uygulamanin maksimum akim seviyesine esit veya daha yiksek
olmalidir, aksi halde kararsizlik olusabilir.

NOT: instabilite durumunda istenen performanslari elde etmek igin [PSI
HizalaMaksAkimi] MCR yukari adimlarda artiriimalidir.

Deger Kod / Deger Aciklama

[Otomatik] AUTO [PSI HizalaMaksAkimi] MCR suricil tarafindan motor veri
ayarlarina gére uyarlanir.
Fabrika ayari

%1...300 (adim: %1) ayar araligi
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[Akim Filtre Suresi] CRTF %

Bu parametre sirtict tarafindan dabhili olarak kullanilan geri besleme akimlari
verilerinin filtre stresini tanimlar.

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Deger Kod / Deger Aciklama
[Otomatik] AUTO Uygulanan akimlar filtre stiresi [Akimlar Filtresi] CRF2 ile
tanimlanir.
Fabrika ayari
1...100,0 ms (adim: 0,1 ms) ayar araligi

[Akimlar Filtresi] CRFA %

[Akim Filtre Siiresi] CRTF 6Jesi [Otomatik] 2UTO olarak ayarlandiginda
kullanilan varsayilan akimlar filtre slresi.

Bu parametreye [Erigim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Deger araligi Aciklama
0,0...100,0 ms (adim: 0,1 ms) Fabrika ayan: Salt okunur parametre.

[EMF senk. Hata %] RDAE %

Bu parametreye yalnizca senkronize motor kontrol turleri ile asenkronize motor:
kontrol tUrleri ile erisgilebilir.

Bu parametre senkronize motorlar igin [Sabit Syn. EMF] PHS ve asenkronize
motorlar igin [Miknatislama Akimi] 1D2 Uizerinde dizenlemeler yapmak igin
kullanilir :

Bu parametre %0'a yakin olmalidir. [EMF senk. Hata %] RDAE asagidaki gibiyse:
*  %0'dan kiglk:
o [Sabit Syn. EMF] PHS senkronize motorlar igin artirilabilir.
o [Miknatislama Akimi] TD2 asenkronize motorlar igin dusurilebilir.
*  %0'dan buyuk:
o [Sabit Syn. EMF] pHS senkronize motorlar igin disurilebilir.
o [Miknatislama Akimi] ID2 asenkronize motorlar i¢in artirilabilir.

Asenkronize motorlar icin [EMF senk. Hata %] RDAE degeri motor ¢calisma
noktasina gore degisebilir. -%10 ile %10 arasinda [EMF senk. Hata %] RDAE
degeri, iyi motor performansi saglar.

Senkronize motor ayarlarini optimize etmek i¢in izlenmesi gereken bitin adimlar

igin.
Asenkronize motor ayarlarini optimize etmek icin izlenmesi gereken bitin adimlar
igin.

Deger araligi Aciklama

%0,0...6.553,5 (adim: %0,1) Fabrika ayari: Salt okunur parametre

[Nom motor tq 6l¢.] TONC

Bu parametre nominal torkun referansini segmenizi saglar.
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Bu parametreye [Erisim Seviyesi] 1.AC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

NOT: Bir, sayfa 203 Ana/Bagl konfigiirasyonunda, [Nom motor tq 6l¢.] TONC
ayarl hem Ana birim hem de Bagl birimler i¢in ayni olmaldir.

Deger Kod / Deger Aciklama

[Uzman] OPTI Optimize edilmis tork, motorun elektrik parametrelerine gore
hesaplanan nominal elektromanyetik torktur.

Not: Bu ayarin segilmesi yikiin hassas olarak kullaniimasina
izin verir.

Fabrika ayan

[isim plakasi] | NAMP Etiket plakasi torku, motorun etiket plakasi verilerine gore
hesaplanan nominal mekanik torktur.

[Nominal Motor torku] TON *

Hesaplanan nominal motor torku (+/- %2 tolerans).

Senkronize motorlarda, bu parametre [Sabit Syn. EMF] pHs degisikligi
yapilmasindan etkilenir.

Asenkronize motorlarda, bu parametre [Miknatislama Akimi] ID2 degisikliginden
ve manyetik satlirasyon parametrelerinden (yani [Aki egrisi katsay1 A] ALFA,
[Aki egrisi katsay1 B] BETO0, [Tanjant Ana Endktns] 1.02) etkilenir.

NOT: Dondirmedeki bir ince ayar, manyetik satlirasyon parametrelerini
degistirir.
[Nom motor tq 6l¢.] TONC ayarina gére, [Nominal Motor torku] ToN

parametresi, [Uzman motor torku] TONO optimize edilmis torkun veya [Plaka
nom. Motor tq] TONP etiket plakasi torkunun degerini goruntdler.

Deger araligi Aciklama

0...65535 Deger, surlcu derecelendirmelerine ve [TQS tork dlgekleme]
INRT ayarina gore belirlenir.

Fabrika ayari: Salt okunur

[Uzman motor torku] TONO %

Bu parametreye [Erigim Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Deger araligi Aciklama
0...65535 Deger, surlcu derecelendirmelerine ve [TQS tork dlgekleme]

INRT ayarina gore belirlenir.

Fabrika ayari: Salt okunur

[Plaka nom. Motor tq] TONP %

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] 1.AC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Deger araligi Aciklama
0...65535 Deger, sirlci derecelendirmelerine ve [TQS tork 6lgekleme]

INRT ayarina gore belirlenir.

Fabrika ayari: Salt okunur
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[Tanjant Ana Endktns] LOA %

Bu parametre, dondirmedeki ince ayar yoluyla tahmin edilir ve manyetik
satlrasyon egrisi tarafindan kullanilir. Dondirmedeki ince ayar, sayfa 136 yoluyla
ayarlanmisg bir siirlicii konfiglirasyonunu kopyaliyorsaniz, yalnizca manuel olarak
bir deger girin.
Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:

* [Erisim Seviyesi] .AC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve

* [Rotasyn Ayarima tipi] EF2AP olarak ayarliysa [Satiirasyon] SATF.

Deger araligi Aciklama

0...6.553,5 mH (adim: 0,1 mH) (" | Fabrika ayari: 0

(M: Gug araligr < 15 kW olan surucdler igin. Gug aralidi 160 kW’dan biyukse, aralk 0...65.535 pH
(Adim: 1 pH), aksi takdirde aralk 0.00...655,35 mH (Adim: 0,01 mH).

[Aki egrisi katsay1 A] ALFA %

Bu parametre, dondlirmedeki ince ayar yoluyla tahmin edilir ve manyetik
satlirasyon egrisi tarafindan kullanilir. Dondirmedeki ince ayar, sayfa 136 yoluyla
ayarlanmis bir suirlicii konfiglirasyonunu kopyaliyorsaniz, yalnizca manuel olarak
bir deger girin.
Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:

» [Erigim Seviyesi] LAC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve

* [Rotasyn Ayarima tipi] EFAP olarak ayarliysa [Satiirasyon] SATEF.

Deger Aciklama

%327,67 ...%327,67 (adim: % | Fabrika ayar: %0,00
0,01)

[Aki egrisi katsayl B] BETO %

Bu parametre, déndirmedeki ince ayar yoluyla tahmin edilir ve manyetik
satlirasyon egrisi tarafindan kullanilir. Déndirmedeki ince ayar, sayfa 136 yoluyla
ayarlanmis bir suirlicti konfiglirasyonunu kopyaliyorsaniz, yalnizca manuel olarak
bir deger girin.
Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:

» [Erigim Seviyesi] L.AC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve

* [Rotasyn Ayarima tipi] EF2AP olarak ayarliysa [Satiirasyon] SATF.

Deger araligi Aciklama

-%327,67 ...%327,67 (adim: % Ayar arahgi
0,01)

Fabrika ayari: %0,00

[Nameplate Nominl Aki] PHIO %

Bu parametre motorun etiket plakasindan hesaplanir ve dahili hesaplama igin
kullanilir. Bu parametre Schneider Electric servisleri amacli kullanilir

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] L.AC 6Fesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.
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Deger araligi

Aciklama

0,00...655,35 Wb (adim: 0.01

Wb)

Fabrika ayari: Salt okunur parametre.

[Rotor Nominal Akisi] PHIA %

Bu parametre, [Miknatislama Akimi] TD2 6§esine karsilik gelen akistir ve motor
kontroll igin Akis/Akim modelinde kullanilir.

Bu parametreye [Erigim Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.

Deger araligi

Aciklama

0,00...655,35 Wb (adim: 0.01
Whb)

Fabrika ayari: Salt okunur parametre.

[Ana enduktans] LA %

Bu parametre, [Rotor Nominal Akisi] PHT2 ve [Miknatislama Akimi] TDA
kullanan dahili bir hesaplamanin sonucudur.

Bu parametreye [Erigim Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.

Deger araligi

Aciklama

0...6.553,5 mH (adim: 0,1 mH) ()

Fabrika ayari: Salt okunur parametre.

(Adim: 1 yH), aksi takdirde aralik

(1): Gug araligi < 15 kW olan surtcduler igin. Glg araligi 160 kW’dan buylkse, aralik 0...65.535 yH

0.00...655,35 mH (Adim: 0,01 mH).
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[Tiim ayarlar] csT—

[Aci Testi Ayari] ASA— Menlisu

Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor verileri] =» [AgI Testi Ayari]

Bu Menu Hakkinda

Senkronize motor parametreleri igin.

Bu menlye [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi su sekilde ayarlanirsa erigilebilir:
* [Senk.mt.KC] rsv.
Ve bir kodlayici modili takildiysa veya katistiriimis kodlayici kullaniliyorsa.

[AgI ayar tipi] AST %

[PSI hizala.] psT ve [PSIO hizala.] Ps10 her tlirden senkronize motorlar igin
calisir. [SPM hizalama] sprMA ve [IPM hizala.] 1PMA performanslari asenkronize
motor turtine baglh olarak artirir. [PSI hizala.] ps1 ve [PSIO hizala.] PST0
beklenen performansi vermediginde [Dénel Akim Enj.] RCT kullanilabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[IPM hizala.] IPMA IPM motoru hizalamasi. Dahili Gomuli Kalici Miknatis motoru
(bu tir motorda genellikle yiiksek ¢ikinti seviyesi vardir) igin
hizalama modu. Standart hizalama modundan daha az
gurultild olan yiiksek frekansli enjeksiyon kullanir.
[SPM SPMA SPM motoru hizalamasi. Yiizeye takili Kalici Miknatis motoru
hizalama] modu (bu tir motorda genellikle orta veya dusuk ¢ikinti seviyesi
vardir). Standart hizalama modundan daha az guriiltili olan
yuksek frekansli enjeksiyon kullanir.
[PSI hizala.] PSI Darbeli sinyal enjeksiyonu. Rotor hareketi olmadan standart
hizalama modu
Agl Olglisu, statdr akimi tepkisinin genis frekans agilari
Uzerinden bir darbe sinyali enjeksiyonuna izlenmesiyle
gerceklestirilir
[PSIO hizala.] | PSTO Darbe sinyal enjeksiyonu - optimize. Rotor hareketi olmadan
optimize hizalama modu
Optimize bir frekans araligi Gzerinden [PSI hizala.]PST ile ayni
islem gerceklestirilir
Olgiim siiresi, siriicii kapali bile olsa, ilk galistirma emrinden
veya tanima isleminden sonra azalir
Fabrika ayan
[Donel Akim RCI Doénel akim enjeksiyonu. Rotor hareketi ile hizalama modu.
Enj.]
Bu hizalama modu, rotor ile statériin mekanik hizalanmasini
gerceklestirilir; 4 s'ye kadar gerektirir.
Motorun durdurulmasi ve rezistif torkunun olmamasi gerekir.
NOT: Uygulamada sinus filtresi kullanildiginda bu ayar
onerilir.
NOT: Senkronize relliiktans motor i¢in, bu ayari
kullanmaniz onerilir.
[Hizala. YOK] | NO Hizalama yok
[Aci oto-test] ASA
Aci oto-test.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Otomatik agl ayari yapiimadi
Fabrika ayari
[Evet] YES Otomatik agi ayari istendi.
[Yapildi] DONE Otomatik agi ayari yapildi.
[Aci Testi Atama] ASL
Acl Testi Atama.
Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamisg
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI1..LIS8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 seg¢imi, 22kW'tan biiyuk guicl olan suricilerde
erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma modiill takiimissa dijital giris DI11...
DI16
[CDO00]... CD00...CD10 [G/C profili] 10 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... Cc101..C110 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11..C115 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen@ fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211...C215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...c310 [G/C profili] 10 konfigiirasyonundaki bir fieldbus moduli olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...C315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddill olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girigi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girigi
NOT: Bu bdlime ATV340+-sN4E siirliculerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girigi

NOT: Bu bolime ATV340++*N4E siriculerde erisilebilir.

NOT: Bir hat kontaktorii fonksiyonu konfigiire edilirse 6lgiim sirasinda
kontaktor kapanir.

[Aci ayarlama Modu] ATA

Ac1 ayarlama aktiflestirme modu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Otomatik agi ayari etkinlestiriimedi
[Calis AUTO Sdricu hizalanmig durumda degilse ¢alisma komutunda
Komutu] otomatik agi ayari baslatildi.
Fabrika ayari
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Aci offset degeri] ASV

Motor ve kodlayici arasinda faz-kaydirma agisi. 8192, 360° degerine kargsilik gelir.

Ayar

Aciklama

[Hayir]...8192

Otomatik agi ayar degeri

Fabrika ayari: [Hayir] NO

[Aci ayar durumu] ASTS

Oto. a¢1 ayar durumu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Bitmedi] TAB Aci ayar degeri tanimh degil
Fabrika ayan
[Beklemede] PEND Agi ayari bekleme durumunda
[Devam PROG Agi ayari fonksiyonu suruyor
ediyor]
[Hata] FAIL Aci Ayari fonksiyonu basarisiz oldu
[Yapildi] DONE Agi fonksiyonu Tamam
[Kisisligtrilen | CUS Faz-kaydirma degeri ekran terminali veya seri Baglanti yoluyla
degr] kullanici tarafindan girildi
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Motor tani] MTU- Menusii

Erisim

Bu Menui Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor verileri] =» [Motor tani]

Bu men(, motor otomatik ince ayarini (veya duraklama motoru ince ayarini)
gerceklestirmek icin kullanilir.
ince ayar islemi asa@idakileri optimize eder:
+ Dusulk devirde motor performanslari.
* Motor torku tahmini.
+ Sensorslz ¢alisma ve izleme esnasinda slreg¢ degerlerinin tahmininin
kesinligi.
Bir motor otomatik ince ayarini gergeklestirmeden 6nce

+  Once motor parametreleri ayarlanmalidir. Bir motor parametresi (veya motor
parametresi ayarini etkileyen bir parametre) degistirilirse otomatik ince ayar
yeniden gercgeklestiriimelidir.

* Motor durdurulmalidir. Uygulamanin ince ayar iglemi esnasinda motoru
déndidrmediginden emin olun.

* Motor soguk durumda olmalidir: motor termal durumunun ince ayar sonucu
Uzerinde blyuk bir etkisi vardir.

Otomatik ince ayar asagidaki durumlarda gercgeklestirilebilir:

+ [OtoTanima] TUN 8gesini [OtoTanima Uygula] YES olarak ayarlayarak
manuel olarak, talep tzerine,

+ dijital giris ya da [OtoTanima Atamasi] TUL olarak atanan biti manuel olarak
kullanarak,

« sUrlclindn glcu agildiginda [Otomatik ototanima] 2UT otomatik olarak
[Evet] YES 6Jesine ayarlanir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[OtoTanima] TUN

AUYARI

BEKLENMEDIK HAREKET

Otomatik ince ayar, kontrol gcevrimlerini ayarlamak igin motoru hareket ettirir.

+ Sistemi yalnizca galisma bdlgesinde higbir kisi ya da engel olmadiginda
calistirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Otomatik ince ayar sirasinda sistemin gurilti ve salinim yapmasi normaldir.

[Otoayarlama tipi] TUNT [Standart] sTD olarak ayarlanirsa, otomatik ince ayar
sirasinda motor kuicuk hareketler yapar.

[Otoayarlama tipi] TUNT [DOéndiirme] ROT olarak ayarlanirsa, otomatik ince ayar
sirasinda motor nominal frekansinin yarisinda calisir.

AUYARI

KONTROL KAYBI

+ Otomatik ince ayari yaptiktan sonra bir veya daha fazla motor
parametresinin degerini degistirirseniz, [Ayar se¢imi] STUN degeri
[Varsayilan] T2AB olarak sifirlanir ve otomatik ince ayari yeniden yapmaniz
gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

[Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [Rel. Mot.] SrRVC olarak ayarlandiysa, stricu
otomatik ince ayari baglatmadan énce motorun mekanik hizalama islemini ([A¢i
ayar tipi] AsT 6gesi [Dénel Akim Enj.] RCT olarak ayarlanir) gercgeklestirir.

Otomatik ince ayar sadece hicbir durdurma komut aktif degilken yapilir. Bir dijital
girise bir “serbest durus” veya “hizli durus” atandiginda, bu giris 1 olarak
ayarlanmalhdir (0’da aktiftir).

Otomatik ince ayar, otomatik ince ayar sirasindan sonra ele alinacak olan her tirli
calistir veya 6n aki komutundan dncelikli olarak ele alinir.

Otomatik ince ayar bir hata algiladiginda, bu parametre otomatik olarak [islem
yok] NO degerine geri doner ve hata yaniti [Tanima HataYaniti] TNT,
yapilandirmasina baglidir.

Otomatik ince ayar birkag saniye surebilir. islemi bélmeyin. Ekran Terminali
ogesinin [Islem yok] NO olarak degismesini bekleyin.

Bir motor ince ayar iglemini yeniden yapmak i¢in motorun durmasini ve
sogumasini bekleyin. Once [OtoTanima] TUN 6gesini [OtoTanima Silme] CL.R
olarak ayarlayin ve ardindan motor ince ayarini yeniden yapin.

ik olarak bir [OtoTanima Silme]C 1R islemi gerceklestirmeden dnce yapilan motor
ince ayari, motorun termal durumunu tahmin etmek igin kullanilir.

Kablo uzunlugu ince ayar isleminin sonucuna etki eder. Kablo baglantisi
degistirilirse ince ayar igleminin yeniden yapilmasi gereklidir.
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Deger (@) Kod / Deger Aciklama
[islem yok] NO Otomatik ince ayar devam etmiyor.
Fabrika ayari
[OtoTanima YES Otomatik ince ayar mimkinse derhal gergeklestirilir ve
Uygula] ardindan parametre otomatik olarak [Islem yok] N0 degerine
doéner. Hiz kontrol cihazinin termal durumu ince ayar isleminin
derhal yapilmasina izin vermiyorsa parametre [Hayir] NO
olarak degisir ve islemin yeniden yapilmasi gerekir.
NOT: Otomatik ince ayar gergeklestiriimeden dnce motor
parametreleri ayarlanmalidir.
[OtoTanima CLR Otomatik ince ayar fonksiyonu ile 6lgiilen motor parametreleri
Silme] sifirlanir. Varsayilan motor parametre degerleri motoru kontrol
etmek igin kullanilir. [OtoTanima Durumu] TUS 6gesi
[Bitmedi] TAB olarak ayarlanir.

[OtoTanima Durumu] TUS

Salt okunur parametre. Bu parametre surtictiniin giict kapatildiginda
kaydedilmez. Son agilistan sonraki otomatik tanima durumunu gdésterir.

NOT: Motoru kontrol etmek igin siriicl tarafindan kullanilan degerlerin
hangileri oldugunu bilmek (&r. kullanilan degerler bir otomatik ince ayarin
sonucuysa) igin bkz. [Ayar se¢imi] sTUN , sayfa 132.

Deger Kod / Deger Aciklama
[Bitmedi] TAB Otomatik ince ayar yapiimadi
Fabrika ayari
[Beklemede] PEND Otomatik ince ayar talep edilmis ancak henuiz yapilmamistir
[Devam PROG Otomatik ince ayar devam ediyor
Ediyor]
[Hata] FAIL Otomatik ince ayarda bir hata algilandi
[OtoTanima DONE Otomatik ince ayar fonksiyonu tarafindan élgiilen motor
Bitti] parametreleri, motoru kontrol etmek igin kullanihr

[OtoTanima Kullanimi] TUNU %

Ving kaldirma uygulamasi gibi, disuk hizda ylksek tork gerektiren bazi
uygulamalarda, motorun sicakligi, otomatik ince ayardan kaynaklanan performans
optimizasyonunu surdirme davranigi ve yetenegi tzerinde 6nemli bir etkiye
sahiptir. Bu tir durumlarda, [OtoTanima Kullanimi] TUNU parametresini [Motor
1sil] T™ olarak ayarlamak, motorun termal durumuna gore stator direncini
dengelemeye yardimci olur.

AUYARI

KONTROL KAYBI
» Kaldirma uygulamasinda bu parametreyi [Motor isil] TM olarak ayarlayin.

* Bu parametrenin herhangi bir ayari i¢in, uygulamanin maksimum yiik ve
motor sicakligi kosullarinda dogru ¢alistigini dogrulamak igin kapsamli bir
devreye alma testi gerceklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bu parametre motor parametrelerinin tahmin edilen termal durumunu degistirmek
icin nasil kullanilacagini gdsterir.

Bu parametreye [Erigim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

V3.3bellenim versiyonundan versiyonuna gegiste, bu parametre, [Fren lojik
kontrolii] BLC fonksiyonu aktif (6r. [Fren atamasi] BL.C bir ¢cikiga atandi) ise
[Motor 1s1l] T olarak 6n ayarlidir.

DegerO Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Termal durum tahmini yok.
[Motor 1si1l] ™ Nominal akimi ve motor tarafindan tiiketilen akimi taban alan

stator termal durumu tahmini. Uygulama yanitini etkileyen
statik direncin (6zellikle agik dongi uygulamasiyla) termal
sapmasinin hesaba katiimasina yardimci olur.

Fabrika ayari

[Tanima HataYaniti] TNL %

Otomatik ince ayar hatasina yanit ([OtoTanima Hatasi] TNF).

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] 1.2C 6desi [Uzman] £PR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Deger Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] NO Algilanan hata goz ardi edildi.
[Serbest YES Bir serbest durus talep edilir ve hata tetiklenir.
Durus]
Fabrika ayan

[OtoTanima Atamasi] TUL %

Otomatik ince ayar islemi, atanan giris veya bit 1'e gegctiginde gerceklestirilir.

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.
NOT: Otomatik ince ayar, motorun ¢alismasina sebep olur.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamig
Fabrika ayan

[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiylik glicli olan striiclilerde

erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma moddlu takilmigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111..C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...C210 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... €211...c215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki bir fieldbus modiilii olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[C311]... C311..C315 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddill olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girigi
[C501]... C501...c510 [G/C profili] 10 konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu boliime ATV340++*N4E sirlculerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bdlime ATV340++sN4E siirliculerde erisilebilir.

[Otoayarlama tipi] TUNT %

Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:

* [Erisim Seviyesi] 1.AC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve

+ reliktans motor kontrol tiru ([Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [Rel. Mot.] SrRvVC
olarak ayarh) ile.

Deger() Kod / Deger Aciklama

[Standart] STD Standart oto. ince ayar
Fabrika ayari

[Do6ndiirme] ROT Dénlste oto. ince ayar.

Bu secim asagidakiler igin kullanilabilir:
* Enerji tasarrufu igin optimizasyon
« Dusuk eylemsizligi olan uygulama

» Yuksek motor kontrol performanslari gerektiren
uygulama.

Bu secim ile, oto. ince ayar sonucunu optimize etmek igin
uygulamada direng yikinin %30'u mevcut olmalidir.

Oto. ince ayar sirasinda motor maksimum 45 saniye boyunca
nominal frekansinin yarisina baslatilir.

[Otomatik ototanima] AUT %

AUYARI

BEKLENMEDIK HAREKET

Bu islev etkinlestirilirse surtctnin guci her acildiginda otomatik ince ayar
gerceklestirilir.

* Buiglevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir duruma yol agmadigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Hiz kontrol cihazi agildiginda motor durdurulmus olmahdir.

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Deger (@) Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Fonksiyon devre disi birakildi
Fabrika ayari
[Evet] YES Her calistirmada bir ince ayar otomatik olarak yapilir
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Ayar segimi] STUN %

Salt okunur parametre.

Deger Kod / Deger Aciklama

[Varsayilan] TAB Varsayilan motor parametre degerleri motoru kontrol etmek i¢in
kullanihr. Otomatik ince ayar gergeklestirildikten sonra bir motor
parametresi degistirilirse varsayilan degere donun.

Fabrika ayari

[Olgiim] MEAS Otomatik ince ayar fonksiyonu ile 6lgiilen degerler motoru
kontrol etmek icin kullanilir. Bir otomatik ince ayar basariyla
gergeklestirildikten sonra bu parametre otomatik olarak bu
degere geger.

[Ozel] Cus Manuel olarak ayarlanan degerler, motoru kontrol etmek igin
kullanihr

[Saliency mot. dur.] SMOT %

Salt okunur parametre (dahili olarak hesaplanir).

Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:
» [Erisim Seviyesi] L.AC 6§esi [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
+ [Ayar segimi] sTUN dgesi [Olglim] MEAS olarak ayarlanmissa ve
» senkronize veya reliktans motor kontrol tird ile.

Bu parametre senkronize motorlar i¢in motor kontrol performanslarinin
optimizasyonuna yardimci olur.

Deger Kod / Deger Aciklama
[Bilgi yok] NO ince ayar yapiimadi
[Diis. belirg.] LLS Dislk cikinti seviyesi.

Onerilen konfigiirasyon: [Agi ayar tipi] AST = [PSI hizala.] psT
veya [PSIO hizala.] Ps10 ve [YukFrek enj.aktfls.] HFT =
[Hayir] No.

[Orta. belirg.] | MLS Orta ¢ikinti seviyesi.

Onerilen konfigiirasyon: [Agi ayar tipi] AsT = [SPM hizalama]
SPMA.

Ayrica, [YiikFrek enj.aktflg.] 571 = [Evet] vEs kullanilabilir. ilk
olarak, yuksek frekans enjeksiyonu olmayan testler
gerceklestirilmelidir. Sonuglar gereksinimleri karsiliyorsa,
[YiikFrek enj.aktflg.] HFT 6gesinin [Hayir] NO durumuna
gelmesine izin verilmelidir.

[Yiiksek bel.] HLS Yiiksek gikinti seviyesi.

Onerilen konfigiirasyon: [A¢i ayar tipi] ST = [IPM hizala.]
IPMA.

Ayrica, [YiikFrek enj.aktflg.] 17T = [Evet] YES kullanilabilir. llk
olarak, yiiksek frekans enjeksiyonu olmayan testler
gercgeklestiriimelidir. Sonuglar gereksinimleri karsiliyorsa,
[YiikFrek enj.aktfls.] HF T 6gesinin [Hayir] NO durumuna
gelmesine izin verilmelidir.

[Ototani. Akim Sevye] TCR %

Ototanima icin akim seviyesi.

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] 1.AC 6desi [Uzman] £PR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

Bu parametre otomatik ince ayar sirasinda motora uygulanan akim seviyesini
surdct nominal akiminin ylzdesi olarak gdsterir.
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Bu parametre, endiktér dlgiminde etkilidir.

NOT: instabilite durumunda istenen performanslari elde etmek igin [PSI
HizalaMaksAkimi] MCR yukari adimlarda artiriimalidir.

Deger Kod / Deger Aciklama
[Otomatik] AUTO Fabrika ayari
%1...300 (adim: %1) ayar araligi

[Aci ayar tipi] AST*

Bu parametreye senkronize veya reliktans motor kontrol turd ile erisilebilir.

[PSI hizala.] Ps1 ve [PSIO hizala.] PS10 her tiirden senkronize motorlar igin
calisir. [SPM hizalama] spMA ve [IPM hizala.] 1pMA performanslar asenkronize
motor tirine bagli olarak artirir. [PSI hizala.] ps1 ve [PSIO hizala.] PSTO
beklenen performansi vermediginde [Dénel Akim Enj.] RCT kullanilabilir.

Deger Kod / Deger Aciklama

[IPM hizala.] IPMA IPM motoru hizalamasi. Dahili G6muli Kalici Miknatis motoru
(bu tir motorda genellikle yiksek cikinti seviyesi vardir) igin
hizalama modu. Standart hizalama modundan daha az
gurultila olan yiiksek frekansli enjeksiyon kullanir.

[SPM SPMA SPM motoru hizalamasi. Yiizeye takili Kalici Miknatis motoru
hizalama] modu (bu tir motorda genellikle orta veya diisik ¢ikinti seviyesi
vardir). Standart hizalama modundan daha az gurdltili olan
yuksek frekanslh enjeksiyon kullanir.

[PSI hizala.] PSI Darbeli sinyal enjeksiyonu. Rotor hareketi olmadan standart
hizalama modu

Agl Olglsu, stator akimi tepkisinin genis frekans agilari
Uzerinden bir darbe sinyali enjeksiyonuna izlenmesiyle
gerceklestirilir

[PSIO hizala.] | PSIO Darbe sinyal enjeksiyonu - optimize. Rotor hareketi olmadan
optimize hizalama modu

Optimize bir frekans araligi Gizerinden [PSI hizala.]psT ile ayni
islem gergeklestirilir.

Olgiim siiresi, siirlicii kapali bile olsa, ilk galistirma emrinden
veya tanima isleminden sonra azalir.

Fabrika ayari
[D6nel Akim RCI Dénel akim enjeksiyonu. Rotor hareketi ile hizalama modu.
Enj.]
Bu hizalama modu, rotor ile statériin mekanik hizalanmasini
gerceklestirilir; 4 s'ye kadar gerektirir.
Motorun durdurulmasi ve rezistif torkunun olmamasi gerekir.
NOT: Uygulamada sinus filtresi kullanildiginda bu ayar
onerilir.
NOT: Senkronize reliiktans motor igin, bu ayari
kullanmaniz 6nerilir.
[Hizala. YOK] | NO Hizalama yok

[PSI HizalaMaksAkimi] MCR *

% olarak akim seviyesi [PSI hizala.] ST ve [PSIO hizala.] Ps10 agI kaymasi
Olgiim modlari i¢cin [Senk.Nominal Akimi] NCRS. Bu parametre, enduktor
6lgiminde etkilidir.

Bu parametreye yalnizca senkronize veya rellktans motor kontrol turleri ile ve
[Erisim Seviyesi] L.AC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa erigilebilir.

Bu akim, uygulamanin maksimum akim seviyesine esit veya daha yiuksek
olmalidir, aksi halde kararsizlik olusabilir.
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NOT: instabilite durumunda istenen performanslari elde etmek igin [PSI
HizalaMaksAkimi] MCR yukari adimlarda artiriimalidir.

Deger Kod / Deger Aciklama

[Otomatik] AUTO [PSI HizalaMaksAkimi] MCR sirlicl tarafindan motor veri
ayarlarina gore uyarlanir.
Fabrika ayan

%1...300 (adim: %1) ayar araligi

[Donel Akim Seviyesi] RCL*

Bu parametreye [AgI ayar tipi] AsT 6gesi [Donel Akim Enj.] RCT olarak
ayarlanirsa erisilebilir.

Akim seviyesi hizalama islemi sirasinda gerekli torka goére ayarlanmalidir.

Deger araligi Aciklama

%10...300 (adim: %1) Deger, nominal motor akiminin yiizdesi olarak goérintulenir

Fabrika ayari: %75

[Donel Tork Akimi] RTC %

Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:
* [Erisim Seviyesi] LAC 6§esi [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
* [Agi ayar tipi] 2sT 6Jesi [Donel Akim Enj.] RCT olarak ayarlanmissa ve
* senkronize veya reliktans motor kontrol tir( ile.

Deger araligi Aciklama

%0...300 (adim: %1) Deger, nominal motor akiminin bir ylizdesi olarak gérintulenir

Fabrika ayari: %0

[RCI Maks Frekans] RCSP %

Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:
» [Erisim Seviyesi] 1L.AC 6Jesi [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve
* [Agl ayar tipi] 25T 6Jesi [Dénel Akim Enj.] RCT olarak ayarlanmissa ve
» senkronize veya reliiktans motor kontrol tiri ile.

Deger Kod / Deger Aciklama
[Otomatik] AUTO Fabrika ayari
0,0...599,0 Hz (adim: 0,1 Hz) ayar araligi

[RCI Round Nb] RCRP *

Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:
» [Erisim Seviyesi] L.AC 6§esi [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
* [Acl ayar tipi] 2ST 6gesi [Donel Akim Enj.] RCT olarak ayarlanmigsa ve
» senkronize veya rellktans motor kontrol tird ile.
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Deger Kod / Deger Aciklama
[Otomatik] AUTO Fabrika ayari
0...32.767 (adim: 1) ayar araligi

[Trafo ile RCI] RCIR %

Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:

+ [Erigim Seviyesi] 1.2AC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve
* [AgI ayar tipi] AST 6gesi [Donel Akim Enj.] RCT olarak ayarlanmigsa ve

* senkronize veya reliktans motor kontrol tru ile.

Deger Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Evet] YES Fonksiyon aktif
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[Motor tani] MTU [Rotasyon ayari] TRAM Menusu

Erisim

Genel bakis

[Tiim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor verileri] =» [Motor tani] =»
[Rotasyon ayari]

Bu menlye [Geligsmis Mtr kntrl] AEMC [Evet] YES olarak ayarlanirsa erigilebilir.

Doéndirmedeki ince ayar, nominal miknatislama akimini ([Miknatislama Akimi]
1DA), motorun elektriksel galisma araligini izleyerek manyetik satiirasyonu
belirlemek ve hesaba katmak i¢in. Bu fonksiyon, AEMC [Geligmig Mtr kntrl]
Ozelligini tamamlar.

Doéndirmedeki ince ayar, 6zellikle dusuk frekansta, motor nominal frekansindan
daha yuksek frekansta ve kapali gevrim kontrolu i¢in performanslarin
iyilestirilmesine yardimci olur.

Uygulama 6rnegi

[Nominal Motor Frek] rrs dgesinden daha yiksek tork kontrol hassasiyeti, tork
dinamigi ve motor frekansi gerektiren uygulama.

Uyumsuzluk

» Doéndirmedeki ince ayar, [Fren lojik kontrolii] B1.C fonksiyonunu yonetmez:
[Fren atamasi] B1.C [Hayir] NO olarak ayarlanmalidir. Bir fren kullaniliyorsa,
doéndirmedeki ince ayari gergeklestirmek icin fren manuel olarak ele
alinmalidir.

» Dondurmedeki ince ayar, Sinus filtresinin kullanimi ile uyumlu degil.

+ Dondirmedeki ince ayar, yalnizca tek bir asenkronize motor kontrol eden
surdcu ile uyumludur.

Dondiirmede ince ayar yapmak igin 6n kosullar
* Uzman erigimi: [Erigim Seviyesi] LAC = [Uzman] EPR,

» Asenkronize motor: [Motor kontrol tipi] cTT = [SVC Gerilim] vvc, [FVC]
FVvC veya [Tasarruf M.] NLD.

* Geligmis Motor Kontrolii aktif: [Geligmig Mtr kntrl] 2EMC = [Evet] YES,

* Motor etiket plakasi girilir,

* Motor déndiirmede ince ayar yapmak igin soguk durumda olmalidir,

+ ince ayarin minimum yiikle veya yiik olmadan déndiirmede yapilmasi tavsiye
edilir,

* Motor, dondirmede ince ayar yapma islemi boyunca ¢aligsabilmelidir.

Dondirmedeki ince ayar sirasinda, motor kararli ve normal kosullarda
¢alismalidir. Ornegin, akim sinirlamasi tetiklenmemelidir.

Dondiirmede ince ayar yapmak igin standart prosediir
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AUYARI

BEKLENMEDIK HAREKET

Otomatik ince ayar, kontrol gevrimlerini ayarlamak igin motoru hareket ettirir.

« Sistemi yalnizca ¢alisma bdlgesinde higbir kisi ya da engel olmadidinda
cahstirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

AUYARI

KONTROL KAYBI

» Otomatik ince ayari yaptiktan sonra bir veya daha fazla motor
parametresinin degerini degistirirseniz [Rotasyon Ayar Seg¢imi] STUR
degeri [Varsayilan] T2B olarak sifirlanir ve otomatik ince ayari yeniden
yapmaniz gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bazi parametreler degismese bile, erisiliemeyen bazi parametreler yeniden
hesaplanir.

Bu ayarlar, sinirli olmamak kaydiyla motor kontrol tipinin segilmesini, motor isim
plakasina gore motor parametrelerinin ayarlarini, motorun otomatik ince ayarini
icerir.

Adi- | Eylem
m

1 [Rotasyn Ayarima tipi] ErAP 6desini [Satlirasyon] SATF olarak ayarlayin.

2 [Rotasyon ayarlama] TUNR 6gesini [OtoTanima Uygula] YES olarak ayarlayin.

3 Bir sonraki galistirmada, dondirmede ince ayar gerceklestirilir.

Doéndurmedeki ince ayar sirasinda, motor [Rotasyn Ayarlma Frek] TLFR parametresi
tarafindan belirlenen bir frekansta galigir ve [Cihaz durumu]tMIs degeri [OtoTanima] TUN
degerini gosterir.

Not:

* Calisma sirasi, dondirmedeki ince ayar sirasinda aktif kalmalidir.

» Doéndurmedeki ince ayar basladiginda, motor statér direncini ([Asenk.Motor R Statr]
RrS2) ve kagak endlktansi ([AsenMotor Lf Endiik.] LF2) 6lgmek igin bir duraklama
motor ince ayari gerceklestirilir.

* [Rotor Zaman Sabiti] TrR2, [Miknatislama Akimi] 1DA ve [Nom.motor.kayma.] NSL
duraklama motoru ince ayari ile 6lglilmez. Dahili bir hesaplamanin sonucudur.

»  Duraklama motor ince ayarindan sonra, birka¢ akim gevrimi tekrarlanir ([Yineleme
sayisi] TNBR degerine bagli sayi). Motor tim bu faz boyunca durmadan c¢alisir.

+ Doéndirmedeki ince ayar motora, surilicl ayarina ve dondirmedeki ince ayarin
konfiglirasyonuna bagl olarak bir dakikadan fazla surebilir.

4 Donusteki ince ayar sonunda, [Rotasyn Ayar Durumu] TURS 6gesi [OtoTanima Bitti]
DONE durumuna geger. Motor durdurulur ve ¢alisma sirasi kaldirilabilir.

[Rotor Zaman Sabiti] TRz, [Miknatislama Akimi] 1Dz, [Tanjant Ana Endktns] 102, [Aki
egrisi katsay1 A] ALF2 ve [Aki egrisi katsayi B] BET0 glincellenir.
Ayrica, déndurmedeki ince ayar sonunda:

+ [Rotasyon ayarlama] TUNR &gesi [islem yok] N0 durumuna geri doner,

+ [Rotasyon Ayar Segimi] STUR égesi [Olgiim] MEAS durumuna geger,

+ [OtoTanima Durumu] TUs 6gesi [OtoTanima Bitti] DONE durumuna geger.

Dondiirmedeki ince ayar sirasinda hata algilandi

Bkz. [OtoTanima Hatasi] TNF agiklamasi , sayfa 612.

NVE61643TR.08 137



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Rotasyn Ayarima tipi] EFAP

Bu parametre, kullanilan Aki/Akim modelini degistirir.

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
LinF I SAEF
Flux A Flux A
(e on, F:w
PH A PH A —
LA
> - >
A Magnetizing current dA Magnetizing current
(Id) (Id)
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Standart] LINF1 Standart.
Motor etiket plakasi parametrelerinden hesaplanan manyetik
egrinin dogrusal yaklagimi.
Fabrika ayan
[Satiirasyon] SATF Satirasyon.
Manyetik satiirasyon egrisinin dogrusal olmayan yaklasimi.
Bu ayar, 1DA, LOA, ALFA ve BETO0 deg@erini tahmin etmek icin
déndlrmede bir ince ayar yapmayi gerektirir.

[Rotasyon ayarlama] TUNR

AUYARI

BEKLENMEDIK HAREKET

Otomatik ince ayar, kontrol gevrimlerini ayarlamak igin motoru hareket ettirir.

+ Sistemi yalnizca calisma bolgesinde higbir kisi ya da engel olmadiginda
galistirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

AUYARI

KONTROL KAYBI

+ Otomatik ince ayari yaptiktan sonra bir veya daha fazla motor
parametresinin de@erini degistirirseniz [Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR
degeri [Varsayilan] TAB olarak sifirlanir ve otomatik ince ayari yeniden
yapmaniz gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bazi parametreler degismese bile, erisilemeyen bazi parametreler yeniden
hesaplanir.

Bu ayarlar, sinirli olmamak kaydiyla motor kontrol tipinin segilmesini, motor isim
plakasina gére motor parametrelerinin ayarlarini, motorun otomatik ince ayarini
igerir.

Bu parametreye [Rotasyn Ayarima tipi] EFAP 6Jesi [Satiirasyon] SATF olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

138 NVE61643TR.08



[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[islem yok]

NO

Doéndirmedeki ince ayar devam etmiyor ve talep edilmedi.

Fabrika ayari

[OtoTanima
Uygula]

YES

Dondlrmedeki ince ayar bir sonraki calisma sirasinda yapilir,
ardindan parametre otomatik olarak [Islem yok] NO durumuna
geger.

Sonuglarin tekrarlanabilirligine yardimei olmak igin, yenisini
gerceklestirmeden 6nce dondiurmedeki ince ayari silmeniz
onerilir.

NOT: Dénusteki ince ayar [Fren lojik kontrolii] BL.C 6desi
yapilandirilirsa veya [Sinis Filtre Aktivs] 0rT 6desi[Yes] vES
olarak ayarlanirsa talep edilemez.

[OtoTanima
Silme]

CLR

LOA, IDA, ALFA ve BETO sifirlanir. Varsayilan degerler, motoru
kontrol etmek igin kullanilir. [Rotasyn Ayar Durumu] TURS
6gesi [Bitmedi] T2AB durumuna geger.

NOT: Duraklama motoru ince ayar parametrelerini etkilemez
(RsAa ve LFA sififanmadi).

[Rotasyn Ayar Durumu] TURS

Salt okunur parametre.

Bu parametreye [Rotasyn Ayarima tipi] EFAP 6Jesi [Satiirasyon] SATF olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Bu parametre suritcunin guci kapatildiginda kaydedilmez. Son agilistan bu yana
doéndirmedeki ince ayarin durumunu gosterir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Bitmedi] TAB Son agilistan bu yana déndirmede ince ayar yapilmadi.
Fabrika ayari

[Beklemede] PEND Doéndurmedeki ince ayar talep edildi ancak heniiz
gerceklestiriimedi.

[Devam PROG Doéndirmedeki ince ayar devam ediyor.

Ediyor]

[Hata] FAIL Doéndurmedeki ince ayar bir hata algiladi.

[OtoTanima DONE Doéndurmedeki ince ayar yapildi.

Bitti]
Doéndurmedeki ince ayar tarafindan élgtilen motor
parametreleri, motoru kontrol etmek igin kullanihr.

[Rotasyon Ayar Se¢imi] STUR

Salt okunur parametre.

Bu parametreye [Rotasyn Ayarima tipi] EFAP 6desi [Satilirasyon] SATF olarak
ayarlanirsa erigilebilir.
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[Varsayilan]

TAB

Varsayilan motor parametre degerleri motoru kontrol etmek igin

kullanilir. Dénus ince ayari gerceklestirildikten sonra bir motor
parametresi degistirilirse varsayilan degere donun.

Fabrika ayan

[Olgiim] MEAS Doéndirmedeki ince ayar tarafindan 6lgilen degerler, motoru
kontrol etmek igin kullanilir.

[Ozel] Cus Mantuel olarak ayarlanan degerler, motoru kontrol etmek icin
kullanilir.

NOT: Asagidaki parametrelerden en az biri manuel olarak
girildi: LOA, ALFA veya BETO.

[OtoTanima Durumu] TUS

Salt okunur parametre.

Bu parametre siiriictiniin glicti kapatildiginda kaydedilmez. Son agiligtan bu yana
duraklama motoru ince ayar durumunu gdésterir (yalnizca bilgi amacl,
degistiriiemez).

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Bitmedi] TAB Son acilistan bu yana duraklama motoru ince ayari yapilmadi.
Fabrika ayan

[Beklemede] PEND Duraklama motoru ince ayari talep edildi ancak heniiz
gerceklestiriimedi

[Devam PROG Duraklama motoru ince ayari devam ediyor

Ediyor]

[Hata] FAIL Duraklama motoru ince ayari bir hata algiladi

[Bo_tttc_)]Tanlma DONE Duraklama motoru ince ayari yapildi.

itti

Otomatik ince ayar fonksiyonu tarafindan dlgtilen motor
parametreleri, motoru kontrol etmek igin kullanilir

[Rotasyn Ayarima Frek] TLFR

Doéndirmedeki ince ayar sirasinda, motor bu frekansta galisir. [Yiiksek Hiz] HsP
o6gesi [Rotasyn Ayarlma Frek] TT.FR dederinden disikse, motor [Yiksek Hiz]
HSP degerinde cahistirihr.

Bu parametreye [Rotasyn Ayarima tipi] EFAP 6Jesi [Satiirasyon] SATF olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Bu parametre, [Motor Standardi] BFR veya [Nominal Motor Frek] Frs
degistirilirse fabrika ayarina sifirlanir.

Saglamlik igin, bu parametrenin fabrika ayarina getiriimesi tavsiye edilir.

Ayar Kod/Deger Aciklama

[_Otoma- AUTO bu, [Nominal Motor Frek] £rs/2 de@erine karsilik gelir
i Fabrika ayari

0.1...599.0 Hz Ayar aralig

[Yineleme sayisi] TNBR

Déndirmedeki ince ayar sirasinda, bir veya birkag akim ¢evrimi tekrarlanir. Motor
tim bu faz boyunca durmadan ¢alisir. Bu parametre, ¢gevrim sayisini degistirir.
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[Ana enduktans] LA

Bu parametreye [Rotasyn Ayarima tipi] EFAP 6Jesi [Satiirasyon] SATF olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Cevrim sayisinin artmasi, déndirmedeki ince ayarin dogrulugunu artirmaya
yardimci olur. Déndidrmedeki ince ayar suresi de artar.

Ayar Aciklama

1.3 Ayar aralgi
Fabrika ayar: 1

Salt okunur parametre.

Bu parametre, [Rotor Nominal Akisi] PHIA ve [Miknatislama Akimi] 1DA
kullanan dahili bir hesaplamanin sonucudur.

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erigilebilir.

Ayar Aciklama

0...65535 mH (1) Ayar araligi

Fabrika ayari: -

(1): Gig arahgi < 15 kW olan suriciler icin. Gug araligi 160 kW’dan blyikse, aralik 0...65,535 pH,
degilse aralik 0.00...655.35 mH’dir.

[Tanjant Ana Endktns] L.0A

Bu parametre, dondlrmedeki ince ayar yoluyla tahmin edilir ve manyetik
satlirasyon egrisi tarafindan kullanilir. Dondlirmedeki ince ayar yoluyla ayarlanmig
bir stirict konfiglirasyonunu kopyaliyorsaniz, yalnizca mantel olarak bir deger
girin.
Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

* [Erigim Seviyesi] LAC, [Uzman] £PR olarak ayarlanmigsa ve

* [Rotasyn Ayarlma tipi] EFAP olarak ayarliysa [Satiirasyon] SATF.

Ayar Aciklama

0...65535 mH Ayar araligi

Fabrika ayari: 0

(1): Gig arahgr < 15 kW olan surtciler igin. Gug araligi 160 kW’dan buyikse, aralik 0...65,535 pH,
degilse aralik 0.00...655.35 mH’dir.

[Nameplate Nominl Aki] PHIO

Salt okunur parametre.

Bu parametre motorun etiket plakasindan hesaplanir ve dahili hesaplama igin
kullanilir. Bu parametre Schneider Electric servisleri amagli kullanilir

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erigilebilir.

Ayar Aciklama

0.00...655.35 Wb Ayar araligi

Fabrika ayari: -
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[Rotor Nominal Akisi] PHIA

Salt okunur parametre.

Bu parametre, [Miknatislama Akimi] 1D2 6gesine kargilik gelen akistir ve motor
kontrolu icin Akis/Akim modelinde kullanilir.

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6Fdesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

Ayar Aciklama

0.0...655.35 Wb Ayar araligi

Fabrika ayan: -

[Aki egrisi katsayi1 A] ALFA

Bu parametre, dondirmedeki ince ayar yoluyla tahmin edilir ve manyetik
satlirasyon egrisi tarafindan kullanilir. Déndidrmedeki ince ayar yoluyla ayarlanmig
bir stiriict konfiglrasyonunu kopyaliyorsaniz, yalnizca manuel olarak bir deger
girin.
Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

» [Erisim Seviyesi] L.AC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve

* [Rotasyn Ayarima tipi] EFAP olarak ayarliysa [Satiirasyon] SATF.

Ayar Aciklama

%-327,67...%327,67 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0,00

[Aki egrisi katsayl B] BETO

Bu parametre, déndlirmedeki ince ayar yoluyla tahmin edilir ve manyetik
satlirasyon egrisi tarafindan kullanilir. Déndirmedeki ince ayar yoluyla ayarlanmig
bir stirtict konfiglirasyonunu kopyaliyorsaniz, yalnizca mantel olarak bir deger
girin.
Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:

* [Erigim Seviyesi] LAC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve

* [Rotasyn Ayarima tipi] EFAP olarak ayarliysa [Satiirasyon] SATEF.

Ayar Aciklama

%-327,67...%327,67 Ayar arahgi

Fabrika ayari: %0,00

[Birinci Id min akimi] IDL1

Bu parametre, dondirmedeki ince ayarin birinci akim ¢evrimi sirasinda ulasilan
min miknatislama akimi seviyesini (Id) belirler. Nominal miknatislama akiminin
%’si cinsinden ifade edilir ((Miknatislama Akimi] 1D2).

Bu parametre, [Miknatislama Akimi] 1 DA degistirilirse fabrika ayarina sifirlanir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
» [Erisim Seviyesi] L.2C, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
* [Rotasyn Ayarima tipi] EFAP olarak ayarliysa [Satiirasyon] SATF.
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Ayar

Aciklama

%0...[Birinci Id max akimi]

Ayar araligi

IDH1

Fabrika ayari: %50

[Birinci Id max akimi] IDH1

Bu parametre, dondirmedeki ince ayarin birinci akim ¢evrimi sirasinda ulasilan
maks miknatislama akimi seviyesini (Id) belirler. Nominal miknatislama akiminin
%’si cinsinden ifade edilir ([Miknatislama Akimi] 1D2).

Bu parametre, [Miknatislama Akimi] 1 DA degistirilirse fabrika ayarina sifirlanir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Erigim Seviyesi] L.AC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve
+ [Rotasyn Ayarlma tipi] EF2P olarak ayarliysa [Satiirasyon] SATF.

Ayar Aciklama

[Birinci Id min akimi] IDL1... % | Ayararalig
300

Fabrika ayari: %100

[ikinci Id min akimi] IDL2

[ikinci Id max akimi]

Bu parametre, birincisinden sonra déndirmedeki ince ayarin tim akim ¢evrimleri
sirasinda ulasilan min miknatislama akimi seviyesini (Id) belirler. Nominal
miknatislama akiminin %/’si cinsinden ifade edilir ([(Miknatislama Akimi] ID2).

Bu parametre, [Miknatislama Akimi] TD2 degistirilirse fabrika ayarina sifirlanir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Erigim Seviyesi] LAC, [Uzman] £PR olarak ayarlanmigsa ve
* [Yineleme sayisi] TNBR 1'dan blytkse.

Ayar Aciklama
%0 ... [ikinci Id max akimi] Ayar araligi
IDH2
Fabrika ayari: %20
IDH2

Bu parametre, birincisinden sonra déndirmedeki ince ayarin tim akim ¢evrimleri
sirasinda ulagilan maks miknatislama akimi seviyesini (Id) belirler. Nominal
miknatislama akiminin %’si cinsinden ifade edilir ([(Miknatislama Akimi] ID2).

Bu parametre, [Miknatislama Akimi] 1 DA degistirilirse fabrika ayarina sifirlanir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Erigim Seviyesi] L.2AC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
* [Yineleme sayisi] TNBR 1'dan bulyukse.

Ayar

Aciklama

[ikinci Id min akimi] 1D1.2... %
300

Ayar araligi
Fabrika ayari: 120 %
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[Tiim ayarlar] csT—

[Ayarlama akisi onay] TUNV

Salt okunur parametre.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [Erisim Seviyesi] 1.2C, [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve
* [Rotasyn Ayarima tipi] EFAP olarak ayarliysa [Satiirasyon] SATF.

Bu parametre Schneider Electric servisleri amagh kullanilir.

Ayar

Kod/Deger

Aciklama

[Hayir]

NO

Deger yok.

Doéndurmedeki ince ayar, son acilistan bu yana heniiz
gerceklestiriimedi veya [Yineleme sayisi] TNBR 1 olarak
ayarlanmisg.

Fabrika ayari

%1...65.535

[Yineleme sayisi] TNER 2 veya 3 olarak ayarlanirsa,
déndirmedeki basarili bir ince ayardan sonra sayisal bir deger
goruntulenir.
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[Motor izleme] MOP— Meniisu
Erisim
[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor izleme]

[Motor Termal Akimi] ITH

Etiket plakasinda belirtilen anma akimina ayarlanacak olan motor termal izleme

akimi.
AyarC) Aciklama
0.2...1,8 In(M Ayar aralgi
Fabrika ayari: Surlici anma degerlerine gore

(1) Kurulum kilavuzunda ve surlcu isim plakasinda belirtilien nominal tahrik akimina esittir.

[Motor Termal Modu] THT

NOT: Termal durum nominal durumun %118'ine ulastiginda bir hata algilanir
ve durum tekrar %100'Un altina dustiginde yeniden aktif hale gelir.

Ayar Kod /

Deger Aciklama
[Hayir] NO Termal izleme yok
[Kendinden ACL Kendinden sogutmali motor
sogutmali]

Fabrika ayari

[Zorla FCL Fan sogutmali motor
sogutma]

[MotorSick HataYanti] OLL

Motor asiri sicaklik hatasi ynti.

Ayar Kod /
Deger Aciklama
[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest YES Serbest kadran
Durus]
Fabrika ayari
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[Termal goruntiuleme] TPP— Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor izleme] =» [Termal
gorintiileme]

Bu Menu Hakkinda

Termal izleme fonksiyonu, suricinin gercek sicakhgini izleyerek yuksek
sicakhgin énlenmesine yardimci olur.

PTC, PT100, PT1000 ve KTY84 termik algilayicilari, bu fonksiyon tarafindan
desteklenmektedir.

Fonksiyon, 2 izleme seviyesini ydnetme olanagini sunar:
» Uyari Seviyesi: sliriicli, uygulamayi durdurmadan bir olay tetikler.
» Hata seviyesi: surlcu, bir olayi tetikler ve uygulamayi durdurur.
Termik algilayici, asagidaki algilanan hatalari takip etmek igin izlenir:
* Asiriisinma
» Algilayici kirilmasi (sinyal kaybi)
+ Algilayici kisa devresi

PTC
Durumu

Kisa |

devre Sicak

Soguk devre

L Acik

-

Kisa devre Gecikme Acik devre PTC Degeri
duzeyi dizeyi

Aktivasyon

[Alx Termal izleme] THxS, ilgili analog girisinde termal izlemeyi aktif hale
getirmenize olanak verir:

» [HayirJuo: fonksiyon devre digi
* [Evet] vES: termal izleme, ilgili Alx Gzerinde aktif hale getirilir.

Termal Prob Turu Se¢imi

[Alx Tipi] 21xT ilgili analog girisine bagli olan termal sensoériin/sensdrlerin turdni
se¢menize olanak saglar:

» [Hayir] NO: sensor yok

* [PTC] pTcC: birila alti PTC (seri) kullanilir

+ [KTY]kTY: 1 KTY84 kullanilir

« [PT100] 1P72: iki telle baglanan 1 PT100 kullanilir

« [PT1000] 177 3: iki telle baglanan 1 PT1000 kullanilir

+ [3 kabloda PT100] 1r723: Ug telle baglanan 1 PT100 kullanilir (sadece Al4

ve AlI5)

+ [3 kabloda PT1000] 1 »733: Ug telle baglanan 1 PT1000 kullanilir (sadece
Al4 ve Al5)

+ [3 kablolu 3 PT100] 3p723: Ug telle baglanan 3 PT100 kullanilir (sadece Al4
ve Al5)
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+ [3 kablolu 3 PT1000] 37733: Ug telle baglanan 3 PT1000 kullanilir (sadece
Al4 ve Al5)

2 kablolu termik algilayicilar, analog girisi 2 ile analog girisi 5 arasinda desteklenir.

PT100 ve PT1000 Problari icin Kablo Baglantisi

2 kablolu algilayicilar i¢in asagidaki kablo baglantilari mimkdndur:

Alx
COM

Alx
COM

A

[Al1 Termal izleme] TH1S

Al1'te termal izleme aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Hayir

Fabrika ayari
[Evet] YES Evet

[A1 Tipi] AI1T %

Al1 Konfigiirasyonu.

[Al1 Termal izleme] T11 s 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erigilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Gerilim] 10U 0-10 Vdc
Fabrika ayari

[Akim] 0A 0-20 mA

[Al1 Term Hata yniti] TH1B %

Al1 i¢in algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

[AI1 Tipi] AT1T 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir

* [Gerilim] 10U veya

* [Akim] OA.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest YES Serbest durus

Durus]

[STT'ye gore] | STT [Durus tipi] STT parametresine uygun ancak durustan sonra
tetiklenen bir hatanin olmadigi durus

[Geri Cekilme | LFF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve

Hizi] komut kaldiriimadigi stirece korunur (1)
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[Rampa RMP Rampada durma
durusu]

Fabrika ayan

1 Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge icin bir réle veya mantik
cikisl atanmasi tavsiye edilir.

[AlI1 Trm Hata Yaniti] TH1F %

[Al1 Tipi] 211 T 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir:

* [Gerilim] 10U veya
* [Akim] 02 veya

+ [PTC]PTC.
Ayaro Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar aralig

Fabrika ayari: 110,0°C

[AlI1 Tr Uyari Seviys] TH1A %

[Al1 Tipi] 211 T 6gesi agagdidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir:

* [Gerilim] 10U veya
* [Akim] 02 veya

+ [PTC]PTC.
Ayar“ Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi

Fabrika ayan: 90,0°C

[Al1 Termal Degeri] TH1V %

[A1 Tipi] AT1T 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir:
* [Gerilim] 10U veya
+ [Akim] 02 veya

+ [PTC]PTC.
Ayar Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi

Fabrika ayar: _

[AI3 Termal izleme] TH3S

Al3'te termal izleme aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Hayir

Fabrika ayari

[Evet] YES Evet
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[AI3 Tipi] AI3T %
[AI3 Termal izleme] T3S 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye
erigilebilir.

Su fabrika ayarina sahip [Al1 Tipi] 2117 , sayfa 147 ile aynidir: [Akim] OA.

[AI3 Term Hata yniti] TH3B %

Al3 i¢in algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

[AI3 Tipi] 213 T 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir:
* [Gerilim] 10U veya
+ [Akim] 02 veya

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest YES Serbest durus

Durus]

[STT'ye gbre] | STT [Durus tipi] STT parametresine uygun ancak durustan sonra
tetiklenen bir hatanin olmadidi durus

[Geri Gekilme | LFF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve

Hizi] komut kaldiriimadigi strece korunur (1)

[Rampa RMP Rampada durma

durusu]
Fabrika ayari

1 Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge igin bir réle veya mantik
cikisi atanmasi tavsiye edilir.

[AI3 Trm Hata Yaniti] TH3F %

[AI3 Tipi] A13T 6Jesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir:
* [Gerilim] 10U veya
+ [Akim] 02 veya

+ [PTC] pTC.
AyarC) Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar aralig

Fabrika ayari: 110,0°C

[AI3 Tr Uyar Svyesi] TH3A %

[AI3 Tipi] AT3T 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir:
* [Gerilim] 10U veya
+ [Akim] 02 veya

+ [PTC] pTC.
Ayar“ Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi

Fabrika ayari: 90,0°C
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[Tiim ayarlar] csT—

[AI3 Termal Degeri] TH3V %

[AI3 Tipi] 213 T 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir:

* [Gerilim] 10U veya
* [Akim] 02 veya

+ [PTC]PTC.
Ayar Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi

Fabrika ayar: _

[Al4 Termal izleme] TH4S *

[Al4 Tipi] ATAT %

Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma moduli takiimissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Hayir

Fabrika ayan
[Evet] YES Evet

[Al4 Termal izleme] T14 s 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10U 0-10 Vdc
[Akim] 0A 0-20 mA
Fabrika ayan
[Voltaj +/-] N10U -10/+10 Vdc

[Al4 Term Hata yniti] TH4B %

Al4 icin algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

[Al4 Tipi] AT4T 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir

* [Gerilim] 10U veya

* [Akim] 02.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest YES Serbest durus

Durus]

[STT'ye gore] | STT [Durus tipi] STT parametresine uygun ancak durugtan sonra
tetiklenen bir hatanin olmadigi durus

[Geri Cekilme | LEFF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve

Hizi] komut kaldinimadigi strece korunur (1)
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[Rampa RMP Rampada durma
durusu]

Fabrika ayari

1 Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gosterge igin bir réle veya mantik
cikisi atanmasi tavsiye edilir.

[Al4 Trm Hata Yaniti] THA4F %

[Al4 Tipi] A14T 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir:
* [Gerilim] 10U veya
* [Akim] 02 veya

.« [PTC] PTC.
AyarC) Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi

Fabrika ayari: 110,0°C

[Al4 Tr Uyan Seviys] TH4A %

[Al4 Tipi] 214T 6gesi agagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir:
* [Gerilim] 10U veya
* [Akim] 02 veya

+ [PTC]pTC.
AyarC) Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar aralgi

Fabrika ayari: 90,0°C

[Al4 Termal Degeri] TH4V %

[Al4 Tipi] AT4T 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir:
* [Gerilim] 10U veya
+ [Akim] 02 veya

+ [PTC]pTC.
Ayar Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi

Fabrika ayar: _

[AI5 Termal izleme] TH5S *

Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma moddll takiimigsa erigilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Hayir

Fabrika ayari
[Evet] YES Evet

NVE61643TR.08 151




Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[AI5 Tipi] AIST %

[AI5 Termal izleme] TH5S 6Fesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye
erisilebilir.

ile ayni [Al4 Tipi] A14T , sayfa 150.

[AlI5 Term Hata yniti] TH5B %

AlS igin algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

[AI5 Tipi] A15T 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir
* [Gerilim] 10U veya

* [Akim] 02.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest YES Serbest durus

Durus]

[STT'ye gore] | STT [Durus tipi] STT parametresine uygun ancak durugtan sonra
tetiklenen bir hatanin olmadigi durus

[Geri Cekilme | LEF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve

Hizi] komut kaldinimadigdi strece korunur (1)

[Rampa RMP Rampada durma

durusu]
Fabrika ayan

1 Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge icin bir réle veya mantik

cikigl atanmasi tavsiye edilir.

[AI5 Trm Hata Yaniti] TH5F %

[AI5 Tipi] A15T 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir:
* [Gerilim] 10U veya
+ [Akim] 02 veya

+ [PTC]PTC.
Ayar“ Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi

Fabrika ayan: 110,0°C

[AI5 Tr Uyari Seviys] TH5A %

[AI5 Tipi] A15T 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir:
* [Gerilim] 10U veya
+ [Akim] 02 veya

+ [PTC]PTC.
AyarO Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi

Fabrika ayan: 90,0°C
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[AI5 Termal Degeri] TH5V %

[AI5 Tipi] AT5T 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir:
* [Gerilim] 10U veya
* [Akim] 02 veya

+ [PTC]pTC.
Ayar Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi

Fabrika ayar: _

[Enk Sick Sensr Tipi] THET %

Enkoder sicaklik sensérii tipi.

Bu parametreye bir HTL kodlayicisindan farkli bir kodlayici modul takildiysa

erisilebilir.
Ayarlar Kod/Deger Aciklama
[Higbiri] NONE Yok

Fabrika ayar

[PTC] PTC PTC
[PT100] 1PT2 PT100
[PT1000] 1PT3 PT1000
[KTY] KTY KTY
[Klixon] KLIX Klixon

[Enk Sick HataTepkis] THEB %

Kodlayici modiili girisi igin algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ Bir kodlayici moduilu takildiysa ve
* [Enk Sick Sensr Tipi] THET 6desi [Higbiri] NONE olarak ayarli degilse.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] NO Harici algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest YES Serbest durma

Durus]

[STT'ye gore] | STT Ag¢ma yapmadan [Durus tipi] STT konfiglirasyonuna goére

durdurma. Bu durumda, algilanan hata rélesi agilmaz ve tahrik,
aktif komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére
(6rnegin; kontrol, terminaller Gzerinden gergeklestiriliyorsa [2/3-
Tel Kumanda] TccC ve [2 kablolu tiir] TCT ) algilanan hata
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur.
Durdurmanin nedenini belirlemek icin bu algilanan hata igin bir
uyarinin konfiglre edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir
dijital gikisa atanmis).

[Geri Gekilme | LFF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve
Hizi] calistirma komutu kaldiriimadigi stirece korunur(1)
[Hiz RLS Sdricu, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan
korunuyor] hata aktif oldugu ve galistirma komutu kaldiriimadidi strece
korur(.
[Rampa RMP Rampada durma
durusu]
Fabrika ayari
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hizh durus] FST Hizl durus

[DC DCI DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiirii diger bazi
enjeksiyonu] fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz

(1) Gunkd bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge icin bir réle veya
dijital ¢ikis atanmasi tavsiye edilir.

[Enk Sick Hata Sevye] THEF %

Enkoder igin termal hata seviyesi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» Bir kodlayici modiilu takildiysa ve
* [Enk Sick Sensr Tipi] THET 6gesi agagidaki gibi ayarli degilse:
o [Higbiri] NONE veya

o [PTC] PTC.
Ayar Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi

Fabrika ayan: 110,0°C

[Enk Sick Uyri Sevye] THEA %

Enkoder icin termal uyari seviyesi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» Bir kodlayici modiilu takildiysa ve
* [Enk Sick Sensr Tipi] THET 6Jesi asadidaki gibi ayarli degilse:
o [Higbiri] NONE veya

o [PTC]PTC.
Ayar Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi

Fabrika ayan: 90,0°C

[Enkod. Sick. Degeri] THEV %

Enkoder sicaklik degeri.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» Bir kodlayici modiilu takildiysa ve
* [Enk Sick Sensr Tipi] THET 0gesi asadidaki gibi ayarli degilse:
o [Higbiri] NONE veya

o [PTC]PTC.
Ayar Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi

Fabrika ayar:: _
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Hata Hizi] LFF

Hata hizi.
Ayar Aciklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,0 Hz
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Motor izleme] MOP— Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor izleme]

Bu Menu Hakkinda

Termal izleme fonksiyonu, motorun termal durumunun tahminiyle motorun asiri
Isinmaktan korunmasina yardimci olur.

[Akim Sinirlamasi] CLI %

DUYURU

ASIRIISINMA

* Motor anma degerinin, motora uygulanacak maksimum akima uygun
oldugunu dogrulayin.

» Akim sinirini belirlerken azaltma gereklilikleri dahil motorun gérev
déngusini ve uygulamanizin tim faktdrlerini géz 6niinde bulundurun.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

NOT: Ayar 0,25'ten daha azsa. Bu segenek aktif hale getiriimigse suricu
[CikFazKaybi Atamasi] OPL icinde kilitlenebilir. YUksliz motor akimindan
daha az oldugunda, motor ¢alistirlamaz.

Ayaro Aciklama

0...1,51In Ayar araligi

0...1,8 In(M Fabrika ayar: 1,8 In(Y)

(1) Kurulum kilavuzunda ve tahrik strtcu etiketinde belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Azalma Siresi] SOP %

[Mot.asinger.sinrl.] svL 6desi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye
erisilebilir.

[Azalma Siiresi] parametresinin degeri, kullanilan kablonun zayiflatma stresine
karsilik gelmektedir. Uzun kablolardan kaynaklanan gerilim dalga yansimalarinin
Ust tste binmesini engellemeye yardimci olmak amaciyla tanimlanmistir. Asiri
gerilimleri, DC bara nominal geriliminin iki kati ile sinirlandirir.

Dalgalanma gerilimi; kablo tipleri, paralel baglanmis farkli motor gligleri, paralel
bagli farkli kablo uzunluklari ve benzeri gibi pek ¢gok parametreye bagli
oldugundan, motor terminallerinde olusan agsiri gerilim degerlerini kontrol etmek
icin bir osiloskop kullaniimasi tavsiye edilir.

Uzun kablolar igin bir filtre ¢ikisi veya dV/dt filtresi kullaniimalidir.

Genel suricu performansini korumak igin gereksiz yere SOP degerini artirmayin.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[6 ps] 6 6 us
[8 ps] 8 8 us
Fabrika ayan
[10 ps] 10 10 us
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Sinus Filtre Aktivs] OFI %

[Motor kontrol tipi] CTT 6gesi asadidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye
erigilebilir:

* [Senk.mt.AC] sYN veya
* [Senk.mt.KC] sy veya
* [SYN_U VC] synU veya
* [Rel. Mot.] srVC.

DUYURU

SINUS FILTRESININ HASAR GORMESI

Sinus filtreli sistemlerde [Maks Frekans] TR maksimum ¢ikis frekansini 100
Hz'den ylUksek bir dedere ayarlamayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[No] NO Siniis filtresi yok
Fabrika ayari

[Yes] YES Motordaki agiri gerilimleri sinirlamak ve topraklama algilanan
hatasi kagak akimini distirmek icin ya da yukseltici
transformator iceren uygulamalarda bir sinis filtresi kullanin.

[Cikis KisaDvre Test] STRT

Siricu ¢ikiglar! her glic agmada bu parametrenin konfiglirasyonuna
bakilmaksizin test edilir. Bu parametre [Evet] YES olarak ayarlanirsa galistir
komutu her uygulandiginda test de yapilir. Bu testler, kiiglik bir gecikmeye (birkag
msn) neden olur. Bir hata durumunda, surdcu kilitlenir.

Stirticii ¢ikig kisa devresi (U-V-W terminalleri): SCF hatasi algilanabilir.

Katalog numaralarina goére fabrika ayari degderi [Evet] YES olarak degistirilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Calistir komutunda test etme

Fabrika ayari

[Evet] YES Her calistir komutunda ¢ikis kisa devre testi

[Motor Termal Esigi] TTD

[Motor Term EgsikAsim] TSA uyarisinin etkinlestiriimesi icin motor termal esigi.

Ayar () Aciklama

%0...118 Ayar araligi

Fabrika ayari: %100

[Motor 2 term svyesi] TTD2

[Mot2 Term Esik Asim] Ts2 uyarisinin etkinlestiriimesi i¢cin motor 2 termal
seviyesi.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Ayar 0 Aciklama

%0...118 Ayar araligi

Fabrika ayari: %100

[Motor 3 term svyesi] TTD3

[Mot3 Term Esik Asim] Ts3 uyarisinin etkinlestiriimesi igcin motor 3 termal

seviyesi.
Ayar” Aciklama
%0...118 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Motor 4 term svyesi] TTD4

[Mot4 Term Esik Asim] Ts4 uyarisinin etkinlestiriimesi igcin motor 4 termal

seviyesi.
Ayar() Aciklama
%0...118 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Tork filtresi suresi] TPFV

Bu parametre [Output torque value (100% = Cn motor) without filter] SOTR
filtrelenmeyen ¢ikis torkunun filtre stiresini ve glic [Output power monitoring
(100% = nominal motor power) without filter] SOPR parametrelerini tanimlar
(SOTR ve SOPR Ogelerine yalnizca iletisim ya da SoMove araciligiyla erigilebilir).

Parametreye [Erigim Seviyesi] .2C [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

0...10.000 ms Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 ms

158 NVE61643TR.08



[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Motor kontroli] DRC— Menusui
Erisim

[Tum ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor kontrolii]

Bu Menui Hakkinda

Bu ment, motor kontrollyle ilgili parametreleri gésterir.

[IR kompanzasyonu] UFR

Bu parametre, ¢ok disuk hizda torku optimize etmek veya 6zel durumlara
uyarlamak i¢in kullanilir (6rnegin: paralel baglanmis motorlar igin [IR
kompanzasyonu] UFR degerini disurin). Dusik hizda tork yetersizse [IR
kompanzasyonu] UFR degerini yikseltin. Cok ylksek bir deger motorun
calismasina (kilitlenme) engel olabilir veya akim sinirlama moduna ge¢gmesine
neden olabilir.

Ayar QO Aciklama

%0...200 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Kayma kompan.] SLP %

Bu parametreye [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi su sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
* [SVC Gerilim] vvC veya
* [U/F VC 5 nokta] UF5 veya
* [Tasarruf M.] NLD.

Motor etiket plakasinda verilen hizlarin tam olmasi gerekmez.

Kayma ayari, gercek kaymadan az ise, motor, sabit durumda dogru hizda
doénmiyor referanstan daha disuk bir hizda donlyor demektir.

Kayma ayari gercek kaymadan ylksekse, motor asiri telafi edilmistir ve hiz

dengesizdir.
AyarC) Aciklama
%0...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[U1] UL % - [U5] U5 %

1pt V/F'de volt noktasi 5 - 5pt V/F'de volt noktasi 5.

Bu parametrelere [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [U/F VC 5 nokta] Ur5 olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar QO Aciklama

0...800 Vac Degere gore ayar araligi

Fabrika ayari: 0 Vac

NVE61643TR.08 159
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[F1] F1 % - [F5] F5 %

Frek.noktasi 1/5 nk. V/F - Frek.noktasi 5/5 nk. V/F.
V/F profil ayari.

Bu parametreye [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [U/F VC 5 nokta] UF5 olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar 0 Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Cikis fazI donusu] PHR

Bu parametrenin degistiriimesi, Gi¢ motor fazinin 2'sinin enversiyonu olarak ¢alisir.
Bu da motorun dénis yoninin degismesine neden olur.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[ABC] ABC Standart donls
Fabrika ayari

[ACB] ACB Ters donusg

[Atalet Faktori] SPGU %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [Erisim Seviyesi] L.2AC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
* [Motor kontrol tipi] CTT su sekilde ayarliysa:
o [U/F VC 5 nokta] UF5 veya
o [SYN_U VC] synu.

Ayar 0 Aciklama

%1...1.000 Ayar arahgi

Fabrika ayari: %40

[Destek Aktivasyonu] BOA %

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6Fesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.
Bu parametrenin fabrika ayari asagidaki gibi degistirilir:

» [Aktif degil] NO - [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [Rel. Mot.] SRVC olarak
ayarliysa.

» [Kesintisiz] CSTE - [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [Senk.mt.AC] sy,
[SYN_U VC] syNU veya [Senk.mt.KC] FsY olarak ayarliysa.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Aktif degil] NO Yikseltme yok
[Dinamik] DYNA Dinamik takviye, miknatislama akimi degeri, motor ylkine

gOre degigtirilir.
Fabrika ayan

NOT: Siriict, performanslari optimize etmek igin
[Miknatislama Akimi] 1D2 degerini bizzat yénetir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama

NOT: Bu secime [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [Senk.mt.
AC] sYN, [Senk.mt.KC] sy, [Rel. Mot.] SRVC veya
[SYN_U VC] synU olarak ayarlanirsa erigilemez.

[Statik] STAT Statik yukseltme, miknatislama akimi degeri, motor yukinun
profilini takip eder

NOT: Bu secim ile [Destek] 200 ve [Frek destek] FAB
dikkate alinir.

NOT: Bu se¢im, [Destek] 200 degerinin negatif olarak
ayarlandigi konik motor icin kullanilabilir.

[Kesintisiz] CSTE Sabit takviye, miknatislama akimi motor yoni degistiginde
korunur. Yavaglama ve durma asamasinin ele alinmasi igin bir
ek asama mevcuttur. CSTE 6gesine, [Motor kontrol tipi] CTT
6gesi [Senk.mt.AC] syN, [Senk.mt.KC] rSv, [Rel. Mot.] SRvVC
veya [SYN_U VC] synU olarak ayarlandiginda erigilebilir.

NOT: Bu segim ile yalnizca [Destek] 80O dikkate alinir.

[Konik motor] | CMOT Konik gl¢lendirme, [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi svN, [Senk.
mt.KC] rsv, [Rel. Mot.] SrRvC ve [SYN_U VC] syNU olarak
ayarlanmissa erigilebilir.

NOT: Bu segim ile, hizlanma igin [Destek] BOO ve
yavaglama igin [Boost yavaslamada] 2002 ayarlanabilir.

[Destek] BOOX

0 Hz'de deger: nominal miknatislama akiminin % degeri (0'dan farkliysa dikkate
alinir).

Cok ylksek bir [Destek] BOO degeri, motorun manyetik doygunluguyla
sonuglanabilir, bu da torkun dismesine neden olur.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Erisim Seviyesi] LAC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
+ [Destek Aktivasyonu] BOA 6gesi [Aktif degil] NO olarak ayarh degilse.

1
v d AX(1+ 6 2 2 %) T

1d A

1 d AX(1-b o0 %)

- F r

NOT: Senkronize motorlar i¢in bu degerin distk hizda kontroll optimize
etmek i¢in ayarlanmasi onerilir.

Ayar Aciklama

%-100...100 Ayar araligi

[Destek Aktivasyonu] BOA 6gesi [Dinamik] DYNA olarak
ayarlanirsa, [Destek] BOO 6gesi %25’e ayarlanir.

Fabrika ayari: %0

[Boost yavaglamada] BOO2 x

Nominal miknatislama akiminin %'si olarak deger (0'dan farkliysa dikkate alinir).

Bu parametre, durma fazinda miknatislama akimini diisiirmek i¢in yavaslama
fazinda kullanilr.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Erisim Seviyesi] LAC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

+ [Destek Aktivasyonu] BO2 olarak ayarliysa [Konik motor] CMOT.

Ayar Aciklama

-%100...0 Ayar araligi

Fabrika ayari: -%25

[Frek destek] FAB %

0 Hz'de deger: nominal miknatislama akimina erismek igin hiz esigi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Erisim Seviyesi] L.AC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve
+ [Destek Aktivasyonu] BOA 6gesi [Aktif degil] NO olarak ayarl degilse ve
» [Destek Aktivasyonu] BOA 6desi [Kesintisiz] CSTE olarak ayarl degilse.

Ayar Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi

[Destek Aktivasyonu] B0z 6gesi [Dinamik] DYNA olarak
ayarlanirsa, [Frek destek] FAR 6desi 30,0 Hz olarak ayarlanir.

Fabrika ayari: 0,0 Hz

NOT: Senkronize motorlar i¢in bu degerin diistk hizda kontrolt optimize
etmek i¢in ayarlanmasi onerilir.

[Frenleme seviyesi] VBR

Frenleme seviyesi.

Ayar O Aciklama

335...1130 V Ayar araligi

Fabrika ayari: Surlici anma degeri gerilimine gére
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Dl ile akilama] FLI- Menusu
Erisim

[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor kontrolii] =» [DI ile akilama]

Bu Menui Hakkinda

Dijital giris ile akilamayi konfiglre edin.

[Motor akilama] FLU %

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

[Motor akilama]r1.U parametresi [Siirekli]FCT olarak ayarlanirsa motor
calismasa bile akis her zaman aktif olur.

* Bu ayarin kullaniminin emniyetsiz bir duruma yol agmadigini dogrulayin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

DUYURU

ASIRI ISINMA

Bagli motor anma degerinin, uygulanacak aki akima uygun oldugunu
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Baslangigta hizl yiksek tork elde etmek igin, manyetik akilamanin zaten motorda
kurulmus olmasi gerekir.

[Surekli] FcT modunda, glict agikken striicl otomatik olarak aki biriktirir.
[Devaml degil] FNC modunda, akilama motor baslatildiginda olusur.

Ak1 kuruldugunda ve motor miknatislama akimina ayarlandiginda, aki akimi [Nom
Motor Akimi] NCR (konfigiire edilmis nominal motor akimi) degerinden biyuktdir.

[Motor kontrol tipi] CTT 6Jesi [Senk.mt.AC] SYN olarak ayarlanirsa [Motor
akilama] r1.U parametresi akilamaya degil motorun hizalanmasina neden olur.

[Fren atamasi] B1.C 6gesi, [Hayir] NO olarak ayarlanmadidinda [Motor akilama]
FLU parametresinin bir etkisi olmaz.

Ayar QO Kod / Deger Aciklama
[Devamli FNC Sdrekli degil modu
degil]

[Sirekli] FCT Sirekli modu

[Oto DC Enjeksiyonu] 2DC , sayfa 294 6desi [Evet] vES
oldugunda veya [Durus tipi] STT , sayfa 287 63esi [Serbest
Durusg] NST oldugunda bu segenek kullanilamaz.

[Hayir] FNO Fonksiyon devre disi

[Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [FVC] rvC olarak ayarlanirsa
bu ayarin yapilmasi mimkin olmaz.

Fabrika ayari
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[Akilama atamasi] FLI %

[Aci ayar tipi] AST %

DUYURU

ASIRI ISINMA

Bagl motor anma degerinin, uygulanacak aki akima uygun oldugunu
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

[Motor akilama] F1.U 6gesi [Devamli degil] FNC olarak ayarlanirsa bu ayarin
yapilmasi mimkin olmaz.

Motor akilama komutuna bir DI veya bir bit atanirsa atanan giris veya bit 1'deyken
akilama birikir.

Bir DI veya bir bit atanmadiysa veya bir ¢alistir konumu génderildiginde atanan DI
veya bit 0'daysa, motor baslatildiginda akilama olusur.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamisg
Fabrika ayan

[DI1]...[DI8] LIl1..LI8 Dijital girig DI1...DI8

NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biyuk giicl olan siriicilerde

erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma moddli takilmigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111..C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... €211...c215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki bir fieldbus moddli olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...C315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moduli olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfigurasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340++sN4E sur(cllerde erigilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girigi

NOT: Bu bolime ATV340++sN4E slrUculerde erisilebilir.

Bu parametreye [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi su sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
* [Senk.mt.AC] sYN veya
* [Senk.mt.KC] sy veya
* [SYN_UVC] syNU veya
* [Rel. Mot.] srvC.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[PSI hizala.] Ps1 ve [PSIO hizala.] PS10 her tiirden senkronize motorlar igin
calisir. [SPM hizalama] spMa ve [IPM hizala.] 1pM2 performanslar asenkronize
motor tiriine bagli olarak artirir. [PSI hizala.] ST ve [PSIO hizala.] PST0
beklenen performansi vermediginde [Dénel Akim Enj.] RCT kullanilabilir.

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[IPM hizala.]

IPMA

IPM motoru hizalamasi. Dahili GomUli Kalict Miknatis motoru
(bu tir motorda genellikle yliksek gikinti seviyesi vardir) igin
hizalama modu. Standart hizalama modundan daha az
gurdltald olan yiiksek frekansli enjeksiyon kullanir.

[SPM
hizalama]

SPMA

SPM motoru hizalamasi. Yuzeye takilh Kalici Miknatis motoru
modu (bu tiir motorda genellikle orta veya disuk ¢ikinti seviyesi
vardir). Standart hizalama modundan daha az gurltili olan
yuksek frekansli enjeksiyon kullanir.

[PSI hizala.]

Darbeli sinyal enjeksiyonu. Rotor hareketi olmadan standart
hizalama modu

Agi dlglisu, statér akimi tepkisinin genis frekans agilar
Uzerinden bir darbe sinyali enjeksiyonuna izlenmesiyle
gergeklestirilir

[PSIO hizala.]

Darbe sinyal enjeksiyonu - optimize. Rotor hareketi olmadan
optimize hizalama modu

Optimize bir frekans aralidi Gzerinden [PSI hizala.]ps1 ile ayni
islem gergeklestirilir

Olciim siiresi, siiriicii kapali bile olsa, ilk galistirma emrinden
veya tanima isleminden sonra azalir

Fabrika ayari

[D6nel Akim
Enj.]

RCI

Donel akim enjeksiyonu. Rotor hareketi ile hizalama modu.

Bu hizalama modu, rotor ile statériin mekanik hizalanmasini
gerceklestirilir; 4 s'ye kadar gerektirir.
Motorun durdurulmasi ve rezistif torkunun olmamasi gerekir.

NOT: Uygulamada sinus filtresi kullanildiginda bu ayar
onerilir.

NOT: Senkronize reliiktans motor igin, bu ayari
kullanmaniz énerilir.

[Hizala. YOK]

NO

Hizalama yok
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Hiz Cvrim Opt.] MCL—- Menusi

Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor kontrolii] =» [Hiz Cvrim

Opt.]

Bu Menu Hakkinda

[Motor kontrol tipi] cTT 6gesi, [U/F VC 5 nokta] UF5 veya [SYN_U VC] svnuU
ayarlanmadiginda bu prosedur gerceklestirilebilir.

Yiiksek Performansh Hiz Cevrimi Ayari icin Onerilen Prosediir

Adim

Eylem

1

Motor parametrelerini girin. Daha sonra bunlardan birini degistirirseniz, bu tam prosediri
yeniden gergeklestirmeniz gerekir.

Sirme sirasinda eylemsizlik degeri [Uyg. eylemsizlik] JAPL parametresinde girilmelidir.
, sayfa 172

NOT: Bir motor parametresi degistirilirse tahmini eylemsizlik yeniden hesaplanir ve

glncellenir ([Tahmini eyl. mom] JEST ve [Inertia Mult. Coef.] JMUL parametreleri.
[Uyg. eylemsizlik] J2P1L, yeni [Tahmini eyl. mom] JEST degderine gbre varsayilan
degerine doner.

Once [ileri besleme] =77 dgesini 0 (sonraki sayfadaki grafiklere bakin) olarak
ayarlayarak hiz gevrimi yanit suresini kontrol edin.

Gerekirse [FrekDongii. Deng.] ST2 ve [Frek. dong kazanc] F1.G , sayfa 169
parametrelerini kullanarak bant genisligi ve kararlihgr ayarlayin.

Rampa izlemeyi optimize etmek icin en iyi sonug alinana kadar [ileri besleme] FrP ileri
besleme parametresini sonraki sayfada gosterilen sekilde artirin.

ileri besleme siiresi bant genisligi rampa izlemeyi daha da iyilestirmek igin veya hiz
referansinda gurdltuyd filtrelemek icin gerekirse ayarlanabilir (sonraki sayfada gosterildigi
gibi).

Yiiksek Performansli hiz Cevrimi - [ileri besleme] FFP Parametresini

Ayarlama

Bu, eylemsizligi hizlandirmak veya yavaslatmak igin gereken dinamik tork ileri
beslemesini ayarlamak i¢in kullanilir. Bu parametrenin rampadaki etkisi asagida
gosterilmistir. FEP de@erini yukseltme rampanin daha yakindan izlenmesini saglar.
Ancak, deger ¢ok yiuksekse asiri hiz olusur. Hiz rampayi tam olarak izlerken
optimum ayar elde edilir; bu, [Uyg. eylemsizlik] JAPL parametresinin , sayfa
172dogruluguna ve [Enkod.fltre degeri] FFR parametre ayarina , sayfa
173baghdir

FEP ayarlar

166
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

FFP=0 iken ilk tepki

R:

1,2

1
0,8
0.6
0.4

0,2

Referans bolimi

R

[T~

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

t(s)

FFP degerinde artis /

R:

12

’
0,8
0,6
04

0,2

Referans bolimi

R

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

t(s)

FFP degerinde artis / /

R:

1,2

1
0,8
0,6
0.4

0,2

Referans bolimi

R

t(s)

FFP degerinde artis / / /

R:

1,2

’
08
06
04
02

0

Referans bolimi

R

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

t(s)

Yiiksek Performansli Hiz Cevrimi - [i.Bsime Bandi] FFV Parametresini

Ayarlama

Bu dinamik tork ileri besleme sliresinin bant genisligini ayarlamak igin kullanilir. Bu

parametrenin rampadaki etkisi asagida gosterilmistir. Frv degerini azaltma hiz

referansinda (tork dalgalanmasi) gurdlti etkisini azaltir. Ancak, rampa ayarlarinda

¢ok bliylik bir azalma (kisa rampalarda) bir gecikmeye neden olabilir ve rampa
izleme bundan olumsuz etkilenebilir. FFv dederini yikseltme rampanin daha
yakindan izlenmesini saglar, ancak gurulti hassasiyetini de ylkseltir. Optimum
ayar, rampa izleme ve var olan guirultl hassasiyeti arasinda en iyi uyusmaya

erisilerek elde edilir.

FFV ayarlar
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

FFV=%100 ile ilk tepki

R: Referans bolimi

FFV degerinde azalig \\

R: Referans bolimi

R
R
12
12
1 P
1 ™\
08
08
06 o6
04 oa
02 02
0 t(s) ¢
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 (s)

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

R
1.2

1

FFV degerinde artis //

R: Referans bolimi

08
06
04

0,2

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

t(s)

[Hiz cevrim tipi] SSL %

[Motor kontrol tipi] CTT 6gesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye

erigilebilir:

» [U/F VC 5 nokta] UF5 veya
* [SYN_UVC] svynu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Standart] STD Standart hiz gevrimi
Fabrika ayan
[Yiiksek HPF Yiiksek performansli hiz gevrimi. [Yavag.Ramp.Ayari] BR2 =
perfor.] [Hayir] NO 6gesinin devre digi birakiimasi 6nerilir

[Hiz oransal kazan¢] SPG %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

* [Hiz gevrim tipi] sST, [Standart] sTD olarak ayarlanmigsa ve

* [Motor kontrol tipi] CTT 6Jesi asagidaki gibi ayarli degilse:
o [U/F VC 5 nokta] UF5 veya

° [SYN_UVC] svynu.

Ayaro

Aciklama

%0...1.000

Ayar arahgi
Fabrika ayari: %40
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[SLS Tip'i] SLT %

Hiz ¢evrimi entegral suresi sabiti.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Hiz gevrim tipi] sST, [Standart] STD olarak ayarlanmigsa ve
* [Motor kontrol tipi] CTT 6Jesi asagidaki gibi ayarl degilse:
o [U/F VC 5 nokta] UF5 veya
o [SYN_U VC] synu.

Ayar (@) Aciklama

1...65.535 ms Ayar araligi

Fabrika ayari: Siriici anma degerine gore.

[K hizi gevr. filtr.] SFC

K hizi gevr. filtr. (O(IP) ila 1(P1)).

Ayar () Aciklama

0...100 Ayar araligi

Fabrika ayari: 65

[Yakl.Hiz filtr.Zmni] FFH %

Tahmini hizin filtre siresi.

Bu parametreye [Erigim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Ayar() Aciklama
0,0...100,0 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: Strlici anma degerine gore

[FrekDongu. Deng.] STA %

Frek. ¢evrim stabilitesi (H1z cevrimi sbnimleme faktort).

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Hiz gevrim tipi] ss1, [Yiiksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve
* [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi asagidaki gibi ayarl degilse:
o [UIF VC 5 nokta] UF5 veya
o [SYN_U VC] synu.

Kararlilik: Makinenin dinamigine gore bir hiz gegiciliginden sonra donlsl sabit
duruma adapte etmek igin kullanilir. Kontrol gevrimi azalmasini artirmak ve
bdylece asiri hizi azaltmak igin kademeli olarak kararlihdi artirin.

Ayar () Aciklama

%0...100 Ayar aralgi

Fabrika ayari: %20
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Frek. dong kazanc] FLG %

Frek. dongu kznc. degeri (Hiz cevrimi bant genisligi).

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Hiz gevrim tipi] sST, [Yuksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve
* [Motor kontrol tipi] CTT 8Jesi asagidaki gibi ayarli degilse:
o [U/F VC 5 nokta] UF5 veya
o [SYN_U VC] svynu.

Makine hizi gegislerinin tepkisini dinamiklere goére adapte etmek igin kullanilir.
Yiksek direngli torka sahip makineler igin, hizli gevrimlerin yiksek eylemsizligi
kazanci kademeli olarak artirir.

Ayar (@) Aciklama

%0...100 Ayar aralgi
Fabrika ayari: %20

[ileri besleme] FFP %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Hiz gevrim tipi] SST, [Yuksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve
* [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi asagidaki gibi ayarli degilse:
o [U/F VC 5 nokta] UF5 veya
o [SYN_UVC] svynu.

Yuksek performansli regulator ileri besleme stresi yizdesi. %100, [Uyg.
eylemsizlik] J2P1 degeri kullanilarak hesaplanan siresine karsilik gelir.

Ayar (@) Aciklama

%0...200 Ayar araligi

Fabrika ayari: %0

[il.Bsime Bandi] FFV %

ileri besleme siiresinin filtresinin bant genisligi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Hiz gevrim tipi] ss1, [Yuksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve
* [Motor kontrol tipi] CTT 6Jesi asagidaki gibi ayarli degilse:
o [U/F VC 5 nokta] UF5 veya
o [SYN_U VC] synu.

Onceden tanimlanan degerin yiizdesi olarak yiiksek performans hizli gevrim ileri
besleme siresinin bant geniglikleri.

Ayar (@) Aciklama

%?20...500 Ayar arahgi
Fabrika ayari: %100

[Harc il.bslme atama] TEFF %

Harici ileri besleme atamasi.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayarlanmadi] | NO Analog giris atanmadi
Fabrika ayari
[AI1]...[AI3] AIl...AI3 Analog giris Al1...AI3
NOT: AI3 secimine 22 kW'tan biyik glci olan
surlcllerde erisilebilir.
[Al4]...[Al5] AT4..AIS5 VWB3A3203 G/C genisletme modulu takilmigsa analog giris
Al4...Al5
[HMI] LCC Uzaktan terminal (izerinden Referans Frekansi
[Ref. Freq- MDB Modbus Uzerinden referans frekansi
Modbus]
[Ref. Freq- CAN CANopen modiili takilmigsa CANopen Uizerinden referans
CANopen] frekansi
[Ref. Freq- NET Fieldbus modiili takilmigsa fieldbus modiilii Gizerinden referans
Com. Module] frekansi
[Tuimlesik ETH Gomulu Ethernet
Ethernet] NOT: Bu bdliime ATV340-+-N4E siiriiciilerde erisilebilir.
[DI7 PI7...PI8 Dijital girig DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanihr
F[;Jllsselnput]... NOT: Bu secime 22 kW'tan blyik giict olan sirlctlerde
Pulselnput] erisilebilir.
[Darbe girisi] PI Darbe girisi
NOT: Bu segime 30 kW'tan kilguk giicu olan siricilerde
erigilebilir.
[Enkoder] PG Bir kodlayici moduli takildiysa veya katistiriimig kodlayici
kullanihyorsa kodlayici referansi.
NOT: Katistiriimis kodlayici yalnizca glicti 22 kW'ye kadar
olan suruculerde kullanilabilir.

[Inertia Mult. Coef.] IMUL %

Eylemsizlik carpim kat..

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

* [Hiz gevrim tipi] ss1, [Yiiksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve

* [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi asagidaki gibi ayarl degilse:
o [U/F VC 5 nokta] UF5 veya

o [SYN_U VC] svynu.
Siricd tarafindan salt okunur modda hesaplanan [Uyg. eylemsizlik] JAPL ve
[Tahmini eyl. mom] JEST parametreleri igin artis: 0,1 gm?, 1 gm?, 10 gm?, 100
gm?, 1000 gm>.

Ayar Aciklama

0,0...6553,5 gm? Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,0 gm?

[Tahmini eyl. mom] JEST %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Hiz gevrim tipi] ss1, [Yiiksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve
* [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi asagidaki gibi ayarl degilse:
o [U/F VC 5 nokta] UF5 veya
o [SYN_UVC] svynu.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Siirme sirasinda eylemsizlik, stiriici tarafindan motor parametrelerine uygun
sekilde salt okunur modda tahmin edilir. Hiz gevrimi varsayilan ayarlari bu
eylemsizlikten suriicu tarafindan belirlenir.

[Inertia Mult. Coef.] JMUL ile verilen artis: - 0,1 gm?, 1 gm?, 10 gm?, 100 gm? veya

1000 gm?2.
Ayar Aciklama
1...9.999 kg.m? Ayar araligi

Fabrika ayari: —

[Eylmsiz mom. katsy] JACO *

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Hiz gevrim tipi] ss1, [Yuksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve
» [Motor kontrol tipi] CTT 6Jesi asagidaki gibi ayarli degilse:
o [U/F VC 5 nokta] UF5 veya
o [SYN_U VC] synu.

[Tahmini eyl. mom] JEST ve [Uyg. eylemsizlik] J2PL parametreleri arasindaki
orani dizelten katsayi.

[Uyg. eylemsizlik] 72PL = [Tahmini eyl. mom] JEST x [Eylmsiz mom. katsy]

JACO.
Ayar Aciklama
0,10...100,00 Ayar araligi

Fabrika ayar: 1

[Uyg. eylemsizlik] JAPL %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Hiz gevrim tipi] ss1, [Yuksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve
* [Motor kontrol tipi] CTT d§esi asagidaki gibi ayarl degilse:
o [U/IF VC 5 nokta] UF5 veya
o [SYN_U VC] svynu.

Hiz ¢evrimi ayarlarini optimize etmek igin surtci tarafindan kullanilan
ayarlanabilir uygulama eylemsizligi).

[Inertia Mult. Coef.] JMUL ile verilen artis: 0,1 gm?, 1 gm?, 10 gm?, 100 gm? veya
1000 gm>.

NOT: Bir motor parametresi degistirilirse tahmini eylemsizlik yeniden
hesaplanir ve gtincellenir ([Tahmini eyl. mom] JEST ve [Inertia Mult. Coef.]
JMUL parametreleri. [Uyg. eylemsizlik] J2APT, de yeni [Tahmini eyl. mom]
JEST de@erine gore varsayilan degerine dénduruldr.

Ayar Aciklama
0,00...655,35 kgm? Ayar araligi
Fabrika ayan: -

[Enkod.fltre aktfls.] FFA %

Bu parametreye erisilebilmesi igin bir kodlayici moduli takili olmali ya da gémili
kodlayici kullaniimalidir.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

* [Enkoder kullanimi] ENU 6gesi [Hayir] NO olarak ayarli degdilse veya
+ [Dahili Enk.Kullanimi] EENU 6gesi [Hayir] NO olarak ayarli degilse.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Filtre devre digi birakildi
Fabrika ayari

[Evet] YES Filtre etkinlestirildi

[Enkod.fltre degeri] FFR %

[notch filtre] NFA %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Erisim Seviyesi] 1.2C, [Uzman] £PR olarak ayarlanmissa ve
* [Enkod.fltre aktfls.] FF2 olarak ayarliysa [Evet] YES.

Ayar

Aciklama

0,0...40,0 ms

Ayar araligi

Fabrika ayar: kodlayici anma degerlerine gore

Bu parametre notch filtresi fonksiyonunu etkinlestirir. iki bagimsiz notch filtresi

konfiglire edilebilir.

Notch filtresi merkezi frekansi ayarlanmali veya mekanik rezonans frekansindan
biraz yiksek olmalidir. Ana goérev rezonans frekansini miimkun oldugunda dogru

tanimlamaktir.

NOT: Hiz cevrimi ve motor parametrelerinin ayarlarina baglh olarak mekanik

rezonans frekansindan yuiksek frekanslarda titresimler olusabilir. Gergek

mekanik rezonans frekansini tanimlamak 6nemlidir.

Devreye almak igin asagidaki eylemleri gerceklestirin:

1. Motor verilerini ayarla

2. Uygulama verilerini ayarla

3. Hiz gevrimi ayarlarini yap

4. Titresim oldugunda asagida aciklandigi gibi Notch filtresi ayarlarini yapin

5. Performanslar Tamam degilse adim 3'ten yeniden baslatin

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:

+ Bir kodlayici modulu takildiysa veya katistiriimig kodlayici kullaniliyorsa.

* [Erigim Seviyesi] 1L.2AC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve

+ [Hiz ¢gevrim tipi] SST olarak ayarliysa [Yiiksek perfor.] HPF.

Ayar QO Kod / Deger Aciklama

[Birinci] 1ST Notch filtresi 1 etkin

[Saniye] 2ND Notch filtresi 2 etkin

[Tiimii] ALL Notch filtresi 1 ve 2 etkin

[Hayir] NO Etkin notch filtresi yok
Fabrika ayari
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Notch filtresi ayarlari

Mekanik titregimler:
Dusuk frekans Akustik
Grliltasi (LF)

A
1. Notch Filtresi aktivasyonu

Titresimler? h ==

Sensor/Motor titregimi:
Yiksek frekans Akustik
Gurlltist (HF)

}

Hiz 6lgiim filtresi kullan
(FFR artir)

)

LF

Titresimler? i -

lL.F

1. Notch Filtresi aktivasyonu

" Evet
Hayir

ve

BITiS \

[NotchFiltre Frek. 1] NFF1 %

v

)

PC-Yazilimi olmadan

PC-Yazilimi ile

Notch filtresini artir
varsayilan ayarlardan
frekans (NFF), maksimuma
kadar

"

= Titregimler? B =
Hayir —

i Evet

Notch filtresini artir
varsayilan ayarlardan bir
adim (6rnek %50) ile
bant genisligi (NFB)

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [Erigim Seviyesi] LAC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
» [Hiz gevrim tipi] ss1, [Yiksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve
* [notch filtre] NF2 su sekilde ayarliysa:
o [Birinci] 1ST veya

o [TUmi] ALL.

Notch filtresi olmadan baglat

v
Frekans tanimlandi
PC-Yazilimiyla
CALISTIRMA'da SRFR
kapsaminda <
notch filtresi
aktivasyonu olmadan
(nFA =n0O)

v
Notch filtresini etkinlestir
notch filtresi
frekansiyla

v
7 /Titreg;imler\ T~
“~_azaltlsinm? -

" Hayir

Evet

Notch filtresi
bant genisligini (NFB) artir

- /Titre§imle|’?\ T
Hayir 7 T
Evet

Ayar

Aciklama

10,0...150,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 15,0 Hz
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[NotchFiltr. BndGen1] NFB1 %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Erigim Seviyesi] 1.2C, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
* [Hiz gevrim tipi] sS1, [Yiiksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve
* [notch filtre] NF2 su sekilde ayarliysa:
o [Birinci] 15T veya
o [Tumi] ALL.

Bu parametre notch filtresi 1'nin bant genisligini tanimlar. YUk rezonans frekansi
degistiginde (araba konumu veya yuk) yiiksek bant genisligine sahip filtre daha iyi
kararlilik marjini saglar.

NOT: Bant genisligini ylikseltme beklenen siiriici dinamigine karigabilir (hiz
¢evriminin dinamigini azaltarak).

Ayar Aciklama

%10...400 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Ntch Filtre Dernlk1] NFD1 %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Erigim Seviyesi] 1L.2C, [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve
* [Hiz gevrim tipi] sST, [Yiksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve
* [notch filtre] NF2 su sekilde ayarliysa:
o [Birinci] 1ST veya
o [Tumu] ALL.

Bu parametre, merkezi frekansta notch filtresi 1'nin kazancini tanimlar. NFD1=%
100 iken hig filtre uygulanmaz.

Ayar Aciklama

%0...99 Ayar araligi

Fabrika ayari: %10

[NotchFiltre Frek. 2] NFF2 %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Erigim Seviyesi] 1L.2AC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve
* [Hiz gevrim tipi] sST, [Yuksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve
* [notch filtre] NF2 su sekilde ayarliysa:
o [Saniye] 2ND veya
o [Tumu] ALL.

Ayar Aciklama

10,0...150,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 85,0 Hz

[NotchFiltr. BndGen2] NFB2 %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

* [Erisim Seviyesi] 1.2C, [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve
* [Hiz gevrim tipi] sST, [Yuksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve
* [notch filtre] NF2A su sekilde ayarliysa:
o [Saniye] 2ND veya
o [Tumii] ALL.
Bu parametre notch filtresi 2'nin bant genisligini tanimlar. Yik rezonans frekansi

degistiginde (araba konumu veya yuk) yiksek bant genisligine sahip filtre daha iyi
kararlilik marjini saglar.

NOT: Bant genisligini ylkseltme beklenen siriici dinamigine karigabilir (hiz
gevriminin dinamigini azaltarak).

Ayar Aciklama

%10...400 Ayar arahgi
Fabrika ayari: %100

[Ntch Filtre Dernlk2] NFD2 %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Erigim Seviyesi] LAC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
* [Hiz gevrim tipi] ss1, [Yiksek perfor.] HPF olarak ayarlanmigsa ve
* [notch filtre] NF2 su sekilde ayarliysa:
o [Saniye] 2ND veya
o [Tumii] ALL.

Bu parametre, merkezi frekansta notch filtresi 2'nin kazancini tanimlar. NED2=%
100 iken hig filtre uygulanmaz.

Ayar Aciklama

%0...99 Ayar araligi
Fabrika ayari: %25
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Motor kontroli] DRC— Menusui
Erisim

[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor kontrolii]

Bu Menui Hakkinda

Bu ment, motor kontrollyle ilgili parametreleri gésterir.

[YlUkFrek enj.aktfls.] HFI

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [Erigim Seviyesi] 1.2C, [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve
* [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi asagidaki gibi ayarli degilse:
° [Senk.mt.AC] SYN veya
[Senk.mt.KC] FSY veya
o [SYN_U VC] syNU veya
o [Rel. Mot.] sSrRVC.

o

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO HF enjeksiyonu etkin degil
Fabrika ayari

[Evet] YES HF enjeksiyonu etkin

[HF injection freq.] FRI

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Erigim Seviyesi] LAC, [Uzman] £PR olarak ayarlanmigsa ve
» [YiikFrek enj.aktfls.] HF I, [Evet] YES olarak ayarliysa.

Ayar Aciklama

250...1000 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 500 Hz

[Yik.Frek.pll banti] SPB

Yiiksek Frekans pll band genisligi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Erigim Seviyesi] 1.2C, [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve
+ [YiikFrek enj.aktfls.] HF T, [Evet] YES olarak ayarliysa.

Ayar Aciklama

%0...400 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Akim Seviyesi Hiza.] ILR

HF atamasinin akim sev..

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [Erigim Seviyesi] LAC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
+ [YlikFrek enj.aktfls.] HF T, [Evet] YES olarak ayarliysa.

Ayar Aciklama

%0...200 Ayar araligi

Fabrika ayari: %50

[Boost seviye eslem.] SIR

Boost seviye-IPMA eglem..

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Ayar Aciklama
%0...200 Ayar araligi

Fabrika ayari: %100

[acisal hata diizelt.] PEC

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Erisim Seviyesi] 1.2C, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
» [YukFrek enj.aktflg.] ir I, [Evet] YES olarak ayarliysa.

Ayar Aciklama

%0...500 Ayar araligi

Fabrika ayari: %0

Cikis Gerilimi Yonetimi ve Asiri Modiilasyon

[Overmodul. Activation] ovMA

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.
Asiri modilasyonun amaci:

+ siricl yuklendiginde DC barasindaki gerilim kaybini telafi etmek.

» ylUksek motor geriliminde akim telafisini azaltmak igin maksimum olasi
gerilimi artirmak ve motordaki termal etkiyi sinirlamaktir.

Fabrika ayarlarinda, suricinin ortasinin sagladigi motor suna sahiptir:
* DC bara beslemesine bagh olarak null olmayan ortak bir ¢ikis gerilimi modu.

» Asint modilasyon yok ([Overmodul. Activation] ovMA 6gesinin [No over
modulation] NO olarak ayarlanmasi): faz gerilimine siniizoidal faz.

» ana glg¢ kaynagina bagl DC bara beslemesine bagli olarak maksimum olasi
degerle sinirli ¢ikis gerilimi.
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v
\ 4

1 Cikis gerilimi sinirlamasinin maksimum olasi degeri (varsayilan deger)
2 Maksimum sinirlama altinda sayisal dederle VLim
3 Cikig voltaji

4 Tam asirt modulasyon ile ¢ikis gerilimi sinirlamasi (altigen bigim)

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Varsayilan] DEFAULT Asiri modulasyon yapilandiriimamis

Varsayilan olarak, Cikis gerilimi sinirlamasi DC barasi
gerilimine bagh olarak maksimum ¢apta bir daireyi agiklar.

Yaricap [Gikis gerilim limiti] V.14 63esi sayisal bir degere
ayarlanarak daha diislk bir degere azaltilabilir.

Fabrika ayari

[Full] FULL Asirt modulasyon aktif ve dolu.

Cikis gerilimi sinirlamasi, DC bara gerilimine bagl olarak
normal bir altigeni agiklar.

Faz gerilimlerine faz sintizoidal degildir.

[Cikis gerilim limiti] VLIM

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

Bu parametrenin amaci ¢ikis gerilimi sinirlamasini maksimum varsayilan
degerden daha dusuk bir dedere degistirmektir.

Bu parametrenin sayisal degerinin birimi faz rms gerilimine fazdadir.

Bu parametre [Overmodul. Activation] ovMA 6desi [Full] FULL olarak
ayarlanmissa sayisal bir degere ayarlanamaz.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Varsayilan] DEFAULT Cikis Gerilimi sinirlamasinin varsayilan degeri.

Cikis Gerilimi sinirlamasi, [Overmodul. Activation] ovMA
ayarina bagli olarak DC barasi geriliminin maksimum
kapasitesindedir

Fabrika ayari

0...9999 V Cikis sinirlamasi geriliminin ayar araligi.

Maksimum g¢ikis gerilimi sinirlamasini azaltmak igin kargilk
gelen [Varsayilan] DEFAULT degerinden daha disuk bir deger
ayarlayin. Sayisal deger karsilik gelen [Varsayilan] DEFAULT
degerden ylksekse bu karsilik gelen deger ele alinir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Anahtar frekansi] SWF— Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Anahtar frekansi]

[Anahtar frekansi] SFR

Ayar araligi: [Mot.asinger.sinrl.] svL parametresi yapilandiriidiginda, maksimum
deger 4 kHz ile sinirhidir.

[Siniis Filtre Aktivs] OFT 6gesi [Yes] YES olarak ayarlanirsa, minimum deger 2
kHz olur ve maksimum deger siriicii anma degerlerine gore 6 kHz ya da 8 kHz ile
sinirhdir.

NOT: Asiri sicaklik artigi durumunda tahrik, degistirme frekansini otomatik
olarak dusurur ve sicaklik normale déndikten sonra sifirlar.

Yiksek hizli motorlarda, [Anahtar frekansi] sFR PWM frekansinin 8, 12 kHz
veya 16 kHz degerine yukseltiimesi tavsiye edilir

Ayar 0 Aciklama

Siriici anma degerlerine gore Ayar araligi
2...8 veya16 kHz
Fabrika ayari: 4,0 kHz veya 2,5 kHz tahrik degerlerine gére

[Guralti Azaltma] NRD

Rastgele frekans modulasyonu, sabit bir frekansta olusabilecek her tir rezonansi
onlemeye yardimci olur.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Sabit PWM frekansi
Fabrika ayan
[Evet] YES Diizensiz modilasyonlu PWM frekansi

[Anahtar.Frek.Tipi] SFT %

Bu parametreye [Erigim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

Tahrigin dahili sicakligi ¢ok yiiksek oldugunda, motor degistirme frekansi
degisgtirilir (dtsuralir).
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Ayar QO Kod / Deger Aciklama

[SFR tip 1] HF1 Isitma kaybi optimizasyonu

Sistemin, degistirme frekansini motor frekansina gére
uyarlamasina olanak verir. Bu ayar, tahrigin verimliligini
arttirmak igin tahrigin 1s1 kaybini optimize eder.

Fabrika ayari

[SFR tip 2] HF2 Sistemin, motor frekansi [Motor Frekansi] RFR ne olursa olsun
secilen [Anahtar frekansi] SFR degistirme frekansini sabit
tutmasini saglar.

Bu ayarla, motor guriltusi yuksek bir degistirme frekansi ile
mumkun oldugunca duglk tutulur.

Asirt isinma durumunda tahrik, degistirme frekansini otomatik
olarak dusurdar.

Sicaklik normale déndiigiinde orijinal deger otomatik olarak
geri yuklenir.

[Mot.asiriger.sinrl.] SVL

Bu parametre, [Sinis Filtre Aktivs] 0F T, [Yes] YES olarak ayarlanirsa [Hayir] NO
igin zorlanir.

Bu fonksiyon motor asiri akimlarini sinirlandirir ve asagidaki uygulamalarda
yararlidir:

*  NEMA motorlar

» Eski ya da dislk kaliteli motorlar
+ s mili motorlari

* Yeniden sargili motorlar

230 Vac'da kullanilan 230/400 Vac motorlar i¢in veya tahrikle motor arasindaki
kablonun uzunlugu asagidaki degerleri gegmiyorsa bu parametre [Hayir] O
olarak ayarlanmis sekilde kalir:

* ekransiz kabloyla 4 m
« ekranh kabloyla 10 m

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari
[Evet] YES Fonksiyon aktif
NOT: Bu ayarla, [Anahtar frekansi] SFR maksimumu
degistirilir.

[Azalma Suresi] SOP x

Bu parametreye [Mot.asiriger.sinrl.] svL 6gesi [Evet] YES olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

[Azalma Siiresi] SOP parametresinin degeri, kullanilan kablonun zayiflatma
suresine karsilik gelmektedir. Uzun kablolardan kaynaklanan gerilim dalga
yansimalarinin Ust Uste binmesini engellemeye yardimci olmak amaciyla
tanimlanmistir. Agiri gerilimleri, DC bara nominal geriliminin iki kati ile sinirlandirir.
Dalgalanma gerilimi; kablo tipleri, paralel baglanmis farkli motor gtigleri, paralel
bagli farkli kablo uzunluklari vb. gibi pek cok parametreye bagh oldugundan,
Motor terminallerinde elde edilen agiri gerilim degerlerini kontrol etmek igin bir
osiloskop kullaniimasi tavsiye edilir. Kablo uzunluklarina gére, [Azalma Siiresi]
SOP igin daha yuksek olan deger yeterli olmazsa bir ¢ikis filtresi veya dV/dt filtresi
kullanilmahdir.

Genel tahrik performansini korumak igin SOP degerini gereksiz yere artirmayin.
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[Tiim ayarlar] csT—

Ayar Kod / Deger Aciklama
[6 ps] 6 6 us
[8 us] 8 8 us
Fabrika ayari
[10 ps] 10 10 us

182
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Giris Filtresi] DCR Menusli
Erisim

[Tam ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Giris Filtresi]

Bu Menui Hakkinda

Bu islev, kararsizliklari algilayarak DC veri yolundaki dalgalanmalari izler. Girig
fazi kaybini algilamak i¢in kullaniimaz.

DC veri yolunda, salinim frekansi sebeke beslemesinde gézlemlenenlerle
tutarsizsa ve geniglik sirticiiniin kapasitesiyle uyusmuyorsa (DC veri yolu
kapasitorleri gibi), striict [DC bara ripple uyarisi] DCRi uyarisini tetikler.

[DC Bara Rip Konf] DCRC ayarina baglh olarak, bir dahili sabit deger ile belirlenen
stire boyunca bir [DC bara ripple uyarisi] DCRW uyarisi verilirse, [DC bara ripple
hata] DCRE hatasi tetiklenir.

[Giris Filtresi] IFI

Bu parametre asagidaki sekilde ayarlanirsa [Hayir] NO degerine zorlanir:

* [Motor kontrol tipi] cTT, [U/F VC 5 nokta] UF5 disinda bir dedere
ayarlandiginda veya

* [Motor kontrol tipi] cTT, [U/F VC 5 nokta] UF5 olarak ayarlanmigsa ve
o [U1] Ul veya ... veya [U5] U5 yapilandiriidiginda veya
o [F1] F1 veya ... veya [F5] F5 yapilandiriimissa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Girig filtresi kullaniimadi.
Fabrika ayari

[Evet] YES Motor kontrol performansi, DC veri yolundaki dalgalanmay!
onlemeye yardimci olmak igin bir giris filtresi kullanimini dikkate
alacak sekilde ayarlanir.

[DC Bara Rip Konf] DCRC

Bu parametre, [Giris Filtresi]

FLT ayarlanir.

IFT, [Evet] YES olarak ayarlanirsa 6nceden [Hata]

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[Yoksay]

NO

DC veri yolu dalgalanmasini izleme fonksiyonu devre disi.

Bu segime [Giris Filtresi] 171 [Evet] YES olarak ayarlanirsa
erisilemez.

Fabrika ayari

[Uyari]

WARN

DC veri yolu dalgalanmasini izleme fonksiyonu etkin.

DC veri yolunun dalgalanmasi durumunda, sirtici [DC bara
ripple uyarisi] DCRW uyarisini tetikler.

[Hata]

FLT

DC veri yolu dalgalanmasini izleme fonksiyonu tam olarak
etkin. Sirtcl [DC bara ripple uyarisi] DCRW uyarisi devam
ettiginde [DC bara ripple hata] DCRE hatasini tetikler.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Sist.Birmleri birle]

[Sist.Birmleri blrle] suCc— Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar]=» [Sist.Birmleri birle]

Bu Menu Hakkinda

Konfiglrasyon, devreye alma, ¢alistirma ve bakimi kolaylastirmak i¢in srticu
uygulama uniteleri kullanir.

Uygulama Uniteleriyle ilgili olan fiziksel baglantilar sunlardir:
» Sicaklik degerleri
» Akim degerleri

NOT: Bazi dider varsayilan sistem Uniteleri, konfigure edilebilir sistem
Unitelerinden ya da diger parametrelerden otomatik olarak dusaralGr.

Sistem Unitesi, varsayilan olarak buttn iletisim parametrelerine ve HMI'ya (Ekran
Terminali , Web sunucusu, DTM tabanli yazilim) uygulanir.

Bir sistem Unitesi degistirildigi zaman, degerler yeniden dlgeklendiriimez. Sayisal
degerler muhafaza edilir ancak bu degerlerin anlami ayni degildir:

» Bir degisiklikten sonra, Uriintin davranigi degismez (sistem rakamsal olarak
ayni kalir).

* Yeni degerler yeni Gniteye iletisim ya da HMI yoluyla yazilir ve ardindan
davranis etkilenir. Bu durumda, butlin parametreler yeni segilen Uniteye gore
yeniden konfiglre edilmelidir.

» Sistem Unite parametrelerinde yapilan bir degisiklik nedeniyle sorunlarin
olusmasini dnlemek igin sistem Uniteleri sadece Urinun kurulumu esnasinda
ve fonksiyonlarin devreye alinmasindan énce degistiriimelidir.

Fiziksel degerlerin hassasiyeti, tiniteyle ayni zamanda segilir.
Degerler varsayilan olarak isaretlidir.

Varsayilan degerler araligi su sekildedir:

16 bit degeri 32 bit degeri

-32768...32767 -2.147.483.648...2.147.483.648

[Sicaklik birimi] sUTP

Mevcut sicaklik Uniteleri:

Birim Sembol Doniistiirme
Selsiyus Derecesi | °C -
Fahrenhayt °F TF = 9/5*Tc+32
Derecesi
Ayar Kod / Deger Aciklama
[0,1°C] 01cC 0,1°C

Fabrika ayan
[0,1°F] 01lF 0,1°F
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Para birimi listesi] SUCU

Akim i¢in kullanilan varsayilan sistem uygulamasi unitesi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Euro] EURO Euro
Fabrika ayari

[$] DOLLAR Dolar

[£] POUND Sterlin

[Kron] KR Kron
[Renminbi] RMB Renminbi
[Diger] OTHER Diger
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Komut ve Referans] CRP Menusu

[Komut ve Referans] CRP— Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Komut ve Referans]

Komut ve Referans Kanallari Parametresine Erisilebilir

Calistirma komutlari (ileri, geri, durdurma gibi) ve referanslar asagidaki kanallar
kullanilarak génderilebilir:

Komut Referans
Terminaller: Dijital girig DI Terminaller: Al analog girigleri, darbe girisi
Ekran Terminali Ekran Terminali
Dahili Modbus Dahili Modbus
CANopen® CANopen
Haberlesme modulu Haberlesme modulu
- araciligiyla +/— hizi Ekran Terminali
Entegre Ethernet Entegre Ethernet
NOT: Bu bolime ATV340++N4E sdrlcllerde erigilebilir.

NOT: Ekran Terminali Gzerindeki durdurma tuslari dnceliksiz tuslar olarak
programlanabilir. Bir durdurma tusunun dncelidi yalnizca [Drdrma Tusu
Etknist] ST parametre menisi [Stop key onceligi] YES veya [Stop Key
oncelikli] 211 olarak ayarlanirsa oncelikli olabilir.

Sirucunun davranisi agagidaki gereksinimlere gére uyarlanabilir:
* [Ayn degil] sTM: Komut ve referans, ayni kanal Gzerinden gdnderilir.

* [Ayn] sEpP: Komut ve referans, farkli kanallar Gizerinden génderilebilir. Bu
konfigurasyonlarda iletisim veri yolu Uzerinden kontrol, sadece 5 serbest
atanabilir bitle DRIVECOM standardina uygun bir sekilde gergeklestirilir
(iletisim parametresi kilavuzuna bakin). Uygulama fonksiyonlarina iletisim
arabirimi Uzerinden erisilemez.

* [GIC profili] 10: Komut ve referans farkli kanallardan gelebilir. Bu
konfigirasyon iletisim araytzu Gzerinden kullanimi hem sadelestirir hem de
genigletir. Komutlar, terminallerdeki dijital girigler araciligiyla veya iletisim veri
yolu araciligiyla génderilebilir. Komutlar bir veri yolu araciligiyla
gonderildiginde, yalnizca dijital girigleri iceren sanal terminaller olarak hareket
eden bir kelime Uzerinde mevcuttur. Uygulama fonksiyonlari, bu word'deki
bitlere atanabilir. Ayni bite birden fazla fonksiyon atanabilir.

NOT: Ekran Terminali 6gesinden gelen durdurma komutlari, terminaller aktif
komut kanali olmasa da aktif kalir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Ayri degil] SIM, [Ayri] SEP ve [G/C profili] 10 Konfiglrasyonlari igin
Referans Kanal, PID Konfigure edilmemis

Onayar
hizlar

Grafik ekran
terminali

LI

Sarsma
calisma

I +/-

(FRA + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3

i

i

i \
Referans civarinda

| +/-hiz

[PID REGULATORU] 777

nO
PID atanmadi

'5' [Yiksek hiz] Rampalar
ACC DEC

-/_\- rFr
—

AC2 DE2|

Kanal 1
T
(7]
o

(1) Not: Zorlamali lokal T0 iginde etkin degildir.

Siyah kare, fabrika ayari atamasini temsil eder.

FR1: (G/C uzatma modulu dahil), Ekran Terminali, entegre Modbus, CANopen®,
dahili Ethernet, DI7 Darbe Girisi, DI8 Darbe Girisi.

FR1B, SEP ve I0 icin: terminaller (G/C uzatma moduli dahil), Ekran Terminali,
entegre Modbus, CANopen®, dahili Ethernet, DI7 Darbe Girisi, DI8 Darbe Girisi.

FR1B, igin STM: terminaller (G/C uzatma modulu dahil), DI7 Darbe Girisi, DI8
Darbe Girigi ise erisilebilir.

SA2, SA3, DA2, DA3, MA2, MA3: terminaller (G/C uzatma moddili dahil)), Ekran
Terminali, entegre Modbus, CANopen®, dahili Ethernet, DI7 Pulselnput, DI8
Pulselnput ve Al Virtual 1.

FR2: terminaller (G/C uzatma modulu dahil), Ekran Terminali, entegre Modbus,
CANopen®, dahili Ethernet ve DI araciliiyla Ref Frek.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Ayri degil] sIM, [Ayri] SEP ve [G/C profili] 10 Konfiglirasyonlari igin
Referans Kanallar, Terminallerde PID Referanslari bulunan PID
Yapilandirnimig

ov }_ no
i (1)

@
<
< PID B

A [CF]
Q bkz. 6zel — -
° konu baghg:
o 0
b
+ Grafik ekran
D terminali
<
n
+
w

I(‘)' [Yiiksek hiz] Rampalar (2)
HSP ACC DEC
Kanal 1 no L Frd _/_\_ ﬁ.
= | LspP AC2 DE2)
! (Dustk
Kanal 2 | [Dusk hiz]
! ‘
Cebri lokal

(1) Not: Zorlamali lokal [G/C profili] icinde etkin degildir.
(2) Rampalar, PID fonksiyonu otomatik modda aktifse aktif degildir.

' Siyah kare, fabrika ayari atamasini temsil eder.

FR1: (G/C uzatma modiuill dahil), Ekran Terminali, entegre Modbus, CANopen®,
dahili Ethernet, DI7 Darbe Girisi, DI8 Darbe Girigi.

FR1B, SEP ve T0 i¢in: terminaller (G/C uzatma modulu dahil), Ekran Terminali,
entegre Modbus, CANopen®, dahili Ethernet, DI7 Darbe Girisi, DI8 Darbe Girisi.

FR1B, igin sTM: terminaller (G/C uzatma moduli dahil), DI7 Darbe Girisi, DI8
Darbe Girisi ise erigilebilir.

SA2, SA3, DA2, DA3: terminaller (G/C uzatma moduli dahil), Ekran Terminali,
entegre Modbus, CANopen®, dahili Ethernet, DI7 Darbe Girisi, DI8 Darbe Girisi.

FR2: terminaller (G/C uzatma moduld dahil), Ekran Terminali, entegre Modbus,
CANopen®, dahili Ethernet ve DI araciliiyla Ref Frek.

[Ayr degil] SIM konfiglirasyonu icin Komut Kanali

Referans ve komut, ayri degil.

Komut kanali referans kanali tarafindan belirlenir. FR1, FR2, RFC, FLO ve FLOC
parametreleri referans ve komut igin ortaktir.

Ornek: Referans Fr1 = AT1 (terminallerde analog girig) ise kontrol DI
(terminallerde dijital girig) yoluyladir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

(CALISTIR/ N0

ILERI/GERI)

[FR1 ] [Ref Frek 1 Konfig] Grafik Ekran

[Frek Anaht.
- Atamasi]

noi’

All —

LCC —

[Ref Frek 1 Konfig]

Siyah kare, fabrika

[Kontrol Modu]

DURDUR/ Al

orla Lokal

terminali Atamal]

|
[Z
FLO

D
L

CMD leri
Geri
DURDUR

[Durdurma Tusu
Aktif Hale Getirme]

Grafik Ekran
terminali

ayari atamasini temsil eder.

[Ayri] SEP konfiglirasyonu icin Komut Kanali

Ayri Referans ve komut.

FLO ve FLOC parametreleri referans ve komut igin ortaktir.

Ornek: Referans Al1 (terminallerde analog giris) yoluyla zorlanan yerel moddaysa
zorlanan yerel modda komut DI (terminallerde dijital giris) yoluyladir.

Komut kanallari cD1 ve CD2, FR1, FR1B ve FR2 referans kanallarindan

bagimsizdir.

(GALISTIR
DURDUR/
ILERI/GERI) Al

[Komut kanali 1]

[Komut  Grafik Ekran

|E|— LCC

DI
LCC htarl Ekre O
| anac(a:rsama] terminali [Zorla Lokal Atamal]
] [FLO ]
Mdb ! “

+ CMD ileri_
Ter_] | Geri
LCC | [Kontrol [CHCF ] DURDUR

] | Modu]
mm [Durdurma Tusu

[ cd2 | [Komut kanali 2]

Siyah kare, [Kontr
eder.

Grafik Ekran
terminali

Aktif Hale Getirme]

ol Modu] CHCF harig fabrika ayari atamasini temsil
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Komut kanali 1] cD1 ve [Komut kanali 2] cD2: Terminaller, Ekran Terminali,
entegre Modbus, entegre CANopen®, iletisim karti

[G/C profili] 10 konfiglirasyonu i¢cin Komut Kanali

[Ayn] sEP konfiglrasyonunda oldugu gibi Ayri Referans ve komut.

Komut kanallari CD1 ve CD2, FR1, FR1B ve FR2 referans kanallarindan

bagimsizdir.
- d | | [Komut
kanah 1]
Ter - DI
- ®
LOLC | ' Komut I [Zorla Lokal
omu Atama
— | degistirme] ]
nae |l |
[ ]
—I_ IR=] o
Ter_| n B .
cecl[] e S o0RoUR
| [Kontrol
— Modu] /
ndb | = DURDUR Hes
[Komut [Durdurma Tusu
kanali 2] Grafik Ekran Etkinlestirme]

terminali

' Siyah kare, [Kontrol Modu] cHCF hari¢ fabrika ayari atamasini temsil
eder.

[Komut kanali 1] cD1 ve [Komut kanali 2] cD2: Terminaller, Ekran Terminali,
entegre Modbus, entegre CANopen®, iletisim karti

Bir komut veya bir eylem atanabilir:
» Bir Dijital Girig (Dix) veya bir Cxxx bit se¢erek sabit bir kanala:

> Ornegin LI3 segilerek, hangi komut kanalina degistirildigine bakilmaksizin
dijital giris DI3 ile bu eylem tetiklenir.

> Ornegin C114 segildiginde, bu eylem hangi komut kanalinin
degistirildigine bakilmaksizin bit 14 ile entegre Modbus tarafindan
tetiklenir.

» Bir CDxx bit segilerek degistirilebilir bir kanala:

> Ornegin Cd11 segilerek bu eylem sununla tetiklenir: Terminal kanali aktifse
LI12, entegre Modbus kanali aktifse C111, entegre CANopen® kanali
aktifse C211, iletisim karti kanali aktifse C311, Ethernet kanali aktifse
C511.

Etkin kanal grafik ekran terminali ise CDxx degistirilebilir dahili bitlerine atanan
islev ve komutlar devre disi olur.

NOT: Birgok CDxx esdeger dijital girislere sahip degildir ve yalnizca 2 ag
arasinda degistirmek igin kullanilabilir.

[Ref Frek 1 Konfig] FR1

Konfigiirasyon referans frekansi1.
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Ayar Kod / Deger | Agiklama
[Ayarlanmadi] NO Atanmamisg
[Al1] AIl Analog giris Al1
Fabrika Ayari
[AI2]...[AI3] AI2...AI3 Analog giris Al2...AI3
NOT: Al3 secimi, 22 kW'tan buyuk gticl olan tahriklerde
erigilebilir.
[Al Sanal 1] ATVl Sanal analojik giris 1
[Al4]...[Al5] ATI4..AIS5 VW3A3203 G/C uzatma modill takilmigsa analog giris Al4...
Al5
[HMI] LCC Uzaktan terminal lizerinden Referans Frekansi
[Ref. Freq- MDB Modbus uzerinden referans frekansi
Modbus]
[Ref. Freq- CAN CANopen modiuili takilmigsa CANopen Uizerinden referans
CANopen] frekansi
[Ref. Freq-Com. NET Fieldbus modull takilmigsa fieldbus mod(ilii Gizerinden
Module] referans frekansi
[Tiimlesik ETH GOmili Ethernet
Ethernet] NOT: Bu béliime ATV340-+N4E siriicilerde erigilebilir.
[Darbe girigi] PI Darbe girigi
NOT: Bu secime 30 kW'tan kiiglik guict olan siriicilerde
erisilebilir.
[Enkoder] PG Bir kodlayici moduilu takildiysa veya katistiriimis kodlayici

kullaniliyorsa kodlayici referansi.

NOT: Katistinlmig kodlayici yalnizca guci 22 kW'ye
kadar olan surlctlerde kullanilabilir.

[Ref. kanali 1B] FR1B

Konfigiirasyon ref. 1B.

Su fabrika ayarina sahip [Ref Frek 1 Konfig] FR1 ile aynidir (yukariya bakin):
[Ayarlanmadi] NO.

[Ref 1B anahtarlama] RCB

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Bu parametre istenmeyen hareketlere yol agabilir; 6rnegin, motorun dénus
yonlnde ters dénme, ani hizlanma ya da durma.

* Bu parametrenin ayarinin istenmeyen hareketlere yol agmadigini
dogrulayin.

* Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Anahtarlama segin (1 - 1B).
« Atanan giris veya bit 0'da ise [Ref Frek 1 Konfig] FR1 aktiftir.
+ Atanan girisg veya bit 1'da ise [Ref. kanali 1B] FR1B aktiftir.

[Kontrol Modu] cHCF 6Jesi [Ref Frek 1 Konfig] FR1 terminaller (analog girigler,
darbe girigi) aracihgiyla atanmigken [Ayri degil] STM olarak ayarlanirsa [Ref 1B
anahtarlama] RCR 6gesi [Ref Frek 1 Konfig] FrR1 6gesine zorlanir.

NVE61643TR.08 191



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

NOT: Bu fonksiyonun bagska bir aktif kanaldan aktive edilmesi de bu yeni
kanalin izlenmesini aktive eder.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ref Frek 1 FR1 Referans kanali = kanal 1 (RCB igin)
Konfig]
[Ref. kanal FR1B Referans kanali = kanal 1b (RCB igin)
1B]
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiylk guicii olan surucllerde
erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma modulu takiimigsa dijital giris DI11...
DI16
[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11..C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...C210 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki CANopen@ fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211..C215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiild ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...Cc310 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki bir fieldbus moddili olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...c315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... €501...C510 [GIC profili] T0 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girigi
NOT: Bu boliime ATV340++<N4E sirlcllerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu boélime ATV340++sN4E sirlicllerde erisilebilir.

[Geri Devre Digi] RIN

Ters yondeki hareketin engellenmesi, dijital girigler tarafindan génderilen yén

istekleri icin gecerli degildir.

Dijital girisler tarafindan gonderilen ters yon istekleri dikkate alinir.

Ekran Terminali ya da satir tarafindan gonderilen ters yon istekleri dikkate

alinmaz.

PID, toplama girisi ve benzeri kaynakli herhangi bir ters hiz referansi, sifir referans

(0 Hz) olarak yorumlanir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Motor déniis yonii calistir komutu ile [ileri] ¥RD veya [Geri Yon
Atamasi] RRS ve referans frekansinin isareti ile tanimlanir.
Referans frekansi pozitif oldugunda ve:
+ [ileri] ¥rRD galistir komutu verildiginde: motor ileri yénde
baslar
* [Geri Yon Atamasi] RRS galistir komutu verildiginde:
motor geri yonde baglar
Referans frekansi negatif pozitif oldugunda ve:
+ [ileri] ¥rRD galistir komutu verildiginde: motor geri yénde
baslar
* [Geri Yon Atamasi] RRS galistir komutu verildiginde:
motor ileri ydnde baslar
[Evet] YES PID, toplama girigi ve benzeri kaynakli herhangi bir ters hiz
referansi, sifir referans (0 Hz) olarak yorumlanir.
[Kesin] ABS Motor déniis yonii galistir komutu [ileri] FRD veya [Geri Yon
Atamasi] RRS referans frekansin isaretinden bagimsiz olarak
(yani referans frekansinin yalnizca mutlak degeri géz 6éniinde
bulundurulur) tanimlanir.

[Kontrol Modu] crcF I

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

[G/C profili] 10 6Jesini devre digi birakmak, surlclyl fabrika ayarlarina sifirlar.

» Fabrika ayarlarinin geri yiklenmesinin kullanilan elektrik tesisati tiriyle
uyumlu oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Ayn degil] SIM Referans ve komut, ayri degil

Fabrika Ayari

[Ayri] SEP Ayri referans ve komut. Bu atamaya [G/C profili] 10 iginde
erigilebilir.

[GIC profili] I0 1/0 profili

[Komut Anahtar] ccs %

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Bu parametre istenmeyen hareketlere yol agabilir; 6rnegin, motorun dénus
yonunde ters donme, ani hizlanma ya da durma.

» Bu parametrenin ayarinin istenmeyen hareketlere yol agmadigini
dogrulayin.

* Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Kontrol kanali anahtari.
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Bu parametreye, [Kontrol Modu] CHCF, [Ayri] SEP veya [G/G profili] 10 olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Atanan giris ya da bit 0'daysa kanal [Komut kanali 1] cD1 aktiftir. Atanan giris ya
da bit 1'deyse kanal [Komut kanali 2] CcD2 aktiftir.

NOT: Bu fonksiyonun baska bir aktif kanaldan aktive edilmesi de bu yeni
kanalin izlenmesini aktive eder.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Komut kanali | CD1 Komut kanali = kanal 1 (CCS igin)
1]
Fabrika ayan
[Komut kanali | CD2 Komut kanali = kanal 2 (CCS igin)
2]
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiyik glicii olan siricllerde
erisilebilir.

[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma moddli takiimigsa dijital giris DI11...

DI16

[C101]... C101...C110 [GIC profili] 10 konfigurasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111..C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... €201...c210 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211..C215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki bir fieldbus moddili olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...C315 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddlu olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girigi
[C501]... €501...C510 [GIC profili] 10 konfiglrasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girigi

NOT: Bu bolime ATV340++sN4E sirlcllerde erigilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girigi

NOT: Bu bolime ATV340++sN4E suricllerde erigilebilir.

[Komut kanali 1] cD1 %

Bu parametreye, [Kontrol Modu] cHCF 6gesi [Ayn] SEP veya [G/G profili] TO
olarak ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar Kod / Deger | Aciklama
[Terminal] TER Terminal blogu kaynagi
Fabrika Ayari
[HMI] LcC araciligiyla komut Ekran Terminali
[Ref. Freq- MDB Modbus araciligiyla komut
Modbus]
[Ref. Freq- CAN CANopen modull takilimigsa CANopen araciligiyla komut
CANopen]
[Ref. Freq-Com. NET Fieldbus modiilii takiimissa fieldbus moddli aracigiyla komut
Module]
[Tumlesik ETH Gomulu Ethernet aracihgiyla komut
Ethernet] NOT: Bu boliime ATV340-++N4E siiriicilerinden
erisilebilir.
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[Komut kanali 2] cp2 %

Bu parametreye, [Kontrol Modu] cHCF 8desi [Ayn] sEP veya [GIC profili] TO
olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Ref. Freq-Modbus] MDB fabrika ayarli [Komut kanali 1] cD1 ile aynidir.

[Frek Anaht. Atamasi] RFC

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Bu parametre istenmeyen hareketlere yol agabilir; 6rnegin, motorun dénus
yénunde ters dénme, ani hizlanma ya da durma.

* Bu parametrenin ayarinin istenmeyen hareketlere yol agmadigini
dogrulayin.

* Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

frekans anahtarlama atamasi.
Atanan giris veya bit 0'da ise [Ref Frek 1 Konfig] ¥r1 kanal aktiftir.

Atanan giris veya bit 1'da ise [Ref Frek 2 Konfig] #r2 kanal aktiftir.

NOT: Bu fonksiyonun baska bir aktif kanaldan aktive edilmesi de bu yeni
kanalin izlenmesini aktive eder.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ref Frek 1 FR1 Referans kanali = kanal 1 (RFC igin)
Konfig]
[Ref Frek 2 FR2 Referans kanali = kanal 2 (RFC igin)
Konfig]
[DI1]...[DI18] LI1..LIS8 Dijital girig DI1...DI8

NOT: DI8 seg¢imi, 22kW'tan biiyuk guicl olan suricilerde

erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma modulu takiimigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIG profili] T0 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101..C110 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Clll..c1l15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...cC210 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen®@ fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211...C215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiili ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki bir fieldbus modiili olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...C315 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddili olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
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[Tiim ayarlar] csT—

Ayar Kod / Deger Aciklama
[C501]... C501...C510 [GIC profili] T0 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu boliime ATV340-+<N4E sirlcllerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340++sN4E sirUcllerde erisilebilir.

[Ref Frek 2 Konfig] FR2

Konfigiirasyon referans frekansi2.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayarlanmadi] | NO Atanmamis. [Kontrol Modu] cHCF 6gesi [Ayn degil] ST
olarak ayarlandiysa, komut, sifir referansi ile terminallerdedir.
[Kontrol Modu] cHCF 6gesi [Ayn] SEP veya [G/G profili] 10
olarak ayarlandiysa, referans sifirdir.
Fabrika Ayari
[AI1]...[AI3] AI1..AI3 Analog girig Al1...AI3
NOT: Al3 segimi, 22kW'tan blyuk glci olan sirtcilerde
erigilebilir.
[Al4]...[AI5] AI4..AIS5 VW3A3203 G/C uzatma moduli takiimigsa analog giris Al4...
Al5
[Al Sanal 1] AIV1 Sanal analojik giris 1
[DI UPDT DIx'e atanan +/— hiz komutu
lizerinden-
RefFrek]
[HMI] Lce Grafik Ekran Terminali araciligiyla referans frekansi
[Ref. Freq- MDB Modbus lzerinden referans frekansi
Modbus]
[Ref. Freq- CAN CANopen modulu takilmigsa CANopen uzerinden referans
CANopen] frekansi
[Ref. Freq- NET Fieldbus modiili takiimigsa fieldbus moduli Gzerinden referans
Com. Module] frekansi
[Tumlesik ETH Entegre Ethernet
Ethernet] NOT: Bu boliime ATV340-+-N4E siriiciilerde erisilebilir.
[DI7 PI7...PI8 Dijital giris DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanilir
Pulselnput]... NOT: B ime 22 KW'tan biiviik aiicii ol iriiciilerd
DI8 OT: Bu segime an buyuk glict olan siriicilerde
[ erigilebilir.
Pulselnput]
[Darbe girisi] PI Darbe girisi
NOT: Bu secime 30 kW'tan kiiguk guicu olan surictlerde
erigilebilir.
[Enkoder] PG Bir kodlayici modiili takildiysa veya katistiriimis kodlayici

kullaniliyorsa kodlayici referansi.

NOT: Katistiriimis kodlayici yalnizca glicu 22 kW'ye kadar
olan suruculerde kullanilabilir.

[Knl1-Knl2 Kopyala] cop Z

Kanal 1 referans frekansini kanal 2’ye kopyalayin.

196

NVE61643TR.08



[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Bu parametre istenmeyen hareketlere yol agabilir; 6rnegin, motorun dénuis
yonlnde ters dénme, ani hizlanma ya da durma.

* Bu parametrenin ayarinin istenmeyen hareketlere yol agmadigini
dogrulayin.

* Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

neden olabilir.

Ornegin, hiz dalgalanmalarini engellemek igin anahtarlama yoluyla gegerli
referans ve/veya komutu kopyalamak icin kullanilabilir.

[Kontrol Modu] CHCF , sayfa 193 6gesi [Ayri degil] s1M veya [Ayri] SEP olarak
ayarlanirsa kopyalama yalnizca kanal 1'den kanal 2'ye yapilabilir. [Kontrol Modul]
CHCF 6gesi [G/C profili] 10 olarak ayarlandiginda, kopyalama her iki yénde de
mumkindur.

Bir referans ya da komut, terminallerdeki bir kanala kopyalanamaz. Hedef kanal
referansi +/- hiz ile ayarlanmadikga kopyalanan referans [Rampa 6nce Ref Fre]
FRH (rampa 6ncesi) olacaktir. Bu durumda, kopyalanan referans [Motor
Frekansi] RFR (rampa sonrasi) olacaktir. [Geri Devre Digi] RTN 6Jesi [Kesin]
ABS olarak ve [Kont.Paneli L/R komutu] BMP 6gesi [Etkisiz] BMP olarak
ayarlanirsa, hedef kanala ([HMI] 1.cC) kopyalanan referans [Ref Frekansi] LFR
olacaktir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Kopyalama yok
Fabrika Ayan

[Referans SP Kopya referansi

Frekansi]

[Komut] CD Kopya komutu

G/C profilinde, geri ddnme kanali [HMI] L.cc (grafik ekran
terminalinde Yerel/Uzak tusuna basilarak etkinlestirilir) olarak
ayarlanmis bir iletisim kesintisinden sonra haberlesme moduli
kullanarak normal iglemine geri dénerken, komut grafik ekran
terminalinden kopyalanamaz.

[Kmt + Ref ALL
Frekansi]

Kopyalama referansi ve komutu

G/C profilinde, geri dénme kanali [HMI] 1.cc (grafik ekran
terminalinde Yerel/Uzak tusuna basilarak etkinlestirilir) olarak
ayarlanmis bir iletisim kesintisinden sonra haberlesme moduli
kullanarak normal iglemine geri dénerken, komut grafik ekran
terminalinden kopyalanamaz.

Komut ve/veya referans kanali secilebilecegi gibi Ekran Terminali de segilebilir,
hareket modlari konfiglire edilebilir.

Yorumlar:

« Ekran Terminali komutu/referansi ancak terminaldeki komut ve/veya referans
kanallari da aktifse aktif durumdadir ancak bu kanallara gére 6ncelikli olan ve
Yerel/Uzak tusu (BMP araciligiyla komut) iceren Ekran Terminali durumu
istisnadir. Kontroll segili kanala geri ddndirmek igin yeniden Yerel/Uzak
tusuna basin.

+ Ekran Terminali birden fazla slrtictye bagliysa bunun araciligiyla komut ve
referans mimkin degildir.

+  On ayarli PID referans fonksiyonlarina, ancak [Kontrol Modu] CHCF 6gesi
[Ayni degil] s1M veya [Ayn] SEP olarak ayarlanirsa erigilebilir.

« Ekran Terminali araciligiyla verilen komuta [Kontrol Modu] CHCF 6desinden
bagimsiz olarak erisilebilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Zorla.Lokal Kan] FLOC

Zorlamali Lokal kanal atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayarlanmadi] | NO Atanmamis (sifir referansla terminaller Gizerinden kontrol)
Fabrika Ayari
[AI1]...[AI3] AI1..AI3 Analog giris Al1...AI3
NOT: Al3 secimi, 22kW'tan biyik glici olan surucullerde
erisilebilir.
[Al4]...[AI5] ATI4..AIS VW3A3203 G/C uzatma modiili takiimigsa analog giris Al4...
Al5
[HMI] LCC Grafik Ekran Terminali
[DI7 PI7...PI8 Dijital girig D17...DI8 darbe girisi olarak kullanilir
Pulselnput]... NOT: B ime 22 KW'tan biiviik aiicii ol iriiciilerd
DI8 OT: Bu segime an buyuk glict olan siriculerde
[ erisilebilir.
Pulselnput]
[Darbe girisi] PI Darbe girisi
NOT: Bu secgime 30 kW'tan kiiguk guicli olan suricilerde
erigilebilir.
[Enkoder] PG Bir kodlayici modulu takildiysa veya katistiriimis kodlayici
kullanihyorsa kodlayici referansi.
NOT: Katistiriimis kodlayici yalnizca glict 22 kW'ye kadar
olan surucilerde kullanilabilir.

[Zorimli lokal zmn agmi] FLOTX

Zorla lokalden sonra kanal onay! suresi.

[Zorla.Lokal Atama] r1.0 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Ayar()

Aciklama

0,1...30,0 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 sn

[Zorla.Lokal Atama] FLO

Girig, durum 1'deyken, zorlamali lokal mod aktiftir. Bu durumda, parametrelerin
yeni degerleri iletisim kanallari Gzerinden uzaktan yazilamaz.

[Kontrol Modu] cHCF [GIG profili] 0 olarak ayarlanirsa [Zorla.Lokal Atama]
FLO [Atanmamig] O olarak zorlanir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamig
Fabrika ayan
[DI1]...[DI8] LI1...LI8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiylk glicii olan siricllerde
erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma modulu takiimigsa dijital giris DI11...

DI16
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Geri YOn Atamasi] RRS

Geri yo6n atamasi.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Atanmamig] NO Atanmamig
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyuk guicl olan suricilerde
erigilebilir.

[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma modulu takilmigsa dijital girig DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... Cl01..c110 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11..C115 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen@ fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211...C215 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiili ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki bir fieldbus modiili olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...C315 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddilt olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girigi
[C501]... C501...c510 [GIG profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340++*N4E siriculerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340++sN4E siriculerde erisilebilir.

[2/3- Tel Kumanda] TCcC I

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Bu parametre degistirilirse, [Geri Yon Atamasi] RRS ve [2/3- Tel Kumanda]
TCC parametreleri ve dijital girislerin atamalari fabrika ayarlarina sifirlanir.

» Budegisikligin kullanilan elektrik tesisati tirtiyle uyumlu oldugunu
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Aciklama

2-kablolu kontrol (seviye komutlari): Bu, ¢alistirma ve
durdurmayi kumanda eden giris durumu (0 veya 1) veya ugtur
(0'dan 1'e veya 1'den 0'a).

Kaynak kablo baglantisina érnek:

ATVeee
| +24 DN DIx

DI ileri
DIx Geri

Fabrika ayan

3 telli kontrol (darbe komutlari) [3 telli]: DI2 veya DIX
araciligiyla ya da durdurarak bir galistirma komutunun
etkinlestirilmesini saglamak igin bir Durdurma seviyesi komutu
kullanihir. [lleri] veya [Geri Yon Atamasi] darbe komutu
baslatmak igin yeterlidir.

Kaynak kablo baglantisina érnek:

:rATVooo

]
| +24 D1 DI2 Dix |
L - —_ — —

DI1 Durdur
DI2 ileri
DIx Geri

Ayar Kod / Deger
[2 Kablolu 2C
Kontrol]
[3 Kablolu 3C
Kontrol]
[2 kablolu tiir] TcTH I

Bu parametreye [2/3- Tel Kumanda] TccC 6gdesi [2 Kablolu Kontrol] 2¢ olarak

ayarlanirsa erigilebilir.

AUYARI

dogrulayin.

neden olabilir.

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Parametre ayarinin kullanilan elektrik tesisati tlrdyle uyumlu oldugunu

Bu talimatlara uyulmamasi 6lum, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

Aciklama

Calistirma (1) veya durdurma (0) igin durum O veya 1 dikkate
ahnir

Ayar Kod / Deger
[Seviye] LEL
[Doniigiim] TRN

Besleme sebekesindeki bir kesintinin ardindan istenmeyen
yeniden baslatma islemlerinin 6nlenmesi amaciyla galismayi
baslatmak igin bir durum degisikligi (gecis veya ug) gereklidir

Fabrika ayan

[ileri 6ncelik PFO
Sviye]

Calistirma veya durdurma igin durum O veya 1 dikkate alinir,
ancak ileri girigi geri girisine gore onceliklidir
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Drdrma Tusu Etknlst] psT I

Bu iglevi Hayir olarak ayarlamak, [Komut Kanali] cCMDC parametresinin ayari
[HMI] .cc degilse, Ekran Terminallerinin Durdur tuslarini devre disi birakir.

AUYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametreyi yalnizca uygun alternatif durdurma iglevleri uyguladiysaniz
[Stop key 6nceligi yk] N0 olarak ayarlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Seviyeye gore 2 kablolu kumanda etkinse ([2/3- Tel Kumanda] TCC parametresi
2C olarak ayarlanmis ve [2 kablolu tiir] TCT parametresi LEL veya PFO olarak
ayarlanmig) ve [Drdrma Tusu Etknlst] PsT parametresi TUMU olarak
ayarlanmissa calistir komutu etkinken Grafik Ekran Terminalinin DURDUR/
SIFIRLA tusuna basildiginda motor caligir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Seviyeye gore 2 kablolu kumandada [Drdrma Tusu Etknlst] PsT
parametresini, ancak bu ayarin glvenli olmayan kosullara neden olamayacagini
dogruladiktan sonra [TUMU] olarak ayarlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

[Drdrma Tusu Etknlst] PST konfiglirasyonuna bakilmaksizin, etkin komut kanali
Grafik Ekran Terminaliyse STOP/RESET tusu sunu gergeklestirir:

* calisirken, [Durus tipi] STT ile uygun olarak bir durdurma,
« "Calisma Durumu Hatas!" icinde, bir ariza sifirlama komutu.

Asagidaki tabloda Grafik Ekran Terminali etkin komut kanali degilken islevin
davranisi verilmektedir:

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Stop key NO Uizerindeki STOP/RESET tusunu devre disi birakir Ekran
onceligi yk] Terminali.

[Stop key YES Ekran Terminali Gzerindeki STOP/RESET tusuna 6ncelik verir.
onceligi]

Yalnizca durdurma islevi etkinlesir. Durdurma serbest
gergeklestirilir.

Fabrika Ayari

[Stop Key ALL Onceligi Grafik Ekran Terminalinde STOP/RESET tusuna verir.
oncelikli]

Ariza sifirlama iglevi ve durdurma iglevi etkinlestirilir. Durdurma
[Durus tipi] STT ayar degerine gore gerceklestirilir.

NOT: Ariza Sifirlama islevi Coklu Nokta modunda devre disidir , sayfa 37.

[Kont.Paneli L/R komutu] BMP

HMI local/remote komutu.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[Anahtar.
Durdur]

STOP

Sdiriclyid durdurur (6nceki kanalin kontrol edilen ¢alisma ve
referans yonu kopyalandidi halde (bir sonraki CALISTIR
komutunda dikkate alinmak lizere))

[Etkisiz]

BUMP

Siriclyd durdurmaz (6nceki kanalin kontrol edilen galisma ve
referans yonu kopyalanir)

Not: G/C profilinde, siirlicu iletisim kesilirse ve asagdidaki
kosullarda durdurulur:

»  Komut kanali, geri dénme kanal [HMI] L.cC ayarina
gecirildiginde (grafik ekran terminalinde Yerel/Uzak
tusuna basarak) ve

*  Geri donme kanalinin referans frekansi isareti 6nceki
kanal referansindan farkli ise veya

« Bir galistir komutuna atanan dijital giris DIx duglikse.

[Devre Disi]

DIS

Devre Digi Birakildi

Fabrika Ayari
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Master/Slave]

MultiDrive Link Mekanizmasi

Giris

Topoloji

MultiDrive Link fonksiyonu striculer grubu arasinda dogrudan iletisime izin verir.
Bu iletisim her bir strticu arasinda bir Ethernet link araciligiyla yapilir.

Bazi suricu fonksiyonlari MultiDrive Link ile konfiglre edilebilir.

MultiDrive Link fonksiyonu Ethernet tabanli bir protokoldr.

Asagidaki topolojilerde kullanilabilir:
+ Daisy chain
* Yildiz
* RSTP ile yedekli

Topolojiler hakkinda daha fazla bilgi ATV340 Gémuli Ethernet Kilavuzu iginde
bulunabilir.

MultiDrive Link Ozellikleri

Ag Yapilandirmasi

MultiDrive Link Grubu:
Bir MultiDrive Link grubu sunlardan olusabilir:

» Master, zorunludur.

* Enfazla 10 Bagl.
Bir MultiDrive Link grubunda yalnizca 1 master bulunmalidir.
Bagli gérevi géren her suriclide kendi bagh kimligi bulunmahdir.
Veri Alisveris ilkesi:

MultiDrive Link grubunun her bir siriiciyd kendi grubundaki tim sartculere veri
gonderir.

Bu veriler kombinasyon halinde kullanilan her bir uygulamaya 6zel veri
gruplarinda siralanir.

Bu veriler coklu génderim |IP adreslemesine sahip UDP c¢erceveleri kullanilarak
gonderilir.

MultiDrive Link fonksiyonu asagidaki ag kaynaklarini kullanir:
+ IP adresi: 239.192.152.143
« UDP baglanti noktalari: 6700 ve 6732
* Yoénlendiriimeyen aglar

MultiDrive Link fonksiyonu bir Ethernet agi tizerinden kullanilirsa
yapilandiriimasinda bu kaynaklarin dikkate alinmasi zorunludur.

Yani Ethernet aginda yalnizca tek bir MultiDrive Link grubu kullanilabilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Surucu Yapilandirmasi

Bir MultiDrive Link grubunda kullanilan her bir tahrikte tek bir IP adresi olmalidir.

Bu IP adresi manuel olarak ayarlayabilir ya da bir DHCP sunucusu tarafindan
atanabilir.

MultiDrive Link iletisim izleme

iletisimin kalici olarak izlenmesi asadidakilerden sakinmak amaciyla MultiDrive
Link Grubunun her bir stiriicisi tarafindan gergeklestirilir:

* Ayni komutun yuratilmesi
» MultiDrive Link Grubundaki verilerin bozulmasi
Bagli ID'nin kopyalanmasi:

Asagdidaki tabloda, c¢ift bagli ID algilanmasi durumunda fonksiyonunun nasil tepki
verdigi gOsterilmigtir:

Cift Bagh ID su ise... Suolur...
Ayni anda MultiDrive Link Grubunda tespit Gegerli stirlicli tanimlanamaz.
edilirse

Bu durumda her iki siriicu de:
gecersiz kabul edilir
MultiDrive Link Grubunda kullanilamaz
MultiDrive Link Grubunda veri gdndermez

Tespit edilirse ve zaten bu Bagli ID'nin galistig Mevcut surtict gegerli kabul edilir.
tek surlci ise
Cift strucu:

gecersiz kabul edilir
*  MultiDrive Link Grubunda kullanilamaz
*  MultiDrive Link Grubunda veri gondermez

NOT: Bu durumda uygulamaya etkisi
olmaz.

Davetsiz misafir:

Bir siriict, Bagh Kimligi eger Ana konfiglirasyonunda belirtilen bagh sirtct
sayisiyla tutarl degilse, MultiDrive Link grubunun davetsiz misafiri kabul edilir.

Siruci Bagl kimligi konfigurasyonla tutarli degilse:
+ Kendini gegersiz olarak ele alir
* MultiDrive Link grubuna veri géndermez
* MultiDrive Link grubundan veri kabul etmez
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[M/S Sistem Mimarisi] MSA— Menusui
Erisim

[Tim ayarlar] =» [Master/Slave] =» [M/S Sistem Mimarisi]

Bu Menui Hakkinda

Bu menu kullanicinin Master/Slave mimarisini konfiglire etmesine izin verir.

Master/Slave mimarisi konfigiirasyonu: Master ve Slaveler arasinda iletisim
modunu konfiglire etmeye izin verir. Hangi striici Master ve hangileri Slave. Hiz
ve tork referans degerlerini atamayi da saglar.

Master/Slave hata yaniti: Bir hata algilanirsa Master veya Slavelerin nasil
karsilik verecegini konfiglre etmeyi saglar (Master yok, Slave hazir degil veya
iletisim baglantisi hatasi).

Asagidaki semada konfiglirasyonlarina bagl olarak Master/Slave ile ilgili
parametreler gosterilir:

Atama konfigilirasyonu [MultiDrive Link] (MdL)

iginde hata yaniti

Master Slave :

| |
. I I
iletisim Modu | |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
st SLAUE I —» MsSI, Mstl > |
MStEr | |
| |
AnA f |
| |
I MSSO, I
| MStO I
| . I
MdL } > |
SLU1...SLU10 I I
MSId | yster I MSSn . MdL: MSCb, MSdb,
e > e MSdd
| |
| |
| |
| |
| |
| |

* [Erigim Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarliysa
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Asagidaki tabloda [Analog] ~AN2 veya [MultiDrive Link] MDI. modunda
parametrelerin goérunarligu gosterilir:

[M/S Hbrlsm Modu] MScM
M/S Haberlesme Modu

Analog Coklu Siiriicii Baglantisi

[M/S Cihaz ID] MS1D:
Master veya Slave Kimlik segimi

Slave 1 - Slave
10

Master

[M/S Cihaz Rolii] MSDT:
Master veya Slave segimi

Master Slave - -

[M/S Slave Numarasi] MSSN:
M/B slave sayisi

[M/S HizRef Grg Ata] MSST:
M/B Master hiz referansi girisi atamasi

- Analog Girig - -

[M/S TorkRef Grg Ata] MSTI:
M/B Master tork referansi girisi atamasi

- Analog Girig - -

[M/S HizRef Cks Ata] MsS0:
M/B hiz referansi ¢ikigl atamasi

Analog Cikis Analog Cikis* Analog Cikis* Analog Cikis*

[M/S TorkRef Cks Ata] MSTO:
M/B tork referansi ¢ikigl atamasi

Analog Cikis Analog Cikis* Analog Cikis* Analog Cikis*

[M/S yrl. Mod atm.] MSDI:
M/B yerel modu giris atamasi

Dijital Girig Dijital Girig

[M/S Hbrlsm HataYnit] MsCB:
lletisim hatasina M/B Yaniti

Hata Yaniti Hata Yaniti

[M/S Chaz HataYaniti] MSDE:
Aygit hatasina M/B Yaniti

Hata Yaniti Hata Yaniti

[M/S Chaz Hata Gcik.] MsDD:
M/B aygit hatasi gecikmesi

Hata Gecikmesi | Hata Gecikmesi

*[Erigsim Seviyesi] L.2C 6gesi [Uzman] £PR olarak ayarlanirsa erisilebilecek parametreler

NOT: Master/Slave fonksiyonu, yalnizca asagidaki durumlarda konfigiire
edilebilir:

* [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [SVC Gerilim] vvC veya [FVC] FvC veya
[Senk.mt.AC] sYN veya [Senk.mt.KC] FsY olarak ayarlanirsa.
* [BRH b0-] BRHO, [Hayir] NO olarak ayarliysa.

NOT: Bir sirticu slave gorevi gorduglnde, [Diisiik Hiz] 1.sP ve [Yiksek Hiz]
HSP master ile ayni konfigire edilmelidir.

NOT: Master/Slave konfiglirasyonunu uygulamak igin siriicti yeniden
baglatiimalidir.

NOT: 22 kW'a esit veya daha dusuk giice sahip suriculer, Dijital ve Analog G/
C (VW3A3203) genisletme modull yoksa analog modda master olarak
kullanilamaz.

NOT: Coklu Surtcu Baglanti modundaki Master/Slave fonksiyonu, yalnizca
ATV340++<N4E siruculerle kullanilabilir.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[M/S Hbrlsm Modu] MSCM *

Master Slave mimarisinde bulunan surtciler arasinda veri degisimi yapmak igin
Master Slave’i aktiflestirin ve iletisim modunu segin.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Master/Slave konfigiire edilmedi.
Fabrika ayari
[MultiDrive MDL Master/Slave Coklu Siriici Baglantisi kullanilarak konfiglre
Link] edildi
[Analog] ANA Master/Slave Analog I/O'lar kullanilarak konfigiire edildi.

Slave'in [Oprs durum Hata] FL.T igin atanmis bir dijital
¢ikisinin master 6genin [Harici Hata atamasi] ETF igin
ayarlanmis bir dijital girisine baglanmasi 6nerilir; bu ayarla
slave’de olusan bir hata master igin bir durdurma olusturur.

NOT: Gerekiyorsa, bir slave surticide hata algilandiginda
master 6geyi durdurmak igin slave’lerin [Oprs durum
Hata] LT icin atanmisg bir dijital ¢ikisi master 6genin
[Harici Hata atamasi] ETF igin atanmig bir dijital girisine
baglanabilir.

[M/S Cihaz ID] MSID %

Bu parametre Master Slave uygulamasi i¢in Sirtci kimlik numarasini seger.

Bu parametreye [M/S Hbrlgsm Modu] MscM 6gesi [MultiDrive Link] MD1 olarak
ayarlanirsa erigilebilir

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Master] MSTER Master
Fabrika ayari

NOT: Bir surticliyli master olarak segmeden 6nce otomatik
ince ayar yapildigindan emin olun. Aksi halde, gecici
Master/Slave fonksiyonunu devre digi birak ve otomatik
ince ayar islemini gergeklestirmek icin [M/S yrl. Mod atm.]
MSDI girigini kullanin.

[Slave 1]... SLVI1...sLV10 | Slave Kimligi

[Slave 10]

[M/S Cihaz Rolii] MSDT %

Sirdclinin master veya slave oldugunu segin.

Bu parametreye [M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [Analog] ANA olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Master] MSTER Sdrict Master Surtcu olarak konfigure edilir. (Slave’lere hiz ve
tork referansi deg@erini saglar).
Fabrika ayari

[Slave] SLAVE Sirtict Slave Siirtict olarak konfiglre edilir. (Master’lardan

alinan hiz ve tork referansi degerini kullanir).
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[M/S Slave Numarasi] MSSN x

Master Slave mimarisinde toplam slave sayisi. Coklu suriict baglanti mimarisinde
maksimum slave sayisi 10'dur. Analog mimaride maksimum slave sayisi Analog I/
O ozelliklerine baghdir.
Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

* [M/S Hbrlsm Modu] Mscy, [MultiDrive Link] MDTL olarak ayarlanmigsa ve

» [M/S Cihaz ID] Ms1D, [Master] MSTER olarak ayarliysa.

Ayar Aciklama

0...10 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[M/S HizRef Grg Ata] MSSI %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [M/S Hbrlsm Modu] MscV, [Analog] ANA olarak ayarlanmigsa ve
+ [M/S Cihaz Rolii] ¥sDT, [Slave] STAVE olarak ayarliysa.

Secilen analog girise bagli olarak, [Hiz Ref Al1 konf.] MSR1- veya ... veya [Hiz
Ref Al5 konf.] MSR5- menusu goruntilenir. Analog girisi ihtiyaclariniza gére
yapilandirmak igin ilgili menaye erigin.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayarlanmadi] | NO Analog giris konfigure edilmedi
Fabrika ayan
[AI1]...[AI3] AIl1..AI3 Analog giris Al1...AI3
[Al4]...[Al5] ATI4..AIS5 XYXS}AS?OS G/C genisletme modiili takilmigsa analog giris

[Hiz Ref Al1 konf.] MSR1- ila [Hiz Ref Al5 konf.] MSR5— Menlilerix
Bu mendller [M/S HizRef Grg Ata] MssT aracilidiyla segilen analog girisi konfiglre
etmenizi saglar.

Ornek: [M/S HizRef Grg Ata] 1SS T 6desi [Al3] 21 3 olarak ayarlanirsa, [Hiz Ref
A3 konf.] MSR3 menuslne erigilebilir.

Analog girisin konfigirasyonu hakkinda daha fazla bilgi igin bkz. [Girig/Gikig]-[Al/
AQ].
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[M/S TorkRef Grg Ata] MSTI *

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [M/S Hbrlsm Modu] MscwM, [Analog] AN2 olarak ayarliysa

* [M/S Cihaz Rolii] MsDT, [Slave] SLAVE olarak ayarliysa.

Secilen analog girise bagl olarak, [Tork Ref Al1 Konf.] MTR1- veya ... veya [Tork
Ref Al1 Konf.] MTR5- menUsu goruntilenir. Analog girisi ihtiyaglariniza gére
yapilandirmak igin ilgili menuye erigin.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayarlanmadi] | NO Analog giris konfigure edilmedi
Fabrika ayari
[AI1]...[AI3] AIl...AI3 Analog giris Al1...AlI3
[Al4]...[Al5] AT4...AIS5 XYX3AA:I3§03 G/C genigletme moduilu takiimigsa analog giris

[Tork Ref Al1 Konf.] MTR1- ila [Tork Ref Al1 Konf.] MTR5— Mentlerix

Bu meniler [M/S TorkRef Grg Ata] MSTT araciligiyla segilen analog girisi
konfigure etmenizi saglar.

Ornek: [M/S TorkRef Grg Ata] MSTT dJesi [AlI3] A1 3 olarak ayarlanirsa, [Tork
Ref Al3 Konf.] MTR3 menisine erigilebilir.

Analog girisin konfigirasyonu hakkinda daha fazla bilgi i¢in bkz. [Girig/Gikig]-[Al/
AQ].

[M/S HizRef Cks Ata] MSSO %

Master Sirucu icin hiz referansi igin segilen analog ¢ikis.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [M/S Hbrlsm Modu] MscM, [Analog] 2N2 olarak ayarlanmigsa ve
+ [M/S Cihaz Roliui] MsDT, [Master] MSTER olarak ayarliysa.

NOT: izleme amagli olarak, bu parametreye [M/S Hbrlsm Modu] MscM
yapilandiriimigsa ve [Erigsim Seviyesi] L.AC 63esi [Uzman] EPR olarak
ayarlanmissa erisilebilir.

Secilen analog ¢ikisa bagli olarak, [Hiz Ref AQ1 konf.] MsM1- veya [Hiz Ref AQ2
konf.] MsM2— menUsi gorintilenir. Analog ¢ikisi ihtiyaglariniza gore
yapilandirmak igin ilgili menlye erisin.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Hiz referansi igin analog cikis konfigiire edilmez.

Fabrika ayari

[AQ1] A0l Hiz referansi igin Analog Cikis 201 6gesine konfigiire edilir.

[AQ2 atamasi] | 202 Hiz referansi igin Analog Cikis 202 6desine konfigire edilir.

Sinyal kaybini izlemek icin master ve slave arasinda bir 4-20 mA baglantisi kullaniimasi ve [4-20
mA kaybi] LFL— menisunde izleme fonksiyonunun konfigure edilmesi dnerilir.

NOT: Konfiglrasyona izin vermek i¢in ¢ikislarin varsayilan konfiglirasyonunun
konfiglire edilmemesi gerekir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Hiz Ref AQ1 konf.] MSM1- ila [Hiz Ref AQ2 konf.] MSM2— Menulerix

Bu menller [M/S HizRef Cks Ata] Msso araciliiyla segilen analog girisi konfiglre
etmenizi saglar.

Ornek: [M/S HizRef Cks Ata] 1550 6gesi [AQ1] 201 olarak ayarlanirsa, [Hiz Ref
AQ1 konf.] MsM1 menUslne erisilebilir.

Analog girisin konfigiirasyonu hakkinda daha fazla bilgi i¢in bkz. [Girig/Gikig]-[Al/
AQ].

[M/S TorkRef Cks Ata] MSTO %

Master Sarucu igin tork referansi igin secilen analog ¢ikis.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [M/S Hbrlgsm Modu] Mscy, [Analog] 2N2 olarak ayarlanmigsa ve
» [M/S Cihaz Rolui] MsDT, [Master] MSTER olarak ayarliysa.

NOT: izleme amagl olarak, bu parametreye [M/S Hbrlsm Modu] MscM
yapilandiriimissa ve [Erigsim Seviyesi] 1.2C 6desi [Uzman] EPR olarak
ayarlanmigsa erisilebilir.

Secilen analog ¢ikisa bagl olarak, [Tork Ref AQ1 Konf.] MTM1— veya [Tork Ref
AQ2 Konf.] MTM2— menusl gorintilenir. Analog ¢ikigi ihtiyaglariniza gore
yapilandirmak icin ilgili menuye erisin.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Tork referansi icin analog ¢ikis konfiglre edilmez.

Fabrika ayari

[AQ1] AO1 Hiz referansi igin Analog Cikis 201 6desine konfigire edilir.

[AQ2 atamasi] | AO2 Hiz referansi igin Analog Cikis 202 6desine konfigire edilir.

Sinyal kaybini izlemek igin master ve slave arasinda bir 4-20 mA baglantisi kullaniimasi ve [4-20
mA kaybi] L.F1— menisunde izleme fonksiyonunun konfigiire edilmesi énerilir.

NOT: Konfiglrasyona izin vermek i¢in ¢ikislarin varsayilan konfigirasyonunun
konfiglire edilmemesi gerekir.

[Tork Ref AQ1 Konf.] MTM1- ila [Tork Ref AQ2 Konf.] MTM2— Menulerix

Bu mentler [M/S TorkRef Cks Ata] MsTO aracilhigiyla segilen analog girisi
konfigure etmenizi saglar.

Ornek: [M/S TorkRef Cks Ata] MSTO dJesi [AQ1] 201 olarak ayarlanirsa, [Tork
Ref AQ1 Konf.] MTM1 menUsine erisilebilir.

Analog girisin konfiglirasyonu hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. [Girig/Cikis]-[Al/
AQ].

[M/S yrl. Mod atm.] MSDI %

Dijital giris Master/Slave otomatik islem ve yerel kontrol modu (6rnegin bakim
modunda) arasinda gecis yapmak icin kullanilir.

Bu parametreye [M/S Hbrigsm Modu] MscM 6desi [MultiDrive Link] MD1, olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

NOT: Sistem durdugunda ve mimkiinse motor baglantisi mekanik olarak
kesildiginde bu modu kullanmak onerilir.

Olasi ayarlar: Dijital girigler (yUksek seviye)

Fabrika ayari: [Atanmamig] NO
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[MDL iletism Zmn asimi] MLTOX

Bu parametreye [M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [MultiDrive Link] MDL olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar Aciklama

0,01...10,00 s Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,05 s

[M/S Hbrlsm HataYnit] MSCB %

Coklu surtct baglantisi iletisim hatasi algilandiginda sirtcinun nasil
davranacagini tanimlayin.

Bu parametreye [M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [MultiDrive Link] MD1, olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Serbest YES Serbest durus

Durus]
Fabrika ayari

[STT'ye gbre] | STT [Durus tipi] STT parametresine uygun ancak durustan sonra
tetiklenen bir hatanin olmadidi durus

[Rampa RMP Rampada durma

durusu]

[Hizh durus] FST Hizh durus

NOT: Master [Rampa durusu] RMP igcindeyse slave'in [Serbest Durug] YES
olarak ayarlanmasi gerekir.

[M/S Chaz HataYaniti] MSDB %

Aygit kayboldugunda Sirtctnin nasil davranacagini tanimlayin

Bu parametreye [M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [MultiDrive Link] MDL olarak
ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Serbest YES Serbest durus
Durus]
Fabrika ayari
[STT'ye gore] | STT [Durus tipi] STT parametresine uygun ancak durustan sonra

tetiklenen bir hatanin olmadigi durus

[Hiz RLS Hiz, algilanan hata devam ettikce ve galistirma komutu
korunuyor] kaldiriimadigi stirece korunur ()

[Geri Cekilme | LFF Geri ¢ekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve
Hizi] galistirma komutu kaldiriimadigi stirece korunur ()
[Rampa RMP Rampada durma

durusu]

[Hizli durus] FST Hizh durug

(1) Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge igin bir réle veya
mantik gikisi atanmasi tavsiye edilir. Bu ayara yalnizca [M/S Cihaz Rolii] MsDT 0gesi [Master]
MSTER olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: Master [Rampa durusu] RIMP igindeyse, slave'in [Serbest Durusg] YES
olarak ayarlanmasi gerekir , [Hiz korunuyor] RS ve [Geri Cekilme Hizi] LFF
slave siruculer igin kullanilamaz.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[M/S Chaz Hata Gcik.] MSDD %
Sistem hazir olmadan 6nceki gecikmeyi izleme. Sistemdeki surtculerden biri bu
gecikmeden sonra hazir degilse bir [M/S Cihaz Hata] MsDF tetiklenir.

Bu parametreye [M/S Hbrlsm Modu] MscM ddesi [MultiDrive Link] MDT, olarak
ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Sonsuz sure igin bekleyin.
Fabrika ayan

0..60s Ayar arahgi

[Hata Hizi] LFF %

Bu parametreye hata yaniti parametresi [Geri Gekilme Hizi] 1.FF olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar arahgi

Fabrika ayar: 0,0 Hz

212 NVE61643TR.08



[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[M/S Kontrol] MST— Menus

Erisim

Bu Menui Hakkinda

[Tam ayarlar] =» [Master/Slave] =» [M/S Kontrol]

Bu menu Master/Slave’de kullanilan kontrol tirtinu konfigure etmek igin kullanilir.

[M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu isleve
erisilebilir.

Mekanik Baglantida Master/Slave

Master / Slave mekanik baglanti tir{ iki tir baglanti segmeyi saglar:

* [Rijit] RIG1D baglanti, her motorun rotor hizinin uygulama tarafindan ayni
olmaya zorlandidi anlamina gelir. Bu secim tipik olarak digli kutusu, disli bandi
gibi baglanti icin ve elastiklik '0'a yakin oldugunda kullanilir.

+ [Elastik] ELAST baglantida, elastiklik veya baglantidaki kayma gibi
nedenlerle motorlarin rotorlari ayni dedildir. Bu tar baglanti 6rnegin bas Ustl
konveyor (bir germe sistemi kullanan), uzun bant igin kullanilir.

[Elastik] ELAST baglanti secildiginde [Rijit] RTGTD baglanti ile ayni
parametrelere ayrica sunlara erisim verilir:

* [M/S Filtreler] MSF—
+ [Yiik Paylagimi M/S] MSB—
* [M/S Cks TorkRef Se¢] MsoT

[Elastik] EL.AST baglantisi icindeki parametreleri konfiglire etmek ve sonra [Rijit]
RIGID baglantisini segmek, [Elastik] ELAST konfiglre edilmis parametrelerini
devre disi birakir. Diger taraftan, [Rijit] RIGID baglantidan [Elastik] ELAST
baglantiya gegmenin [Rijit] RTIGTD baglanti parametreleri Gzerinde bir etkisi
yoktur.

Master/Slave Kontrol Turu

Master / Slave kontrol tiiri, slave’de hangi tiir kontroliin uygulanacagini ve
Master'in yonuyle ilgili slave’in ydninu se¢menizi saglar:

» [Direk Hiz] spDD: Slave ayni yonde Master'in hiz referansini izler.

+ [Ters Hiz] spDR: Slave ters ydonde Master'in hiz referansini izler. Tipik olarak
ylz ylze motorlar igin.

* [Tork Direkt] TROD: Slave ayni yénde Master'in tork referansini izler.

* [Tork ters] TROR: Slave ters yonde Master'in tork referansini izler. Tipik
olarak yUz ytize motorlar igin.

+ [Tork Ozel] TrOC: Slave hiz referansi cevresinde Master'in tork referansini
izler. Hizin yonid [Hiz Ref. Yonii] ssD ve torkun yoni [Moment ref. yonii]
TsD ile ayarlanabilir.

Uygulama gerektirdiginde bir tork oranini veya tork rampasini uygulamayi
saglar.

Asagidaki tabloda [M/S Kontrol Tipi] MscT égesi [Tork Ozel] TROC olarak
ayarlandiginda [Hiz Ref. Yonii] ssD ve [Moment ref. yonii] TSD arasindaki olasi
durumlar gosterilmektedir:
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Hiz Ref. Yonii] ssD [Moment ref. yonii] TsD [M/S Kontrol Tipi] MSCT

Devre disi Devre disi Slave Master ile ayni yonde
gahsir (hiz ve tork)

Devre disi Aktif Slave Master ile ayni yonde
ancak zit torkta calisir

Aktif Devre disi Slave Master ile ters yonde
calisir ve zit tork uygular

Aktif Aktif Slave hiz ve tork igin Masterin

zit yonunde gahsir.

Konfiglirasyonu Durdur

Fren yonetimi

Slave’ler konfigurasyonlariyla ve master durma tirlerine gére farkli durma
davranisglarina sahiptir.

Master serbest durdugunda:

* [M/S Kontrol Tipi] MsCT 6gesi [Direk Hiz] SpDD veya [Ters Hiz] SpDRolarak
ayarlanirsa slave’ler [Durus tipi] STT konfiglirasyonunu izlemeyi durdurulur.

+ [M/S Kontrol Tipi] MSCT Opesi [Tork Direkt] TROD veya [Tork ters] TROR
veya [Tork Ozel] TROC olarak ayarlanirsa, slave’ler aralarindaki 6ncelige
bagli olarak [Mom.ktrl.durus.tipi] TST veya [Durus tipi] STT 6gelerini
izlemeyi durdurur.

Ornek: [Mom.ktrl.durus.tipi] TST 6Jesi [Serbest Durug] NST olarak ve [Durug
tipi] sTT 6gesi [Rampada] rRMPolarak ayarlanirsa slave’ler serbest durusla
durdurulur.

Rampada Master durdugunda:

+ [M/S Kontrol Tipi] MscT 6gesi [Direk Hiz] spDD veya [Ters Hiz] sPDR olarak
ayarlanirsa, slave’ler hiz kontroliinde master rampasini izlemeyi durdurulur.

+ [M/S Kontrol Tipi] MsCT 6gesi [Tork Direkt] TROD veya [Tork ters] TROR
veya [Tork Ozel] TROC olarak ayarlanirsa, slave’ler tork kontroliinde master
rampasini izlemeyi durdurulur.

Fren sirasi yalnizca Master tarafindan yonetilir.

Master frenini, [MultiDrive Link] MD1. veya [Analog] 2N2'da fren sirasina gére
yonetir. Opsiyonel olarak, ayni fren komutuyla Master slave’lerin frenlerini
yonetebilir. Uygulamada frenlerin birakma ve kavrama sireleri ayni olmahdir.

Fren sirasi Master ve Slave’ler tarafindan yonetilir.

[MultiDrive Link] MDL'de frenler her Surlclde yonetilebilir. Birakma ve kavrama
surelerinin senkronizasyonu [MultiDrive Link] MDTL yoluyla Master tarafindan
yonetilir.

[M/S Kaplin Tipi] MSMC

M/S mekanik kaplin tipi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Rijit] RIGID Kati baglanti
Fabrika ayari
[Elastik] ELAST Elastik baglanti
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[M/S Kontrol Tipi] MSCT %

Parametreye [M/S Cihaz Rolii] MsDT 6gesi [Slave] ST.AVE olarak ayarlanirsa
veya [M/S Cihaz ID] Ms1D 6gesi [Slave 1] - [Slave 10] olarak ayarlanirsa

erigilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Tork Direkt] TRQD Tork yoni kontrolu
Fabrika ayari

[Tork ters] TROR Ters tork kontrolu

[Tork Ozel] TRQC Tork &zel kontroll
Farkli motorlar oldugunda tork rampasinda bir tork oranini
uygulamaya izin verin

[Direk Hiz] SPDD Hiz yéni kontroll
[M/S Kaplin Tipi] MsMC 6gesi [Rijit] RIGID olarak ayarl
degilse kullanilamaz

[Ters Hiz] SPDR Ters hiz kontroli
[M/S Kaplin Tipi] MsMC 6gesi [Rijit] RTGTD olarak ayarli
degilse kullanilamaz
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[M/S Tork Kontrol] MSQ— Mentisu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Master/Slave] =» [M/S Kontrol] =# [M/S Tork Kontrol]

Bu Menu Hakkinda

Bu menilye su sekilde erisilebilir:

* [M/S Cihaz Rolui] MsDT, [Slave] SLAVE veya [M/S Cihaz ID] MS1D, [Slave 1]
- [Slave 10] olarak ayarliysa ve

* [M/S Kontrol Tipi] MSCT su sekilde ayarliysa:
o [Tork Direkt] TROD veya
o [Tork ters] TROR veya
> [Tork Ozel] TROC.

[Hiz Ref. YOnu] SSD %

Master'dan referans hiz degerinin imza tersine ¢evirmesi igin atama.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
+ [M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [Hayir] NO olarak ayarl degilse ve
+ [M/S Kontrol Tipi] MscT olarak ayarliysa [Tork Ozel] TroC.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamis
Fabrika ayari

[Evet] YES Evet
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital girig DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan buyuk giicl olan siriicilerde

erisilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma moddli takilmigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [G/C profili] 10 konfiglrasyonundaki sanal dijital girig CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIG profili] 10 konfigurasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111..C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... €201...c210 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen®@ fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211..C215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki bir fieldbus moddli olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...C315 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddlu olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girigi
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340-+sN4E sirlicilerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bdlime ATV340+-sN4E siirlicilerde erisilebilir.

[Moment ref. yoniu] TSD %

Tork diizenleme fonksiyonu igin referansin isaretinin tersine g¢evrilmesi icin atama.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [Hayir] NO olarak ayarh degilse ve
+ [M/S Kontrol Tipi] MSCT olarak ayarliysa [Tork Ozel] TrOC.

[Hiz Ref. Yonii] ssDile ayni.

[Moment orani] TRT %

Bu parametre master motordan farkli bir nominal tork ile bir slave motor
kullaniimasi durumunda veya master ve slave arasindaki torkun dengesini
bozmak igin kullanilir.

Bu parametre master'dan alinan tork referansinda bir faktori % olarak uygular.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [Hayir] NO olarak ayarl degilse ve
+ [M/S Kontrol Tipi] MsCT olarak ayarliysa [Tork Ozel] TROC.

Ayar (@) Aciklama

%0,0...1000,0 [Moment ref. kanali] TR1 veya [Tork Ref 2 kanalli] Tr2
0gesine uygulanan katsayi

Fabrika ayari: %100,0

[Tork Ref Offset] TQOP %

Bu parametre tork referans degerini élgeklemek icin kullanihr.
Bu parametre tork referansinda % olarak bir ofseti uygular.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [M/S Hbrlsm Modu] MscM 63esi [Hayir] NO olarak ayarh degilse ve
+ [M/S Kontrol Tipi] MsCT olarak ayarliysa [Tork Ozel] TROC.

Ayar () Aciklama

%-1000,0...1000,0 Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,0%

[Mom.ramp. zamani] TRP %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [Hayir] NO olarak ayarh degilse ve
+ [M/S Kontrol Tipi] MScT olarak ayarliysa [Tork Ozel] TrOC.
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Ayar (@) Aciklama

0,0...99,99 s Nominal torkun %100 degisimi igin yukselme ve digsme zamani

Fabrika ayan: 3,00 s

[Mom.ktrl.durus.tipi] TST

[Spin zamani] SPT %

Tork kontrol durus tipi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hiz] SPD [Durus tipi] STT konfiglirasyonuna uygun sekilde hiz
diizenlemesi durma
Bu parametre, [Fren atamasi] BL.C yapilandiniimissa, [Hiz]
SPD igin zorlanir

[Serbest] NST Fabrika ayari: Serbest durus

[Sfr moment] SPN Sifir tork durmasi, ancak motorda aki korunuyor
Not: Bu ayara yalnizca kapali gevrim kontroliinde ([Motor
kontrol tipi] CTT 6gesi [Senk.mt.KC] FsY veya [FVC] FvC
olarak ayarh) erigilebilir

Hizli bir sekilde yeniden baglamak igin hazir kalmak igin ddénme siresi ardindan
durma.

Bu parametre sifir hiza ulasildiktan sonra motorun akilanmis durumda tutulacagi
sureyi belirtir.

Bu parametreye [Mom.ktrl.durus.tipi] TsT 6Jesi [Sfr moment] SPN olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar (@) Aciklama

0,0...3600,0 s Ayar araligi

Fabrika ayan: 1,0 s

[Pozitif 6lubolge] DBP

Tork diizenleme pozitif 610 bandi.

Tork kontrolll hiz referans deg@eri cevresinde [Pozitif 6liibolge] DEP ve [Negatif
oliibolge] DBN tarafindan tanimlanan bir alanda etkindir.

Bu alanin diginda, surtci tork kontrol alani iginde hizin dénmesini saglamak igin
hiz kontroliinde otomatik degisir.

Deger hiz referansina cebirsel olarak eklenir.

[Pozitif 6liibolge] DBP = 10 icin drnek:
* Referans =+ 50 Hz ise: + 50 + 10 =60 Hz
* Referans =-50Hzise:-50+10=-40Hz

Ayar (@) Aciklama

0,0...2 x [Maks Frekans] TFRr Ayar araligi

Fabrika ayarn: 10,0 Hz
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[Negatif 6lubolge] DBN

Tork diizenleme negatif 610 bandi.

Tork kontrolU hiz referans de@eri cevresinde [Pozitif 6liibélge] DEP ve [Negatif
ollibolge] DBN tarafindan tanimlanan bir alanda etkindir.

Bu alanin disinda, surlcu tork kontrol alani iginde hizin dénmesini saglamak igin
hiz kontroliinde otomatik degisir.

Deger hiz referansindan cebirsel olarak ¢ikarilir.

[Negatif 6liibolge] DBN = 10 i¢in érnek:
* Referans=+50Hzise: +50-10=40 Hz
* Referans=-50Hzise:-50-10=-60 Hz

Ayar (@) Aciklama

0,0...2 x [Maks Frekans] TFRr Ayar araligi

Fabrika ayari: 10,0 Hz

[Mom.ktrl zam.asim] RTO

Hata durumunda tork kontrol modunun otomatik ¢ikisini izleyen veya bir uyari
tetiklendiginde sire.

Ayar Aciklama

0,0...999,9 s Ayar araligi

Fabrika ayari: 60 s

[Tork Ktrl HataTepki] TOB

Tork kontrol hatasina yanit.

Sirdcinin bir kez yaniti [Mom.ktrl zam.agim] RTO igin silire gecti.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Uyari] ALRM Zaman agiminda uyari tetiklenir
Fabrika ayari

[Hata] FLT Serbest durmayla bir hata tetiklenir

[Dusuk Tork] LTQ

Dusuk tork esigi siniri.

Slave’de uygulanan tork [Diisiik Tork] L.T0 ve [Yiiksek Tork] HT0Q (nominal
torkun %'si olarak aciklanir) arasinda sinirlanir.

Bu parametre [Yuksek Tork] 57O dederinden yiksek olamaz.

Ayar (@) Aciklama

-300,0...[Yiiksek Tork] HT0Q Ayar araligi
Fabrika ayari: -%300,0
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[Tiim ayarlar] csT—

[Yiiksek Tork] HTQ

Yiksek

tork esigi siniri.

Bu parametre [Dusiik Tork] .70 dederinden kigik olamaz.

Ayaro

Aciklama

[Diisiik

Tork] 1.T0...%300,0

Ayar araligi
Fabrika ayari: 300,0%

[M/S Kontrol] MST— Menisu

Erigim

[Tiim ayarlar] =» [Master/Slave] =» [M/S Kontrol]

Bu Menu Hakkinda

[M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu meniiye

erisilebi

[Tork Filtre] TRF %

lir.

Bu fonksiyon dinamik kontrol kisitlamalariyla ugragsmak icin Slave’ler Strtculeri
icin tork referansinda bir filtre saglar (iletisim gecikmeleri gibi). Giris tork
referansinda filtrelemenin bulunup bulunmadigini segin.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

» [M/S Cihaz Rolii] ¥sDT, [Slave] s1LAVE veya [M/S Cihaz ID] MS1D, [Slave 1]
- [Slave 10] olarak ayarliysa ve

* [M/S Kontrol Tipi] MSCT su sekilde ayarliysa:
[Tork Direkt] TROD veya

o

o

o

[Tork ters] TROR veya

[Tork Ozel] TROC.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Girig torku referans filtrelemesi devre disi
Fabrika ayan

[Evet] YES Giris torku referans filtrelemesi etkin

[Tork Filtre Bantgen] TRW %

Filtrenin Bant genisligini Hertz cinsinden tanimlar.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:

* [Tork Filtre] TRF, [Evet] YES olarak ayarlanmissa ve

+ [M/S Kontrol Tipi] MSCT su sekilde ayarliysa:
[Tork Direkt] TRQOD veya

o

o

o

[Tork ters] TROR veya

[Tork Ozel] TROC.
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Ayar Aciklama

1...1000 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 20 Hz.

[M/S Filtreler] MSF— Menusu
Erisim

[Tum ayarlar] =» [Master/Slave] =» [M/S Kontrol] =» [M/S Filtreler]

Bu Menu Hakkinda

Menuye [M/S Kaplin Tipi] MsMcC 6gesi [Elastik] ELAST olarak ayarlanirsa ve
[Erisim Seviyesi] L.AC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Master kontrol hizi ve Slave tork kontrollidir. Bu 6zellik baglama dinamigine
(elastik) bagli olarak Master ve Slave arasinda aktarim fonksiyonunu konfiglre
etmeye izin verir.

Geligmis filtre baglamanin elastikligini telafi etmek icin Master veya/ve Slavelerde
bagimsiz olarak ayarlanabilir:

1 Master
2 Slave

3 Bu elastik baglama icin gelismis filtre ayarlanabilir

[M/S ileri Dzy Fltre] MSFE

M/S lleri Diizey Filtre Aktivasyon.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Gelismis filtreleme devre digi
Fabrika ayari

[Evet] YES Gelismis filtreleme etkin
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[M/S ileri Fltre Frq] MSFF %

Filtrenin frekansini Hz cinsinden tanimlar.

[M/S ileri Fitre Frq] MseF Parametresinin Etkisi

MSFF MSFF artigi
(dB) (dB)
01— - 0 S
S . e
A+ 1 F
2 N 2 \
10° 100
ook / ok / -
10 - . F (rad/sn) | -10° . . F (rad/sn)
10 102 10° 10* 10 102 103 10*

[M/S ileri Dzy Fltre] sFE 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar Aciklama
10,0...150 Hz Ayar araligi
Fabrika ayan: 15,0 Hz

[M/S ileri Fltre BA] MSFB %

Bant genisligini tanimlar. Filtre frekansinin %'si olarak filtrenin durma bandinin
genisligi anlamina gelir.
[M/S ileri Fitre BA] s FB Parametresinin Etkisi

MSFB MSFEB artigi
(dB) (dB)
0 \ ) o
\ | \ P
Ar { 1 F
||
|
| N
-2 -2 =
Faz Faz
10 10 -
P
/
0 — — ol Vs
10 L L + F (radisn) -10° '2 '3 4+ F (rad/sn)
10 102 10% 10 10 10 10 10

[M/S ileri Dzy Fltre] MsFE 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar Aciklama
%10...400 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[M/S ileri Fitre Drn] MSFD %

Filtre frekansinin azalma seviyesini tanimlar.

[M/S lleri Fitre Drn] MSFD Parametresinin Etkisi
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MSFD MSFD artigl
(dB) (dB)
o 0
AN
0 \ -10f
20 20
90° - 90°
0° - 01— B
-90° . . F (rad/sn) -90° " ) F(
ry rad/sn)
10 102 10% 10 10 102 10% 10°*

[M/S ileri Dzy Fltre] MsFE 6gesi [Hayir] N0 olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erigilebilir.
Ayar Aciklama
%0...99 Ayar araligi

Fabrika ayari: %10

[M/S ileri Fltre Kzn] MSFG %

Filtrenin kazanimini tanimlar. %100 bir bitin kazanim anlamina gelir.

[M/S ileri Fitre Kzn] MsFG Parametresinin Etkisi

MSFG MSFEG artigi
(dB) (dB)
0 20 -
\ \\
A / WL /
/ 18 /
10 10
ok / o S— /
100 X X & F (adsn) | 10 — = + F (rad/sn)
10 102 10° 10 10 10 10 10

[M/S ileri Dzy Fltre] vsFE 6gesi [Hayir] N0 olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar Aciklama
%0...1.000 Ayar araligi

Fabrika ayari: %100

[M/S ileri Fitre Fkt] MSFC %

Master / Slave gelismis filtresi katsayisi.

[M/S lleri Fitre Fkt] MsEC Parametresinin Etkisi
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MSFC MSEC artigl
(dB) (dB)
0 20
10k
1k
ol
2 -10
100 180°
90°|-
0°+
o
-10° . F (radisn) | -90° . . + F (rad/sn)
10 102 103 10 10 10? 10° 10

[M/S ileri Dzy Fltre] MsFE 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar Aciklama
%0...1.000 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100
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[Yuk Paylagimi M/S] MSB— Menusui
Erisim

[Tim ayarlar] =» [Master/Slave] =» [M/S Kontrol] =» [Yiik Paylagsimi M/S]

Bu Menui Hakkinda

Bu mentye su sekilde erisilebilir:
+ [M/S Kaplin Tipi] MsMc, [Elastik] ELAST olarak ayarlanmissa ve

+ [M/S Cihaz Rolii] MsSDT veya [M/S Cihaz ID] Ms 1D 6desi [Master] MSTER
olarak ayarliysa.

Ya da:

+ [M/S Cihaz Rolii] MsDT, [Slave] STLAVE veya [M/S Cihaz ID] Ms1D, [Slave 1]
- [Slave 10] olarak ayarliysa ve

* [M/S Kontrol Tipi] MSCT su sekilde ayarliysa:
o [Direk Hiz] spDD veya
o [Ters Hiz] SPDR.

Yuk paylasimi, Uzman Seviyesinde Erisilebilen Parametreler

ike:

Hiz referansi + Tork referansi
e Rampa — % }—> Hiz gevrimi >

Dengeleme K Filtre <

LbC LbF
LbC1
LbC2
LbC3
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isken Hizl Siriculer [Tiim ayarlar] csT—

Yik paylagim faktori K, K1 ve K2 (K = K1 x K2) faktoriyle tork ve hiz ile belirlenir.
K1
1
LbCI1 LbC2
K2
Lo /

; prB ‘ i T

| LbC3 Rt x (1 + LbC3)

’ LbC

/

S Hiz
T Tork

Rt Nominal tork

[Yik paylagsimi] LBA

Yuk

dengeleme konfigirasyonu

2 motor mekanik olarak ve dolayisiyla ayni hizda baglandiginda, her biri bir
surlcu ile kontrol edilir, bu fonksiyon iki motor arasinda tork dagilimini iyilestirmek
icin kullanilabilir. Bunu yapmak igin torka gore hizi degistirir.

Not:

Bu fonksiyon yalnizca [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [SVC Gerilim]

vvcsekilde ayarlanirsa uyumludur:

Bu parametre asagidaki sekilde ayarlanirsa [Hayir] O degerine zorlanir:

[PID geribesleme] PIF atanmigsa veya
[Mom/hiz anaht.] Tss olarak ayarliysa [Evet] YES veya

[Uygulama Se¢imi] APPT 6gesi [Tiim uygulamalar] 2L1, [Dikey] HOST
veya [Konveyor] CONV olarak ayarlandiysa veya

[M/S Kaplin Tipi] Msvc 6gesi [Elastik] ELAST ve [M/S Cihaz Rolii] MSDT
O0gesi [Master] MSTER olarak ayarlandiysa veya

[M/S Cihaz Rolii] MsDT 6gesi [Slave] SLAVE ve [M/S Kontrol Tipi] MSCT
Ogesi [Direk Hiz] spDD veya [Ters Hiz] sPDR olarak ayarliysa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fonksiyon devre disi
Fabrika ayan

[Evet] YES Fonksiyon aktif

[Yiik diizeltimi] LBC %

Nominal hiz yiki denge dlzeltmesi.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Yik paylagsimi] L.B2A 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye
erisilebilir.

T
Nt oo

Nt f----m-mmmmmmmmmm-

T Tork
Nt Nominal tork

F Frekans
Ayar Aciklama
0,0...1000,0 Hz Ayar aralgi

Fabrika ayarn: 0,0 Hz

[Min. hiz duzeltimi] LBC1 %

Tork azaltma fonksiyon hizi referansi i¢in Dusuk Hiz.

Hz olarak yuk dizeltmesi icin minimum hiz. Bu esigin altinda, hi¢ dizeltme
yapilmaz. Bu, motor dénustine engel olacaksa ¢ok disik hizda dizeltmeyi
onlemek igin kullanilir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Erigim Seviyesi] 1.2C, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
+ [Yiik paylasimi] 1.B2 6gesi [Hayir] NO olarak ayarl degilse.

Ayar Aciklama

0,0...999,9 Hz Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Maks. hiz dlizeltimi] LBC2 %

Tork azaltma fonksiyon hizi referansi igin ylksek hiz.

Ma_lg_simum yuk duzeltmesinin uygulandidi degerin tUzerinde Hz cinsinden hiz
esigi.
Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

* [Erigim Seviyesi] L.2AC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve

+ [Yiik paylagsimi] 1.B2 6gesi [Hayir] NO olarak ayarl degilse.
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Ayar Aciklama

LbLC 1..1000,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Moment offset] LBC3 %

Tork dlizeltmesi igin tork ofseti.

Nominal torkun %'si olarak yUk diizeltmesi icin minimum tork. Bu esigin altinda,
hi¢ dlzeltme yapilmaz. Tork yéni sabit olmadiginda tork kararsizliklarindan
kacinmak icin kullanilir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Erisim Seviyesi] LAC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
+ [Yiik paylagsimi] 1.B2 6gesi [Hayir] NO olarak ayarl degilse.

Ayar Aciklama

%0...300 Ayar araligi

Fabrika ayari: %0

[Paylasim filtresi] LBF %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [Erigim Seviyesi] LAC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
+ [Yiik paylagsimi] L.B2 6gesi [Hayir] NO olarak ayarl degilse.

Ayar Aciklama

100...20,000 ms Ayar araligi

Fabrika ayari: 100 ms

[M/S Bins TrkRef Sel] MSIB %

Master / Slave yuk dengeleme tork referans segimi.

[Yuk paylagimi] B2 6desi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
[M/S ileri Dzy Fltre] MsFE 6gesi [Hayir] N0 olarak ayarlanirsa bu parametrenin bir
etkisi olmaz.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Uygulan- NO Uygulanmadi

madi]

[Gelismis BFILT Gelismis filtreden dnce

Filtre Onii]

Fabrika ayan
[Gelsm. Filt. AFILT Filtreden sonra
dn snra]
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[M/S Kontrol] MST— Menus

Erisim

Bu Menui Hakkinda

Asagidaki semada referans girislerinin etkisi ve Master/Slave yapisindaki secimler gosteriimektedir:

MASTER VEYA BAGLI
VSD

Baslangig M‘z?‘anglil
veya

MdL veya Al

RAMPA_ONCESI

[Tam ayarlar] =» [Master/Slave] =» [M/S Kontrol]

[M/S Hbrlsm Modu] MscM 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu isleve

erigilebilir.

Denge
Katsayisi ——

Baslangig —
MdL
Wref

msis TR ’ msIT Trae
el Mekanik f T,
—> —>—e__ | Geligmis refetrl

Wref
—p Filtreleme —p—@ kontrol

—>
—>—0 Tref filtre o

KONTROL_ONCES/

Filtre-
leme

HMI
Veya
Harici kontroldr

[M/S Tork Ref Girigi] MSIT %

Kontrol zincirinde Master / Slave tork referansi girisi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

+ [M/S ileri Dzy Fltre] vsFE 6gesi [Hayir] N0 olarak ayarli degilse.
* [M/S Kaplin Tipi] MsMc, [Elastik] ELAST olarak ayarlanmigsa ve
+ [M/S Cihaz Rolii] MsDT, [Slave] STLAVE olarak ayarl veya [M/S Cihaz ID]

MSID, [Slave 1] [Slave 10] olarak ayarliysa.

——>—a_ | Elektrik

kontroliine

-~
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|
|
|
|
|
|

Tref_master Bam’ig‘gl

veya Al ]

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Uygulan- NO Uygulanmadi
madi]
[Geligmis BFILT Gelismis filtreden 6nce
Filtre Onii]
Fabrika ayari
[Gelsm. Filt. AFILT Geligmis filtreden sonra
dn snra]

[M/S Cks TorkRef Se¢] MSOT *

Master / Slave ¢ikis tork referansi segimi.
Dengeleme 6zelliginin giris yonlendirmesini segin.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:

* [M/S Kaplin Tipi] MsvMc, [Elastik] ELAST olarak ayarlanmissa ve
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[Tiim ayarlar] csT—

« [M/S ileri Dzy Fltre] MsFE 6gesi [Hayir] NO olarak ayarli degilse.
[M/S Tork Ref Girisi] MSTT ile ayni.

[M/S Hiz Ref Girig] MSIS %

Kontrol zincirinde Master / Slave hiz referansi girisi.

Yeni hiz referansi giriginin yonlendirmesini secin.

Parametreye [M/S Cihaz Rolii] MsDT 6gesi [Slave] SLAVE olarak ayarlanirsa
veya [M/S Cihaz ID] Ms 1D 6desi [Slave 1] - [Slave 10] olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Uygulan- NO Uygulanmadi
madi]
[Rampa BRMP Giris hizi referansi kontrol referansinda rampa girisinden 6nce
oncesi]
Fabrika ayan
[Rampadan ARMP Giris hizi referansi kontrol referansinda rampa girisinden sonra
sonra]
[Kontrol BCTRL Giris hizi referansi kontrol referansinda kontrol girisinden énce
Déngiisii
Onii]

[M/S Cks HizRef Se¢] MSOS

Master / Slave ¢ikis hiz referansi segimi.

[M/S Hiz Ref Girig] MS1s ile ayni.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Kaldirma fonksynir.]

[Fren lojik kontroli] BLC— Menusu

Erisim

Bu Menui Hakkinda

[Tiim ayarlar] =» [Kaldirma fonksynIr.] =» [Fren lojik kontrolii]

Yatay ve dikey kaldirma uygulamalarinda ve dengesiz yiklerde, surtictiniin tek bir
cikisiyla bir ya da birkag elektromanyetik fren(ler)i kontrol etmek igin kullanihr.

Dikey hareketlerdeki amag, yiki tutmak igin frenin birakilmasi ve uygulanmasi
sirasinda kaldirma yénundeki motor torkunu korumaktir. Fren birakildiginda
yumusak sekilde baslatin ve fren uygulandiginda yumusak sekilde durdurun.

Yatay hareketlerdeki amag, ani hareketleri dnlemeye yardimci olmak igin
hareketin baglangicinda torkun birikmesiyle frenin birakilmasini ve durdurulmasi
sirasinda sifir hizla fren uygulamasini senkronize etmektir.

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Dikey Kaldirma Uygulamasi i¢in Fren Lojik Kontrolii i¢in Talimatlar

Uygulamaniz birbiriyle iligkili cok ¢esitli mekanik, elektrik ve elektronik bilesenden
olusur ve surlcu pargasidir. Strtict yumusak yolverici tek basina, uygulamaniz
icin gegerli glvenlikle ilgili tim gereklilikleri karsilamak icin islevin tamamini
saglamak ne amaglidir ne de saglayabilir. Uygulamaya ve uygulamayla ilgili sizin
gerceklestirmeniz gereken risk degerlendirmesine bagl olarak, harici kodlayici,
harici fren, harici izleme aygitlari, korkuluklar vb. dahil ancak bunlarla sinirli
olmamak Uzere gesitli ek donanimlar gereklidir.

Bir makine tasarimcisi/ireticisi olarak makinenizle iligkili tim standartlari bilmeniz
ve bunlara uymaniz gereklidir. Bir risk degerlendirmesi yapmaniz ve uygun
Performans Diizeyini (PL) ve/veya Giivenlik Entegrasyon Diizeyini (SIL) belirleyip
makinenizi ilgili tim standartlara uyacak sekilde tasarlamaniz ve lGretmeniz
gerekir. Bunu yaparken makinedeki tim bilesenlerin birbiriyle iligkisini dikkate
almalisiniz. Ek olarak, makinenizin kullanicisina, guvenli bir sekilde ¢alistirma ve
bakim yapma dahil makine izerinde ve makineyle her turll isi gerceklestirmesini
saglayacak kullanim talimatlarini saglamaniz gerekir.

Bu belgede uygulamaniz i¢in gegerli olan tim norm standartlarini ve gereklilikleri
bildiginiz var sayiimigtir. Striici yumusak yolverici uygulamanizin tamami igin
guvenlikle ilgili tim iglevleri saglayamadigi igin gerekli tim ek ekipmanlari kurarak
gerekli Performans Dlzeyi ve/veya Guvenlik Butunligu Seviyesine ulagildigindan
emin olmaniz gerekir.
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AUYARI

YETERSIZ PERFORMANS DUZEYi/GUVENLIK ENTEGRASYON DUZEYi
VE/VEYA TAHMIN EDILMEYEN EKiIPMAN CALISMASI

+ ENISO 12100 ve uygulamaniza uygun diger tim standartlar igin bir risk
degerlendirmesi gergeklestirin.

* Risk degerlendirmenizde tanimlanan tim kritik kontrol fonksiyonlarinin
yedek bilesenlerini ve/veya kontrol yollarini kullanin.

+ Ogzellikle, siriiciiyii kapali déngii modunda galistirmiyorsaniz (érnegin, ,
BRH3 [BRH b3] ve BREH4[BRH b4] BrH5 [BRH b5] gibi bazi dahili izleme
islevleri saglayan kapali déngi modunda) risk degerlendirmenizde
tanimlanan herhangi bir tirde tehlikeyi dnlemek i¢in gerekli tim izleme
islevlerini uygulayin.

* Uygulamanizda kullanilan her bir bilesenin hizmet émriintin uygulamanizin
tamaminin amaglanan hizmet émru igin yeterli oldugunu dogrulayin.

+ Uygulanan guvenlikle ilgili islevlerin ve izleme islevlerinin etkili oldugunu
dogrulamak Uzere tim potansiyel hata durumlari igin kapsamli isletmeye
alma testleri gergeklestirin; érnegin, kodlayicilar kullanarak hiz izleme, tim
bagli cihazlar icin kisa devre izleme ve frenlerin ve korkuluklarin dogru
¢alismasi gibi ancak bunlarla sinirli degil.

» Yukun her kosulda guvenli bir sekilde durdurulabilecegini dogrulamak i¢in
olasi tim hata durumlarini iceren kapsamli isletmeye alma testleri
gerceklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Belirli bir uygulama notu NHA80973 kaldirma makinelerinde kullanilabilir ve se.
com adresinden indirilebilir.

Calisma durumuna surtci gegisleri Ariza veriyorsa sebeke kontaktdru ve fren
kontaktoru enerjisi kesilmelidir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI
* [Oprs durum Hata] F1.T 6gesini R1 ¢ikis rélesine atayin.

» Sebeke kontaktériinlin bobinini ¢ikis rélesi R1'e baglayin.

+ Fren kontaktérindn kontagini sebeke kontaktérinin asagi akisl yoninde
baglayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Adim | Eylem
1 Motor isim plakasi parametrelerini girin.
2 Sogutma moduna gore [Motor Termal Modu] THT 8gesini ayarlayin.
3 [OtoTanima Kullanimi] TUNU 6gesinin [Motor 1sil] TM olarak ayarlandigini dogrulayin ya

da bu ayari yapin, ardindan bir motor otomatik ince ayari yapin ([OtoTanima] TUN -
[OtoTanima Uygula] YES).

NOT: Otomatik ince ayar soguk bir motor ile yapilmaldir.

4 [Fren atamasi] B1.C 6desini atayin. Fonksiyonu etkinlestirir ve atanan gikis, freni
birakmak/uygulamak igin komutu kontrol eder.

5 [Hareket tipi] BST 6gesinin [Dikey] VER olarak ayarlandigini dogrulayin.

6 [Fren birkma darbsi] 51 6gesini [Evet] YES olarak ayarlayin. ileri déniis yéniiniin (yani
pozitif referans frekansiyla ileri dijital giris) yukin kaldiriimasina karsilik geldiginden emin
olun.

indirilmekte olan yiikiin kaldirimakta olan yiikten ¢ok farkli oldugu uygulamalar igin,
[Fren birkma darbsi] B1P = [2 IBR] 21ER olarak ayarlayin (baska deyisle, her zaman bir
yukle yukari gikma ve her zaman yiiksiiz agagi inme).
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Adim | Eylem

7 Fren kontagi geri beslemesini kullanmak icin [Fren kontagi] BCT ve/veya fren kontaktoru
geri beslemesini kullanmak igin [Fren rolesi geribslm] BR1 6desini atayin. Gerekirse
[Fren g.bsime filt.] FBCT ve/veya [Frn Rolesi geribsim fltr] FERT 6gelerini ayarlayin.

8 Fren serbest birakma akimi [Fren birakma Akimi] IBR ve [Fren.birk.akim ger.] IRD,
[Fren birkma darbsi] B1P = [2 IBR] 21ER ise: fren birakma akimini motorda gdsterilen
nominal akima ayarlayin. Test sirasinda, ylku sorunsuz tutmak igin fren birakma akimini
ayarlayin.

9 Hizlanma stresi: kaldirma uygulamalari i¢in hizlanma rampalarini 0,5 saniyeden fazla bir
degere ayarlayin. Suriictiniin akim sinirini asmadigindan emin olun.

Ayni 6neri yavaslatma icin de gecerlidir.

Animsatici: bir kaldirma hareketi igin bir frenleme direnci kullaniimahdir.

10 [Fren birak. siiresi] BRT: frenin tlriine gore ayarlayin. Mekanik frenin birakiimasi igin
gerekli siiredir.

Bu parametre [Fren g.bslme filt.] FRCT ve [Frn Rolesi geribsim fltr] BRI igin
maksimum degeri dikkate almalidir.

11 Yalnizca kapali gevrim modunda [Fren birakma frek.] BIR: [Otomatik] 2UTO olarak
birakin, gerekirse ayarlayin.

12 [Fren tutma frek.] BEN: [Oto.] ayarinda birakin, gerekirse ayarlayin.

13 [Fren tutma siiresi] BET: frenin tiriine gére ayarlayin. Mekanik frenin kavranmasi igin
gerekli stredir.

Bu parametre [Fren g.bslme filt.] FRCT ve [Frn Rolesi geribsim fltr] FBRT igin
maksimum degeri dikkate almalidir.

Yatay Kaldirma Uygulamasi i¢in Fren Lojik Kontrolii icin Talimatlar

Uygulamaniz birbiriyle iligkili cok ¢esitli mekanik, elektrik ve elektronik bilesenden
olusur ve surlcu pargasidir. Striict yumusak yolverici tek basina, uygulamaniz
icin gegerli glivenlikle ilgili tim gereklilikleri karsilamak igin islevin tamamini
saglamak ne amagclidir ne de saglayabilir. Uygulamaya ve uygulamayla ilgili sizin
gerceklestirmeniz gereken risk degerlendirmesine bagl olarak, harici kodlayici,
harici fren, harici izleme aygitlari, korkuluklar vb. dahil ancak bunlarla sinirli
olmamak Uzere cesitli ek donanimlar gereklidir.

Bir makine tasarimcisi/ireticisi olarak makinenizle iligkili tim standartlari bilmeniz
ve bunlara uymaniz gereklidir. Bir risk degerlendirmesi yapmaniz ve uygun
Performans Dulzeyini (PL) ve/veya Guvenlik Entegrasyon Duzeyini (SIL) belirleyip
makinenizi ilgili tim standartlara uyacak sekilde tasarlamaniz ve Uretmeniz
gerekir. Bunu yaparken makinedeki tim bilesenlerin birbiriyle iligkisini dikkate
almalisiniz. Ek olarak, makinenizin kullanicisina, guivenli bir sekilde ¢alistirma ve
bakim yapma dahil makine tzerinde ve makineyle her turll isi gergeklestirmesini
saglayacak kullanim talimatlarini saglamaniz gerekir.

Bu belgede uygulamaniz i¢in gegerli olan tim norm standartlarini ve gereklilikleri
bildiginiz var sayllmisgtir. Strtici yumusak yolverici uygulamanizin tamami igin
guvenlikle ilgili tim islevleri saglayamadigi icin gerekli tim ek ekipmanlari kurarak
gerekli Performans Dulzeyi ve/veya Glvenlik Batunlugl Seviyesine ulagildigindan
emin olmaniz gerekir.
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AUYARI

YETERSIZ PERFORMANS DUZEYi/GUVENLIK ENTEGRASYON DUZEYi
VE/VEYA TAHMIN EDILMEYEN EKiIPMAN CALISMASI

+ ENISO 12100 ve uygulamaniza uygun diger tim standartlar igin bir risk
degerlendirmesi gergeklestirin.

* Risk degerlendirmenizde tanimlanan tim kritik kontrol fonksiyonlarinin
yedek bilesenlerini ve/veya kontrol yollarini kullanin.

+ Ogzellikle, siriiciiyii kapali déngii modunda galistirmiyorsaniz (érnegin, ,
BRH3 [BRH b3] ve BREH4[BRH b4] BrH5 [BRH b5] gibi bazi dahili izleme
islevleri saglayan kapali déngi modunda) risk degerlendirmenizde
tanimlanan herhangi bir tirde tehlikeyi dnlemek i¢in gerekli tim izleme
islevlerini uygulayin.

* Uygulamanizda kullanilan her bir bilesenin hizmet émriintin uygulamanizin
tamaminin amaglanan hizmet émru igin yeterli oldugunu dogrulayin.

+ Uygulanan guvenlikle ilgili islevlerin ve izleme islevlerinin etkili oldugunu
dogrulamak Uzere tim potansiyel hata durumlari igin kapsamli isletmeye
alma testleri gergeklestirin; érnegin, kodlayicilar kullanarak hiz izleme, tim
bagli cihazlar icin kisa devre izleme ve frenlerin ve korkuluklarin dogru
¢alismasi gibi ancak bunlarla sinirli degil.

» Yukun her kosulda guvenli bir sekilde durdurulabilecegini dogrulamak i¢in
olasi tim hata durumlarini iceren kapsamli isletmeye alma testleri
gerceklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

neden olabilir.

Belirli bir uygulama notu NHA80973 kaldirma makinelerinde kullanilabilir ve se.
com adresinden indirilebilir.

Calisma durumuna surtci gegisleri Ariza veriyorsa sebeke kontaktdru ve fren
kontaktoru enerjisi kesilmelidir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI
* [Oprs durum Hata] F1.T 6gesini R1 ¢ikis rélesine atayin.
» Sebeke kontaktériinlin bobinini ¢ikis rélesi R1'e baglayin.

+ Fren kontaktérindn kontagini sebeke kontaktérinin asagi akisl yoninde
baglayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Adim | Eylem
1 Motor isim plakasi parametrelerini girin.
2 Sogutma moduna gore [Motor Termal Modu] THT 8gesini ayarlayin.
3 [OtoTanima Kullanimi] TUNU 6gesinin [Motor 1sil] TM olarak ayarlandigini dogrulayin ya

da bu ayari yapin, ardindan bir motor otomatik ince ayari yapin ([OtoTanima] TUN -
[OtoTanima Uygula] YES).

NOT: Otomatik ince ayar soguk bir motor ile yapilmaldir.

4 [Fren atamasi] B1.C 6desini atayin. Fonksiyonu etkinlestirir ve atanan gikis, freni
birakmak/uygulamak igin komutu kontrol eder.

5 [Hareket tipi] BST 6gesini [Yatay] HOR olarak ayarlayin.
6 [Fren birkma darbsi] 1P 6desini [Hayir] NO olarak ayarlayin.
7 Fren kontagi geri beslemesini kullanmak icin [Fren kontagi] 2CT ve/veya fren kontaktoru

geri beslemesini kullanmak igin [Fren rolesi geribslm] BRI 6desini atayin. Gerekirse
[Fren g.bslme filt.] FBCT ve/veya [Frn Rolesi geribsim fltr] FBRT dgelerini ayarlayin.

8 [Fren birakma Akimi] 1BR: [Hayir] NO olarak ayarlayin.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Adim | Eylem

9 [Fren birak. siiresi] BRT: frenin tirline gore ayarlayin. Mekanik frenin birakilmasi igin
gerekli stredir.
Bu parametre [Fren g.bslme filt.] FRCT ve [Frn Rolesi geribsim fltr] BRI igin
maksimum degeri dikkate almalidir.

10 Yalnizca agik gevrim modunda [Fren tutma frek.] BEN: [Otomatik] AUTO olarak birakin,
gerekirse ayarlayin.

11 [Fren tutma siiresi] BET: frenin tiriine gore ayarlayin. Mekanik frenin kavranmasi igin
gerekli siredir.
Bu parametre [Fren g.bsIme filt.] FBCT ve [Frn Rélesi geribsim fltr] FBRT igin
maksimum degeri dikkate almalidir.

Acik Cevrim Modunda Yatay Hareket

Freni birakin

Fren uygulamasi

Freni uygulayin olmadan y6n

Hareket yonii dogistirms
FWD/RVS |-— —
FwD FwD wD RvS
By
Durdur ! A >t
Calisma Durdurma Geri Yén
Akilama akimi Sirast Sirasi
A
Ida | _
” A I
L -
Mutlak Tork Akilanan
akimi
IBR —-—i—
IBR elde 0 \ I
edildi \ ulasildi -
Réle brr . 2 t
R2 i
0 ” >
Fren Bouncing_ % brt > Bounk >
kontaktorii j(_:_‘_ L Bounging — ¢ bet
BRI | ll
> p—— >t
FBRI
Filtrelenen“ } ” FBRI y
BRI II
L
Fren kontag - t
(Fren durumu) Bouncing ouncing
1 serbest —_——_— i __K
birakildi
BCI
0 uygulandi -
Eg >t
Filtrelenen § FBCl ¥
Bl f————F%—————-
Mode II >t
Frekans -
bir ———— e ——— v NG L e N
BEN - —— =~ ———— = — =~ —— — =~ — — — — .
// //‘__;jgc____t_t
AB| C D E F / F G H I J KA , A E A
I I

A: Calistirma komutu bekleniyor
B: Motor akilama

C: Tork olugturan akim enjeksiyonu
D: Freni birakma

E: Hizlandirma/yavaslatma

F: Elde edilen referans degeri

G: Durdur komutu nedeniyle yavaslama

H: Freni uygulamak igin komuttan 6nce gecikme
I: Freni uygulama

J: Akimin giderilmesi

K: Yeniden baslatma gecikmesi
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Acik Cevrim Modunda Dikey Hareket

Fren uygulamasi

Freni birakin Freni uygulayin olmadan yon
Hareket yonii ” dogistirme
FwD /RvS —_—
FwD FwD wD, RvS
I
Durdur ! A >t
Calisma Durdurma Geri Yon
Akilama akimi Sirast Sirast
? I A -
Mutlak Tork Akilanan -t
akimi Motor [_l
"/ Tierelaed ‘ 0 | I_
edildi ’ 4 ulasildi .
Role Ed - o t
T R A
H -
Fren s rt > Sicrdme >
kontaktorii T _‘U_q"_”_ igrgma bet
£ | s 5
FBRI
Flltrelenen FBRI ”
BRI II [’
Fren kontag ™t
(Fren durumu) Sigrama Sigrama
1 serbest —_——— i 4
birakildi
BCI
0 uygulandi o ¢
— >
Filtrelenen FBCI ” FBCI
BCI ————hm i II
>t
Frekans it 4
birL___________‘ M
BN T N Yy ey
nsl E=—— w1

A: Calistirma komutu bekleniyor

B: Motor akilama

C: Tork olusturan akim enjeksiyonu

D: Freni birakma
E: Hizlandirma/yavaslatma

F: Elde edilen referans degeri

G: Durdur komutu nedeniyle yavaslama

H: Freni uygulamak igin komuttan 6nce gecikme
I: Freni uygulama

J: Akimin giderilmesi

K: Yeniden baslatma gecikmesi
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Kapali Cevrim Modunda Dikey veya Yatay Hareket

Fren uygulamasi

- Freni birakin Freni uygulayin olmadan yon
Hareket yonii ’ ’ dogistirme
FWD/RvS |-— —eeee
FwD FwD Fw RvS
T
Durdur & 4 >
Calisma Durdurma Geri Yon
Akilama akimi Sirasi Sirasl
Y
Ida} - ”
Mutlak Tork Akilanan >t
akimi
IBR - ——i—
IBR elde A I L 0 A I_
edildi ulasildi -
Yo >t
Role brr The brr
R2 { _ i
0 ” -
Fren Sigrama ¥ brt > Siorz 4 >
kontaktorii 4 : N grdma —_ | bet
L | I
= — >t
FBRI
Filtrelenen“ ” FBRI y ”
BRI II Il
Fren — >
(Fren durumu) Sigrama ” \grama
1 serbest —— b
birakild II | T
BCI
0 uygulandi - ¢
y FBCI H FBCI
Filtrelenen ‘_ ___________ ¥
BCI ” fr—
Model I I
Frekans
0Hz 0Hz
korundu korundu
AB|C D E F I F G H 1 J| KA , A E A
I

A: Calistirma komutu bekleniyor
B: Motor akilama

C: Tork olusturan akim enjeksiyonu
D: Freni birakma

E: Hizlandirma/yavaslatma

F: Elde edilen referans degeri

Calistir komutunda davranig

G: Durdur komutu nedeniyle yavaslama

H: Freni uygulamak i¢in komuttan énce gecikme
I: Freni uygulama

J: Akimin giderilmesi

K: Yeniden baslatma gecikmesi

l
Akilanan
A motor
Nominal |
akilama
akimi -
| t
} ulagilan lbr
Tork akimi 4 I }
I
| |
i | \
\
} [ }
! 1
lbr F—————— {———————‘ ‘
|
\
I i | .
! t
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[Tiim ayarlar] csT—

[Fren atamasi] BLC

[Hareket tipi] BST %

Calistir komutu verildiginde suricu, yeterli motor torku tretmek igin kisa siireligine
motoru asiri akilar. Tork dizeyi [Fren birakma Akimi] IBR parametresi ile
ayarlanir. Bu tork, frenin birakilmasi ve hiz kontrolliniin baglangicindan énce yuku
korumak igin gereklidir.

[Rotor Zaman Sabiti] TRA parametresi motorun akilanmasi igin gereken
zamandir. Bu parametre motor dzelliklerine gore diizgiin ayarlanmasi gereken
[Nom Motor akimi] [Nom Motor Akimi] NCR, [Motor 1 Kosiniis Fi] COs, [Nom
Motor Voltaji] UNs ve [Nominal Motor Hizi] NSP parametrelerinin degeri
kullanilarak suricl tarafindan hesaplanir.

Freni birakmadan 6nce, [Fren atamasi] B1.C parametresi ile ayarlanan role ¢ikisi
R2 yoluyla surlicu asagidaki iki kosulu dogrular:

« Akilama akimi kararli.
+ Tork ayar noktasina erigildi.

Her iki kosuldan biri kargilanmazsa suriicu freni birakmaz ve [Fren Kontrolii] BL.F
hatasini tetikler

Bu hata, érnegin, motorun bir fazi striici motor ¢ikigina diizgiin baglanmazsa
tetiklenebilir.

Asagidaki durumlarda, [Fren atamasi] B1.C 6gesi [Hayir] NO dederine zorlanir:

» CTT 6gesi [U/F VC 5 nokta] UF5, [SYN_U VC] synu, [Senk.mt.AC] sy,
[Rel. Mot.] SrRVC olarak ayarlandidinda.

» [DC Enjeksyn Atamasi] DCT atanmigsa.

+ [Dénerken Yakalama] FLR yapilandiriimigsa,

+ [Jog Atama] JOG atanmigsa.

+ [PID geribesleme] P1r yapilandirimissa,

+ [CikFazKaybi Atamasi] OP1, [Tetiklenen Hata Yok] OAC olarak ayarliysa
» [BL Mode] BOM yapilandiriimigsa,

NOT: V3.3 bellenim striminden itibaren, [Fren lojik kontrolii] B1.C—
fonksiyonunun (bu parametrenin bir ¢ikisa atanmasi) [OtoTanima Kullanimi]
TUNU Ogesini 6nceden [Motor 1sil] T 6gesine ayarlar.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Atanmamig
Fabrika ayan
[R2]...[R3] R2..R3 Réle cikisi R2...R3
NOT: R3 segimine 22 kW'tan blytiik giicu olan siricilerde
erigilebilir.
[R4]...[R6] R4...R6 VW3A3204 réle gikis opsiyon modulu takilmigsa role ¢ikisi
R4...R6
[DQ1 Dijital DO1 Dijital cikis DQ1...DQ2
Cikis] NOT: DQ2 secimine 30 kW'tan kiiglik glicii olan
suriculerde erisilebilir.
[DQ11 Dijital DO11...D012 VW3A3203 G/C genisletme moduli takilmigsa dijital ¢ikis
Cikig]...[DQ12 DQ11...DQ12
Dijital Cikis]

Fren sirasi tard.

Bu parametreye yalnizca [Fren atamasi] B1.C atanmigsa ([Hayir] NO 6gesinden
farkliysa) erisilebilir.
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Bu parametre, [Agirlik 6l¢.sens.at.] PES atanmissa, [Dikey] VER igin zorlanir.

Deger Kod / Deger Aciklama
[Yatay] HOR Rezistif yiik hareketi (6rnegin, koprill vincin 6teleme hareketi).
[Dikey] VER Sdricu yuku hareketi (6rnegin kaldirma vinci).

Fabrika ayari

[Fren konta@i] BCI %

Bu parametreye yalnizca [Fren atamasi] B1.C atanmigsa ([Hayir] NO 6desinden
farkhysa) erisilebilir.

Fren bir izleme kontagina sahipse (birakilan fren igin kapal).

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] NO Atanmamisg
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital girig DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyuk guic olan suricilerde
erigilebilir.

[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/G uzatma modulu takiimigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11..CD15 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... Ccl01..c110 [G/C profili] 10 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11..C115 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [G/C profili] 10 konfigirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211..C215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiili ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki bir fieldbus modiilii olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...C315 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddill olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girigi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] T0 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340++*N4E siriculerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girigi

NOT: Bu bdlime ATV340+-sN4E siirliculerde erisilebilir.

[Fren g.bslme filt.] FBCI %

Parametreye yalnizca [Fren kontagi] BCT atanmigsa ([Atanmamisg] NO
O6gesinden farkliysa) erisilebilir.

Deger araligi (@ Aciklama

0...5000 ms (adim: 1 ms) Fabrika ayari: 100 ms
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[Fren rolesi geribsim] BRI

Fren rélesi geri besleme girisi. (fren kontaktori geri besleme girisi olarak da bilinir)

Parametreye yalnizca [Fren atamasi] B1.C atanmissa ([Hayir] NO 6gesinden
farkliysa) erigilebilir.

Olasi ayarlar: [Fren kontagi] BCT ile ayni.

[Frn Rolesi geribsim fltr] FBRI

Fren rélesi geri besleme filtresi. (fren kontaktoru geri besleme filtresi olarak da
bilinir)

Parametreye yalnizca [Fren rélesi geribslm] BRT atanmissa ([Atanmamig] NO
o6gesinden farkhysa) erisilebilir.

Deger araligi QO Aciklama

0...1000 ms (adim: 1 ms) Fabrika ayari: 100 ms

[Fren birkma darbsi] BIP %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [Fren atamasi] BL.C atanmigsa ([Hayir] NO 6gesinden farkliysa) ve
* [Agirlik 6l¢.sens.at.] PES, [Ayarlanmadi] NO olarak ayarliysa.

Deger QO Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Motor torku gerekli galisma yoniinde, [Fren birakma Akimi]
IBR akiminda verilir.

Fabrika ayari: [Hareket tipi] ST = [Yatay] HOR ise

[Evet] YES Motor torku (bu yoniin artana karsilik geldigini kontrol edin),
[Fren birakma Akimi] 1BR akiminda her zaman lleridir.

Fabrika ayari: [Hareket tipi] ST = [Dikey] VER ise

[21BR] 2IBR Gereken ydnde tork, belirli bazi uygulamalar ileri igin [Fren
birakma Akimi] 1BR ve Geriigin [Fren.birk.akim ger.] IRD
akimindadir.

[Fren birakma Akimi] IBR %

Fren birakma akimi seviyesi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
+ [Fren atamasi] B1.C atanmigsa ([Hayir] NO 6gesinden farkliysa) ve
+ [Agirlik 6l¢.sens.at.] PES, [Ayarlanmadi] NO olarak ayarliysa.

Deger araligi (@) Aciklama

0...1,1 1n (™M (adim: 0,01 A) @ Fabrika ayari: [Nom Motor Akimi] NCR

(M: 1N Kurulum Kilavuzunda ve tahrik suriicu etiketinde belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

(2): Glg araligr < 15 kW olan suructler igin. Gug araligi 18 ve 160 kW arasindaysa, adim 0,1 Adir,
aksi takdirde adim 1 Adir.
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[Fren.birk.akim ger.] IRD

Asagi gitme i¢gin fren birakma akimi seviyesi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [Fren atamasi] B1.C atanmigsa ([Hayir] NO 6gesinden farkliysa) ve
* [Fren birkma darbsi] BIP, [2 IBR] 21BR olarak ayarlanmigsa ve
+ [Agirlik 6lg.sens.at.] PES, [Ayarlanmadi] NO olarak ayarliysa.

Deger araligi (@) Aciklama

0..1,1 18 ™ (adim: 0,01 A) @ Fabrika ayari: 0

(M: 18 Kurulum Kilavuzunda ve tahrik siiriici etiketinde belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

(2): Gug araligi < 15 kW olan surtcdller igin. Glg araligi 18 ve 160 kW arasindaysa, adim 0,1 Adir,
aksi takdirde adim 1 A'dir.

[Fren birak. siiresi] BRT %

Parametreye yalnizca [Fren atamasi] BLC atanmigsa ([Hayir] NO 63esinden
farkliysa) erigilebilir.

Deger araligi 0 Aciklama

0,0...5,00 sn (adim: 0,01 sn) Fabrika ayari: 0,50 s

NOT: Surtict tarafindan dahili olarak ele alinan minimum deger [Fren g.bsime filt.] FBCT ve
[Frn Rélesi geribsim fltr] FBRT igin maksimum degerdir.

[Fren birakma frek.] BIR %

Parametreye [Motor kontrol tipi] cTT 6desi [FVC] rvC veya [Senk.mt.KC] Fsy
degilse ve [Hareket tipi] 2ST ddesi [Dikey] VER olarak ayarlandiysa erigilebilir.

Deger araligi

() Kod / Deger Aciklama

[Otomatik] AUTO Siruci, strtclt parametreleri kullanilarak hesaplanan motorun
nominal kaymasina gore bir deger alir

0,0...10,0 Hz (adim: 0,1 Hz) Manduel kontrol

Fabrika ayar::

* 0, [Hareket tipi] BST 6gesi [Yatay] HOR veya [Dikey] VER
ve kapall cevrimde ayarlanirsa.

» [Otomatik] 2AUTO, [Hareket tipi] ST 6gesi [Dikey] VER
olarak ve kapali gevrimde ayarlanirsa

[Fren tutma frek.] BEN %

Fren kavrama frekansi esigi.

Parametreye [Motor kontrol tipi] CTT 6desi [FVC] rvC veya [Senk.mt.KC] Fsy
olarak ayarlanmadiysa ve [Fren atamasi] B1.C 6gesi [Hayir] NO ayarlanmadiysa
erisilebilir.

NVE61643TR.08 241




Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Deger araligi
Q) Kod / Deger Aciklama
[Otomatik] AUTO Sirlcd, slriict parametreleri kullanilarak hesaplanan motorun

nominal kaymasina gére bir deger alir

0,0...10,0 Hz (adim: 0,1 Hz)

Manuel kontrol

Fabrika ayart:
» Kapali gevrimde 0.
+ [Otomatik] AUTO agik gevrimde

[0'da fren tutma] BECD %

Referans frekansi = 0 Hz iken 0 hiza ulasildiginda fren kavrama gecikmesi.

Bu parametreye [Motor kontrol tipi] CTT 6desi su sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
+ [FVC] FvC veya
* [Senk.mt.KC] rsv.
Bu parametre, sifir hiza erisildiginde fren kavrama gecikmesini ayarlamak icin

kullanilabilir.
Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Sifir hiz korunurken fren kavranmaz.

Fabrika ayari

0,0...30,0 sn (adim: 0,1 sn)

Sifir hiza erigildiginde fren kavrama gecikmesi.

NOT: Fren kavrama turi [BRH b6] BRHG ayar degerine
baglidir.

[Fren tut. gecikmesi] TBE X

Fren kavrama frekansi zamanina uyma.

Parametreye yalnizca [Fren atamasi] B1.C atanmissa ([Hayir] NO 6gesinden
farkliysa) erigilebilir.

Freni kavramak igin istekten dnce gecikme siiresi. Sirlcil tam bir durdurmaya
gegctiginde frenin kavranmasini istiyorsaniz fren kavramasini geciktirmek igin.

Deger araligi QO

Aciklama

0,00...5,00 sn (adim: 0,01 sn)

Fabrika ayan: 0,00 s

[Fren tutma siiresi] BET %

Parametreye yalnizca [Fren atamasi] B1.C atanmissa ([Hayir] NO 6desinden
farklysa) erisilebilir.

Deger araligi QO

Aciklama

0,00...5,00 sn (adim: 0,01 sn)

Fabrika ayan: 0,50 s

NOT: Sirici tarafindan dahili olarak ele alinan minimum deger [Fren g.bsime filt.] FBCT ve
[Frn Rolesi geribsim fltr] FBRT icin maksimum degerdir.
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[OtoDC Enj.Seviyesi1] SDC1 %

DUYURU

ASIRI ISINMA

Bagli motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan uygulanacak DC
enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [Hareket tipi] BST, [Yatay] HOR olarak ayarlanmigsa ve
* [Motor kontrol tipi] cTT, [FVC] FvC veya [Senk.mt.KC] FsY olarak ayarli

degilse.
Deger araligi (@) Aciklama
0...1,1 1 () (adim: 0,01 A)@) Fabrika ayari: 0,7 In (1)

(M: TN Kurulum Kilavuzunda ve tahrik siriicu etiketinde belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

(2): Gug araligi < 15 kW olan surtcduler igin. Glg araligi 18 ve 160 kW arasindaysa, adim 0,1 Adr,
aksi takdirde adim 1 A'dir.

[Ters yonde fren tut] BED %

Hiz tersine gevirmede fren kavramasi.

Calisma yonu tersine gevrildiginde sifir hiza déntistiimde frenin kavranip
kavranmamasini segmek igin kullanilabilir.

Parametreye yalnizca [Fren atamasi] BLC atanmigsa ([Hayir] NO 6gesinden
farkhysa) erisilebilir.

Deger() Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fren kavranmaz
Fabrika ayari

[Evet] YES Fren kavranir

[Geri.d6nliste.atlam] JDC %

Fren: Yon degisiminde sigrama frekansi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi asagidaki gibi ayarli degilse:
o [FVC] FvC veya
o [Senk.mt.KC] Fsy ve
» [Hareket tipi] BST, [Dikey] VER olarak ayarliysa.

Referans yoni tersine ¢evrildiginde, bu parametre sifir hiza gegiste tork
kaybindan kaginmak icin kullanilabilir (ve sonugtaki yuk birakma). [Ters yonde
fren tut] BED 6gesi [Evet] YES olarak ayarlanirsa bu parametre kullanilamaz.
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Deger araligi

Q) Kod / Deger Aciklama

[Otomatik] AUTO Sirlcd, slriict parametreleri kullanilarak hesaplanan motorun
nominal kaymasina gére bir deger alir

0.0...10,0 Hz (adim: 0,1 Hz) Mantel kontrol

Fabrika ayart:
0, [Hareket tipi] BsT 0gesi [Yatay] HOR veya [Dikey] VER
ve kapali cevrimde ayarlanirsa.

* [Otomatik] 2UTO, [Hareket tipi] BST 6gesi [Dikey] VER
olarak ve kapali gevrimde ayarlanirsa

[Yeniden.bas.zmni] TTR %

Yeniden baslatmak igin fren siresi.
Fren sirasi sonu ve sonraki fren birakma sirasinin baglamasi arasindaki sure.

Parametreye yalnizca [Fren atamasi] B1.C atanmissa ([Hayir] NO 6gesinden
farkliysa) erigilebilir.

Deger araligi (@) Aciklama

0,00...15,00 sn (adim: 0,01 sn) Fabrika ayari: 0,00 s

[BRH b0-] BRHO %

Fren k_avranlrken bir calistir komutu tekrarlanirsa fren yeniden baslatma sirasi
secimi.
Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
» [Erisim Seviyesi] L2C 63esi [Uzman] EPR olarak ayarliysa,
+ [Fren atamasi] BL.C atanmigsa ([Hayir] NO 6desinden farkliysa),
* [M/S Hbrlsm Modu] Mscu, [Hayir] NO olarak ayarliysa.
Acik cevrim ve kapali gevrim modunda kullan

NOT: Master/Slave fonksiyonu etkinlestirildiyse ([M/S Hbrlsm Modu] MscM
6gesi [Hayir] nO disindaki bir degere ayarlandiginda) [BRH b0-] BrRHO 6gesi
[Hayir] NO degerine zorlanir.

Fren kavramasi fazi sirasinda bir ¢alistir komutu istenebilir. Fren birakma
sirasinin yarutdlup yuratilmemesi [BRH b0-] BRHO i¢in secilen degere baglidir.
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Calistirma
Komutu 4

Frekans ) i

= brHO =0
Réle veya

lojik gikigt

Enjeksiyon

Frekans

!

- - brHO = 1
Réle veya A } !
lojik gikig! [

NOT:

* [Yeniden.bas.zmni] TTR fazi sirasinda bir ¢alistir komutu istenirse tam
fren kontrol sirasi baslatilir.

+ [Ters yonde fren tut] BED etkinken bir ¢alistir komutu istenirse tam fren
kontrolu sirasi baslatilir.

Deger Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Kavrama/birakma sirasi tam yGrGtalar.
Fabrika ayari
[Evet] YES Fren kavrama fazi sirasinda galistir komutu sunu isterse:

* [Fren tut. gecikmesi] TBE sonundan 6nce, galistir
komutu aninda ele alinir,

* [Fren tutma siiresi] BET fazi sirasinda, yeniden
baslatmadan 6nce [Fren birak. siiresi] BRT slresi
islenmesiyle galistir komutu ele alinir;

* [Fren tutma siiresi] BET fazindan sonra, fren mantigi
sirasi tam tamamlanir.

[BRH b1-] BRH1 %

Sabit durum hatasinda fren kontaginin devre digi birakiimasi.

Bu parametreye [Fren atamasi] B1.C 6gesi atanmissa ([Hayir] NO 6desinden
farkhysa) ve [Erigim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.

Deger Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Sabit durum hatasinda fren kontag etkindir (¢calisma sirasinda
kontak agiksa hata tetiklenir). Tum ¢alisma asamalarinda [Fren
Geribesleme] BRF izlenir
Fabrika ayari

[Evet] YES Sabit durum hatasinda fren kontagi devre digidir. [Fren
Geribesleme] BRF yalnizca fren birakma ve kavrama fazlari
sirasinda izlenir.

[BRH b2-] BRH2 %

Fren kontrol sirasi igin fren kontagini hesaba katin.
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[Tiim ayarlar] csT—

[BRH b3-] BRH3 %

Bu parametreye [Fren atamasi] B1.C 6Jesi atanmissa ([Hayir] NO 6gesinden
farkliysa) ve [Erigim Seviyesi] LAC 6Jesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.

Bir basamak girisi fren kontagina atanirsa.

* [BRH b2-] BrRH2 = [Hayir] NO: Fren birakma sirasi sirasinda, [Fren birak.
suresi] BRT slresi sonunda referans etkinlestirilir. Fren kavrama sirasi
sirasinda, [Fren tutma siresi] BET sonundaki [Akim rampa siiresi] BRR
rampasina gore akim [Hayir] NO olarak degigtirilir.

* [BRH b2-] Bru2 = [Evet] YES: Fren birakildiginda, [Fren kontagi] BCT
basamak girisi YES olarak degistirildiginde referans etkinlestirilir. Fren
kavrandiginda, akim, [Fren kontagi] BCT basamak girisi NO olarak
degistirildiginde [Akim rampa siiresi] BRR rampasina gore NO olarak

degistirilir.
Calistrma
Komutu
Role veya | ! >
lojik gikigi !
|
| >
| B
Lobrt [ 1 bEt
Frekans | .~ _. Tork |
! akimibrr N | ! brr
,,,,:,,I \ s brH2 = 0
|
B
Lojik Girisi | :
Fren kontagi L
f —
[ -
T T g
Frekans } . Tork Lo
| akimibrr [
bir $ ___________ Jr ]»__—__&_\)/ brr
- brH2 =1
Deger Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Kavrama/birakma sirasi tam yurutalar.
Fabrika ayan
[Evet] YES Fren aninda birakihr.

Yalnizca kapali gevrim modunda. Atandiysa [Fren kontagi] BCT ve/veya [Fren
rélesi geribslm] BRT yanitinin yoklugunu yénetme.
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AUYARI

AZALAN YUK

* [BRH b3-] BRH3 parametresini yalnizca uygulamaniz iligkili [Fren kont
Uyan] BC2 uyarisini izliyorsa (6rnegin [Fren kont Uyari] BC2 uyarisini bir
cikiga atayarak) [1] 1 olarak ayarlayin.

* Uyari [Fren kont Uyari] BCA tetiklenirse asagidaki eylem kullanici
tarafindan gergeklestiriimelidir.

1) Yiku glvenli bir konuma tasiyin.
2) Surtcindn gucuni kapatin.
3) Uyarinin nedenini tanimlayin ve dizeltin.

4) Normal islemi surdirmeden dnce frenin tim elektrikli ve mekanik
bilesenlerinin dogru galistigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

AUYARI

KONTROL KAYBI

Sirdcinin gug degeri, yik vb. gibi bazi kogullara bagl olarak, sifir hizi
korumadan énce kullanilan "aninda yakalama" islevinin etkinlestiriimesi
gerceklesmeyebilir ve bir hatayi tetikleyebilir.

* Bufonksiyon [1] 1 olarak ayarlandiginda, hata tetiklenmedigini ve yukuin tim
kosullar altinda glvenli bir sekilde durdurulabilecegini dogrulamak igin
kapsamli devreye alma testleri gergeklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bu parametreye [Fren atamasi] B1.C 6gesi atanmissa ([Hayir] NO 6gesinden
farkliysa) ve [Erigsim Seviyesi] L.AC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.

Deger Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fren kavrama sirasi sirasinda, [Fren tutma siiresi] BET sonu
oncesinde fren kontagi ve fren kontaktéri (rolesi) geri
beslemesi acik olmalidir, aksi halde sirtcu bir [Fren
Geribesleme] BRF fren kontak hatasiyla kilitlenir.
Fabrika ayari

[Evet] YES Fren kavrama sirasi sirasinda, [Fren tutma siiresi] BET

sonundan 6nce fren kontagi ve fren kontaktorl (rolesi) geri
beslemesi acik olmalidir, aksi halde bir [Fren kontakt Uyari]
BCA tetiklenir ve sifir hiz korunur.

Bu ayar kullanilirsa, strlcinin davranisi [BRH bS] BRHS
ayarina bagli olur. Ihtiyaglariniza bagli olarak uygun ayarlar igin
[BRH b5] BRH5 agiklamasina bakin.
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[BRH b4-] BRH4 %

AUYARI

AZALAN YUK

* [BRH b4-] BrRH4 6gesini yalnizca uygulamaniz iligkili [Load Mvt Uyr] Bsa
uyarisini izliyorsa (6rnegin [Load Mvt Uyr] BS2 uyarisini bir ¢ikisa atayarak)
[1] olarak ayarlayin.

+ Uyari [Load Mvt Uyr] BSA tetiklenirse asagidaki eylem kullanici tarafindan
gerceklestiriimelidir.

1) Yiki gtvenli bir konuma tasiyin.
2) Suricindn gictnl kapatin.
3) Uyarinin nedenini tanimlayin ve dizeltin.

4) Normal igslemi surdirmeden dnce frenin tim elektrikli ve mekanik
bilesenlerinin dogru ¢alistigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

AUYARI

KONTROL KAYBI

Sirtcunin gug degeri, yik vb. gibi bazi kosullara bagli olarak, sifir hizi
korumadan énce kullanilan "aninda yakalama" islevinin etkinlestiriimesi
gerceklesmeyebilir ve bir hatayi tetikleyebilir.

» Bufonksiyon [1] 1 olarak ayarlandidinda, hata tetiklenmedigini ve yukin tim
kosullar altinda guvenli bir sekilde durdurulabilecegini dogrulamak igin
kapsamli devreye alma testleri gergeklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Yalnizca kapali ¢evrim modunda. Fren serisinin haricinde ([Yeniden.bag.zmni]
TTR zamanindan sonra) ve [BRH b4-] BrRH4 ayarina bagli olarak, komut
verilmemis bir hareket meydana gelirse bir hatanin tetiklenmesi ya da hiz
déngusindn sifir olarak etkinlestiriimesi ((BRH_b4_freq] BETD ile belirlenen sabit
bir minimum esikten blylkse).

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Deger Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Hicbir komutun verilmedigi bir hareket olusursa [Yiik hrkt
hatasi] MDCF hatasi tetiklenir.
Fabrika ayari
Not:
* Buayarkullanilirsa, stiriciinin davranigi [BRH_b4_freq]
BETD ayarina bagl olur. Ihtiyaclariniza bagli olarak uygun
ayarlar icin [BRH_b4_freq] BE'TD agiklamasina bakin.
* Budavranis komut profilinden bagimsizdir ve 2- Switch
on disabled, 7- Fault Reaction Activeve 8 —
Fault states harig tim sirici galisma durumlarinda
mevcuttur.
[Evet] YES Higbir komut verilmeden bir hareket gerceklesirse surlcu higbir
fren birakma komutu olmadan sifir hiz diizenlemesine geger ve
[Load Mvt Uyr] BS2 uyarisi tetiklenir.
NOT: Bu ayar kullanilirsa, strticiiniin davranisi [BRH_b4_
freq] BE'TD ve [BRH b5] BRHS ayarina bagl olur.
Ihtiyaglariniza bagl olarak uygun ayarlar i¢in bu
parametrelerin agiklamasina bakin.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[BRH b5] BRHS %

[BRH b6] BRH6 *

Bu parametreye [Fren atamasi] B1.C 6Jesi atanmissa ([Hayir] NO 6§esinden
farkliysa) ve [Erigsim Seviyesi] L.AC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

Bu parametrenin ayari, iceriden yuk hareketi izlenen stricinin ¢alisma
durumlarini ve bazi olaylara kiyasla sifir hiz korumasinin énceligini etkiler. [BRH
b3-] BRH3 ve [BRH b4-] BRH4 parametrelerine baghdir.

Ayardan bagimsiz olarak, sifir hiz korumasinin agagidakilere kiyasla énceligi
yoktur:

« Sdlrdciyl kontrol etmek ve yuku hareket ettirmek igin yeni bir calistirma
komutu,

« Etkin bir STO,
» [Cihaz Kilidi] LES parametresine bagl bir fonksiyona sahip stirtc kilidi.

* [BRH b5] BrRH5 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanirsa, etkin komut kanali
disinda bir kanaldan gelen bir durdurma komutu (asagidaki tabloya bakin).

* [BRH b5] BrH5 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanirsa tetiklenmis bir hata
(asagidaki tabloya bakin).

Bu durumlardan birisi meydana gelirse sifir hiz korumasi kesintiye ugrar.

Deger Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Yk hareketi yalnizca agsagidaki sirlici galisma durumlarinda
izlenir:

¢ CIA402 komut profili: 5-Operation Enabled, 6-Quick
Stop Active.

» Diger komut profilleri (Grafik Ekran Terminali, I/O, vb): 3-
Ready to switch on, 4-Switched-on, 5-Operation
enabled.

Ornegin, triin Cia402 profili altinda kontrol edildiginde:

*  Serbest durusta (NST) ya da Calisma Durumu Hatasinda
(FLT), yuk hareketi algilamasi izlenmez.

*  Surtcul bir durdurma komutu (CMD komut kelimesinin bit
8'i) ile durdurulursa galisir durumda kalmaya devam eder;
daha sonra yuk hareketi algilamasi izlenir.

Sifir hiz korumasinin, tetiklenmis bir hataya ve etkin komut
kanali disinda bir kanaldan gelen bir durdurma komutuna
kiyasla bir 6nceligi yoktur.

Fabrika ayari

[Evet] YES Komut profiline bakilmaksizin, 7- Fault Reaction Active
ve 8 - Fault states harig tim slrtcu ¢galisma durumlarinda
yuk hareketi izleme fonksiyonu etkindir.

Sifir hizi koruma, devre digi birakilabilen bir hataya kiyasla
oncelige sahiptir (bkz. [HataAlglma DvreDisi] TNH ).

Bu parametreye [Erigim Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

[0'da fren tutma] BECD 6gesi sayisal bir degere ayarlanirsa fren kavrama tirinin
secimi.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Deger Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fren kapali ([Fren tutma siiresi] BET islenmesi dahil) ve sifir
hiz hala korunuyor. Oyleyse:

« Sifir diginda bir referans frekansi istenirse [Fren birak.
siiresi] BRT igslemesi ile tork uygulamasinin ardindan
freni birakma komutu génderilir.

Bir durdurma komutu (slrlcuye harici) istenirse fren
kavrama sirasi tamamlanir.

Fabrika ayan

NOT: durdurma komutu yalnizca [Fren tutma siiresi] BET
sonrasinda ele alinir.

[Evet] YES [0'da fren tutma] BECD'da fren kavramasi tarafindan
ayarlanan gecikmeden sonra, siriicl tarafindan bir durdurma
komutu yUratilur, fren kavrama sirasi tam olarak yUrGtalur.

[Akim rampa siiresi] BRR %

Bu parametreye yalnizca [Fren atamasi] B1.C atanmigsa ([Hayir] NO 6gesinden
farkliysa) erisilebilir.

[Fren birakma Akimi] TBR dederine esit bir akim degisimi i¢in tork akimi rampasi
suresi (artis ve azalis).

Deger araligi QO Aciklama

0,00...5,00 sn (adim: 0,01 sn) Fabrika ayan: 0,00 s

[BRH_b4 freq] BFTD %

BRH_b4 frekans esigi algilama.

Bu parametre [BRH b4-] BR114 i¢in algilama esigini temsil eder. Gereken deger
mekanik kuruluma tepkiye baghdir.

[BRH_b4_freq] BFTD parametresinin degeri ¢ok diisikse bu, yik hareketi
izlemenin istenmeden tetiklenmesine yol acabilir.

[BRH_b4_freq] BFTD parametresinin degeri ¢ok ylksekse ylUk hareketi izleme,
gerektiginde tetiklenmeyebilir.

AUYARI

KONTROL KAYBI

Tum yuk kosullari igin ve olasi tim hata kosullari igcin kapsamli devreye alma
testleri gerceklestirerek bu parametrenin ayarinin uygulama igin uygun
oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

[BRH_b4_freq] BFTD parametresini [Hayir] NO olarak ayarlarsaniz yik hareket
izlemesi devre disi birakilir. Bu ayarla istenmeyen hareketler ve yukin dismesi
algilanmaz.

AUYARI

AZALAN YUK
Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

neden olabilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [Fren atamasi] BL.C atanmigsa ([Hayir] NO 6gesinden farkliysa) ve

* [Motor kontrol tipi] cTT 6desi [FVC] rvC veya [Senk.mt.KC] sy olarak
ayarliysa.

[BRH b4-] Bri4 6gesi [Evet] YES olarak ayarlanmissa, bu parametre [Hayir] NO
olarak ayarlanamaz. [BRH b4-] BrR14 6desinin [Hayir] O degerine geri
ayarlanmasi, [BRH_b4_freq] B TD 6desini [Hayir] NO olarak ayarlamaz.

Deger araligi

() Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Yuk hareketi izlieme fonksiyonu devre disi.
0,1...10 Hz (adim: 0,1 Hz) Ayar araligi

Fabrika ayari: [Motor kontrol tipi] CTT 63esine bagl olarak
[Nominal Motor Frek] Frs degerinin %10'u veya [Senk.
Nominal Frek] FrS

[yuk bkm. Sure] MDFT

Hatadan 6nceki yik koruma siresi.

Sifir hiz korumasi etkinlestirildiginde, bu strenin sonunda [Yiuk hrkt hatasi] MDCF
hatasi tetiklenir.

Sifir hiz korumasi etkinse, hatanin tetiklenmesinden énce kalan stire [yiikle Kin.
siir. koru] MTBF parametresi ile gosterilir. Yeni galistirilan bir komut uygulanirsa,
yuk hareketi izleme fonksiyonu gegici olarak devre disi kalir ve kalan sure [yiikle
Kin. siir. koru] MTBF dondurulur.

[yiikle Kin. siir. koru] MTBF 6gesinin resetlenmesi bir glic ddnglsunu ya da
artinin yeniden baglatilmasini gerektirir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisgilebilir:
* [BRH b5] BrHS5, [Evet] YES olarak ayarliysa ve
* [Motor kontrol tipi] cTT 6gesi [FVC] rvC veya [Senk.mt.KC] FsY olarak

ayarliysa.
Deger araligi
(@} Kod / Deger | Agiklama
[Hayir] NO Hata devre disi kalmadan 6nceki siire.
Fabrika ayari
1...60 dk (adim: 1 dk) Ayar araligi

[yukle Kin. sir. koru] MTBF

Hatadan o6nceki yuk koruma kalan suresi.
Salt okunur parametre.

Bu parametreye [yiik bkm. Sure] MDFT konfiguire edilmisse ([Hayir] NO
O6gesinden farkliysa) erisilebilir.

Deger araligi Aciklama

0...3,600 sn (adim: 1 sn) Fabrika ayari: -
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Yik. hizli kaldir.] HSH- Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Kaldirma fonksynlr.] =» [Yik. hizli kaldir.]

Bu Menu Hakkinda

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Bu fonksiyon, sifir yiik veya hafif ylkler igin kaldirma hareketleri igin gevrim
surelerini optimize etmek i¢in kullanilabilir. Bu, nominal motor akimini agmadan
nominal hizdan daha bliylk bir hiza erismek igin "sabit gli¢"te islemi yetkilendirir.

Hiz [Yiiksek Hiz] HsP ile sinirli kalir.

Fonksiyon, referansin kendisinde degil hiz referansi sabitinde gorev gorur.

like
Frequency
HS5FP A
e Ascending
N
%,
s
_ '00»1,
Fr5 &
Torque
0 max.
Tr: Rated Torque
motor
torque
Fr5 et
&
&
@
00° Descending

HS5FP -

iki olasi galigma modu bulunur:

» Hiz referansi modu: ayarlanan bir hiz adimi sirasinda izin verilen maksimum
hiz suricu tarafindan hesaplanir, bu ylizden suricu yiki olgebilir.

» Akim sinirlama modu: izin verilen hiz yalnizca "artan" yénde motor modunda
akim sinirlamasini destekleyen hizdir. "Azalan" yon icin calisma Hiz referansi
modundadir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Hiz Referansi Modu

A/D

EOS

A/ D Artan veya azalan komutu

R Referans

F Frekans

Cl Hesaplanan sinir

oSP YUk 6lcimu i¢in ayarlanabilir hiz adimi
t0S YUk 6lgimu suresi

2 parametre sirici tarafindan hesaplanan hizi diisirmek igin kullanilir, artan ve
azalan.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Akim Sinirlama Modu

HSF

Frs
5C1L

[T - T

Frs /

5CL

cLo

A Artan komutu

R Referans

F Frekans

L Akim sinirlamasindan etkilenen sinir

C Akim

SCL Ayarlanabilir hiz esigi; bunun Ustiinde akim sinirlama etkindir

CLO Yuksek hizli fonksiyon igin akim sinirflamasi

NOT: Belirli bir akim icin erisilen hiz, nominal sebeke gerilimiyle
karsilastinldiginda ag dusuk gerilimi durumunda diser.

87 Hz'ye Kadar Sabit Torkta Calisma

Motor yalitim sinifina gére, motoru baglantisi icin belirtilen gerilimden daha
yuksek bir gerilimle beslemek mumkuindur.

Ornegin, 230 Vac / 50 Hz'de ¢alismak igin 230/400 Vac motor kablolu ve baglantili
(deltada) 87 Hz'ye kadar sabit torkla ¢galismak igin 400 V'de saglanir.

Bazi motorlarin isim plakasinda 400 Vac / 87 Hz'de ¢alismak igin bilgiler bulunur
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

87 Hz'de galisan yiiksek hizda kaldirma fonksiyonuna izin vermek igin asagidaki
parametreler su sekilde konfigure edilmelidir:

Adim Eylem

1 [Maks Frekans] TFR 6gesini 87 Hz'ye konfigure edin.
2 [Yiiksek Hiz] isP 6gesini 87 Hz'ye konfigure edin.
3 [Nom Motor Akimi] NCR 6desini nominal akim ile motor isim plakasinda yazili delta

baglantisi ile konfiglre edin.

4 [Nominal Motor Frek] Frs 6gesini 87 Hz'ye konfiglre edin.
5 Asagidaki formuliun sonucuyla [Nom Motor Voltaji] uNs 6desini konfiglre edin:
FRSg7n,

UNS, = UNS;
87Hz 50Hz X FRSsors

6 Asagidaki formiliin sonucuyla [Nominal Motor Hizi] NsP 6gesini konfigiire edin:
60 60
NSPg7y, = — X 87 — [ — X 50 — NSPs50y,
71;, llp
FRSso, X 60
M= NSP. n, EN .
NOT: Np ile: 50Hz 4 ile

7 Asagidaki formilin sonucuyla [Nominal motor giicii] NPr 6gesini konfiglire edin:

n,NSPqy, + 30FRSgyy,
X
1,NSPsou, + 30FRSs01,

NPRg7y; = NPRsoy,

_ FRSso4, X 60

n, = —
p
NOT: Np ile: NSPson;  Tp €N o

8 [OtoTanima] TUN 6gesini [OtoTanima Uygula] YES dederine ayarlayarak motorun
otomatik ince ayarini gergeklestirin.

Halat Gevsek

Halat Gevsek fonksiyonu, kaldirma igin hazir bir yik ayarlandiginda, ancak halat
hala gevsekse (asagida gosterildigi gibi) yiksek hizda basglatmayi énlemeye
yardimci olmak i¢in kullanilabilir.

s
— §
(7171717 ?Ammmmn,\‘mmn
o5F |—— -
L
Eos
5 FSEL

S Hiz
L Yuk
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Hiz adimi (OSP parametreleri) yuki élgcmek igin kullanilir. YUk, kancanin agirhdina
karsilik gelen [Ip gevs. tork seviy] RSTL esigine erisene kadar etkin 6lcim
cevrimi tetiklenmez.

Dijital bir ¢cikis veya bir role, [Girig/Gikig] IO menUlsiinde Halat Gevsek
durumunun goésterimine atanabilir.

NOT: Belirli bir akim i¢in erigilen hiz, nominal sebeke gerilimiyle
karsilastinildiginda ag dusuk gerilimi durumunda diser.

[Yik. hizli kaldir.] HSO

Yiik. hizli kaldir..

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fonksiyon devre disi
Fabrika ayan

[Referans S50 Hiz referansi modu

Frekansi]

[Akim siniri] Cso Akim sinirlama modu

[Mot.hiz kats.] COF %

ileri Optimize Etme Katsayisi (motor kadrani).

Bu parametreye [Yiik. hizli kaldir.] H50 6Jesi [Referans Frekansi] sso olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar 0 Aciklama

%0...100 Ayar araligi

Fabrika ayari: %100

[Gen.hiz kats.] COR %

Ters Optimize Etme Katsayisi (Jeneratdr kadrani).

[Yuk. hizh kaldir.] 1s0 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
AyarO Aciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %50

[Yuk olcum zamani] TOS %

Tork 6lglim suresi.

[Yuk. hizh kaldir.] Hs0 6desi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
AyarO Aciklama
0,10...65,00 s Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,50 s
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Agirlik 6lgiim hiz] OSP %

Hizi optimize edin.

[Yuk. hizh kaldir.] EsO 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
AyarC) Aciklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 40 Hz

[Yik. hiz akim sin.] CLO %

Akim Sinirlama Optimizasyonu.

Bu parametreye [Yuk. hizh kaldir.] HSO 6gesi [Akim siniri] CSO olarak
ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: Ayar 0,25 ingten kiglkse ve bu etkinlestiriimisse surtcu [CikFazKaybi
Atamasi] OP1L hatasinda kilitlenebilir.

Ayar C) Aciklama

0..1,1In( Ayar araligi

Fabrika ayari: In(1)

(1) TN Kurulum Kilavuzunda ve siricu isim plakasinda belirtilen nominal siirlicti akimina esittir.

[Akim sinir frekns] SCL %

Frekans esigi; bunun Uzerinde yiksek hiz sinirlama akimi etkindir.

Bu parametreye [Yuk. hizli kaldir.] 150 6desi [Akim siniri] CSO olarak
ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar C) Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 40,0 Hz

[Ip gevseklik ayari] RSD %

YUk 6lgimi geri beslemesi.

[Yuk. hizh kaldir.] £SO 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Agirhk DRI Sdricu tarafinda olusturulan tork tahmin edilerek yiikin lgimu

Tahmini]

[Harici agirhk | PES Bir agirlik sensori kullanarak yikun dlgtimu. Yalnizca [Harici

sensorii] agirhk sensori] PEs 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak
ayarlanmazsa bu atanabilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Ip gevs. tork seviy] RSTL %

Nominal yikin ylzdesi olarak, yik altinda degilken kancadan biraz daha hafif
olan bir yuke karsilik gelen ayarlama esigi.

Bu parametreye [Ip gevseklik ayari] RSD atanmissa erisilebilir.

Ayar 0 Aciklama

%0...100 Ayar araligi

Fabrika ayar: %0
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Yuk Paylagimi] LDS— Menusu
Erisim
[Tim ayarlar] =» [Kaldirma fonksynir.] =» [Yik Paylasimi]

Bu Menui Hakkinda

ike:

Hiz referansi + Tork referansi
e Rampa —> ®—> Hiz cevrimi >

Dengeleme K Filtre <

LbC LbF
LbC1
LbC2
LbC3

YUk paylasim faktori K, K1 ve K2 (K = K1 x K2) faktoriyle tork ve hiz ile belirlenir.

K1
1

I
|
|
|
I
|
I
I
|

LbC1 LbC2

K2
LbC
LbC3 | T
LbC3 Rt x (1 + LbC3)

LbC
/

S Hiz
T Tork
Rt Nominal tork

[Yuk paylasimi] LBA

YUk dengeleme konfigirasyonu

2 motor mekanik olarak ve dolayisiyla ayni hizda bagdlandiginda, her biri bir
surucu ile kontrol edilir, bu fonksiyon iki motor arasinda tork dagihmini iyilestirmek
icin kullanilabilir. Bunu yapmak igin torka gére hizi degistirir.

Not: Bu fonksiyon yalnizca [Motor kontrol tipi] cTT 6gesi [SVC Gerilim]
vvcsekilde ayarlanirsa uyumludur:
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Yuk diizeltimi] L.BC

Bu parametre asagidaki sekilde ayarlanirsa [Hayir] NO degerine zorlanir:
* [PID geribesleme] PTF atanmigsa veya
* [Mom/hiz anaht.] Tss olarak ayarliysa [Evet] YES veya

* [Uygulama Seg¢imi] 2ApPT 6gesi [Tim uygulamalar] 21.1,, [Dikey] HOST
veya [Konveyor] CONV olarak ayarlandiysa veya

+ [M/S Kaplin Tipi] MsmMC 6gesi [Elastik] ELAST ve [M/S Cihaz Rolu] MSDT

o0gesi [Master] MSTER olarak ayarlandiysa veya

+ [M/S Cihaz Rolii] MsDT 6gesi [Slave] sSTLAVE ve [M/S Kontrol Tipi] MsSCT

o0gesi [Direk Hiz] spDD veya [Ters Hiz] sPDR olarak ayarliysa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Evet] YES Fonksiyon aktif

Nominal hiz yukl denge dizeltmesi.

Bu parametreye [Yik paylagsimi] LBA 6gesi [Evet] YES olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

T LbC

Nt

]

|
0 F
Nt

LbC | I,

T Tork

t Nominal tork

[Tiim ayarlar] csT—

F Frekans
Ayar Aciklama
0...1000.0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayar: 0,0 Hz

[Min. hiz duzeltimi] LBC1

Tork azaltma fonksiyon hizi referansi igin Dusuk Hiz

Hz olarak ylk duzeltmesi icin minimum hiz. Bu egigin altinda, hi¢ dizeltme
yapilmaz. Bu, motor dénisline engel olacaksa ¢ok dlsuk hizda dizeltmeyi
onlemek igin kullanilir.

[Erigsim Seviyesi] LAC 6Jesi [Uzman] EPR olarak ve [Yiik paylagimi] LBA =
[Evet] YES olarak ayarlandiginda bu parametreye erisilebilir
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Aciklama

0...999.9 Hz Ayar araligi

Fabrika ayar: 0,0 Hz

[Maks. hiz dlizeltimi] LBC2

Tork azaltma fonksiyon hizi referansi igin yiksek hiz.

Maksimum yuk dizeltmesinin uygulandigi de@erin Gzerinde Hz cinsinden hiz
esigi.

[Erisim Seviyesi] L.AC 6gesi [Uzman] EPR olarak ve [Yiik paylagimi] 1.BA =
[Evet] YES olarak ayarlandiinda bu parametreye erisilebilir

Ayar Aciklama

LBC1 Hz, 1000,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayan: 0 Hz

[Moment offset] LBC3

Tork dizeltmesi igin tork ofseti.

Nominal torkun %'si olarak yik diizeltmesi igin minimum tork. Bu esigin altinda,

hi¢ duzeltme yapilmaz. Tork yonu sabit olmadiginda tork kararsizliklarindan
kaginmak igin kullanilir.

[Erigsim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ve [Yuk paylagimi] LBA =
[Evet] YES olarak ayarlandiginda bu parametreye erisilebilir

Ayar Aciklama

%0...300 Ayar araligi

Fabrika ayari: %0

[Paylagim filtresi] LBF

Sire sabiti filtresi.

[Yuk paylagimi] LBA = [Evet] YES oldugunda ve [Erigim Seviyesi] LAC dgesi
[Uzman] EPR olarak ayarlandiginda bu parametreye erisilebilir. Kararsizliklardan
kacinmak igin esnek mekanik baglama olayinda kullanilir.

Ayar Aciklama

100...20000 ms Ayar aralgi

Fabrika ayari: 100 ms
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Halat Gevsek idare] SDR Meniisii
Erigsim
[Tiim ayarlar] =» [Kaldirma fonksynir.] =» [Halat Gevsek idare]

Bu Menu Hakkinda

[Yuk. hizh kaldir.] 150 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu menlye
erisilebilir.

[Ip gevseklik ayari] RSDX

Ip gevseklik ayari.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fonksiyon aktif degil
Fabrika ayan

[Agirhk DRI Sirict motor torku tahmini

Tahmini]

[Harici agirhk | PES Bir agirlik sensori kullanarak yikun 8lgimdi. Yalnizca [Harici

sensorii] agirlik sensorii] PEs 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak
ayarlanmazsa bu atanabilir.

[Ip gevs. tork seviy] RSTL %

Gevsek halat algilama igin tork seviyesi.

[Ip gevseklik ayari] RsD 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar Aciklama
%0...100 Ayar araligi

Fabrika ayari: %0
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[Kaldirma goruntulme]

[Dinamik yuk tespiti] DLD Menusu

Erisim

Bu Menui Hakkinda

[Tiim ayarlar] =» [Kaldirma goriintiilme] =» [Dinamik yiik tespiti]

Bu algilama yalnizca yuksek hizda kaldirma fonksiyonuyla mimkindur. Bir engele
erisilip erisilmedigini, yikte ani bir (yukari) artis veya (asagi) azalis tetiklemeyi
algilamak igin kullanilabilir.

YUk degisimi algilama bir [Dinamik Yiik Hatasi] DLF 6gesini tetikler. [Din. yik
yonetimi] D1.B parametresi bu algilanan hata durumunda striiciniin yanitini
yapilandirmak igin kullanilabilir.

Yuk degdisimi algilama da bir roleye veya dijital ¢ikisa atanabilir.

Yuksek hizda kaldirma konfiglirasyonuna bagh olarak iki olasi algilama modu
bulunur:

Hiz referansi modu
[Yuk. hizh kaldir.] 550 olarak ayarliysa [Referans Frekansi] sso.
Tork degisim algilamasi.

Yuksek hizliiglem sirasinda yik, hiz adimi sirasinda 6lgllenle karsilastirilir.
Izin verilen yuk degisimi ve suresi konfigure edilebilir. Agilirsa bir hata
tetiklenir.

Akim sinirlama modu

[Yuk. hizh kaldir.] 550 olarak ayarliysa [Akim siniri] Cs0. Yiksek hizli igslem
sirasinda arttiginda yukte bir artis hizda bir digtsle sonuglanir. YUksek hizli
islem etkinlestiriimis olsa bile motor frekansi [Akim sinir frekns] sCL esiginin
altina dlgerse bir hata tetiklenir. Algilama yalnizca yikun pozitif bir degisimi
icin ve yalnizca ylksek hizli alanda ([Akim sinir frekns] scC1, izerindeki alan)
gerceklesir. Azalirken, islem hizli referans modu formunu alir.

[Dinamik yuk suresi] TLD

[Din. yuk esigi] DLD

YUk degisim algilamasi aktivasyonu ve yik degisiminin algilanan bir [Dinamik
Yuk Hatasi]DLF hatasini hesaba katmasi icin gecikme siliresi ayarlamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Hig yik degisimi algilanmadi
Fabrika ayari

0,00...10,00 sn Algilanan bir hatayi hesaba katmak igin gecikme suresi
ayarlamasi.

Hiz adimi sirasinda élgllen yikin %'si olarak yik degisimi algilamasi i¢in agtirma
esigini ayarlama.

Ayar () Aciklama

%1...100 Ayar araligi

Fabrika ayari: %100
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[Tiim ayarlar] csT—

[Din. yuk yonetimi] DLB

Yuk degisimi hatasi algilandiginda surtct yaniti.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest YES Serbest durus

Durus]
Fabrika ayari

[STT'ye gore] | STT [Durus tipi] STT parametresine uygun ancak durugtan sonra
tetiklenen bir hatanin olmadigi durus

[Geri Cekilme | LFF Geri ¢cekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve

Hizi] calistirma komutu kaldiriimadigi siirece korunur ()

[Hiz RLS Hiz, algilanan hata devam ettikge ve calistirma komutu

korunuyor] kaldiriimadig siirece korunur ()

[Rampa RMP Rampada durma

durusu]

[Hizh durus] FST Hizl durus

1 Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gosterge icin bir réle veya mantik
¢ikig atanmasi tavsiye edilir.
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[Makine fonksiyonlari]

[Yuk Paylagimi] LDS— Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Makine fonksiyonlari] =» [Konvey6r Fonks.] =» [Yiik
Paylasimi]

Bu Menu Hakkinda

[Yik Paylagsimi] 1.DS menUsu , sayfa 259ile aynidir
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Backlash telafisi] BSQM— Menusu

Erisim

Bu Menu Hakkinda

Geri Tepme Sirasi

[Tiim ayarlar] =» [Makine fonksiyonlari] =» [Backlash telafisi]

Bu meni sunlari sunar:
» Geri tepme telafisi sirasi.
+ Sert baglantida Master/Bagli'ya 6zel geri tepme telafisi sirasi.

Bu menidndn amaci darbe aninda torku sinirlayarak diglilerin aginmasini azaltmak
icin geri tepmeleri telafi etmek icin 6zel bir sira saglamaktir:

.

Geri tepme

Bu men frenler olmadan sirtlmeyen yukler (yatay hareket) igin 6zeldir. Tork
kontrollinde veya hiz kontrollinde kullanilabilir.

Geri tepme sirasinin amaci, geri tepme tam olarak telafi edilene kadar harekete
izin vererek bir tork siniri altinda hiz baslatmayi diizenlemektir. YUk torku tork
sinirlamasindan blyuk olacak ve hareketi durdurur. Calisma uygulanan sinirlama
torkundan baslayarak ilerleyebilir.

Ug farkh kullanim durumu vardir:
* Yalnizca baglangigta geri tepme sirasi (UC-1)
* Y6n degisiminde dur (UC-2)
* YOn degisiminde 0 Hz hizi diizenle (UC-3)
Durumlari kontrol moduna bagli olarak kullananlar:

Tork kontrolii Hiz kontrolii
Acik gevrim (Uc-1) (uc-1)

(Uc-2) (Uc-2)
Kapali gevrim (uc-1) (Uc-1)

(UC-3) (UC-3)

Yalnizca baslangigta geri tepme sirasi (UC-1)
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Geri tepme sirasi yalnizca siiriici baglangici sirasinda konfigulre edilir ve galisma
sirasinda saydam hale gelir:

Komut

Frd

al 4

A
Hiz

Referansi

bgSL - —+ - — 4 —— — — — — L - ——

~V

Tork
Referansi

btk b — — 4+ — — & — — — — — —_———

sl 4

rdy : bqSt rUn

Sinirlama

bqt
“—>

Yon degisiminde dur (UC-2)

Hareket yonu degistiginde surlcu durur ve ¢alisma sirasi hala varsa surlcu
baslatilir. Sonra yeni yoniine gore bir geri tepme sirasi yapin:

KomutA
Frd S
>
’ t
1z
Referan3|A
bgSL [F——i———i—————= e e e e e it e
P
bgsL i IR R DR N R S
Tork P ==
Referansi A bocces
btk ——im — —— ———— ———————— b — i ——— F—— ===
>
t
batL ——— ——— —— — — = B e e e e —_——-
soca
oo '
'
a4 © ' © beoa!
3 5 3 :
X | Geritepme | = iQ c O | X QGeritepmé E Q c
= (&) 2 .. c (&)
dy : 3 telafisi n i< 2 B3 i telafisi | & < 2
“—r—> “—r—>
bqgSt bat bqSt bat

Yon degisiminde 0 Hz hizi diizenle (UC-3)
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Siricinin degisen yoniinde 0 Hz hiz diizenlenir ve sirasinin sonunda ¢alismada
geri gelmek igin hareketin yeni yonline gore geri tepme sirasina gegilir:

KomutA
Frd S
A .
»
t
Hiz
Referansi
bgSL|F——{———75————— —— ===
|
bgsL| i I T A R R . A A W
Tork P ==
Referanst| ¢ ¢ i | beeceed
btL p —————=————— ——_———— e e —— — —
'
t
batL | — ——— = — —— — — ———t——————b - =i ——— —_————
5 - o o S :
5 5 3
© (W] LX X
g E ¥ §
- > Geritepme ! £ c O o Geritepmé = o c
T2 telafisi | B 2 8 Ptelafsii o6 < 2
“—r—> “—r—>>
bqSt bqt bqSt bqt

Sert Baglantida Master/Bagliya Ozel Geri Tepme Sirasi

Bu meninidn amaci Sert baglanti baglaminda Master/Bagh yapilara 6zel geri
tepme telafisini saglamaktir. Amag asinmayi azaltmak icin disli tekerleklerde etki
torkunu sinirlamaktir.

Dort farkli Coklu Surticu geri tepme telafisi sirasi stratejisi vardir:
* Dogrudan sirali bagli geri tepme telafisi (1)
» Dogrudan es zamanli bagh geri tepme telafisi (2)
» Kontrolll sirali bagh geri tepme telafisi (3)
» Kontrolli es zamanli bagh geri tepme telafisi (4)
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Asagidaki semada farkl telafi sirasi stratejilerini konfigiire etme gosterilmektedir:

bgMM =
SEq

bgMC = nO
DOGRUDAN

(1)

bgM = MS

bgMC =
YES
KONTROLLU

©)

bgMM =
SIMUL

bgMC = nO
DOGRUDAN

bgMC =
YES
KONTROLLU

Dogrudan sirali bagl geri tepme telafisi (1)
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[Tiim ayarlar] csT—

Her Bagli, hiz kontroliinde degistirilerek geri tepmesini telafi eder. Konfiglre edilen
zamanda ayarlarin geri tepme agisini telafi etmesine izin verdigi disitnilerek
sirasini bir kerede bir yapma. Sonunda, master kendi geri tepme sirasini baslatir,
bu sirada Master durmada (agik ¢evrim) veya 0 Hz hizini (kapali gevrim)
dizenlemede kalir:

Komut

Master Hiz
Referansi

bgSL

Bagl 1
Hiz
Referansi

baSL

Bagl 2
Hiz
Referansi

bgSL

Master
Tork
Referansi

bagtL

Bagh 1
Tork
Referansi

batL

Bagli 2
Tork
Referansi

bgtL

Frd

-~V

-~V

~y

-~V

telafisi
Bagh 1

Geri tepme

Sinirlama

telafisi
Bagh 2

Geri tepme

Sinirlama

telafisi
Master

Geri tepme

a Baglh 1 baslar

b Bagh 2 baslar, Bagli 1 durur

¢ Bagh 2 durur

d Tum baghlarin galigmasi baslar

e 0 Hz dizenlemesi veya durdurmasi

Dogrudan es zamanli bagh geri tepme telafisi (2)

Sinirlama

-~V

Sert baglantida
Master Bagl
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

ince ayarin konfigiire edilen siirede geri tepme acisini telafi etmesine izin verdigi

distnulerek tim bagllar geri tepme agilarini es zamanh olarak telafi eder. Bu

sirada Master durmada (agik ¢cevrim) veya 0 Hz hizini (kapali gevrim)
dizenlemede kalir:

Master'da
Komut

Master Hiz
Referansi

baSL

Bagl 1
Hiz
Referansi

bgSL

Bagh 2
Hiz
Referansi

bgSL

Master
Tork
Referansi

bagtL

Bagh 1
Tork
Referansi

bgtL

Bagh 2
Tork
Referansi

batL

a b
Frd
A
»
t
I :
pa >
»
t
I —_————————— ——————— — — = —_————, e — — -
A -
»
t
I >
»
pooeoeoe t
(]
leccocccccacce
A
»
t
reececos,
leccocccccccs
A .
»
pPoocoeoe t
]
lcccccccccns
A -
»
. t
Geri tepme @ Geri tepme © Sert baglantida
- telafisi £ telafisi 5 Master Bagl
i Bagli 1 ve E Master E
Bagh 2 %) [

a Tum baglilar durur

b Tum baghlar baglar

¢ 0 Hz dizenlemesi veya durdurmasi

Kontrollii sirali bagl geri tepme telafisi (3)
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[Tiim ayarlar] csT—

Tam Baglilar bir kerede biri olmak lGizere geri tepme agilarini telafi eder.
Yapildiginda Master'a bildirirler. Bu sirada Master durmada (agik gevrim) veya 0
Hz hizini (kapali gevrim) diizenlemede kalir. Sonra geri tepmeyi telafi etmeye
baslar ve son Bagl geri tepmesini telafi eder etmez ¢alisma durumuna gecger:

Master'da
Komut b C

Frd

Master Hiz
Referansi

bgSL

-~V

Bagh 1
Hiz
Referansi

bgSL

-~V

Bagh 2
Hiz

~V

Master
Tork
Referansi

bgtL

e 4

Bagh 1
Tork
Referansi

batL

~V

Bagh 2
Tork
Referansi

batL

|

I |
I _____ B RV

} |

I

T

-~V

telafisi
Bagli 1
telafisi
Bagl 2
telafisi
Master

rdy
Geri tepme
Sinirlama
Geri tepme
Sinirlama
Geri tepme
Sinirlama

a Bagli 1 baglar

b Bagh 2 baglar, Bagli 1 durur

¢ Bagh 2 durur

d Tam baghlar baslar

e 0 Hz diizenlemesi veya durdurmasi
f Bagli 1 geri beslemesi

g Bagh 2 geri beslemesi

Kontrollii es zamanl bagh geri tepme telafisi (4)

Sert baglantida
Master Bagh

-~V

Tum Baglilar yapildiklarinda Master'a es zamanli yayinla geri tepme acilarini telafi
eder. Bu sirada Master sirtict durmada (agik gevrim) veya 0 Hz hizini (kapali

cevrim) diizenlemede kalir.
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[BL Mode] BOM

Sonra geri tepmeyi telafi etmeye baslar ve son Bagh geri tepmesini telafi eder

etmez calisma durumuna geger:

Master'da
Komut

Frd

Master Hiz

Referansi
(o]
baSL ___._Z(____

s 4

Bagh 1
Hiz
Referansi

bgSL

KT

Bagh 2
Hiz
Referansi

bgSL

Master

Bagli 1
Tork
Referansi

bgtL

Bagh 2
Tork
Referansi

bagtL

Tork
Referansi
bagtL ——t =t ==

<“—>

Geri tepme
telafisi
Bagh 1

Geri tepme

telafisi
Bagh 2

Geri tepme
telafisi
Master

a Geri besleme bittiginde siralar durur

b Tum baghlar baslar

¢ 0 Hz diizenlemesi veya durdurmasi

d Baglh 1 geri beslemesi

e Bagli 2 geri beslemesi

Backlash mode

Sinirlama

Sert baglantida
Master Bagh

Fabrika ayari

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayarlan- NO Geri tepme telafisi konfiglre edilmez
madi]

[baglangicta] | START

Geri tepme telafisi her Surlcu baglatmasinda gergeklestirilir

(calisma sirasi gorunur veya durma kaybolur)
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Start + yon CHGDIR Geri tepme telafisi her Siriicli baglatmasinda (calisma sirasi
degisikligin- gOriinir veya durma kaybolur) ve her yon degistiginde

de] gerceklestirilir

[Ana istek MS Master/Bagh fonksiyonuyla yonetilen geri tepme telafisi.
lizerine]

[BL Tipi] BOMM %

Geri tepme tira.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
+ [BL Mode] BoM 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarli degilse ve
* [M/S Hbrlsm Modu] MscV, [MultiDrive Link] MD1 olarak ayarlanmigsa ve
» [M/S Cihaz Rolii] MsDT olarak ayarliysa [Master] MSTER.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Ardisik] SEQ Her bagli sirasini bir bir yaratur
Fabrika ayan

[eszamanli] SIMUL Geri tepme telafisi her Suriici baglatmasinda gerceklestirilir
(calisma sirasi gorunir veya durma kaybolur)

[BL Slave Fdbck] BOMC %

Baghlarin geri beslemesinde Geri Tepme.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [BL Mode] BoM 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarli degdilse ve
* [M/S Hbrlgsm Modu] Mscy, [MultiDrive Link] MDL olarak ayarlanmigsa ve
» [M/S Cihaz Rolii] MsDT, [Master] MSTER olarak ayarlanmigsa ve
» [Erisim Seviyesi] LAC olarak ayarliysa [Uzman] EPR.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Master baghlarin geri beslemesini hesaba katmaz

[Evet] YES Master baghlarin geri beslemesini hesaba katar
Fabrika ayan

[BL Zamani] BOMT *

Geri tepme sliresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [BL Mode] BoM 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarli degilse ve
» [M/S Hbrlgsm Modu] Mscy, [MultiDrive Link] MDL olarak ayarlanmigsa ve
» [M/S Cihaz Rolii] MsDT, [Master] MSTER olarak ayarlanmigsa ve
» [Erigim Seviyesi] LAC olarak ayarliysa [Uzman] EPR.
» [BL Slave Fdbck] BoMC olarak ayarliysa [Hayir] NO.

c ) Aciklama
Ayar

0,1...100,0 sn Ayar araligi

Fabrika ayar: 0,5 sn
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[BL Ref Freq] BQSL %

Geri tepme referansi frekansi.

[BL Mode] BoM 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Aciklama
AyarC)
0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: [Nominal Motor Frek] FRs veya [Senk.
Nominal Frek] Frss 6gesinin %1’i, [Motor kontrol tipi] CTT
6gesine bagh olarak.

[BL hizlandirma] BQA %

Geri Tepme Hizlanmasi rampa degeri.

[BL Mode] BoM 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erigilebilir.
Aciklama
AyarC)
0,01...999,90 sn (O Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,00 sn

(1) Aralik, [Rampa adimi] INR 6gesine gore 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1 - 9.999
arasinda olabilir

[BL Tork Limit Degeri] BQTL %

Geri tepme tork sinirlama degeri.

[BL Mode] 2oM 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Aciklama
Ayar()
%0,0...100,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: %5,0

[BL Monit Delay] BQT x

Geri tepme tork sinirlamasi izleme gecikmesi.

Geri tepme hizi rampasinin baslangicindan ve tork sinirlamasi kontrolinden

gecikme.
[BL Mode] BoM 8gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye
erisilebilir.
AyarC) Aciklama
0,1...100,0 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,5 sn

NOT: Bu parametreyi ayarlamak i¢in Agl testi fonksiyonu icin gereken sure ele
alinmalidir.

NVE61643TR.08 275



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[BL Bsingc Gecikmesi] BQST %

Geri tepme baslatma gecikmesi.
Geri tepme sirasindan 6nce durdurma veya beklemede harcanan sire.

[BL Mode] BoM 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Aciklama
Ayarc )
0,0...100,0 sn Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,0 sn

[BL zaman asimi] BQFD %

Geri tepme zaman asimi.

[BL Mode] BoM 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Aciklama
Ayar( )
0,0...100,0 sn Ayar arahgi
Fabrika ayan: 5,0 sn ([BL Monit Delay] BOT x10)

[BL hata yaniti] BQFB %

Geri tepme telafi hatasi yaniti.

[BL Mode] BoM 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest YES Serbest durma
Durus]
Fabrika ayan
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[Sensor pozisyonlama] LPO— Menusu
Erisim
[Tim ayarlar] =» [Makine fonksiyonlari] =» [Sensor pozisyonlama]

Bu Menii Hakkinda

[Sensor pozisyonlama] 1.0 menusi , sayfa 358ile aynidir

[Fren lojik kontrolu] BLC— Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Makine fonksiyonlari] =» [Fren lojik kontrolii]

Bu Menui Hakkinda

[Fren lojik kontrolii] B1.C menusu ile aynidir

[Tork kontrol] TOR— Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Makine fonksiyonlari] =» [Tork kontrol]

Bu Menu Hakkinda

[Tork kontrol] TOR menUsu , sayfa 366ile aynidir
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Hiz Sinirlari]
[Hiz Sinirlari] SLM— Menlisu
Erisim
[Tiim ayarlar] =% [Genel fonksiyonlar] =» [Hiz Sinirlari]

[Dusuk Hiz] LsP

Duslk hizda motor frekansi.

Ayar 0 Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 Hz

[Yiiksek Hiz] HSP

Yiksek hizda motor frekansi.

[Motor Asiri Hizi] sOr hatasini 6nlemeye yardimci olmak i¢cin [Maks Frekans]
TFR degerinin [Yuksek Hiz] HsP ile esit ya da %110’'undan fazla tutulmasi dnerilir.

e c) Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayan: 50,0 Hz

[Ref Frek sablonu] BSP

Dusiik hiz yonetimi (sablon).

Bu parametre hiz referansinin sadece analog girisler ve darbe girisinde nasil
hesaba katilmasi gerektigini tanimlamaktadir. PID kontrol6ri durumunda bu PID
¢ikis referansidir.

Sinirlar, [Diisuk Hiz] 1.sP ve [Yuksek Hiz] HsP parametreleri ile belirlenir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar QO Kod / Deger Aciklama
[Standart] BSD
F
HSP
LSP
-100% R
0% +100%
+ LSP
/ HSP
F Frekans
R Referans

Referans = 0 i¢in frekans = [Diiglik Hiz] sp

Fabrika ayari
[Olii bant] BLS
F
HSP [ -—— e .
|
|
|
|
I
LSP | |
-100% IR
0,
| Lsp +100%
HSP
F Frekans
R Referans
Referans = 0 - [Diigiik Hiz] .5 P icin frekans = [Diigiik Hiz]
LSP
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Ayaro Kod / Deger Aciklama
[Sabit] BNS
F
HSP |
I
|
|
|
|
I
LSP :
-100% ! R
! 0 +100%
! -LSP
|
I
|
|
|
< | HSP
F Frekans
R Referans
Referans = 0'dan LsP degerine frekans = 0
[Kaide %0 da] | BNSO
F
HSP
LSP =
-100% 0% R
1 +100%
- LSP
HSP
F Frekans
R Referans

Bu islem, asagidaki durumlarda sifir referansta frekans = 0
hari¢ [Standart] 2sD ile aynidir: Sinyal, 0’dan buyiik olan [Min
deger] degerinden kiguktir (6rnek: 2—10 Vdc giriste 1 Vdc).
Sinyal, [Min deger] degerinden biiylk olan [Maks deger]
degerinden buyuktir (6rnek: 10—0 Vdc giriste 11 Vdc).

Girig aralig "¢ift yonlu" olarak konfiglre edilmisse ¢alisma,
[Standart] BsD ayni kalir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Genel fonksiyonlar] - [Rampa]
[Rampa] RAMP—- Menusu
Erisim
[Tum ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Rampa]

[Rampa Turl] RPT

Rampa Tiirii.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Lineer] LIN Lineer rampa

Fabrika ayari
[S-Rampa] S S rampasi
[U-Rampa] U U rampasi
[Ozellestiril- Ccus Mdasteri rampasi
mis]

[Rampa adimi] INR

Bu parametre [Hizlanma] Acc, [Yavaglama] DEC, [Hizlanma 2] AC2 ve
[Yavaglama 2] DE2 icin gecerlidir.

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[0,01] 001 99,99 saniyeye kadar rampa

[0,1] 01 999,9 saniyeye kadar rampa
Fabrika ayari

[1] 1 6.000 saniyeye kadar rampa

[Hizlanma] ACcC

0'dan [Nominal Motor Frek] rrS degerine hizlanma suresi.

Rampalarda tekrarlanabilirlik saglamak i¢in bu parametrenin degeri uygulamanin
ihtimaline gére ayarlanmalidir (6rnegin, eylemsizlik dikkate alinmalidir).

Ayar() Aciklama
0,00...6.000,00 sn (M Ayar araligi
Fabrika ayari: 3.00 sn

(1) Aralik, [Rampa adimi] 18R 6desine gore 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1 - 6.000
arasinda olabilir

[Yavaglama] DEC

0'dan [Nominal Motor Frek] RS degerine yavaglama suresi.

Rampalarda tekrarlanabilirlik saglamak igin bu parametrenin degeri uygulamanin
ihtimaline gére ayarlanmalidir (6rnegin, eylemsizlik dikkate alinmalidir).
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Aciklama
Ayaro &
0,00...6.000,00 sn (1 Ayar araligi
Fabrika ayari: 3.00 sn

(1) Aralik, [Rampa adimi] 1NR 6gesine gore 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1 - 6.000
arasinda olabilir

[Hizl.basi.yuvarlam] TA1 %

Hizlanma rampasinin baglangicinin, [Hizlanma] Acc veya [Hizlanma 2] Ac2
rampa suresinin bir ylizdesi olarak yuvarlanmasi.

Bu parametreye [Rampa Tiirii] RPT dJesi [Ozellestirilmis] cUS olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

AyarC) Aciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %10

[Hizl.sonu.yuvarlam] TaA2 %

Hizlanma rampasinin sonunun, [Hizlanma] AccC veya [Hizlanma 2] AC2 rampa
suresinin bir yizdesi olarak yuvarlanmasi.

Bu parametreye [Rampa Tiirii] RPT dJesi [Ozellestirilmis] cUS olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar () Aciklama

%0...(100 - [Hizl.basi.yuvarlam] | Ayar aralig
TA1) Fabrika ayari: %10

[Yav.bagl.yuvarlam] TA3 %

Yavaglama rampasinin baglangicinin, [Yavaglama] DrC veya [Yavaglama 2] DE2
rampa suresinin bir ylizdesi olarak yuvarlanmasi.

Bu parametreye [Rampa Tiirii] RPT d6Jesi [Ozellestirilmis] cUS olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar() Aciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %10

[Yav.sonu.yuvarlama] TA4 %

Yavaslama rampasinin sonunun, [Yavaglama] DEC veya [Yavaslama 2] DE2
rampa suresinin bir ylizdesi olarak yuvarlanmasi.

0 ve (%100 - [Yav.basi.yuvarlam] T2 3) arasinda ayarlanabilir.

Bu parametreye [Rampa Tiirii] RPT dgesi [Ozellestirilmis] cUS olarak
ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama

%0...(100 - [Yav.bagi.yuvarlam] | Ayar aralig

TA3) Fabrika ayari: %10
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Yavas.Ramp.Ayari] BRA

Yavaglama rampasinin adaptasyonu.
Ubus

brA
level

rFr

\

brA=nO  brA=dynA brA=yES

Yavaglama rampasi yuk ataleti igin ¢gok disuk bir degere ayarlanmigsa bu
fonksiyon aktif hale getirildiginde otomatik olarak yavaslama rampasina adapte
olur ve bir asiri gerilim algilandi hatasina neden olur.

Bu fonksiyon, asagidaki kosullara sahip uygulamalar igin uygun degildir:
» Birrampa Uzerinde konumlama

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fonksiyon devre disi.

NOT: [Yavas.Ramp.Ayari] BR2, asagidaki durumlarda ve
[Hayir] N0 6gesine zorlanirsa:

* [Fren atamasi] BLC yapilandiriimigsa veya

» [Fren Gii¢ Dengesi] BBA olarak ayarliysa [Evet]
YES veya

* [Motor kontrol tipi] cTT, [Rel. Mot.] SRVC olarak
ayarliysa ve [Yavag.Ramp.Ayari] BR2, [Yiiksek
Tork] DYNA olarak ayarlandiysa.

[Evet] YES Kuvvetli yavaslama gerektirmeyen uygulamalar igin fonksiyon
aktif
Fabrika ayari

[Yiksek Tork] | DYNA Sabit bir akim akisi bileseninin eklenmesi.

[Yiiksek Tork] DYNA segimi, [Motor kontrol tipi] CTT ve
suriiciniin anma degerine bagl olarak gorintulenir. [Evet] YES
secenegiyle elde edilebilecek olandan daha kuvvetli bir
yavaslama saglar. Segiminizi belirlemek icin karsilastirmali test
uygulayin.

[Yavag.Ramp.Ayari] BR2, [Yiksek Tork] DYNA (izerinde
yapilandirildiginda, frenleme igin dinamik performanslar bir
akim akisi bilegeninin eklenmesiyle birlikte gelistirilir. Amag,
demir kaybini ve motorda depolanan manyetik enerjiyi
artirmaktir.

[Fren Gli¢ Dengesi] BBA

Bu parametre DC barasi araciligiyla baglanan sirtctler arasindaki frenleme
glclini dengelemek igin kullanilir.

Bu parametre,[Yavas.Ramp.Ayari] BRA 6gesi [Hayir] NO disinda bir degere
ayarlandiginda [Hayir] NO degerine zorlanir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Fren Direnci] BRC

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fonksiyon devre disi.
Fabrika ayari

[Evet] YES Fonksiyon aktif.

Frenleme direnci baglandi.

Bu parametre frenleme direncinin yonetimini etkinlestirmenizi saglar.

NOT: [Fren atamasi] BLC yapilandirilirsa, parametrenin fabrika ayar degeri
[Evet] YES olarak degistirilir,

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Fonksiyon devre disi
Fabrika ayan
NOT: Bu secimle [DinFren agik devre] BUFO hatasi
tetiklemez.
[Evet] YES Fonksiyon aktif

[Fren Akim Seviyesi] BDCL

Maksimum frenleme akimi seviyesi.

Bu parametre, frenleme yavaslamasinin adaptasyonu sirasinda ulasilabilen
maksimum akim seviyesini degistirir. Maksimum deg@erin artirilmasi, motorda
depolanan demir kaybi ve manyetik enerji nedeniyle motor akim kaybini artirir.

Nominal miknatislama akiminin %’si cinsinden ifade edilir ((Miknatislama Akimi]

IDA).

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [Erigim Seviyesi] L.AC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve

» [Yavas.Ramp.Ayari] BR2 olarak ayarliysa [Yuksek Tork] DYNA.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Otomatik] AUTO Otomatik: %125'e karsilik gelir.
Fabrika ayari.

%0.1...500.0 Ayar arahgr.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Genel fonksiyonlar] - [Rampa anahtari]

[Rampa anahtari] RPT— Menuisu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Rampa anahtari]

[Rampa 2 Esigi] FRT

Rampa 2 frekans esigi

[Rampa 2 Esigi] FRT degeri 0 degilse (0, fonksiyonun devre disi kalmasina
neden olur) ve ¢ikis frekansi [Rampa 2 Esigi] FRT degerinden blytkse ikinci
rampa degistirilir.

Esik rampasi degistirme, asagidaki sekilde [Rampa anahtr Atamsi] RPs
degistirme ile birlegtirilebilir:

DI veya Bit Frekans Rampa

0 < FRT ACC, DEC

0 > FRT AC2, DE2

1 < FRT AC2, DE2

1 > FRT AC2, DE2

AyarC) Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Rampa anahtr Atamsi] RPS

Rampa anahtari atamasi .

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] NO Atanmamisg
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan buiylk guicl olan suricilerde
erisilebilir.

[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma modili takiimigsa dijital giris DI11...

DI16
[CDO00]... CD00...CD10 [G/C profili] 10 konfigirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...c110 [G/C profili] 10 konfigurasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11..C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... €201...c210 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211..C215 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[C301]... C301...C310 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki bir fieldbus moddli olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311..C315 Konfiglrasyondan badimsiz olarak bir fieldbus moddlu olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girigi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfigurasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girigi

NOT: Bu bolime ATV340++sN4E slricllerde erigilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girigi

NOT: Bu bolime ATV340++*N4E suricllerde erigilebilir.

[Hizlanma 2] AC2 %

Hizlanma 2 rampasi slresi.

0'dan [Nominal Motor Frek] rrRS degerine hizlanma suresi. Rampalarda
tekrarlanabilirlik saglamak igin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine
g6re ayarlanmaldir.

Bu parametreye yalnizca [Rampa 2 Esig@i] FRT de@eri 0’dan bliylkse veya
[Rampa anahtr Atamsi] RPS atanmigsa erisilebilir.

Ayar c’ Aciklama

0.0...6.000 sn (™M Ayar arahgi

Fabrika ayarn: 5,0 s

(1) Aralik, [Rampa adimi] 1R 6desine gére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn
arasinda olabilir.

[Yavaglama 2] DE2 %

0'dan [Nominal Motor Frek] FrS degerine yavaglama suresi. Rampalarda
tekrarlanabilirlik saglamak igin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine
g6re ayarlanmaldir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
+ [Rampa 2 Esigi] FRT 0'dan buyikse veya
* [Rampa anahtr Atamsi] RPS atanmigsa.

Ayar 0 Aciklama

0.0...6.000 sn (™M Ayar araligi

Fabrika ayar: 5,0 s

(1) Aralik, [Rampa adimi] 18R 6desine gére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn
arasinda olabilir.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Genel fonksiyonlar] - [Durma konfigur.]

[Durma konfigur.] STT— Menusu

Erisim

Bu Menui Hakkinda

[Durus tipi] STT

[Serbest Durus] NST

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Durma konfigiir.]

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Normal durdurma modu.

Calistirma komutu kayboldugunda ve durdurma komutu verildiginde gergeklesen
durdurma modu.

Bu parametrenin ayari, aktif komut kanali bir iletisim kanalina ayarlandiginda ve
[Kontrol Modu] cHcF 6gesi [G/G profili] T0 olarak ayarlanmadiginda hesaba
katilmaz. Bu durumda, durdurma modu [AnhtrA¢kDD Drdurma] parametresi ile

tanimlanir DOTD , sayfa 2920.

enjeksiyonu]

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Rampada] RMP Rampada durma, [Fren atamasi] B1.C veya [Dsk Hiz Zaman
Asimi] TLS yapilandirilirsa ya da [Motor akilama] .U ya da
[Siirekli] FCT olarak ayarlandiysa yalnizca bir [Rampada] rRVP
mumkandar.
Fabrika ayari

[Hizli durus] FST Hizl durus

[Serbest NST Serbest durma

Durus]

[DC DCI DC enjeksiyonlu durus.

[Motor kontrol tipi] CTT asagidaki gibi ayarlanmadiysa
kullanilabilir:

* [Senk.mt.AC] svN veya
*  [Senk.mt.KC] rsy veya
*« [SYN_UVC] svYNU veya
* [Rel. Mot.] sSrRvVC

Giris veya bit 0 olarak degisirse durdurma aktif hale getirilir. Girig tekrar durum 1’e
doner ve motor yalnizca [2/3- Tel Kumanda] TcC 6gesi [2 Kablolu Kontrol] 2C
olarak ayarlandiysa ve [2 kablolu tiir] TCT 6desi [Seviye] LEL veya [lleri 6ncelik
Sviye] PFO olarak ayarlandiysa yeniden baslatilir. Degilse, yeni bir ¢calistirma
komutu génderilmelidir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamisg] NO Atanmamisg

Fabrika ayari
[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11..CD15 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital girig CMD.11...
[CD15] CMD.15
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Ayar Kod / Deger Aciklama
[C101]... C101...C110 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111..C115 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...C210 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... €211...c215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... €301...c310 [GIC profili] T0 konfiglrasyonundaki bir fieldbus moddli olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...C315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moduli olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340++*N4E suricllerde erigilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girigi

NOT: Bu bolime ATV340++sN4E slrUculerde erisilebilir.
[DI1 (Diigiik L1L...L8L Dusuk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8
seviye)]...[DI8 NOT: DI8 diisiik sevi imine 22kW'tan buylk gucl
Digiik : DI8 disiik seviye segimine 22k\W'tan bilyik glic
( h olan suruculerde erisilebilir.
seviye)]
[DI11 (Diisuik L11L...L16L VW3A3203 G/C uzatma modull takiimigsa dusuk seviyede
seviye)]... kullanilan dijital giris DI11...DI16
[DI16 (Disiik
seviye)]

[Serbest durma Esigi] FFT %

Serbest durusg esigi.
Asagidaki hiz esiginde motor serbest durusa gecer.

Bu parametre, bir disik hiz esiginin altinda rampa durusu veya hizli durustan
serbest durusa gegisi destekler.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

* [Durus tipi] sTT 6gesi [Hizh durug] FsT veya [Rampada] RMP ve olarak
ayarliysa

+ [Oto DC Enjeksiyonu] 2DC konfiglre edilmisse ve
» [Fren atamasi] BLC konfiglire edilmemigse.

Ayar 0 Aciklama

0,2...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,2 Hz

[Hizli Durus Atamasi] FST

Giris 0 olarak veya bit 1 olarak degisirse durdurma aktif hale getirilir (0'da [G/C
profili] 10 igindeki bit).

Giris tekrar durum 1’e déner ve motor yalnizca [2/3- Tel Kumanda] TccC 6gesi [2
Kablolu Kontrol] 2C olarak ayarlandiysa ve [2 kablolu tiir] TCT 6gesi [Seviye]
LEL veya [lleri dncelik Sviye] PO olarak ayarlandiysa yeniden baglatilir.

Degilse, yeni bir calistirma komutu génderilmelidir.
NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamisg
Fabrika ayari

[CDO00]... CD00...CD10 [GIG profili] T0 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... Cl01...c110 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11..C115 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [G/C profili] 10 konfigurasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211...C215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki bir fieldbus modiili olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311..C315 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddill olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bélime ATV340+sN4E siirlicilerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bélime ATV340+-sN4E siirlicilerde erisilebilir.
[DI1 (Diisuik L1L...L8L Dustk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8
seviye)]...[DI8 NOT: DI8 diisiik sevi imine 22kW'tan biiyik giicii

Diisiik : DI8 disik seviye segimine an biyik glicl

( > olan siruciulerde erigilebilir.
seviye)]
[DI11 (Diigiik L1lL..Lle6L VW3A3203 G/C uzatma modiill takiimissa dulsik seviyede
seviye)]... kullanilan dijital girig DI111...DI16
[DI16 (Diisiik
seviye)]

[Rampa Bolme Sabiti] DCF %

Hizli Durus yavaslama rampasi disurme katsayisi.

Aktif hale getirilen rampa ([Yavaglama] DEC veya [Yavaslama 2] DE2) durdurma
talepleri gonderildiginde bu katsayi ile bélinir.

0 degeri, minimum rampa stiresine esit olur.

Ayar QO Aciklama

0...10 Ayar araligi

Fabrika ayari: 4

[DC Enjeksyn Atamasi] DCI

DC Enjeksiyon Atamasi.

NVE61643TR.08 289



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

AUYARI

ISTENMEYEN HAREKET

* Motor sabit durumdayken tutma torku olusturmak igin DC enjeksiyonu
kullanmayin.

* Motoru sabit durumda tutmak igin tutma freni kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Fren atamasi] B1.C olarak ayarliysa [Hayir] NO veya

* [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [Senk.mt.AC] sYN, [Senk.mt.KC] rsY, [Rel.
Mot.] srvC veya [SYN_U VC] sYNU olarak ayarli degilse.

DC enjeksiyon frenlemesi, atanmis giris veya bit 1 durumuna gectiginde baslatilir.

Giris tekrar durum O’e déner ve motor yalnizca [2/3- Tel Kumanda] TccC 6gesi [2
Kablolu Kontrol] 2C olarak ayarlandiysa ve [2 kablolu tiir] TCT 6gesi [Seviye]
LEL veya [ileri dncelik Sviye] Pr0 olarak ayarlandiysa yeniden baslatilir.
Degilse, yeni bir calistirma komutu génderilmelidir.

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamig
Fabrika ayan

[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital girig DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiylk glicii olan siricllerde

erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LIl6 VW3A3203 G/C uzatma modulu takiimigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...C210 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211...C215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... €301...C310 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki bir fieldbus moddili olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...C315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddlii olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] T0 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340+*N4E suricllerde erigilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girigi

NOT: Bu bolime ATV340++sN4E sirUculerde erisilebilir.

[DC enjek. Seviyesi1] IDC *

DC enjeksiyon seviyesi 1.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

DUYURU

ASIRI ISINMA

Bagh motor anma degerinin, miktar ve zaman ac¢isindan uygulanacak DC
enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Dijital girisle aktif hale getirilen veya durdurma modu olarak segilen DC
enjeksiyonlu frenleme akiminin seviyesi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Durus tipi] STT olarak ayarliysa [DC Enjeksyn Atamasi] DCI veya
* [DC Enjeksyn Atamasi] DCI 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarli degilse.

Ayar () Aciklama

0,1..1,41In™M Ayar araligi

Bu ayar, [Oto.DC enjeksiyon] ADC fonksiyonundan
bagimsizdir.

Fabrika ayari: 0,7 In (1)

(1) Kurulum Kilavuzu'nda ve tahrik suriicu etiketinde belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[DC Enj Suresi 1] TDI %

DC enjeksiyon siiresi 1.

DUYURU

ASIRI ISINMA

Bagh motor anma degerinin, miktar ve zaman ac¢isindan uygulanacak DC
enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Maksimum akim enjeksiyon suresi [DC enjek. Seviyesi1] 1DC. Bu siireden sonra
enjeksiyon akimi [DC enjek. Seviyesi2] TDC2 olur.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Durus tipi] STT olarak ayarliysa [DC Enjeksyn Atamasi] DCT veya
» [DC Enjeksyn Atamasi] DCI 6desi [Atanmamig] NO olarak ayarl degilse.

Ayar () Aciklama

0,1...30 sn Ayar araligi

Bu ayar, [Oto.DC enjeksiyon] ADC fonksiyonundan
bagimsizdir.

Fabrika ayari: 0,5 sn

[DC enjek. Seviyesi2] IDC2 %

DC enjeksiyon seviyesi 2.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

DUYURU

ASIRI ISINMA

Bagl motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan uygulanacak DC
enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

[DC Enj Suresi 1] TDI gegctikten sonra enjeksiyon akimi dijital giris olarak aktif
hale getirilir veya durdurma modu olarak segilir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Durus tipi] STT olarak ayarliysa [DC Enjeksyn Atamasi] DCI veya
» [DC Enjeksyn Atamasi] DCT 6gesi [Atanmamisg] NO olarak ayarli degilse.

Ayar 0 Aciklama

0,1 In (...[DC enjek. Seviyesi1] | Ayar araligi
IDC
Bu ayar, [Oto.DC enjeksiyon] ADC fonksiyonundan
bagimsizdir.

Fabrika ayari: 0,5 In ()

(1) Kurulum Kilavuzu'nda ve tahrik surtcu etiketinde belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[DC Enj Suresi 2] TDC %

2. DC enjeksiyon suresi.

DUYURU

ASIRI ISINMA

Bagl motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan uygulanacak DC
enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Maksimum enjeksiyon suresi [DC enjek. Seviyesi2] 1DC2, sadece enjeksiyon,
durdurma modu olarak secildiginde.

Bu parametreye [Durus tipi] STT 6gesi [DC Enjeksyn Atamasi] DCT olarak
ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar 0 Aciklama

0,1...30 sn Ayar araligi

Bu ayar, [Oto.DC enjeksiyon] ADC fonksiyonundan
bagimsizdir.

Fabrika ayan: 0,5 sn

[AnhtrA¢ckDD Drdurma] DOTD

Anahtar Acgik DDig1 Durdurma Tiirti.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Serbest NST Sdricu serbest oldugunda, Operation enabled galisma

durus] durumundan Switched on galisma durumuna gegerken durur.

[Rampa RMP Sdirilict rampadayken Operation enabled galisma

durusu] modundan Switched on galisma moduna gegerken durur.
Fabrika ayari
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Oto.DC enjeksiyon]

[Oto.DC enjeksiyon] ADC— Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Oto.DC enjeksiyon]

Bu Menu Hakkinda

Bu meni, motor akimi fonksiyonunun otomatik enjeksiyonunu sunar. Yavaglama
rampasinin sonunda motorun rotorunu tutmak igin kullanilir.

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz. Bu fonksiyon,
[Fren atamasi] BL.C veya [Mom/hiz anaht.] Tss yapilandirildiginda veya [Mom.
ktrl.durus.tipi] TsT 6gesi [Sfr moment] SPN olarak ayarlandiginda devre disi
birakilir.

Asagidaki tabloda [Oto.DC enjeksiyon] ADC fonksiyonuna bir genel bakis
sunulmaktadir:

ADC | sSDC1 SDC2 Aciklama Calisma

YES X X [OtoDC Enj.Seviyesi1] sDC1,
[Oto.DC Enj.Siiresi1] TDC1 |
sirasinda ve [OtoDC Enj. SdC1
Seviyesi2] spc2, [Oto.DC Enj.
Siiresi2] TDC?2 sirasinda enjekte Sdc2
edilir.

tdC1 tdC1 +tdC2 t

CT X #0 [OtoDC Enj.Seviyesi1] sDC1,
TDC1 sirasinda enjekte edilir ve
ardindan [OtoDC Enj.Seviyesi2] SdC2 ===

SDC2 enjekte edilir. c -

SdC1 ——

CT X =0 [OtoDC Enj.Seviyesi1] spc1 SdC1 —
enjeksiyonu

Calistirma komutu

Hiz

[Oto DC Enjeksiyonu] ADC

Otomatik DC Enjeksiyonu.

AATEHLIKE

ELEKTRIK CGARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

[Oto DC Enjeksiyonu] ADC Parametresi [Siirekli] CT olarak ayarlanirsa motor
¢alismasa bile DC enjeksiyonu her zaman aktif olur.

* Bu ayarin kullaniminin emniyetsiz bir durumla sonuglanmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

AUYARI

ISTENMEYEN HAREKET

* Motor sabit durumdayken tutma torku olusturmak igcin DC enjeksiyonu
kullanmayin.

* Motoru sabit durumda tutmak igin tutma freni kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Durdurma sirasinda otomatik akim enjeksiyonu (rampanin sonunda).

NOT: Bu fonksiyon ve [Motor akilama] F1.U arasinda bir ortak kilit
bulunmaktadir. [Motor akilama] LU 6gesi [Siirekli] FCT olarak
ayarlanmissa, [Oto DC Enjeksiyonu] 2DC 6desi [Hayir] NO olmalidir.

[Fren atamasi] BL.C 6Jesi [Hayir] NO olarak ayarlanmamigsa [Oto DC
Enjeksiyonu] 2DC 6gesi [Hayir] NO de@erine zorlanir.

Ayar C) Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Enjeksiyon yok
Fabrika ayari
[Evet] YES Ayarlanabilir enjeksiyon slresi
[Siirekli] CT Sdrekli enjeksiyonlu durus

[OtoDC Enj.Seviyesi1] SDC1 %«

Otomatik DC enjeksiyon seviyesi1.

DUYURU

ASIRI ISINMA

Bagli motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan uygulanacak DC
enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Durus DC enjeksiyon akimi diizeyi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [Oto DC Enjeksiyonu] 2DC 63esi [Hayir] NO olarak ayarl degilse ve
* [Motor kontrol tipi] cTT, [FVC] FvC veya [Senk.mt.KC] FsY olarak ayarli

degilse.
Ayar() Aciklama
0..1,1In(™M Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,7 In (1)

(1) Kurulum Kilavuzu'nda ve surticl isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Oto.DC Enj.Suresi1] TDC1 %

Otomatik DC enjeksiyon siiresi 1.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

DUYURU

ASIRI ISINMA

Bagl motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan uygulanacak DC
enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir
» [Oto DC Enjeksiyonu] ADC 6gesi [Hayir] NO olarak ayarl degilse ve

* [Motor kontrol tipi] cTT, [FVC] rvC veya [Senk.mt.KC] FsY olarak ayarli
degilse.

Bu sire, [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [SYN_U VC] syNU veya [Rel. Mot.] SRvVC
olarak ayarliysa sifir hiz bakim siresine karsilik gelir.

Ayar 0 Aciklama

0,1...30,0 s Ayar araligi

Fabrika ayar: 0,5 s

Bu parametre, [Oto DC Enjeksiyonu] 2DC 6gesi [Siirekli] cT olarak
ayarlandiginda ve [OtoDC Enj.Seviyesi2] sDc2 degeri 0 oldugunda
kullanilamaz.

[OtoDC Enj.Seviyesi2] SDC2 %

Otomatik DC enjeksiyon seviyesi2.

DUYURU

ASIRI ISINMA

Bagli motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan uygulanacak DC
enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

ikinci durma DC enjeksiyon akimi seviyesi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [Oto DC Enjeksiyonu] 2DC 6gesi [Hayir] NO olarak ayarl degilse ve
* [Motor kontrol tipi] cTT, [FVC] FvC veya [Senk.mt.KC] FsY olarak ayarli

degilse
AyarO Aciklama
0..1,1InM Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,5 In (1)

(1) Kurulum Kilavuzu'nda ve striicl isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Oto.DC Enj.Suresi2] TDC2 %

Otomatik DC enjeksiyon siiresi 2.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

DUYURU

ASIRI ISINMA

Bagh motor anma degerinin, miktar ve zaman ac¢isindan uygulanacak DC
enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

ikinci durma enjeksiyon siiresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [Oto DC Enjeksiyonu] 2DcC, [Evet] YES olarak ayarlanmissa ve
* [Motor kontrol tipi] cTT, [FVC] FvC veya [Senk.mt.KC] rsY olarak ayarli

degilse.
Ayar() Aciklama
0,0...30,0's Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,0 s
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Ref igslemleri]

[Ref islemleri] OAI- Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Ref iglemleri]

Bu Menu Hakkinda

Toplama girisi / ¢cikarma girisi / garpan

Fri(Frib) ——
SA2 —
SA3 ———
dA2 —

dA3 —
MA2 —

MA3 ——

A (FR1 veya FR1B + SA2 + SA3 - DA2 - DA3) X MA2 X MA3
NOT:
* SA2, SA3, DA2, DA3 atanmazsa 0 olarak ayarlanirlar.
* MA2,MA3 atanmazsa 1 olarak ayarlanirlar.
* A, minimum LSP ve maksimum HSP parametreleriyle sinirlanir.

* Carpimigin sinyal acik MA2 veya MA3 % olarak yorumlanir. %100, ilgili
girisin maksimum degerine kargilik gelir. MA2 veya MA3, bir iletisim veri
yolu veya Ekran Terminali araciligiyla génderilirse bir MFR ¢carpim
degiskeni veri yolu ya da Ekran Terminali araciliiyla génderilmelidir.

* Negatif bir sonu¢ durumunda islem yéninin tersine ¢gevrilmesi bloke
edilebilir (bkz. [Geri Devre Digi] RIN).

[ToplamaGirisi2] saA2

Toplama girisi 2.

[Ref Frek 1 Konfig] FR1 veya [Ref. kanali 1B] FrR1B hedefine eklenecek
referansin segilmesi.

Ayar Kod / Deger | Agiklama

[Ayarlanmadi] NO Atanmamisg
Fabrika Ayari

[AI1] ATl Analog giris Al1

[Al2]...[AI3] AI2...AI3 Analog giris Al2...AI3

[Al4]...[AI5] AT4..AIS5 VW3A3203 G/C genisletme moddilu takilmigsa analog giris
Al4...Al5

[HMI] LCC Uzaktan terminal Gzerinden Referans Frekansi

[Ref. Freq- MDB Modbus Uzerinden referans frekansi

Modbus]

[Ref. Freq- CAN CANopen modill takilimigsa CANopen tzerinden referans

CANopen] frekansi

[Ref. Freq-Com. NET Fieldbus moduli takilmigsa fieldbus modulu Gzerinden

Module] referans frekansi
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger | Agiklama
[Tuimlesik ETH Gomulu Ethernet
Ethernet] NOT: Bu bdliime ATV340-+-N4E siiriiciilerde erisilebilir.
[Al Sanal 1] ATVl Sanal analojik giris 1
[DI7 PI7..PI8 Dijital giris D17...DI8 darbe girisi olarak kullanilir
Eu:se:npu:]...[DlS NOT: Bu segime 22kW'tan blytik glci olan suricllerde
ulselnput] erisilebilir
[Darbe girigi] PI Darbe girisi
NOT: Bu segime 30 kW'tan klguk glicu olan surlculerde
erigilebilir.
[Enkoder] PG Bir kodlayici moduili takildiysa veya katistiriimis kodlayici

kullanihyorsa kodlayici referansi.

NOT: Katistinimis kodlayici yalnizca giicu 22 kW'ye
kadar olan surucilerde kullanilabilir.

[ToplamaGirigi3] SA3
[Ref Frek 1 Konfig] Fr1 veya [Ref. kanali 1B] FR1B hedefine eklenecek
referansin secilmesi.

[ToplamaGirigi2] S22 ile ayni

[Ref Frek 2yi Cikrma] DA2

[Ref Frek 1 Konfig] FrR1 veya [Ref. kanali 1B] FR1B kaynagindan ¢ikarilacak
referansin secilmesi.

[ToplamaGirisi2] S22 ile ayni

[Ref Frek 3'lii Cikrma] DA3

Bir carpan referansi [Ref Frek 1 Konfig] Fr1 veya [Ref. kanali 1B] FR1B
segilmesi.

[ToplamaGirigi2] S22 ile ayni.

[Ref Frek 2 Carpani] MA2

Referans frekansi 2 carpani (kaynak araliginin % degeri olarak).

Bir carpan referansi [Ref Frek 1 Konfig] Fr1 veya [Ref. kanali 1B] FR1B
secgilmesi.

[ToplamaGirigi2] S22 ile ayni.

[Ref Frek 3 Carpani] MA3

Referans frekansi 3 ¢arpani (kaynak araliginin % degeri olarak).

Bir carpan referansi [Ref Frek 1 Konfig] FrR1 veya [Ref. kanali 1B] FR1B
segilmesi.

[ToplamaGirisi2] s22 ile ayni.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Onayar hizlari]

[Onayar hizlari] PSS— Meniisii
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Onayar hizlari]

Bu Menu Hakkinda

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

on ayar Hizi Girigleri i¢in Birlegsim Tablosu

Siraslyla 1, 2, 3 veya 4 dijital giriglerini kullanarak 2, 4, 8 veya 16 hiz dnceden
ayarlanabilir.

Konfigire etmek gereklidir:
* 4 hizlarini elde etmek igin 2 ve 4 hizlari.
* 8 hizlarini elde etmek igin 2, 4 ve 8 hizlari.
» 16 hizlarini elde etmek icin 2, 4, 8 ve 16 hizlar!.

16 6n ayar 8 6n ayar 4 6n ayar 2 6n ayar Hiz Referansi
Frekans (PS16) Frekans (Ps8) Frekans (Ps4) Frekans (Ps2)

0 0 0 0 Referans 1 (1)
0 0 0 1 SP2

0 0 1 0 SP3

0 0 1 1 SP4

0 1 0 0 SP5

0 1 0 1 SP6

0 1 1 0 SP7

0 1 1 1 SP8

1 0 0 0 SP9

1 0 0 1 SP10

1 0 1 0 SP11

1 0 1 1 SP12

1 1 0 0 SP13

1 1 0 1 Sp14

1 1 1 0 SP15

1 1 1 1 SP16

(1) Referans 1= 5 P I, bkz. sema , sayfa 186

[2 OnAyar Frek] Ps2

2 Onayar Frekansi atamasi.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] NO Atanmamisg
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital girig DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan buiylk guicl olan suricilerde
erigilebilir.

[DI11]...[DI16] | LT11..LI16 VWB3A3203 G/ uzatma modill takiimigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] 0 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11..CD15 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital girigs CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... Ccl01..c110 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [G/C profili] 10 konfigirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211..C215 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki bir fieldbus modiilii olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311..C315 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddill olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girigi
[C501]... C501...c510 [G/C profili] 10 konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu boliime ATV340++*N4E sirlculerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu boliime ATV340++*N4E siriculerde erisilebilir.

[4 OnAyar Frek] Ps4

[2 OnAyar Frek] ps2 ile ayni

4 hizlarini elde etmek icin ayrica 2 hizlarini da konfiglire etmeniz gerekmektedir.

[8 OnAyar Frek] ps8

[2 OnAyar Frek] ps2 ile ayni

8 hizlarini elde etmek igin ayrica 2 ve 4 hizlarini da konfigure etmeniz
gerekmektedir.

[16 OnAyar Frek] PS16

[2 OnAyar Frek] ps2 ile ayni

16 hiz elde etmek igin ayrica 2, 4 ve 8 hizlarini da konfiglire etmeniz
gerekmektedir.

[Onayar hiz 2] sp2 - [Onayar hiz 16] SP16%

Onayar hizi 2 - énayar hizi 16. On ayar hizi girisleri icin birlesim tablosuna, sayfa
300 bakin.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Ayaro

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar aralig

Fabrika ayar::

[Onayar hiz 2] sp2:
[OGnayar hiz 3] sp3:
[Onayar hiz 4] sp4:
[Onayar hiz 5] sp5:
[Onayar hiz 6] spé:
[Gnayar hiz 7] sp7:
[Onayar hiz 8] sps:
[OGnayar hiz 9] spo:

10,0 Hz
15,0 Hz
20,0 Hz
25,0 Hz
30,0 Hz
35,0 Hz
40,0 Hz
45,0 Hz

[OGnayar hiz 10] sP10: 50,0 Hz
[Gnayar hiz11] sp11: 55,0 Hz
[Onayar hiz 12] sP12: 60,0 Hz
[OGnayar hiz 13] sP13: 70,0 Hz
[Onayar hiz 14] sp14: 80,0 Hz
[OGnayar hiz 15] sP15: 90,0 Hz
[Onayar hiz 16] sP16: 100,0 Hz
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Genel fonksiyonlar] - [+/- hiz]

[+/- hiz] UPD— Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [+/- hiz]

Bu Menui Hakkinda

Bu fonksiyona [Ref Frek 2 Konfig] FR2 referans kanali [DI lizerindenRefFrek]
UPDT olarak ayarlanirsa erisilebilir

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.
2 tip islem mUmkunduir:

+ Tekli basmali diigmelerin kullanimi: Calisma ydnlerine ek olarak 2 dijital
giris gereklidir.

“+ hiz” komutuna atanmis olan girig, hizi artirir ve “— hiz” komutuna atanmis
giris hizi dUsurdr.

+ Ciftli basmali diigmelerin kullanimi: “+ hiz” igin atanmis tek bir dijital girisi
gerekmektedir.

iki kez basilan butonlarla +/- hiz:

Aciklama: Yoénun degistirilmesi igin 1 digmeye iki kez (2 kademe) basilir. Butona
her basildiginda bir kontak kapatilir.

Ayar Birakilmig (— Hiz) Birinci Basma (Hiz ikinci Basma (Daha
Korunur) Hizli)

ileri butonu - a aveb

Geri butonu - c cved

T
|
|
|
|
! DM DK

DI lleri
DIx Geri
Dly + hiz

NVE61643TR.08

303



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Referans
frekans

LSP

0
LSP / t

lleri

2. basig

1. basig

Geri
2. basis

1. basis

Bu +/- hizini, 3 telli kontrolli ¢ift basmali digmelerle kullanmayin.

Hangi islem tipi segilirse secilsin maksimum hiz, [Yiiksek Hiz] HsP ile ayarlanir.

NOT: Referans, [Frek Anaht. Atamasi] RFC aracilidiyla bir referans
kanalindan bir diger referans kanalina "+/— hiz" ile degistiriimisse [Motor
Frekansi] RFR (rampa sonrasi) referansinin degeri [Knl1-Knl2 Kopyala] cop
parametresine uygun olarak es zamanli kopyalanabilir.

Bu, degistirme sirasinda hizin yanhslikla sifir olarak ayarlanmasini énlemeye
yardim eder.

[+ Hiz Atamasi] USP

Hiz girisi atamasi ylkseltme.

Atanan giris veya bit 1 ise fonksiyon aktiftir.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamig
Fabrika ayan

[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiylk giicii olan siricllerde

erisilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma modulu takiimigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101..C110 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...C210 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki CANopen@ fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211...C215 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... €301...Cc310 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki bir fieldbus moddili olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...C315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[- Hiz Atamasi] DSP

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340-+sN4E sirlicilerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bdlime ATV340+-sN4E siirliculerde erisilebilir.

Hiz girisi atamasi dislirme. Bkz. atama kosullari.
Parametre ayarlari [+ Hiz Atamasi] USP ile aynidir.

Atanan giris veya bit 1 ise fonksiyon aktiftir.

[Ref Frekans Kaydi] STR %

Referans frekansi kaydedilir. Parametreye [+ Hiz Atamasi] UsP dgesi
[Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa veya [- Hiz Atamasi] DSP 6gesi
[Atanmamisg] NO olarak ayarlanmazsa erigilebilir.

"+/— hiz" fonksiyonuyla iligkili olarak bu parametre referansi kaydetmek igin
kullanilabilir:

+ Calistirma komutu kayboldugunda (RAM'a kaydedilir).

» Besleme sebekesi veya galistirma komutlari kayboldugunda (EEPROM'a
kaydedilir).

Dolayisiyla, stirlict bir daha yolverildiginde hiz referansi, en son kaydedilen
referans frekansidir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Kaydetme] NO Kaydedilmedi

Fabrika ayari
[RAM'e RAM Referans frekansinin RAM'de kaydedilmesiyle +/- hizi
Kaydet]
[EEPROM'a EEP Referans frekansinin EEPROM'da kaydedilmesiyle +/- hizi
Kaydet]
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [ref.li +/- hiZ]

[ref.li +/- hiz] SRE—- Menuisu

Erisim

Bu Menu Hakkinda

[+ Hiz Atamasi] USI

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] = [ref.li +/- hiz]

Fonksiyona [Ref Frek 1 Konfig] ¥r1 referans kanali igin erisgilebilir.
NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Toplama/gikarma/gcarpma fonksiyonlari ile ve ilgiliyse 6n ayarli hizlarla (asagidaki
semaya bakin) referans, [Ref Frek 1 Konfig] Fr1 veya [Ref. kanali 1B] veya
FR1B tarafindan verilir.

lyilestirilmis netlik icin bu referans A'yi cagirir. + hizi ve — hizi anahtarlarinin
eylemi bu referans A'nin bir %'si olarak ayarlanabilir. Durduruldugunda, referans
(A +/-hiz1) kaydedilmez, bu ylzden siricl yalnizca referans A+ ile yeniden
baslar.

Maksimum toplam referans [Yiiksek Hiz] HsP ve minimum referans [Diistik Hiz]
Lspile sinirlanir.

Reference AGC2 dE2

frequency /\
+8rP% ¥
Reference A +

- SrP% \

LSP 4

LSP 4

- SrP%
Reference A -
+ SrP%

+speed

- speed

Direction
of operation

Forward Forward

t

Reverse

+ hiz atamasi.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] NO Atanmamis

Fabrika ayari

[DI]...[DI8] LT1..118 Dijital girig DI1...DI8
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[- Hiz Atamasi] DST

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyuk guicl olan suricilerde
erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LT11..LTI16 VW3A3203 G/C uzatma modiilu takiimigsa dijital giris DI11...
DI16
[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... Cl01..c110 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11..C115 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [G/C profili] 10 konfigirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211...C215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] 0 konfiglirasyonundaki bir fieldbus modiili olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...C315 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddill olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIG profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu bdlime ATV340+-sN4E siirliculerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu boliime ATV340++*N4E siriculerde erisilebilir.

Alt sinir atamasi. Bkz. atama kosullari.

Atanan giris veya bit 1 ise fonksiyon aktiftir.

Olasi atamalar: [+ Hiz Atamasi] UST ile aynidir (yukariya bakin).

[+/- Hiz sinirlamasi] SRP %

[Hizlanma 2] AC2 %

Ust/Alt hiz siniri.

Bu parametre, referansin bir %'si olarak +/— hiziyla degisken araligini sinirlar. Bu
fonksiyonda kullanilan rampalar [Hizlanma 2] Ac2 ve [Yavaglama 2] DE2 dir.

Bu parametreye, [+ Hiz Atamasi] UST veya [- Hiz Atamasi] DST 6geleri
[Atanmamisg] NO olarak ayarli degilse erigilebilir.

Ayar ()

Aciklama

%0...50

Ayar araligi
Fabrika ayari: %10

0'dan [Nominal Motor Frek] rrs degerine hizlanma slresi. Rampalarda
tekrarlanabilirlik saglamak icin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine

gOre ayarlanmahdir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Bu parametreye, [+ Hiz Atamasi] UST veya [- Hiz Atamasi] DST 6geleri
[Atanmamis] NO olarak ayarli degilse erisilebilir.

Ayar 0 Aciklama

0,00...6.000 s(1) Ayar araligi

Fabrika ayan: 5,00 s

(1) Aralik, [Rampa adimi] TNR 6gesine gore 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn
arasinda olabilir.

[Yavagslama 2] DE2 %

0'dan [Nominal Motor Frek] FrS degerine yavaglama suresi. Rampalarda
tekrarlanabilirlik saglamak igin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine
g6re ayarlanmaldir.

Bu parametreye, [+ Hiz Atamasi] UST veya [- Hiz Atamasi] DST dgeleri
[Atanmamig] NO olarak ayarli degilse erisilebilir.

Ayar 0 Aciklama

0,00...6.000 s(1) Ayar araligi

Fabrika ayan: 5,00 s

(1) Aralik, [Rampa adimi] TNR 6gesine gore 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn
arasinda olabilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Genel fonksiyonlar] - [Atlama frekansi]

[Atlama frekansi] JUF— Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Atlama frekansi]

Bu Menui Hakkinda

Bu fonksiyon, kontrol edilen frekans civarindaki ayarlanabilir bir aralik dahilinde
uzun ¢alismayi engellemeye yardimci olur.

Bu fonksiyon, rezonansa neden olabilecek bir frekansa ulagsmayi 6nlemeye
yardimci olmak igin kullanilabilir. Parametrenin 0 olarak ayarlanmasi fonksiyonu
devre digi birakir.

Asagidaki sekil, [Atlama Frekansi] JpPF tarafindan tanimlanan bir atlama
frekansina sahip atlama frekansi fonksiyonunun bir érnegidir:

A
FRH
\ FRH out
__*_f__l/___________;&______r;-_-]//L___L;--_-
T -
F Frekans
tzaman

JPF [Atlama Frekansi]
JFH [Frek Gecikm. Atlama]
FRH [Rampa 6nce Ref Fre]

atlama frekansi fonksiyonundan sonra FRH_out [Rampa 6nce Ref Fre]

[Atlama Frekansi] JPF

Atlama frekansi.

Ayar C) Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Atlama frekansi 2] JF2

Atlama frekansi 2.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Ayar()

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar aralig

Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Atlama Frekansi 3] JF3

Atlama Frekansi 3.

AyarQ

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar arahgi

Fabrika ayar: 0,0 Hz

[Frek Gecikm. Atlama] JFH %

Atlama frekansi bant genisligi.

Bu parametreye en azindan bir JPF, JF2 veya JF3 atlama frekansi 0'dan farkh

oldugunda erisilebilir.

Atlama frekansi aralidi: drnedin JPF — JFH ve JPF + JFH arasinda.

Bu ayar 3 frekans (JPF, JF2, JE3) igin ortaktir.

AyarO

Aciklama

0,1...10,0 Hz

Ayar araligi

Fabrika ayari: 1,0 Hz
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Genel fonksiyonlar] - [PID kontroloru]

[PID kontroloru] PID - Genel Bakis

Bu Menui Hakkinda

Blok Semasi

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Bu fonksiyon, PID geri beslemesine bir analog giris atanarak aktif hale getirilir
(6lgiim).

integral

ReTH | e
I Oto/ p
FR1(B) an Manuel Q
o Siirlama
e Pon] I | ﬁPAU
-dA2 Rdg | _/_ | .
> [
- | RN
! PoL | 1acce,
Onayarli PID referanslari p”;ii?::;;na
- rampa
no PAH Tahmini hiz
Blcekleme 1, PFAH referans
Al PIF1 / PIF2 1; ‘PAL PEAL
Uyan
PIP1 / PIP2 Esigi
Rampa
PiF
Manuel _/—\_ | |
referans acc/ae

referanslar

PID geri beslemesi, herhangi bir G/C genisletme modulinun takilmig olup
olmadigina bagli olarak Al1 - Al5 arasindaki analog girislerinden birine ya da bir
darbe girisine atanmalidir.

PID referansinin asagidaki parametrelere atanmasi gerekir:

+ Dijital girigler yoluyla 6n ayar referanslari ([Ref PID OnAyar 2] rr2, [Ref PID
OnAyar 3] RP3, [Ref PID OnAyar 4] rRP4).

+ [Dahili PID Ref] P11 konfiglirasyonuna gore:
o [Dabhili PID ref.] RPI veya
o Referans A [Ref Frek 1 Konfig] ¥R1 veya [Ref. kanali 1B] FR1B.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Onceden Ayarlanmis PID Referanslari igin Birlesim Tablosu:

Ornek

DI (P r H) DI(Pr 2) Preé=no Referans

RPI yada FR1B
0 0 RPIyadaFRIB
0 1 RP2
1 0 RP3
1 1 RP4

islem tekrar galistirildiginda hizi baslatmak igin tahmini bir hiz referansi

kullanilabilir.

Geri besleme ve referanslarin 6lgeklenmesi:

* [Min PID geribes.] P11, [Maks PID grblsm] p1F2 parametreler PID geri
beslemesini (sensor araligi) olgeklemek igin kullanilabilir. Bu olgek, diger

tiim parametreler icin MUTLAKA korunmalidir.

* [Min PID Proses] P1P1, [Maks PID Proses] P1P2 parametreleri, ayar
araligini, drnegin referansi élgeklemek icin kullanilabilir. Ayarlama araliginin

sensor araligi igerisinde kaldigini kontrol edin.

Olgekleme parametrelerinin maksimum degeri 32.767'dir. Kurulumu
kolaylastirmak icin, gercek degerlerle baglantil olarak 10'un katlari olan sayilarda,
maksimum seviyeye mimkun olan en yakin degerleri kullanmaniz tavsiye edilir.
Olgekleme [Kontrol tipi] ToCT 6gesi [YOK] N2 olarak ayarlanmigsa birimsiz,

[DIGER] 0THER olarak ayarlanmissa % olarak saglanir.

Bir depo igerisindeki hacmin ayarlanmasi, 6...15 m3.

» Kullanilan prob 4-20 mA, 4 mA i¢in 4,5 m3 ve 20 mA igin 20 m3, P1F1 =4.500

ve PTF2 = 20.000 sonucuyla.

* 6-15m3 arasi ayarlama araliginda sonug olarak P11 = 6.000 (min.

referans) ve P1P2 = 15.000 (maks. referans).
+  Ornek referanslar:

o RPI (dahili referans) = 9.500

o RP2 (6n ayarl referans) = 6.500

o RP3 (6n ayarl referans) = 8.000

o RP4 (6n ayarl referans) = 11.200

Ayar araligi
(referans)

PIP2 (15.000)

PIP1 (6.000) --=---=

\

I
| | PID
PIF1 PIF2 geri besleme

(4.500) (20.000)

Diger parametreler:

312

NVE61643TR.08



[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

* [PID'yi Evirme] P1C dizeltme yoninun tersi. [PID'yi Evirme] P1C 6gesi
[Hayir] NO olarak ayarlanirsa hata pozititken motor hizi artar (6rnegin,
kompresorle basing kontroll). [PID'yi Evirme] p1C 6gesi [Evet] YES olarak
ayarlanirsa hata pozititken motor hizi artar (6rnegin, sogutma fani kullanarak
sicaklik kontroli).

+ Integral kazang bir dijital girisi ile kisa devre yapabilir.

+ [PID geribesleme] P1F Uzerinde bir uyari konfiglre edilebilir.

+ [PID Hatasi] RPE Uzerinde bir uyari konfigure edilebilir.

PID ile "Manuel - Otomatik" Calisma

Bu fonksiyon, PID kontrol6rii, dnceden ayarlanmis hizlari ve bir manuel referansi
birlestirir. Dijital girisinin durumuna bagli olarak hiz referansi, PID fonksiyonu
Uzerinden 6nceden ayarlanmis hizlar veya bir manuel referans girigiyle verilir.

Manuel PID referansi [Manuel PIDreferansi] pPTM;
* Al1 - Al5 arasi analog girigler
+ Darbe girigleri
Tahmini hiz referansi [Tahmini hiz refr.] Fp1:
+ [AMM] A11:analog giris
* [AI2] 212: analog giris
« [AI3] 213: analog giris
+ [Al4] A14: VW3A3203 G/C genisletme modulu takiimigsa analog giris
+ [AI5] 215: VW3A3203 G/C genisletme moduill takiimigsa analog giris
* [HMI] cc: Ekran Terminali
* [Ref. Freq-Modbus] MDE: dahili Modbus
* [Ref. Freq-CANopen] c2aN: CANopen® (takiliysa)
* [Ref. Freq-CANopen] NET: haberlesme segenek modiill (takiliysa)
* [Tumlesik Ethernet] =TH: gdmill Ethernet (ATV340++sN4E surtculerinde).

PID Kontrolorinun Ayarlanmasi

1. PID modunda konfigiirasyon.
Blok Semasina, sayfa 311 bagvurun.
2. Fabrika ayarlari modunda bir test gerceklestirin.

Sirdclyl optimum hale getirmek igin [PID Oransal kazang] RPG veya [PID Integ.
Kazanci] R1G deg@erlerini kademeli ve bagimsiz olarak ayarlayin ve referansla
iligkisi icinde PID geri beslemesi Uzerindeki etkisini izleyin.

3. Fabrika ayarlar kararli degilse veya referans hataliysa.

Adim Eylem

1 Manuel modda bir hiz referansiyla (PID kontrol6ri olmadan) ve sistemin hiz araliginda
suruicl yukluyken bir test gergeklestirin:
+  Sabit durumda hiz sabit ve referansa uygun olmalidir ve PID geri besleme sinyali
sabit olmalidir.

Gegici durumda hiz, rampayi izlemeli ve hizli bir sekilde sabitlenmelidir ve PID geri
besleme hizi izlemelidir. Aksi durumda, suriicl ve/veya sensor sinyali ve kablo
baglantisi ayarlarina bakin.

2 PID moduna gegin.

3 [PID rampasi] PRP 6desini, bir [DC Bara Asr.VItj.] OBF tetiklemeden mekanizma
tarafindan izin verilen minimum degere ayarlayin.

4 [PID Integ. Kazanci] RIG integral kazanci minimuma ayarlayin.

5 [PID tirevsel kazang] RDG tiirev kazancini 0'da birakin.
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[Tiim ayarlar] csT—

Adim Eylem

6 PID geri beslemesini ve referansi takip edin.

7 Sdrlcuyu birkag kez agip kapatin veya birkag kez yuk veya referansi hizli bir sekilde
degistirin.

8 Gegcici fazlarda yanit suresi ve kararlilik arasinda bir denge saglamak icin [PID Oransal
kazang] RPG oransal kazancini ayarlayin (sabitiemeden 6nce hafifce degeri agsin ve 1 -
2 salinim gergeklestirsin).

9 Referansin, sabit durumdaki 6nceden ayarlanmis degerden farklilasmasi durumunda
[PID Integ. Kazanci] RIG integral kazanimini disurin, kararsizlik durumunda [PID
Oransal kazang] RPG oransal kazanimini dugirin (pompa uygulamalari) ve yanit
suresi ve statik dogruluk arasinda bir denge bulun (bkz. sema).

10 Son olarak, tiirevsel kazang deder asiminin azaltiimasini ve yanit siiresinin
gelistiriimesini saglayabilir; ancak bu 3 kazanca dayandigindan, kararlilik agisindan bir
denge bulunmasi daha zor olacaktir.

11 Tum referans aralijinda uretim testleri gergeklestirin.

Sabitlenme siiresi
Referans :
frekansi 3
rPG ylksek 3
Diizenlenen / Deger asimi
deger - | — Statik hata
PG ——
/ (@jﬂgﬂk §
Yiikselis |
siresi _
t
Referans
frekansi
\ G yiiksek
ile} __ N
/
/
t
Referans
frekansi

\ rPG ve riG dogru

rdG artirildi

i /

Salinim frekansi sistem kinematigine gore degisir:

Parametre Yiikselis siiresi Deger asimi S§bitl.enme Statik hata
siiresi
rPG + -- + = -
rlG + - ++ + --
rdG + = - - =
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[PID Geribesleme] FDB— Menusii

Erisim

Bu Menui Hakkinda

[Kontrol tipi] TOCT

[Tam ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [PID kontrolorii] =» [PID

Geribesleme]

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

PID igin kontrol tirt = Unite segimi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[YOK] NA Birim yok
Fabrika ayari
[DIGER] OTHER Diger kontroller ve iinite (%)

[PID geribesleme] PIF

[Al1 Tipi] AI1T

PID kontrolér geribesleme.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayarlanmadi] | NO Atanmamisg
Fabrika ayari
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 Analog giris Al1...AI3
[Al4]...[AI5] ATI4..AI5 X}/g/SASZOS G/C uzatma moduili takilmigsa analog giris Al4...
[Al Sanal 1] AIV1 Sanal analojik giris 1
[Enkoder] PI Darbe girigi
NOT: Bu segime 30 kW'tan kiguk giicu olan suriculerde
erigilebilir.
[Enkoder] PG Bir kodlayici moduli takildiysa veya katistiriimig kodlayici

kullaniliyorsa kodlayici referansi.

NOT: Katistiriimis kodlayici yalnizca glict 22 kW'ye kadar
olan surtculerde kullanilabilir.

Al1 Konfigiirasyonu.

Bu parametreye [PID geribesleme] P1r 6gesi [Al1] 211 olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10U 0-10 Vdc
Fabrika ayari
[Akim] 0A 0-20 mA
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[AI1 En Dusuk Deger] UIL1 %

Al1 gerilim 6l¢. %0 parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [AI1] 211 olarak ayarlanmissa ve
» [Al1 Tipi] 2117 olarak ayarliysa [Gerilim] 10U.

Ayar Aciklama

0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Vdc

[Al1 En Yuksek Deger] UIH1 %

Al1 gerilim 6l¢. %100 parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [PID geribesleme] PIF, [Al1] 211 olarak ayarlanmigsa ve
* [AlM Tipi] 2117 olarak ayarliysa [Gerilim] 10U.

Ayar Aciklama

0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayarn: 10,0 Vdc

[Al1 En Dusuk Deger] CRL1 %

Al1 %0 akim blgekl. parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [AI1] 211 olarak ayarlanmigsa ve
+ [AlM Tipi] AT1T olarak ayarliysa [Akim] 02.

Ayar Aciklama

0.0...20.0 mA Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,0 mA

[AI1 En Yuksek Deger] CRH1 %

Al1 %100 akim 6lcekl. parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [Al1] AT1 olarak ayarlanmissa ve
* [ANM Tipi] AT1T olarak ayarliysa [Akim] OA.

Ayar Aciklama

0.0...20.0 mA Ayar araligi

Fabrika ayari: 20,0 mA

[Al1 aralik] AT1L %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
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+ [PID geribesleme] PTF, [AI1] 211 olarak ayarlanmissa ve
* [AHI1 Tipi] 2117 olarak ayarliysa [Akim] 0A.
Bu parametre asagidaki sekilde ayarlanirsa [0 - 100%] POS degerine zorlanir:
* [AN Tipi] 211 T olarak ayarliysa [Akim] 02 veya
* [Al1 En Dusuk Deger] CRL1 3,0 mA'dan duguktdr.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[0 -100%] POS Tek yonlu: Al1 akim 6lgeklendirme %100'e kadar %0'dir.
Fabrika ayari
[+/- 100%] POSNEG Cift yonll: Al1 akim dlgeklendirme %100'e kadar %-100'd{r.
[Al1 En Diigiik Deger] CRL1 -%100'e karsilik gelir. [Al1 En
Yiiksek Deger] CrRH1 %100'e karsilik gelir.
[AI2 Tipi] AI2T %
AlI2 Konfigiirasyonu.
Bu parametreye [PID geribesleme] P1F 6gesi [Al2] 212 olarak ayarlanirsa
erigilebilir
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10U 0-10 Vdc
[Voltaj +/-] N10U -10/+10 Vdc
Fabrika ayari

[Al2 En Dusuk Deger] UIL2 %

Al2 gerilim 6l¢. %0 parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
« [PID geribesleme] PIF, [Al2] AT2 olarak ayarlanmissa ve
* [AI2 Tipi] 2127 olarak ayarliysa [Gerilim] 10U.

ile ayni [Al1 En Diigiik Deger] UIL1 , sayfa 316.

[Al2 En Yuksek Deger] UIH2 %

Al2 gerilim 6l¢. %100 parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [Al2] 212 olarak ayarlanmissa ve
+ [AI2 Tipi] A12T olarak ayarliysa [Gerilim] 10U.

ile ayni [Al1 En Yiiksek Deger] UTH1 , sayfa 316.

[AI3 Tipi] AI3T *

AI3 Konfigiirasyonu.

Bu parametreye [PID geribesleme] PTF 6gesi [Al3] A1 3 olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

ile ayni [Al2 Tipi] AT2T , sayfa 316.
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[AI3 En Dusuk Deger] UIL3 %

Al3 gerilim 6l¢. %0 parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [AI3] 213 olarak ayarlanmissa ve
» [AI3 Tipi] 213T olarak ayarliysa [Gerilim] 10U.

ile ayni [Al1 En Diisiik Deger] UT1.1 , sayfa 316.

[AI3 En Yuksek Deger] UIH3 %

Al3 gerilim él¢. %100 parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [AI3] 213 olarak ayarlanmigsa ve
» [AI3 Tipi] A13T olarak ayarliysa [Gerilim] 10U.

ile ayni [A1 En Yiiksek Deger] UTH1 , sayfa 316.

[AI3 En Dusiik Deger] CRL3 %

AlI3 %0 akim dlgekl. parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [AI3] 213 olarak ayarlanmigsa ve
» [AI3 Tipi] 213T olarak ayarliysa [Akim] 02.

ile ayni [Al1 En Diislik Deger] CR1.1 , sayfa 316.

[AI3 En Yiiksek Deger] CRH3 %

[AI3 araligi] AI3L %

[Al4 Tipi] AIAT %

AlI3 %100 akim élgekl. parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [AI3] 213 olarak ayarlanmigsa ve
+ [AI3 Tipi] AT3T olarak ayarliysa [Akim] 0A.

ile ayni [Al1 En Yiiksek Deger] CrRH1 , sayfa 316.

Analog input 3 range.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [AI3] 213 olarak ayarlanmigsa ve
+ [AI3 Tipi] 213 T, [Akim] olarak ayarliysa 02

ile ayni [A1 aralik] 2111, sayfa 316.

Al4 Konfigiirasyonu.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* VW3A3203 G/C uzatma moddli takiimigsa ve
» [PID geribesleme] PIF olarak ayarliysa [Al4] AT 4.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10U 0-10 Vdc
[Akim] 0A 0-20 mA
Fabrika ayari
[Voltaj +/-] N10U -10/+10 Vdc

[Al4 En Dusuk Deger] UIL4 %

Al4 gerilim 6l¢. %0 parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [Al4] AT 4 olarak ayarlanmissa ve
* [Al4 Tipi] A14T olarak ayarliysa [Gerilim] 10U.

ile ayni [Al1 En Dusiik Deger] UTL1 , sayfa 316.

[Al4 En Yuksek Deger] UTH4 %

Al4 gerilim 6l¢. %100 parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [Al4] AT 4 olarak ayarlanmissa ve
* [Al4 Tipi] 14T olarak ayarliysa [Gerilim] 10U.

ile ayni [AI1 En Yiiksek Deger] uTtH1 , sayfa 316.

[Al4 En Dusuk Deger] CRL4 %

Al4 %0 akim blgekl. parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [Al4] AT 4 olarak ayarlanmissa ve
* [Al4 Tipi] 2147 olarak ayarliysa [Akim] 0A.

ile ayni [Al1 En Diisiik Deger] CR11 , sayfa 316.

[Al4 En Yuksek Deger] CRH4 %

[Al4 araligi] AT4L %

Al4 %100 akim 6lgekl. parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [Al4] AT 4 olarak ayarlanmissa ve
* [Al4 Tipi] 14T olarak ayarliysa [Akim] 0A.

ile ayni [AI1 En Yiiksek Deger] CrRH1 , sayfa 316.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [PID geribesleme] PIT, [Al4] 214 olarak ayarlanmigsa ve
* [Al4 Tipi] 14T, [Akim] olarak ayarliysa 02

ile ayni [Al1 aralik] 2111, sayfa 316.
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[AI5 Tipi] AIST

AlSb tipi.
Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

*  VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa ve

» [PID geribesleme] PIF olarak ayarliysa [AI5] AT5.
[Al4 Tipi] AT4T ile ayni.

[AlI5 En Dusuk Deger] UIL5 %

Al5 gerilim 6l¢. %0 parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [AI5] 215 olarak ayarlanmigsa ve
» [AI5 Tipi] A15T olarak ayarliysa [Gerilim] 10U.

ile ayni [Al1 En Dusiik Deger] UTL1 , sayfa 316.

[AI5 En Yiiksek Deger] UTHS5 %

A5 gerilim él¢. %100 parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
+ [PID geribesleme] P1F, [AlI5] 215 olarak ayarlanmigsa ve
* [AI5 Tipi] A15T olarak ayarliysa [Gerilim] 10U.

ile ayni [Al1 En Yiiksek Deger] UTH1 , sayfa 316.

[AI5 En Dusuk Deger] CRL5 *

Al5 %0 akim blgekl. parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [PID geribesleme] pP1F, [AlI5] 215 olarak ayarlanmigsa ve
* [AI5 Tipi] 2157 olarak ayarliysa [Akim] 0A.

ile ayni [Al1 En Diisiik Deger] CR1.1 , sayfa 316.

[AI5 En Yuksek Deger] CRH5 x

Al5 %100 akim 6lgekl. parametresi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
+ [PID geribesleme] pP1F, [AI5] A15 olarak ayarlanmigsa ve
* [AI5 Tipi] 215T olarak ayarliysa [Akim] 0A.

ile ayni [A1 En Yiiksek Deger] CrRH1 , sayfa 316.

[AI5 en kiiglik proses] AISL %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [PID geribesleme] P1F, [AI5] 215 olarak ayarlanmissa ve
» [AI5 Tipi] 215T olarak ayarliysa [Akim] 02.

ile ayni [Al1 arahk] 2111, sayfa 316.
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[Min PID geribes.] PIF1 %

[PID geribesleme] P1F 6Jesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erigilebilir.

Ayar C) Aciklama

0...[Maks PID grblsm] P12 Ayar araligi
Fabrika ayari: 100

[Maks PID grblsm] PIF2 %

[PID geribesleme] P1F 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

AyarC) Aciklama

[PID geribesleme] P1F 6gesi Ayar araligi
[Ayarlanmadi] 10...32.767

olarak ayarli degilse Fabrika ayari: 1.000

[PID geribesleme] RPF %

PID geri beslemesi degeri, sadece ekran igin.

[PID geribesleme] P1F 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Ayar Aciklama

0...65535 Ayar araligi

Fabrika ayari: 0

[Min gribil Uyarisi] PAL %

Minimum geri besleme seviye uyarisi ([PID Low Fdbck Warn] PFAL uyarisi igin).

[PID geribesleme] PI 8Jesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Ayar C) Aciklama

0...65535 Ayar araligi
Fabrika ayari: 100

[Maks gribil Uyarisi] PAH %
Maksimum geri besleme seviye uyarisi ([PID High Fdbck Warn] Pr2AH uyarisi
igin).

[PID geribesleme] PI 8Jesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erigilebilir.

Ayar () Aciklama

0...65535 Ayar araligi
Fabrika ayar: 1.000
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[PID referans] RF — Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar]=» [PID kontrolérii] =» [PID referans]

Bu Menu Hakkinda

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

[Dahili PID Ref] PII %

[PID geribesleme] PIF 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO PID kontrol6ri referansi, toplama/gikarma/garpma
fonksiyonlari ile [Ref Frek 1 Konfig] Fr1 veya [Ref. kanali 1B]
FR1B Uzerinden verilir. Bkz. blok semasi.

Fabrika ayan

[Evet] YES PID kontrolori referansi, [Dahili PID ref.] RPT araciligiyla
dahilidir.

[Ref Frek 1 Konfig] FR1 %

Konfigiirasyon referans frekansi1.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [PID geribesleme] P1F 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarli degilse ve
+ [Dahili PID Ref] P11 olarak ayarliysa [Hayir] NoO.

Ayar Kod / Deger | Aciklama
[Ayarlanmadi] NO Atanmamis
[Al1] AIl Analog giris Al1
Fabrika Ayari
[Al2]...[AI3] AI2..AI3 Analog giris Al2...AI3
NOT: Al3 segimi, 22 kW'tan biyuk gtict olan tahriklerde
erigilebilir.
[Al Sanal 1] ATVl Sanal analojik giris 1
[Al4]...[AI5] AT4..AIS5 VW3A3203 G/C uzatma modiill takilmigsa analog giris Al4...
Al5
[HMI] LCC Uzaktan terminal Gzerinden Referans Frekansi
[Ref. Freq- MDB Modbus Uzerinden referans frekansi
Modbus]
[Ref. Freq- CAN CANopen modiili takiimigsa CANopen lizerinden referans
CANopen] frekansi
[Ref. Freq-Com. NET Fieldbus modili takilmigsa fieldbus modulu Gzerinden
Module] referans frekansi
[Timlesik ETH Gomili Ethernet
Ethernet] NOT: Bu bdliime ATV340++-N4E siriiciilerde erisilebilir.
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Ayar Kod / Deger | Agiklama

[Darbe girisi] PI Darbe girisi
NOT: Bu segime 30 kW'tan kulgtuk glici olan sirtcilerde
erigilebilir.

[Enkoder] PG Bir kodlayici modulu takildiysa veya katistiriimig kodlayici

kullaniliyorsa kodlayici referansi.

NOT: Katistiriimis kodlayici yalnizca giict 22 kW'ye
kadar olan suruculerde kullanilabilir.

[Min PID Proses] PIP1 %

[PID geribesleme] PT1F 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Ayar () Aciklama

[Min PID geribes.] P1F1...[Maks | Ayar aralig
PID Proses] PIP2

Fabrika ayari: 150

[Maks PID Proses] PIP2 %

[PID geribesleme] P1F 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erigilebilir.

Ayar QO Aciklama

[Min PID Proses] p1P1...[Maks | Ayararalgi
PID grblsm] PIF2
Fabrika ayari: 900

[Dahili PID ref.] RPI %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
+ [PID geribesleme] PTF 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarli dedilse ve
« [Dahili PID Ref] P11 olarak ayarliysa [Evet] YES.

Ayar C) Aciklama

[Min PID Proses] p1P1...[Maks Ayar araligi
PID Proses] p1P2
Fabrika ayari: 150

[Oto/Manuel atama] PAU

Oto/Manuel segim girisi.

[PID geribesleme] P1F 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erigilebilir.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamisg
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI1..LIS8 Dijital girig DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyuk giicli olan surictlilerde
erigilebilir.

NVE61643TR.08 323



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler
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Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[DI11]...[DI16] | LT111..1116 VW3A3203 G/C uzatma moddli takilmigsa dijital giris DI11...
DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] T0 konfiglrasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIG profili] 10 konfigirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... €201...C210 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki CANopen@ fieldbus
[C210] moduili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211..C215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiild ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [G/G profili] 10 konfigirasyonundaki bir fieldbus modiili olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...c315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... €501...C510 [GIC profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340+sN4E surlculerde erigilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu boélime ATV340++sN4E sirlcullerde erisilebilir.

[Manuel PIDreferansi] PIM x

Manuel modda referans girisi.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:

» [PID geribesleme] PIF 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarli degilse ve

+ [Oto/Manuel atama] PAU 6Jesi [Atanmamig] NO olarak ayarli degilse.

Konfiglre edilmislerse dnceden ayarlanmig hizlar manuel referansta aktiftirler.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayarlanmadi] | NO Atanmamisg
Fabrika ayan
[AI1]...[AI3] AIl...AI3 Analog giris Al1...Al3
[Al4]...[AI5] AT4..AIS5 VW3A3203 G/C genisletme moduli takilmigsa analog giris
Al4.. .Al5
[Darbe girisi] PI Darbe girisi
NOT: Bu secime 30 kW'tan kiiguk guicu olan suruculerde
erigilebilir.
[Enkoder] PG Bir kodlayici modulu takildiysa veya katistiriimis kodlayici

kullaniliyorsa kodlayici referansi.

NOT: Katistirlmis kodlayici yalnizca gucu 22 kW'ye kadar
olan suruculerde kullanilabilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[PID onayar refransi] PRI—- Menusu
Erisim

[Tim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar]=» [PID kontrolorii] =» [PID referans]
=) [PID 6nayar refransi]

Bu Menui Hakkinda

Fonksiyona yalnizca [PID geribesleme] PTF atanmigsa erigilebilir.

[2 PID OnAyar Atamsi] PR2

Atanan girig veya bit 0'da ise fonksiyon devre digidir.

Atanan giris veya bit 1'de ise fonksiyon aktiftir.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamis
Fabrika ayari

[DI1]...[DI18] LI1..LI8 Dijital girig DI1...DI8

NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiylk giicl olan siricilerde

erisilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma modiill takiimissa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki sanal dijital girigs CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...c110 [G/C profili] 10 konfigurasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11..C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen®@ fieldbus
[C210] modull olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211..Cc215 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiili ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki bir fieldbus modiilii olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...C315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moduli olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] 0 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girigi

NOT: Bu boliime ATV340++sN4E siirlicllerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girigi

NOT: Bu béliime ATV340++*N4E suruculerde erigilebilir.

[4 PID OnAyar Atamsi] PR4

ile ayni [2 PID OnAyar Atamsi] PR2 , sayfa 325.

Bu fonksiyonu atamadan énce, [2 PID OnAyar Atamsi] Pr2 6gesinin atandigini
dogrulayin.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Ref PID OnAyar 2] RP2 %

ikinci PID 6n ayar referansi.

Bu parametreye yalnizca [2 PID OnAyar Atamsi] Pr2 atanmigsa erisilebilir.

Ayar 0 Aciklama

[Min PID Proses] p1r1...[Maks | Ayar araligi
PID Proses] p1p2
Fabrika ayari: 300

[Ref PID OnAyar 3] RP3 %

Uglincii PID 6n ayar referansi.

Bu parametreye yalnizca [4 PID OnAyar Atamsi] R4 atanmissa erisilebilir.

Ayar 0 Aciklama

[Min PID Proses] p1r1...[Maks | Ayar araligi
PID Proses] p1p2
Fabrika ayari: 600

[Ref PID OnAyar 4] RP4 %

Dordinci PID 6n ayar referansi.

Bu parametreye yalnizca [4 PID OnAyar Atamsi] Pr4 ve [2 PID OnAyar Atamsi]
PR2 atanmigsa erisilebilir.

Ayar 0 Aciklama

[Min PID Proses] p1P1...[Maks Ayar arahgi
PID Proses] P1P2
Fabrika ayari: 900
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[PID referans] RF — Menusu

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar]=» [PID kontrolorii] =» [PID referans]

[Tahmini hiz refr.] FPI %

[Hiz girigi %] PSR %

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa

erigilebilir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayarlanmadi] | NO Atanmamisg
Fabrika ayari
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 Analog giris Al1...AI3
[Al4]...[Al5] ATI4..AIS5 VWB3A3203 G/C genisletme modulu takilmigsa analog giris
Al4...Al5
[HMI] LCC Uzaktan terminal Gizerinden referans frekansi
[Ref. Freq- MDB Modbus UGzerinden referans frekansi
Modbus]
[Ref. Freq- CAN CANopen lzerinden referans frekansi
CANopen]
[Ref. Freq- NET iletisim modiilii izerinden referans frekansi
Com. Module]
[Darbe girisi] PI Darbe girigi
NOT: Bu segime 30 kW'tan klguk giicu olan suriculerde
erigilebilir.
[Tiimlesik ETH Gomiili Ethernet
Ethernet] NOT: Bu bdliime ATV340-+-N4E siiriiciilerde erisilebilir.
[Enkoder] PG Bir kodlayici modulu takildiysa veya katistiriimis kodlayici
kullaniliyorsa kodlayici referansi.
NOT: Katistiriimis kodlayici yalnizca glict 22 kW'ye kadar
olan surtcdulerde kullanilabilir.
PID hiz girisi % ref.
Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erigilebilir.
Ayar() Aciklama
%1...100 Ayar araligi

Fabrika ayar: %100
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Ayarlar] ST Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar]=» [PID kontrolorii] =» [Ayarlar]

Bu Menu Hakkinda

[PID geribesleme] P1F 6Jesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa asagidaki
parametrelere erigilebilir.

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

[PID Oransal kazan¢] RPG %

PID Oransal kazanci.

Ayar"

Aciklama

0,01...100,00

Ayar araligi
Fabrika ayan: 1,00

[PID Integ. Kazanci] RIG %

PID kontrolérii entegral kazanci.

AyarO

Aciklama

0,01...100,00

Ayar arahgi
Fabrika ayan: 1,00

[PID turevsel kazang] RDG %

PID tiirevsel kazang.

Ayar"

Aciklama

0,00...100,00

Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,00

[PID rampasi] PRP %

[Min PID Proses] P1P1 kaynagindan [Maks PID Proses] P1P2 hedefine gitmek
ve tam tersini yapmak igin tanimlanmis PID hizlanma/yavaslama rampasi.

AyarO

Aciklama

0,0...99,9 sn

Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 sn

[PID'yi Evirme] PIC %

PID'yi evirme.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Hayir

Fabrika ayari
[Evet] YES Evet

[PID Min. Gikisi] POL %

Hz cinsinden PID kontrolérii min ¢ikigi.

Ayar QO

Aciklama

-599,0...599,0 Hz

Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,0 Hz

[PID Maks. Cikisi] POH %

Hz cinsinden PID kontrolérii maks ¢ikisi.

Ayar C)

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 60,0 Hz

[PID hatasi Uyarisi] PER x

PID hatasi Uyarisi.
Ayar C) Aciklama
0...65535 Ayar araligi

Fabrika ayari: 100

[PID Entegrali Kpali] PIS %

Atanan giris veya bit 0'da ise fonksiyon devre disidir (PID entegrali aktif hale

getirilmigtir).
Atanan giris veya bit 1'de ise fonksiyon aktiftir (PID entegrali devre disi
birakilmistir).
Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI18] LI1..LI8 Dijital girig DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiylk giicl olan suricilerde
erisilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma modiill takiimigsa dijital giris DI11...
DI16
[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] T0 konfiglrasyonundaki sanal dijital girig CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[C101]... C101...C110 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111..C115 Konfiglrasyondan badimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... €201...c210 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... €211...c215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... €301...c310 [GIC profili] T0 konfiglrasyonundaki bir fieldbus moddli olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...C315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moduli olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340++*N4E suricllerde erigilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girigi

NOT: Bu bolime ATV340+sN4E suricllerde erigilebilir.

[PID hizlanma siiresi] ACCP %

PID kazanimlarini yikseltmeden PID referansina hizli sekilde erisiimesine olanak
vermek i¢in PID kontrol6riinin galistirimasindan énce PID galistirma rampasi
uygulanabilir.

Referans

frekans
FRS y
SFS /\
LSP
i ACCP t
! PID kontrolérii geri beslemesi
Ayar 0 Aciklama
0,01...99,99 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 5,00 sn

(1) Aralik, [Rampa adimi] TNR 6gesine gore 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1 - 6.000
arasinda olabilir

[PID Baslt.Ref.Frek.] SFs %

PID basglatma ref.frek..
Ayar 0 Aciklama
0,0...599,0 Hz Ayar arahgi

[PID Baslt.Ref.Frek.] srs degeri [Diisiik Hiz] L.SP degerinden
kiicukse bu fonksiyonun bir etkisi yoktur.

Fabrika ayari: 0,0 Hz
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Esige ulasildi]
[Esige ulasildi] THRE Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Esige ulasildi]

[Diisiik Akim Esigi] CTDL

Akim dusuk esik degeri ([Dlisk Akima Ulasildi] CTAL uyarisi igin).

Ayar 0 Aciklama

0...65535 A Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 A

[Yiksek Akim Esigi] CTD

Akim yuksek esik degeri ([Akim Esigine Ulsldi] CT2 uyarisi igin).

Ayar 0 Aciklama

0...65535 A Ayar araligi

Fabrika ayari: Tahrik nominal akimi

[Dusuk frekans esigi] FTDL

Motor dusuk frekans esigi ([Duis motr frek esg.] FTAL uyarisi igin).

Ayar 0 Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Motor Frek Esigi] FTD

Motor frekans esigi (Mot Frek Yiiks Esik] T2 uyarisi igin).

Ayar 0 Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayan: 50,0 Hz

[2 Frekans Esigi] F2DL

Motor distk frekans ikinci esigi ([Duis motr frek esg.2] F2A1L uyarisi igin).

Ayar Q Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,0 Hz
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Frek. esigi 2] F2D

Motor frekans esigi 2 ([Mot Frek Yiiks Egik2] r22 uyarisi igin).

Ayar C)

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 50,0 Hz

[Motor Termal Esigi] TTD

Motor termal durum esigi ([Motor Term EgikAgim] TS2 uyarisi igin).

Ayar C)

Aciklama

%0...118

Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Motor 2 term svyesi] TTD2

Motor 2 termal durum esigi ([Mot2 Term Esik Asim] TS2 uyarisi igin).

Ayar C)

Aciklama

%0...118

Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Motor 3 term svyesi] TTD3

Motor 3 termal durum esigi ([Mot3 Term Esik Asim] TS3 uyarisi igin).

Ayar C)

Aciklama

%0...118

Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Motor 4 term svyesi] TTD4

Motor 4 termal durum esigi ([Mot4 Term Esik Asim] Ts4 uyarisiigin).

Ayar C)

Aciklama

%0...118

Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Referans Yilik.Esik] RTD

Referans frekans ylksek esidi ([Rf Frk Yiik Egsg Usdi] RTAH uyarisi igin).

Ayar C)

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Referans Dus.Esik] RTDL

Referans frekans dusuk esigi ([Rf Frk Diis Esg Usdi] RTAL uyarisi igin).

Ayar 0 Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayar: 0,0 Hz

[Yiiksek tork esigi] TTH

Yuksek tork esigi ([Yiiksek Tork Uyarisi] TTHA uyarisi igin).

Ayar 0 Aciklama

%-300...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Dusuk tork esigi] TTL

Dusik tork esigi ([Diisuik Tork Uyarisi] TTLA uyarisi igin).

Ayar 0 Aciklama

%-300...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %50
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Genel fonksiyonlar] - [Anasbk kontk. Komut]

[Anasbk kontk. Komut] LLC—- Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Anasbk kontk. Komut]

Bu Menui Hakkinda

Sdrdcd kilitlendiginde, hat kontaktort gonderilen her galistirma komutu (ileri veya
geri) ile kapanir ve her bir durdurma sonrasinda agilir. Ornegin, durdurma modu
rampa Uzerinde durdurursa motor sifir hiza ulastiginda kontaktor agilir.

NOT: Sirlcu kontrol gli¢ kaynadi harici bir 24 Vdc kaynagindan saglanmalidir.

DUYURU

SURUCUNUN HASAR GORME RiSKi

Sdrdcindn gicind 60 sn’den az araliklarda agmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Ornek devre (24 Vdc gii¢ kaynag!):

7N Calistir/Sifirla E’\ K11

K11

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

K11

iIr/Gr

K10

/

DI- = Calistir komutu [ileri] ¥rRD veya [Geri Y6n Atamasi] RRS
R+*A/R+C = [Ana Sbeke Kontktoru] 1.1.C
DIn = [Cihaz Kilidi] LES
NOT: Acil stop tusu birakildiginda "Calistir/Sifirla" tusuna bir kez basiimahdir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Ana Sbeke Kontktoru] LLC

[Cihaz Kilidi] LES *

Ana sebeke kontaktér kontrolii.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Atanmamis
Fabrika ayari
[R2]...[R3] R2..R3 Rdle ¢ikisi R2...R3
NOT: R3 segimine 22 kW'tan blyuk gucu olan surlcilerde
erisilebilir.
[R4]...[R6] R4..R6 VW3A3204 réle gikis opsiyon modiili takilmissa réle gikigl
R4...R6
[DQ11 Dijital DO11...D012 VW3A3203 I/0 genigletme modiili takiimissa dijital ¢ikis
Cikig]...[DQ12 DQ11...DQ12
Dijital Cikis]
[DQ1 Dijital DO1...D02 Dijital ¢ikis DQ1...DQ2
Cikis]...[DQ2 . - . el
Dijital Cikis] NOT: DQ2 segimine 30 kW'tan kiigik giici olan

suriculerde erigilebilir.

[Ana Sbeke Kontktorii] 1.1.C 6desi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Atanan giris veya bit 0'a degistiginde suricu kilitlenir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamisg] NO Atanmamig
Fabrika ayan

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIG profili] 10 konfigirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...C210 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211..C215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiill ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIG profili] 10 konfigirasyonundaki bir fieldbus modiilii olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...c315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... €501...C510 [GIC profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340+sN4E surlculerde erigilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu boélime ATV340++sN4E sirlicllerde erisilebilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama

[DI1 (Diisuik L1L...L8L Disik seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8
SSY'V.?IP---[D'S NOT: DI8 diisiik seviye secimine 22kW'tan bilyiik giici
( usu olan suructulerde erisilebilir.

seviye)]

[DI11 (Diigiik L11L..L16L VW3A3203 G/C uzatma modiill takiimissa dusik seviyede
seviye)]... kullanilan dijital girig DI111...DI16

[DI16 (Dusuk

seviye)]

[Sebeke V. zmnasimi] LCT

Kont. aktf oldktn snra zmn agimi.

Ayar Aciklama

1...999 sn Ayar araligi

Fabrika ayari: 5 s
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Cikis kontaktoru cmd]

[Cikis kontaktori cmd] ocC— Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Cikis kontaktorii cmd]

Bu Menu Hakkinda

Bu fonksiyon sirticinin siricl ve motor arasina takili bir kontaktéra kontrol
etmesini ve/veya izlemesini saglar.

Cikis kontaktortiniin stricu tarafindan kontroli [Gikis kontakt.ata] ocCcatanarak
etkinlestirilir. Bir galistir komutu etkinlestirildiginde kontaktorii kapatmak igin bir
istek yapildi. Motora hi¢ akim uygulanmadiginda kontaktérii agmak igin bir istek
yapildi.

Cikis kontaktoriniin izlemesi surtcu tarafindan [Output contact fdbk] Rca
Agesine geri bildirim atanarak etkinlestirilir, Bir tutarsizlik durumunda surtcu
tetiklenir:

* [Output contact fdbk] RC2 6gesi, [Mot.silirme.zamani] DBS sonu 6ncesinde
kapatilmazsa veya motor ¢alisirken [Output contact fdbk] RC2 acilirsa
[Cikis Kontak. Agik Hatasi] FCF2 hatasi.

+ [Output contact fdbk] rRC2 6gesi, [Kont. agma zamani] DAS sonu
oncesinde agiimazsa veya motor durduruldugunda [Output contact fdbk]
RCA kapatilirsa [Cikis Kontak. Kapali Hatasi] FCF1 hatasi.

r T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T I

|
|
Geri besleme |
|
|
|

KM2

NOT:

» [Cikis Kontak. Agik Hatasi] FCF2 hatasi ¢alistirma komutu 1'den 0'a bir
gecisle temizlenebilir.

+ [Cikis kontakt.ata] ocC ve [Output contact fdbk] RCA tek tek
kullanilabilir.

» DC enjeksiyonu frenleme fonksiyonu kullanilirsa DC enjeksiyonu
frenlemesi etkin oldugu sirece ¢ikis kontaktéri kapanmaz
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

AR 1
Jocc

~

AVIF

—— —
-
)
U

0 Hz

1 Atanan OCC ve RCA

2 Atanan RCA

3 Atanan OCC

t Zaman

R Calistirma komutu

OCC Cikis kontaktori

RCA Cikis kontaktori geri beslemesi
NA Atanmamis

MF Motor frekansi

[Cikis kontakt.ata] ocC

Cikis.kontakt.ata.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Fonksiyon atanmadi.
Fabrika ayari
[R2]...[R3] R2...R3 Role gikisi R2...R3
NOT: R3 segime 22 kW'tan blyuk glcu olan surlcilerde
erigilebilir.
[R4]...[R6] R4...R6 VW3A3204 role ¢ikis opsiyon moddli takilmigsa réle gikisi
R4...R6.
[DQ1 Dijital DO1...D02 Dijital ¢ikis DQ1...DQ2
Cikis]...[DQ2 NOT: DQ2 secimi . P,
: ¢imine 30 kW'tan kiiglk guicii olan
Dijital Gkis] striicilerde erisilebilir.
[DQ11 Dijital DO11...D012 VW3A3203 G/C genisletme modulu takilmigsa dijital ¢ikis
Cikis]...[DQ12 DQ11...DQ12.
Dijital Cikig]
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Output contact fdbk] RCA

Atanan dijital girig veya bit 0'a gectiginde motor ¢alismaya baglar.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamisg] NO Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1_ (Diigiik L1L...L8L Dustk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8
cevyel. [0
seviye)] » DI8 dusiik seviye segimine 22kW'tan ylksek glici

olan surtctlerde erigilebilir

«  Gulcl 30 kW'tan dugslk olan suructlerde, sirasiyla
DI6 ve DI7, kablo Gizerinde dijital girisler olarak
kullanilan DQ1 ve DQ2'ye karsilik gelir.

[DI11 (Diisuk L1lL..Lle6L VW3A3203 G/C genisletme moddli takilmigsa diislik seviyede

seviye)]... kullanilan dijital girig DI111...DI16
[DI16 (Disiik
seviye)]
[C101]... Ccl01..c110 [G/C profili] 10 konfigirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11...Cc115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... Cc201...c210 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen®@ fieldbus
[C210] moduli olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211..Cc215 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modili ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki bir fieldbus modiilti olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...C315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulu olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] T0 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girigi

NOT: Bu boliime ATV340++sN4E siirlicllerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu boéliime ATV340++eN4E sirtculerde erisilebilir.

[Mot.siirme.zamani] DBS

Mot.siirme.zamani.

Bu parametre sunlari geciktirir:

+ Sdrucu yalnizca gikis kontaktorini izlerken bir galistir komutunun ardindan
motor kontrolu.

* [Output contact fdbk] RC2 atanirsa [Cikis Kontak. Agik Hatasi] FCr2
hatasi izlemesi.

Gecikme suresi ¢ikis kontaktoriiniin kapanma stresinden buytk olmalidir.

Bu parametreye yalnizca [Cikis kontakt.ata] OcC veya [Output contact fdbk]
RCA atanmissa erigilebilir.

Ayar Aciklama

0,05...60,00 s Ayar arahgi

Fabrika ayan: 0,15 s
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Kont. agma zamani] DAS

Bu gecikme ¢ikis kontaktorinin acilis suresinden biylk olmalidir.

Bu gecikmenin sonunda [Output contact fdbk] RC2A 6Jesine atanan dijital girisin
degderi 0 degilse, [Cikis Kontak. Kapali Hatasi] FCF1 hatasi tetiklenir. Bu
parametre 0'a ayarlanirsa [Cikis Kontak. Kapali Hatasi] FCF1 hatasi izlenmez.

Bu parametreye yalnizca [Output contact fdbk] RC2 atanmissa erigilebilir.

Ayar Aciklama

0,00...5,00 s Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,10 s

NVE61643TR.08 341



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Geri devre disi]

[Geri devre disi] REIN- Menusu

Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Geri devre disi]

[Geri Devre Digi] RIN

Dijital girigler tarafindan génderilen ters yon istekleri dikkate alinir.

Ekran Terminali ya da satir tarafindan génderilen ters yon istekleri dikkate

alinmaz.

PID, toplama girisi ve benzeri kaynakl herhangi bir ters hiz referansi, sifir referans
(0 Hz) olarak yorumlanir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Motor doniis yonii calistir komutu ile [ileri] #rD veya [Geri Yon
Atamasi] RRS ve referans frekansinin isareti ile tanimlanir.
Referans frekansi pozitif oldugunda ve:
+ [ileri] FRD galistirma komutu verilir: motor ileri yénde
baslatilir
* [Geri Yon Atamasi] RRS ¢alistirma komutu verilir: motor
geri yonde baslatilir
Referans frekansi negatif pozitif oldugunda ve:
+ [ileri] FRD galistirma komutu verilir: motor geri yénde
baslatilir
* [Geri Yon Atamasi] RRS galistirma komutu verilir: motor
ileri ydnde baslatilir
[Evet] YES PID, toplama girisi ve benzeri kaynakl herhangi bir ters hiz
referansi, sifir referans (0 Hz) olarak yorumlanir.
[Kesin] ABS Motor doniis yénii galistir komutu [ileri] #RD veya [Geri Yon
Atamasi] RRS referans frekansin isaretinden bagimsiz olarak
(yani referans frekansinin yalnizca mutlak degeri géz éniinde
bulundurulur) tanimlanir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Genel fonksiyonlar] - [Tork sinirlandirmal]

[Tork sinirlandirma] TOL—- Menuisu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Tork sinirlandirma]

Bu Menui Hakkinda

2 tdr tork sinirlamasi bulunmaktadir:
» Bir parametre tarafindan sabitlenen bir degerle (tork veya giic)
« Biranalog girisle sabitlenen bir degerle (Al veya darbe)

Her iki tip de aktif hale getiriimisse en disiik deger dikkate alinir.

Bu 2 tir, dijital giris kullanarak ya da iletisim veriyolu Gizerinden konfiglire edilebilir
veya uzaktan anahtarlanabilir.

Tla
[tpmm] — no_jed
2 . D!
1 :
TLIG 1 % p Y
2 —» 4
Al, PI

1 Parametre Gzerinden tork sinirlamasi

2 Dikkate alinan en dlisuk deger

3 Analog girig, RP Uzerinden tork sinirlama
4 Sinirlama degeri

5 Glgte parametre lzerinden tork sinirlamasi

[Tork sinir. aktivas] TLA

Kalici tork sinirlamasi aktivasyonu.
Atanan giris veya bit 0'da ise fonksiyon devre digidir.

Atanan giris veya bit 1'de ise fonksiyon aktiftir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamis
Fabrika ayan
[Evet] YES Evet
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiyik giicii olan siricllerde
erigilebilir.

[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma moddli takilmigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101..C110 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... €211...c215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki bir fieldbus moddili olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...C315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddli olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfigurasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340++*N4E slr(cllerde erigilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girigi

NOT: Bu bolime ATV340++*N4E suricllerde erigilebilir.

[MaksGug¢ Motoru] TPMM %

Motor modunda maksimum giig.

[Tork sinir. aktivas] TL2 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Ayar 0 Aciklama

%10...300 Ayar araligi

Fabrika ayar: %300

[MaksGug¢ Jeneratorii] TPMG %

Jeneratér modunda maksimum giic.

[Tork sinir. aktivas] T1.2A 6desi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Ayar 0 Aciklama

%10...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %300
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[moment artimi] INTP %

[Tork sinir. aktivas] T2 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erigilebilir.

[Jenerat tork sinir] TLIG ve [Motor tork siniri] T1.TM parametreleri igin birim

secgimi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[0,1%] 01 Unite %0,1
[1%] 1 Birim %1
Fabrika ayari

[Motor tork sinir1]] TLIM %

[Tork sinir. aktivas] TL2 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

[moment artimi] 1NTP parametresine uygun olarak anma torkunun %'si veya %
0,1 artislan olarak, motor modunda tork sinirlamasi.

Ayar C) Aciklama

%0...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Jenerat tork sinir] TLIG %

[Tork sinir. aktivas] T1.2 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

[moment artimi] INTP parametresine uygun olarak anma torkunun %'si veya %
0,1 artiglari olarak, jeneratér modunda tork sinirlamasi.

Ayar QO Aciklama

%0...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Analog sinir. aktiv] TLC %

Dijital giris tarafindan aktivasyon (analog giris).

Bu parametreye yalnizca [Ref Tork Atamasi] TAA veya [Ref Tork 2 Atamasi]
TAA2 konfiglire edilmisse erigilebilir.

[Tork sinir. aktivas] TL2 ile ayni.
Atanan giris veya bit 0 ise:

* [Tork sinir. aktivas] T1.2 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmadiysa
sinirlama, [Motor tork siniri] TLIM ve [Jenerat tork siniri] TLIG
parametreleri ile belirlenir.

* [Tork sinir. aktivas] TL2 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa
sinirlama olmaz.

Atanan giris veya bit 1 ise: sinirlama [Ref Tork Atamasi] T2~ veya [Ref Tork 2
Atamasi] T2A2 tarafindan atanan girise baghidir.

NOT: Her iki sinirlama da (atanan giris ve parametre ile) ayni zamanda
etkinlestirilirse en dusuk deger hesaba katilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Ref Tork Atamasi] TAA

Analog deger tarafindan aktivasyon.

Bu fonksiyon atanirsa atanan girise uygulanan %0 ila %100 sinyal temelinde
sinirlama, anma torkunun %0 ile %300'U arasinda degisir.

Ornekler: 4-20 mA giris tizerinde 12 mA, anma torkunun %150'sine sinirflamayi
netice verir; 10 Vdc girig Uzerinde 2,5 Vdc, anma torkunun %75'iine sinirlamayi

netice verir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayarlanmadi] | NO Analog giris atanmadi
Fabrika ayan
[AI1]...[AI3] AI1..AI3 Analog giris Al1...AI3
[Al4]...[AI5] ATI4..AIS5 VW3A3203 G/C uzatma moduli takiimigsa analog giris Al4...
Al5
[Al Sanal 1] ATVl Sanal analojik giris 1
[DI7 PI7...PI8 Dijital girig DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanilir
Pulselnput]... NOT: B ime 22kW'tan biiviik giicii ol riiciilerd
DI8 OT: Bu segime an buylk gucil olan surtculerde
[ erigilebilir.
Pulselnput]
[Darbe girigi] PI Darbe girigi
NOT: Bu secime 30 kW'tan kiiglik guicli olan suricilerde
erisilebilir.
[Enkoder] PG Bir kodlayici modulu takildiysa veya katistiriimis kodlayici

kullanihyorsa kodlayici referansi.

NOT: Katistirilmis kodlayici yalnizca gucu 22 kW'ye kadar
olan surucilerde kullanilabilir.

[Ref Tork Anah Atmsi] TASU

Referans tork anahtari atamasi.

Bu parametreye, [Ref Tork Atamasi] T2~ veya [Ref Tork 2 Atamasi] TAA2
6geleri [Ayarlanmadi] NO olarak ayarli degilse erisilebilir.

[Tork sinir. aktivas] T1.2 ile ayni.

[Ref Tork 2 Atamasi] TAA2

Baska bir analog deger tarafindan aktivasyon.

[Ref Tork Atamasi] T2A ile ayni.

[Trk/l Limit. Stop] SSB

Durdurma Tipi - Tork/I limit.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi
Fabrika ayari

[Serbest YES Serbest durus

Durus]

[STT'ye gore] | STT [Durus tipi] STT parametresine uygun ancak durugtan sonra
tetiklenen bir hatanin olmadigi durus

[Geri Cekilme | LFF Geri ¢gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve

Hizi] calistirma komutu kaldiriimadigi siirece korunur ()
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hiz RLS Sdricu, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan

korunuyor] hata aktif oldugu ve galistirma komutu kaldiriimadigi stirece
korur(.

[Rampa RMP Rampada durma

durusu]

[Hizli durusg] FST Hizli durug

[DC DCI DC enjeksiyonu

enjeksiyonu]

1 Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdésterge icin bir réle veya mantik

cikis atanmasi tavsiye edilir.

[Trk/l Limit ZmnAsim] STO

Tork akimi sinirlamasi: [Tork sinrlandrmHata] sst hata gecikmesi ve [Tork
Limit Ulag] Ss2 uyari gecikmesi.

Ayar () Aciklama

0...9.999 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 1.000 ms
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [2. akim sinir1.]

[2. akim sInir1.] CLI- Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [2. akim siniri.]

[Akim sinirlama2] L.C2

Atanan giris veya bit 0'sa, ilk akim sinirlamasi aktiftir.

Atanan giris veya bit 1'se, ikinci akim sinirlamasi aktiftir.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamisg
Fabrika ayan

[DI1]...[DI8] LIl1..LI8 Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan buyuk guicli olan suruculerde

erisilebilir.
[DI11]...[DI16] | LT111..1T16 VW3A3203 G/C uzatma modili takilmigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...C210 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki CANopen@ fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211...C215 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...c310 [GIG profili] 10 konfigirasyonundaki bir fieldbus modiilii olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...C315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] T0 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340++sN4E suriculerde erigilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340++sN4E sirucillerde erisilebilir.

[Akim sinirlama2] CL2 %

[Akim sinirlama2] L.c2 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

DUYURU

ASIRI ISINMA

* Motor anma degerinin, motora uygulanacak maksimum akima uygun
oldugunu dogrulayin.

* Akim sinirini belirlerken azaltma gereklilikleri dahil motorun gérev
dénglsini ve uygulamanizin tum faktérlerini géz éninde bulundurun.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Ayarlama araligi 1,8 ing ile sinirhdir.

NOT: Ayar 0,25 ingten kigulkse ve bu etkinlestiriimisse surtcu [CikFazKaybi
Atamasi] orL 6gesinde Kilitlenebilir. YUkstz motor akimindan daha az
oldugunda, motor galigtirilamaz.

Ayar QO Aciklama

0..1,8In(M Ayar araligi

Fabrika ayari: 1,8 In(1)

(1) I~ Kurulum Kilavuzunda ve surict isim plakasinda belirtilien nominal tahrik akimina esittir.

[Akim Sinirlamasi] CLI %

Akim sinirlamasi.

DUYURU

ASIRI ISINMA

* Motor anma degerinin, motora uygulanacak maksimum akima uygun
oldugunu dogrulayin.

* Akim sinirini belirlerken azaltma gereklilikleri dahil motorun gérev
dénglsini ve uygulamanizin tim faktérlerini géz éninde bulundurun.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Ayarlama araligi 1,8 ing ile sinirhdir.

NOT: Ayar 0,25 ingten kigukse ve bu etkinlestiriimisse surtcu [CikFazKaybi
Atamasi] oprL 6gesinde kilitlenebilir. Ylkslz motor akimindan daha az
oldugunda, motor g¢aligtirilamaz.

Ayar C) Aciklama

0..1,8In(M Ayar araligi

Fabrika ayari: 1,8 In(1)

(1) TN Kurulum Kilavuzunda ve sirlcu isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Jog]

[Jog] JOG— Menusu

Erisim

[Jog Atama] JOG

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Jog]

SARSMA fonksiyonu yalnizca komut kanali ve referans kanallari terminallerdeyse
etkindir.

Bu fonksiyon su durumlarda kullanilabilir:

[PID geribesleme] P1F, [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmigsa ve
[Fren atamasi] B1.C, [Hayir] NO olarak ayarlanmigsa ve
[Yik. hizh kaldir.] Hs0, [Hayir] NO olarak ayarlanmigsa ve

[+ Hiz Atamasi] UST ve [- Hiz Atamasi] DS T, [Atanmamig] NO olarak
ayarliysa ve

[Ref Frek 2 Konfig] Fr2 olarak ayarliysa [DI tizerindenRefFrek] UPDT.

Atanan giris veya 1'deyse fonksiyon etkindir.

Ornek: 2 telli kontrol islemi ([2/3- Tel Kumanda] TcC = [2 Kablolu Kontrol] 2C.

Rf (JGF) | /

Rf (JGF) |-

LI (JOG)

Rp
MF DEC/DE2 Rp:0.1s

Rf

0

1

0

JGt

0

MF Motor frekansi

Rf Referans

Rp Rampa

Rp: 0,1 s Rampa 0,1 S'ye zorlanir

Fw ileri

R Geri
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] NO Atanmamisg
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital girig DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan buiylk guicl olan suricilerde
erigilebilir.

[DI1]..[DM6] | LT111..L116 | VWB3A3203 G/G uzatma modiilii takiimigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] 0 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11..CD15 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital girigs CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... Ccl01..c110 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [G/C profili] 10 konfigirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211..C215 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki bir fieldbus modiilii olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311..C315 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddill olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girigi
[C501]... C501...c510 [G/C profili] 10 konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu boliime ATV340++*N4E sirlculerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu boliime ATV340++*N4E siriculerde erisilebilir.

[Jog Frekansi] JGF %

[Jog Atama] JOG 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
AyarO Aciklama
0,0...10,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 Hz

[JOG gecikmesi] JGT %

[Jog Atama] JOG 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar() Aciklama
0,0...2,0sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,5 s
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Yuksk hzda anhtrima]
[Yuksk hzda anhtrima] CHS— Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Yiiksk hzda anhtrima]

[2 Yuksek hiz] SH2

2 Yuksek hiz.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamig] NO Atanmamisg
Fabrika ayan
[Mot Frek FTA Motor frekansi yliksek esigine ulasildi
Yiiks Esik]
[Mot Frek F2a ikinci frekans esigine ulasildi
Yiiks Esik2]
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital girig DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiylk guicii olan surucllerde
erisilebilir.

[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C genigletme moduli takiimigsa dijital giris

DI11...DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...C210 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki CANopen@ fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211...C215 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiill ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...c310 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki bir fieldbus moddili olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...c315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] T0 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girigi

NOT: Bu bélime ATV340++sN4E surucllerde erisilebilir.
[C511]... C511..C515 Konfiglirasyondan badimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340+sN4E surlculerde erigilebilir.

[4 Yuksek hiz] SH4

4 Yiksek hiz atamasi.

NOT: 4 Yiksek hiz elde etmek icin [2 Yuksek hiz] sH2 da konfiglre
edilmelidir.

[2 Yuksek hiz] sH2 ile ayni.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Yiksek Hiz] HSP
Maksimum referansta motor frekansi [Duslik Hiz] 7.sP ve [Maks Frekans] TFRrR
arasinda ayarlanabilir.

[Motor Standardi] BrFrR 6gesi [60Hz NEMA]JNEMA ¢ 05z olarak ayarlandiginda
fabrika ayari 60 Hz olarak degistirilir.

[Motor Asin Hizi] Sor hatasini 6nlemeye yardimci olmak igin [Maks Frekans]
TFR degerinin [Yiiksek Hiz] s ile esit ya da %110’'undan fazla tutulmasi énerilir.

Ayar C) Aciklama

0...599 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 50 Hz

[Yuksek Hiz 2] HSP2 %

[2 Yuksek hiz] sH2 dgesi [Atanmamisg] NO olarak ayarli degilse gorunr.

[Yiksek Hiz] HsP ile ayni.

[Yuksek Hiz 3] HSP3 %

[4 Yuksek hiz] sH4 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarl degilse gorunur.

[Yuksek Hiz] £sP ile ayni.

[Yuksek Hiz 4] HSP4 %

[4 Yuksek hiz] sH4 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarl degilse gérunur.

[Yuksek Hiz] £sp ile ayni.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Memo Ref Frekansi]

[Memo Ref Frekansi] SPM— Menusui
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Memo Ref Frekansi]

Bu Menu Hakkinda

0,1 sn'den uzun suren dijital bir giris komutu kullanarak bir hiz referans degerini
kaydetme.

» Bu fonksiyon alternatif olarak tek bir analog referans ve her stris i¢in bir
dijital giris yoluyla bir¢ok surtstin hizini kontrol etmek icin kullanilir.

+ Dijital bir giris yoluyla bir¢ok surtste bir hat referansini (iletisim barasi veya
ag) onaylamak icin de kullanilr. Bu, referans ayarlandiginda varyasyonlardan
kurtularak hareketlerin esitlenmesini saglar.

« lIstegin yiikselen ucundan sonra referans 100 ms'de alinir. Yeni bir istek
yapilana kadar yeni bir referans alinmaz.

«— — — reference
FrH

Dix (SPM)

| —|
0 :
100 ms 100 ms ! 100 ms t

FrH Rampadan dnce referans frekansi
rUn Calistirma komutu

DIx (SPM) [RefFrekBellkAtamasi] srM

[RefFrekBellkAtamasi] SPM

Referans frekansi bellek atamasi.

Atanan giris aktif durumdaysa fonksiyon aktiftir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamis
Fabrika ayan
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiylik glicii olan siriiclilerde
erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C genisletme moduli takilimigsa dijital giris
DI11...DI16
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Genel fonksiyonlar] - [Fren lojik kontrolu]

[Fren lojik kontrolii] BLC— Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Fren lojik kontrolii]

Bu Menii Hakkinda

[Fren lojik kontrolii] BL.C mendsuyle aynidir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Limit switchler]

[Limit switchler] LST Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Limit switchler]

Bu Menu Hakkinda

Bu fonksiyon sinir anahtarlari kullanilarak yéringe sinirlarini yénetmek igin
kullanilabilir

Durma modu konfigire edilebilir. Durma kontadi etkinlestirildiginde, diger yonde
baslatma yetkilendirilir.

Ornek:
| |
| |
O O
R1 R F F1
- —_—
/
R Geri
R1 Geri durma
F ileri
F1 ileri durma
Giris 0'da (kontak agik) oldugunda durma etkinlesir.
[Durus ileri atamasi] LAF
Durum ileri limit atamasi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamisg] NO Atanmamis
Fabrika ayari
[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] 10 konfigurasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIG profili] 10 konfigurasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111..C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211...Cc215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki bir fieldbus moddli olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...C315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddli olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

seviye)]...
[DI16 (Diisiik
seviye)]

Ayar Kod / Deger Aciklama
[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340-+sN4E sirlicilerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bdlime ATV340+-sN4E siirlicilerde erisilebilir.
[DI1 (Diisuik L1L...L8L Dustk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8
seviye)]...[DI8 NOT: DI8 disiik sevi imine 22kW'tan biiyiik gicii

Diisiik : DI8 diisik seviye segimine an buyuk guci

( > olan siruculerde erigilebilir.
seviye)]
[DI11 (Diigiik LllL..Lle6L VW3A3203 G/C uzatma modiili takiimissa dulsik seviyede

kullanilan dijital giris DI11...D116

[Durus Geri Atamasi] LAR

[Durdurma tipi] LAS

Durdurma geri sinir atamasi.

[Durus ileri atamasi] LAF ile ayni.

Sinir anahtarinda durma tird.

Bu parametreye yalnizca [Durus ileri atamasi] LAF veya [Durug Geri Atamasi]
LAR atanmigsa erigilebilir.

Atanan giris 0'a degistiginde, durma segili tiire gére kontrol edilir. Yeniden
baslatma yalnizca motor durduruldugunda diger ¢alisma yonu icin yetkilendirilir.
[Durus ileri atamasi] LAF ve [Durus Geri Atamasi] L.AR olmak Uizere iki giris
atandiysa ve 0 durumunda, yeniden baglatma mimkin olmayacaktir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Rampada] RMP Rampada durma
[Hizli durus] FST Hizli durus
[Serbest NST Serbest durus
Durus]

Fabrika ayari
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Sensor pozisyonlama]

[Sensor pozisyonlama] LPO— Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Sensor pozisyonlama]

Bu Menu Hakkinda

Bu fonksiyon konumlandirmayi yénetmek i¢in konum sensdrleri veya sinir
anahtarlar kullanilarak dijital girislere bagli olarak veya kontrol word bitleri
kullanilarak kullanilir:

* Yavaslama
* Durdurma

Girigler ve bitler igin aktivasyon seviyesi, yiikselen kenarda (0'dan 1'e degisir)
veya disen kenarda (1'den 0'a degisir) konfigure edilebilir. Asagidaki 6rnek,
disen bir kenarda konfiglre edilmigtir:
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Fc

Rc

dAF

St FW FSd FS St R

Fc ileri yén calistirma komutu

Rc Geri yon calistirma komutu

F Frekans

FW ileri

FSd ileri Yavaglama

FS ileri Durdurma

St Durdur

R Geri

Yavaglama modu ve durdurma modu konfiglre edilebilir.

islemin her iki yonii iin de islem aynidir. Yavaglama ve durdurma asagida
actklanan ayni mantiga goére caligir.

Ornek: Diisen kenarda ileri yavaslama
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

ileri yavaslama, ileri yonde meydana gelirse ileri yavaslamaya atanan girisin
disen kenarinda (1'den 0'a gecis) gergeklesir. Referans frekans degeri
[Diisiik Hiz] 1.sP ile sinirlidir.

ileri yavaglama alaninda, ters yondeki harekete yiiksek hizda izin verilir.

Yavasglama komutu, ters yénde meydana gelirse ileri yavaslamaya atanan
girisin ylkselen kenarinda (0'dan 1'e gegcis) silinir.

Elektrik kesintisi durumunda bile ileri yavaglama kaydedilir.
Bir bit veya bir dijital giris bu fonksiyonu devre disi birakmak icin atanabilir.

ileri yavaslama devre disi birakilsa da giris devre disi birakilirken veya bit
1'deyken, sensor degisiklikleri iziemeye ve kaydetmeye devam edecektir.

Ornek: Diisen kenarda bir sinir anahtari iizerinde konumlandirma

O O O O
R2 R1 R F F1 F2
- — E
) Q)
/

R Geri

R1 Geri yavaglama
R2 Geri durma

F ileri

F1 ileri yavaslama

F2 ileri durma

AUYARI

KONTROL KAYBI

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Sinir anahtarlarinin dogru baglandigini dogrulayin.

Sinir anahtarlarinin dogru takildigini dogrulayin. Yeterli durma uzakhgina
imkan saglamak igin, sinir anahtarlari mekanik durdurmadan yeterince uzak
bir konuma takilmalidir.

Sinir anahtarlarini kullanabilmeniz igin 6nce bunlari serbest birakmalisiniz.
Sinir anahtarlarinin dogru ¢alistigini dogrulayin.

Kisa kamlarla ¢alistirma:

Anahtarlar yapilandirildiktan sonra surtci hentiz gegerli bir konuma sahip dedgil.

AUYARI

KONTROL KAYBI

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Yavaglama anahtarlarini ve durdurma anahtarlarini yapilandirdiysaniz
surlicliyl ilk kez etkinlestirmeden 6nce stirliciiniin geri yavaslama anahtari
ile ileri yavaglama anahtari arasinda oldugunu dogrulayin.

Durdurma anahtarlarini yapilandirdiysaniz ancak yavaslama anahtarlarini
yapilandirmadiysaniz suricuyd ilk kez etkinlestirmeden 6nce surtcunun geri
durdurma anahtari ile ileri durdurma anahtari arasinda oldugunu dogrulayin.

Anahtarlari yapilandirdiysaniz fonksiyonu ilk kez kullanmadan énce
surdcunln izin verilen hareket araliyinda oldugunu dogrulayin.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

AUYARI

KONTROL KAYBI

Tahrikin gucu kapatildiginda gegerli durumda icinde oldugu arahgi saklar.

» Sdrlcu kapalyken sistem manuel olarak hareket ettirilirse giciinii yeniden
acmadan once orijinal konumuna déndirmeniz gereklidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bu 6rnekte, ilk kez galistirirken veya fabrika ayarlarina geri yukledikten sonra
fonksiyonu baslatmak icin surlicii baslangicta yavaslatma ve durdurma bélgeleri
diginda baglatiimahdir.

F1z

F1

F2

F1 ileri yavaglama

F1z ileri yavaglama bélgesi
F2 ileri durma

F2z ileri durma bdlgesi
Uzun kamlarla ¢ahigtirma:

Bu 6rnekte, hi¢ kisittama yoktur, yani fonksiyon tiim yériingede baglatihr.

F1z

F1

F2z
k—

F2 %

F1 ileri yavaglama

F1z ileri yavaglama bolgesi

F2 ileri durma

F2z ileri durma bélgesi

Yavaslatma siniri anahtarindan sonra hesaplanan mesafede dur

Bu fonksiyon yavasglama siniri anahtarindan sonra bir 6n ayar mesafesi
alindiginda hareketli parganin otomatik durmasini kontrol etmek icin kullanilabilir.
Nominal lineer hiz ve surlclye gore tahmin edilen hiz tabaninda yavaslama siniri
anahtari agtirildiginda, surtict konfigiire edilen mesafede durmayi indtikler. Bir
manuel sifirlama asiri seyahat siniri degistirme her iki yon i¢in de ortak oldugunda
bu fonksiyon uygulamalarda kullaniliglidir. Sonra mesafe asilirsa yalnizca yardim
yonetimine tepki verir. Durdurma siniri anahtari fonksiyona gére énceligi korur.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Yavaslama tipi] DSF parametresi asagida aciklanan fonksiyonlardan birini elde
etmek igin konfiglre edilebilir:

F
d5F=5Ed
SF -
D
A B -
E S5Ed
d5F =oFE
SF —
Voo

A B

A Yavaslama siniri anahtarina ulasildi
B Bir mesafede otomatik durdurma

D Mesafe

F Frekans

SF Yavaglama frekansi

Not:

» Devam eden bir mesafede dururken yavaglama rampasi degistirilirse bu
mesafe gézlemlenmez.

+ Devam eden bir mesafede dururken yén degistirilirse bu mesafe
gozlemlenmez.

AUYARI

KONTROL KAYBI

Bu islev, sinir anahtarinin yerini tutmaz.
* Yapilandirilan uzakligin gergekte mumkuin oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Durus iler snr anah] SAF

[Durus iler snr anah] sAF, [Durus Geri Snr Anah] s2r, [ileri yavaglama] DAF
ve [Geri Y6n Yavaglatma] DAR parametreleri, sinyal ylikselen bir kenarla
tetiklenecek sekilde ayarlanirsa anahtara giden sinyal kablosunun kesilmesi veya
anahtarin galismamasi durumunda higbir komut tetiklenmez.

AUYARI

KONTROL KAYBI

Risk degerlendirmenizde, yikselen kenarli bir sinyal tetiklemenin tim olasi
sonuglarini hesaba katin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bu parametre bir sanal dijitale atanmigsa, atanan giris veya bit 0'da ise fonksiyon

aktiftir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamig] NO Atanmamis
Fabrika ayari.
[DI1]...[DI18] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimine 22 kW'tan biyuk giici olan siriicilerde
erisilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C genisletme modulu takilmigsa dijital giris
DI11...DI16
[DI1 (Diisiik L1L..L8L Dusuk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8
seviye)]...[DI8
(Diisiik NOT: DI8 disuk seviye secimine 22kW'tan bliylk glci olan
seviye)] slrdculerde erisilebilir.
[DI11 (Diisiik L11L..L16L VW3A3203 G/C genisletme modulu takilmigsa dusuk seviyede
seviye)]... kullanilan dijital giris DI11...D116
[DI16 (Disiik
seviye)]
[CDO00]... CD00...CD15 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101..C115 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.15
[C201]... C201...C215 [GIG profili] 0 konfiglirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C215] modull olan CMD2.01...CMD2.15 sanal dijital girisi
[C301]... C301...C315 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki bir fieldbus modiilii olan
[C315] CMD3.01...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C515 [G/C profili] 10 konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.01...CMD5.15 sanal dijital girigi

[Durus Geri Snr Anah] SAR

Durma anahtari geri.

[Durus iler snr anah] sAr ile ayni.

[ileri yavaglama] DAF

Yavaslamaya ileri dogru ulagildi.

[Durus iler snr anah] s2r ile ayni.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Geri YOon Yavaglatma] DAR

Yavaslamaya geri dogru ulasildi.

[Durus iler snr anah] sAr ile ayni.

[Limit sw.devre disi] CLS %

Sinirlar anahtarlarini temizleme.

AUYARI

KONTROL KAYBI

[Limit sw.devre disi] CLS bir girise ayarlanip etkinlestirilirse sinir anahtari
yonetimi devre disi birakilir.

* Buiglevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Atanan bit veya giris 1'deyken sinir anahtarlarinin eylemi devre digi birakilir. Bu
surede, surlcu durdurulursa veya sinir anahtarlariyla yavaslatilirsa hiz
referansina kadar yeniden baglatilir.

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensér atandiysa erigilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamisg
Fabrika ayan

[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan buyuk guicl olan surucuilerde

erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LT111..1116 VW3A3203 G/C uzatma moddll takilmigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...C210 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki CANopen@ fieldbus
[C210] moduili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211..C215 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiill ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIG profili] 10 konfiguirasyonundaki bir fieldbus modiili olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...c315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddlii olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu boéliime ATV340++sN4E sirlicllerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340+sN4E surlculerde erigilebilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Durdurma tipi] PAS %

Sinir aktivasyonunda durma tiru.

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensdr atandiysa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Rampada] RMP Rampa izle
Fabrika ayari

[Hizli durus] FST Hizl durdurma ([Rampa B6lme Sabiti] DCF ile azaltilan rampa
suresi

[Serbest NST Serbest durus

Durus]

[Yavaslama tipi] DSF %

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensér atandiysa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Standart] STD [Yavaglama] DEC veya [Yavaglama 2] DE2 rampasini kullanir
(hangisinin etkinlestirildigine bagl olarak)
Fabrika ayari

[iyilstiriimig] OPT Dusiik hizda galisma suresini sinirlamak igin yavaglama

kontadi degisirken rampa suresi gergek hiza gére hesaplanir
(déngu suresi optimizasyonu: ilk hiza bakilmaksizin yavaslama
suresi sabittir)

[Durus mesafesi] STD %

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensor atandiysa erisilebilir.
"Yavaslama siniri anahtarindan sonra hesaplanan mesafede dur" fonksiyonunun
aktivasyonu ve ayarlamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari
[0,01...10,00] Metre cinsinden durma mesafesi araligi

[Nom.motor.kayma.] NSL. %

Nominal lineer hiz.

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensér atandiysa ve [Durus
mesafesi] sTD 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

0,20...5,00 m/sn Fabrika ayari: 1,00 m/s

[Durus duzeltmesi] SFD %

Telafi edilecek durma mesafesine uygulanan 6lgekleme faktort, érnegdin, lineer
olmayan rampa.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensér atandiysa ve [Durus
mesafesi] sTD 6Jesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa erigilebilir.

Ayar

Aciklama

%50...200

Fabrika ayari: %100

[Memo Durusu] MSTP %

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensor atandiysa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Sinir anahtari hafizaya alinmaz

[Evet] YES Sinir anahtari hafizaya alinir
Fabrika ayari

[Restart Priority] PRST %

Durdurma anahtari etkinlestirilse bile baslangica verilen 6ncelik.

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensoér atandiysa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Durdurma anahtari etkinlestirilirse hi¢ yeniden baglatma
onceligi olmaz
Fabrika ayan

[Evet] YES Durdurma anahtari etkinlestirilse bile yeniden baslatma 6nceligi

[Memo yvsims.] MSL.O %

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensér atandiysa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Yavaglama anahtari hafizaya alinmadi.

[Evet] YES Yavaslama anahtarinin hafizaya alinmasi.
Fabrika ayari

[Genel fonksiyonlar] - [Tork kontrol]

[Tork kontrol] TOR—- Menuisu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =# [Tork kontrol]

Bu Menu Hakkinda

Bu fonksiyon, [Motor kontrol tipi] CTT 6gesi [FVC] rvc, [FVC] Fvc, [Senk.mt.
AC] sYN veya [Senk.mt.KC] rsY olarak ayarlandidinda kullanilabilir.

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

NOT: Bu fonksiyon [Kayma alarmi] ANF hatasinin islenmesiyle uyumlu

degildir.
Hiz geri beslemesi
h
ACC/DEC :
AC2/DE2 i
AC3/DE3 !
v :
+ Hiz / Tork segimi i
Tork :
Hiz ayar Hiz Hiz Komutu ]
noktasi Rampasi + Denetleyicisi o '
|
Tork
| Tork/Akim | Ugula
Tork | Sinirlamalari
Tork Tork Tork Tork Tork Tork referansi | | Tork Olii Le
Kanali Ofseti isareti Orani Rampasi Filtresi bandi
Tork ayar
noktasi T T T T T T L
TR1/TR2 TQO/ TQOP TSD TQR/TRT TRP TRF/TRW DBP / DBN T

TSS

TST/SPT

Fonksiyon hiz diizenleme modundaki islem ve tork kontrol modundaki islem
arasinda degistirmek icin kullanilabilir.

Tork kontrol modunda, hiz konfigure edilebilir "6l bant" igcinde degisebilir. Alt veya
Ust sinira eristiginde sirus otomatik olarak hiz dizenleme moduna geri alinir ve
bu sinir hizda kalir. Dizenlenen tork boylece artik korunmaz ve iki senaryo

olusabilir.
* Tork gerekli degere ddnerse, slrus tork kontrol moduna doner.

+ Tork, konfiglre edilebilir bir ddbnemin sonunda gerekli degere ddnmezse
surtci [Tork ktrl Uyari] RT2 veya [Tork zaman asimi] SRF dederine geger.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI
Bu islevin etkinlestirilmesinin emniyetsiz bir duruma yol agmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Torque

Torque -——4-————————————-_]
limitation

Torque ——4-—————————————_
reference

|
|
|
|
&
\ 4
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

|
| I Speed
Output reference
frequency after ramp

AB, CD Geri donme" hiz diizenlemesine
BC Tork kontrol bolgesi
E ideal calisma noktasi

Tork isareti ve degeri bir lojik ¢ikis ve bir analog ¢ikis yoluyla iletilebilir.

[Mom/hiz anaht.] TSS

Lojik giris ile tork / hiz dlizenleme anahtari.

Bu parametre asagidaki durumlarda [Atanmamis] NO degerine ayarlanir:
* [Fren atamasi] BL.C atanmigsa.
+ [Yiik. hizh kaldir.] Hs0 yapilandiriimigsa,
» [Yik paylagimi] L.B2 yapilandiriimigsa,
* [Zorlamali galigma] 1NHS yapilandiriimigsa,

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamisg] NO Atanmamis
Fabrika ayan
[Evet] YES Evet
[DI1]...[DI8] LI1...LI8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan buyuk gucl olan surucllerde
erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LT111..1T16 VW3A3203 G/C uzatma moddll takilmigsa dijital giris DI11...
DI16
[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama
[CD11]... CD11..CD15 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital girigs CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... Ccl01..c110 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11..C115 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [G/C profili] 10 konfigirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211..C215 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki bir fieldbus modiilii olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...C315 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddill olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girigi
[C501]... C501...c510 [G/C profili] 10 konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu boliime ATV340++*N4E siriculerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bollime ATV340-+sN4E surlcllerde erigilebilir.

[Moment ref. kanali] TR1 %

Tork referansi icin kanal.

[Mom/hiz anaht.] Tss 6desi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erigilebilir.

NOT: [KP moment ref.] LTR 6gesine [Ekran] MON menusu, [Stirici
paramtreleri] MPT alt menUsinden erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayarlan- NO Atanmamis
madi]
Fabrika ayari
[AI1]...[AI3] ATI1..AI3 Analog girig Al1...AI3
[Al4]...[Al5] AI4..AIS VW3A3203 G/C uzatma modiili takiimigsa analog giris Al4...
Al5

[HMI] LCC Uzaktan terminal Gizerinden referans frekansi
[Ref. Freq- MDB Modbus Uzerinden referans frekansi
Modbus]
[Ref. Freq- CAN CANopen (izerinden referans frekansi
CANopen]
[Ref. Freq- NET iletisim modiuilii Gizerinden referans frekansi
Com. Module]
[Tuimlesik ETH Gomilu Ethernet
Ethernet] NOT: Bu béliime ATV340-+-N4E siiriiciilerde erisilebilir.
[DI7 PI7...PI8 Dijital girig DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanihr
F[;Jllsselnput]... NOT: Bu secime 22kW'tan bulyuk giicu olan suriculerde
Pulselnput] erisilebilir.
[Darbe girisi] PI Darbe girisi

NOT: Bu secime 30 kW'tan kiguk gucl olan suricilerde

erigilebilir.
[Enkoder] PG Bir kodlayici modulu takildiysa veya katistiriimis kodlayici

kullanihyorsa kodlayici referansi.

NOT: Not: Katistinlmig kodlayici yalnizca glicii 22 kW'ye
kadar olan suriculerde kullanilabilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Tork Ref Atama] TRI %

Tork referansi kanal atamasi.

[Mom/hiz anaht.] Tss 6desi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan buyuk guicl olan suruculerde
erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LT111..1T16 VW3A3203 G/C uzatma moddll takilmigsa dijital giris DI11...
DI16
[C101]... C101...C110 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11..C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...C210 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki CANopen@ fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211...C215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiild ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... €301...Cc310 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki bir fieldbus moddli olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...c315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... €501...C510 [GIC profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girigi
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet Modbus
[C515] TCP'si olan CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu bolime ATV340++sN4E sirUculerde erisilebilir.
[Moment ref. TR1 Tork referansi kanal 1
kanali]
[Torqueref.2 | TR2 Tork referansi kanal 2
channel]

[Torque ref. 2 channel] TR2 %

Tork referansi kanal 2.

[Mom/hiz anaht.] Tss 6desi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

ile ayni [Moment ref. kanali] TR1 , sayfa 369.

[Moment ref. yonui] TSD %

Tork dliizenleme fonksiyonu igin referansin isaretinin tersine gevrilmesi igin atama.

[Mom/hiz anaht.] Tss 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

ile ayni [Mom/hiz anaht.] Tss , sayfa 368.

[Moment orani] TRT %

Tork diizenlemesi: tork orani.

[Mom/hiz anaht.] Tss 6desi [Atanmamis] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar ($) Aciklama

%0,0...1000,0 [Moment ref. kanali] TR1 veya [Torque ref. 2 channel] TR2
6gesine uygulanan katsayi

Fabrika ayari: %100,0

[Tork Oran Atamasi] TOR %

Tork duzenlemesi: tork orani degeri segimi.

[Mom/hiz anaht.] Tss 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayarlanmadi] | NO Analog giris atanmadi
Fabrika ayari
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 Analog giris Al1...AI3
[Al4]...[Al5] AT4..AIS VWB3A3203 G/C uzatma modiili takilmigsa analog giris Al4...
Al5
[Al Sanal 1] ATVl Sanal analojik giris 1
[DI7 PI7...PI8 Dijital girig DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanihr
PDullsseInput]... NOT: Bu segime 22kW'tan buytik giicu olan sirUcilerde
L erisilebilir.
Pulselnput]
[Darbe girisi] PI Darbe girigi
NOT: Bu secime 30 kW'tan kiglik giicli olan surtcllerde
erisilebilir.
[Enkoder] PG Bir kodlayici moduli takildiysa veya katistiriimig kodlayici

kullaniliyorsa kodlayici referansi.

NOT: Katistirilmis kodlayici yalnizca giicu 22 kW'ye kadar
olan suruculerde kullanilabilir.

[Tork Ref Offset] TQOP %

[Mom/hiz anaht.] Tss 6desi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erigilebilir.

Ayar (@) Aciklama

%-1000,0...1000,0 Ayar aralig

Fabrika ayari: 0,0%

[Tork Offset Atamasi] TQO x

Tork diizenlemesi: Tork ofseti degeri segimi

[Mom/hiz anaht.] Tss 6desi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

ile ayni [Tork Oran Atamasi] TOR , sayfa 371.

[Disuik Tork] LTQ %

[Mom/hiz anaht.] Tss 6Jesi [Atanmamig] O olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Bu parametre [Yiiksek Tork] HTQ degerinden yiiksek olamaz.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Ayar (@) Aciklama

-300,0...[Yiiksek Tork] HTOQ Ayar araligi

Fabrika ayan: -%300,0

[Yiiksek Tork] HTQ %

[Mom/hiz anaht.] Tss 6desi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Bu parametre [Diislik Tork] .70 degerinden kigilik olamaz.

Ayar (@) Aciklama

[Diigiik Tork] 1.T0...%300,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: %300,0

[Mom.ramp. zamani] TRP %

[Mom/hiz anaht.] Tss 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Ayar (@) Aciklama

0,00...99,99 sn Nominal torkun %100 degisimi igin yikselme ve disme zamani

Fabrika ayari: 3,00 sn

[Tork Filtre] TRF %

[Mom/hiz anaht.] Tss 6desi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Aktif degil.
Fabrika ayan

[Evet] YES Etkinlegtirildi

[Tork Filtre Bantgen] TRW %

Bu parametreye [Tork Filtre] TRF 6gesi [Evet] YES olarak ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar (@) Aciklama

1...1000 Hz Ayar araligi

Fabrika ayar: 20 Hz

[Mom.ktrl.durus.tipi] TST *

Tork kontrol durus tipi.
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hiz] SPD [Durus tipi] STT konfiglirasyonuna uygun sekilde hiz
dizenlemesi durma

Bu parametre, [Fren atamasi] BL.C yapilandiriimissa, [Hiz]
SPD igin zorlanir

[Serbest] NST Serbest durma
Fabrika ayari
[Sfr moment] SPN Sifir tork durmasi, ancak motorda aki korunuyor

Not: Bu ayara yalnizca kapali gevrim kontroliinde ([Motor
kontrol tipi] CTT 6gesi [Senk.mt.KC] FsY veya [FVC] rvC
olarak ayarli) erisilebilir

[Spin zamani] SPT %

Tork diizenlemesi: donme stiresi

Hizli bir sekilde yeniden baslamak i¢in hazir kalmak i¢in ddnme suresi ardindan
durma.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
* [Mom/hiz anaht.] Tss 6desi [Atanmamig] O olarak ayarli degilse ve
* [Mom.ktrl.durus.tipi] TST olarak ayarliysa [Sfr moment] spn.

Ayar (@) Aciklama

0,0...3600,0 sn Ayar araligi

Fabrika ayari: 1,0 sn

[Pozitif 6lubdlge] DBP x

Tork diizenleme pozitif 610 bandi.

[Mom/hiz anaht.] Tss 6desi [Atanmamig] O olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erigilebilir.

Deger hiz referansina cebirsel olarak eklenir.
=10 igin érnek: DBP = 10:
+ Referans = +50 Hz ise: +50 + 10 = 60 Hz
+ Referans =-50 Hz ise: -50 + 10 = -40 Hz

Ayar (®) Aciklama

0...2 x [Maks Frekans] TFRr Ayar araligi

Fabrika ayari: 10 Hz

[Negatif 6lubolge] DBN %

Tork dizenleme negatif 6li bandi.

[Mom/hiz anaht.] Tss 6gesi [Atanmamis] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Deger hiz referansindan cebirsel olarak ¢ikarilir.
=10 i¢in 6rnek: DBN = 10:
* Referans = +50 Hz ise: + 50 - 10 =40 Hz
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* Referans =-50 Hz ise: -50 - 10 = -60 Hz

Ayaro

Aciklama

0...2 x [Maks Frekans] Trr

Ayar araligi

Fabrika ayan: 10 Hz

[Mom.ktrl zam.asim] RTO %

Tork kontrol zaman asimi.

[Mom/hiz anaht.] Tss 6gesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Hata durumunda tork kontrol modunun otomatik ¢ikisini izleyen veya bir uyari
tetiklendiginde sure.

Ayar

Aciklama

0,0...999,9 sn

Ayar arahgi

Fabrika ayari: 60 sn

[Tork Ktrl HataTepki] TOB %

Tork kontrol hatasina yanit.

[Mom/hiz anaht.] Tss 6gesi [Atanmamis] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Suricinin bir kez yaniti [Mom.ktrl zam.agim] RTO igin sure gecti.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Uyari] ALRM Uyari zaman agiminda tetiklenir
Fabrika ayan

[Hata] FLT Serbest durmayla bir hata tetiklenir
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Genel fonksiyonlar] - [Parametre anahtari]

[Parametre anahtari] MLP— Menlisu
Erisim

[Tim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Parametre anahtari]

Bu Menui Hakkinda

[XMP] sPs listesinden , sayfa 376 1-15 parametreleri segcilebilir ve 2 veya 3 farkli
deger atanabilir. Bu 2 veya 3 deger seti daha sonradan 1 veya 2 dijital girisi veya
kelime biti kullanilarak anahtarlanabilir. Bu anahtarlama islemi, ¢galisma sirasinda
gerceklestirilebilir (motor ¢aligir halde). Ayrica, her esigin dijital bir giris olarak
islev gordigu, 1 veya 2 frekans esigi temelinde de kontrol edilebilir (0 = esige
erisilmedi, 1 = esige erisildi).

Degerler 1 Degerler 2 Degerler 3
Parametre 1 Parametre 1 Parametre 1 Parametre 1
Parametre 15 Parametre 15 Parametre 15 Parametre 15
Girig DI veya bit veya 0 1 Oveya 1
frekans esigi 2
degerleri
Girig DI veya bit veya 0 0 1
frekans esigi 3
degerleri

NOT: [XMP] sps , sayfa 376 iginde uygulanan tim degisiklikler bir sonraki gti¢
acihisinda silecedinden bu menuideki parametreleri degistirmeyin.
Parametreler, [Parametre anahtari] M1.P menusunden aktif konfigirasyonda
calistirma sirasinda ayarlanabilir.

[2 Parametre seti] CHAL

2 parametreli setlerin anahtarlanmasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamisg
Fabrika ayari
[Mot Frek FTA Motor frekansi ylksek esidine ulasildi
Yiiks Esik]
[Mot Frek F2A ikinci frekans esigine ulasildi
Yiiks Esik2]
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital girig DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan buiylk guicl olan suricilerde
erisilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C genisletme modulu takilmigsa dijital giris
DI11...DI16
[CDO00]... CD00...CD10 [G/C profili] 10 konfigirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... Cl01..c110 [GIG profili] T0 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[C111]... C111...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...C210 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki CANopen@ fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... C211...C215 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... €301...C310 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki bir fieldbus moddli olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...C315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] T0 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340+sN4E suricllerde erigilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bdlime ATV340++sN4E surucllerde erisilebilir.

[3 Parametre seti] CHA2

[XMP] SPS

Parametre degistirme atamasi 2.
[2 Parametre seti] CHAL ile aynl.

3 parametreli setlerin anahtarlanmasi.

NOT: 3 parametre setini elde etmek icin, ilk olarak [2 Parametre seti] CHA1
degerinin konfiglre edilmesi gerekir.

[2 Parametre seti] CHAT 6Jesi [Atanmamig] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Bu parametrede bir giris yapilmasi, erigilebilen tim ayar parametrelerini iceren bir
pencerenin agiimasini saglar. TAMAM tusunu kullanarak 1 ile 15 arasindaki
parametreler arasinda segim yapin. Parametre(ler) lizerindeki segimler ayrica
TAMAM tusu kullanilarak da kaldirilabilir.

Parametre degistirme fonksiyonu igin mevcut parametreler sunlardir:

Parametre Kod
[Rampa adimi] INR
[Hizlanma] ACC
[Yavaglama] DEC
[Hizlanma 2] AC2
[Yavaglama 2] DE2
[Hizl.basi.yuvarlam] TAl
[Hizl.sonu.yuvarlam] TA2
[Yav.basi.yuvarlam] TA3
[Yav.sonu.yuvarlama] TA4
[Diisiik Hiz] LSP
[Yiiksek Hiz] HSP
[Yuksek Hiz 2] HSP2
[Yuksek Hiz 3] HSP3
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Parametre Kod
[Yiiksek Hiz 4] HSP4
[Motor Termal Akimi] ITH
[IR kompanzasyonul] UFR
[Kayma kompan.] SLP
[K hizi gevr. filtr.] SFC
[Hiz zaman integrali] SIT
[Hiz oransal kazang] SPG
[Atalet Faktorii] SPGU
[Rampa Bélme Sabiti] DCF
[DC enjek. Seviyesi1] IDC
[DC Enj Siiresi 1] TDI
[DC enjek. Seviyesi2] IDC2
[DC En;j Siiresi 2] TDC
[OtoDC Enj.Seviyesi1] SDC1
[Oto.DC Enj.Siiresi1] TDC1
[OtoDC Enj.Seviyesi2] SDC2
[Oto.DC Enj.Siiresi2] TDC2
[Anahtar frekansi] SFR
[Akim Sinirlamasi] CLI
[Akim sinirlama2] CL2
[Motor akilama] FLU
[Dsk Hiz Zaman Asimi] TLS
[Uyku Ofset Esigi] SLE
[Jog Frekansi] JGF
[JOG gecikmesi] JGT
[Onayar hiz 2]...[Onayar hiz 16] SP2...SP16
[+/- Hiz sinirlamasi] SRP
[Carpma katsayisi] MFR
[Fren birakma Akimi] IBR
[Fren.birk.akim ger.] IRD
[Fren birak. siiresi] BRT
[Fren birakma frek.] BIR
[Fren tutma frek.] BEN
[Fren tut. gecikmesi] TBE
[Fren tutma siiresi] BET
[Geri.doniigte.atlam] JDC
[Yeniden.bag.zmni] TTR
[BRH_b4_freq] BFTD
[Motor tork sinir] TLIM
[Jenerat tork siniri] TLIG
[Moment orani] TRT
[Diisiik Tork] LTQ
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Parametre Kod
[Yuksek Tork] HTQ
[PID Oransal kazang] RPG
[PID Integ. Kazanci] RIG
[PID tiirevsel kazang] RDG
[PID rampasi] PRP
[PID Min. Cikisi] POL
[PID Maks. Cikisi] POH
[PID Baslt.Ref.Frek.] SF'S
[PID hizlanma siiresi] ACCP
[Min gribil Uyarisi] PAL
[Maks gribil Uyarisi] PAH
[PID hatasi Uyarisi] PER
[Hiz girisi %] PSR
[Ref PID OnAyar 2] RP2
[Ref PID OnAyar 3] RP3
[Ref PID OnAyar 4] RP4
[PID GBildrm Araligi] PFMR
[PID GBil Hata Gckme] PFMD
[Yiiksek Akim Esigi] CTD
[Diigiik Akim Esigi] CTDL
[Yiiksek tork esigi] TTH
[Dusiik tork esigi] TTL
[Motor Frek Esigi] FTD
[Disiik frekans esigi] FTDL
[Frek. esigi 2] F2D
[2 Frekans Esigi] F2DL
[Serbest durma Esigi] FFT
[Motor Termal Esigi] TTD
[Referans Yiik.Esik] RTD
[Referans Diis.Esik] RTDL
[Atlama Frekansi] JPF
[Atlama frekansi 2] JF2
[Atlama Frekansi 3] JF3
[Frek Gecikm. Atlama] JFH
[DskYiikEsigiNom Hizi] LUN
[DisYiik.Esik.0 Hizi] LUL
[Unld. FreqThr. Tespit] RMUD
[Gecikme Frekansi] SRB
[YBS. Onc DskYiikSrsi] FTU
[Asin Yik Esigi] LoC
[Yen. Bsl. Oncesi Asr. Yiik Srsi.] FTO
[Fan modu] FFM
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Parametre Kod

[MaksGii¢ Motoru] TPMM
[MaksGii¢ Jeneratorii] TPMG
[Maks Oyalama Siiresi] STP1
[Oyalama Akimi] STP2
[Oyalama Frekansi] STP3
[Al1 Tr Uyari Seviys] TH1A
[AI3 Tr Uyari Svyesi] TH3A
[Al4 Tr Uyari Seviys] TH4A
[AI5 Tr Uyari Seviys] TH5A
[Al1 Trm Hata Yaniti] THI1F
[AI3 Trm Hata Yaniti] TH3F
[Al4 Trm Hata Yaniti] TH4F
[AlI5 Trm Hata Yaniti] THSF
[Yiik diizeltimi] LBC

[Ayar 1] PS1 - [Ayar 3] PS3

3 olasi deger seti.

Bu menulde bir giris yapilmasi, secilmis parametrelerin secim sirasini iceren bir
ayarlar penceresinin aciimasini saglar.

Kendi deg@er setlerini konfiglire etmek i¢in her bir meniye erisim.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Hz zmnasmi snra dur]

[Hz zmnasmi snra dur] PRSP— Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Hz zmnasmi snra dur]

Hiz Kontrol Modunda Uyku/Uyanma

PID aktif degilken surtcu genellikle asagidaki durumlarda Hiz kontrol modundadir:

» PID konfigire edilmemistir (6rnegin, motor hizi ayar noktasi, harici bir PLC
tarafindan kontrol edilmektedir).

* PID manuel moddadir (6rnegin, manuel uygulama modu).

» Kanal 1 secilmedigi igin PID aktif degildir (6rnegin, zorlamali lokal mod
akdtiftir).

Sdricl, Hiz Kontroliinde kullanilirken (PID kullaniimiyorken ya da aktif degilken),
uygulamay! uyku moduna almak i¢in bir hiz kogsulu kullanilir. Strtci uyku
modundayken, uyku durumu kaybolursa motor yeniden baslatilir.

Bu fonksiyon, sistem kisitlamalariyla kullanilabilir ya da uyumlu olmadigi zaman
disUk hizlarda uzun sureli calismayi engeller. Dislk hizda bir stire galistiktan
sonra motoru durdurur. Bu zaman ve hiz ayarlanabilir.

Hiz kontrol modunda, Uyku/Uyanma asagidaki kurallara goére yonetilir:

+ [Rampa once Ref Fre] rrH ve [Motor Frekansi] RFR, [Dsk Hiz Zaman
Asimi] TLs sirasinda [Diisiik Hiz] .sP + [Uyku Ofset Esigi] SL.E degerine
gelir ve bundan dusuk kalirsa motor durdurulur.

* Motor [Rampa 6nce Ref Fre] FrH > [Diislik Hiz] 1.5P + [Uyku Ofset Esigi]
SLE oldugunda yeniden baslatilr.

Calistirma
komutuT

i/

RFR A

LSP+SLE
LSP

FRH

LSP+SLE
LSP

380 NVE61643TR.08



[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

1 Nominal [Dgk Hiz Zaman Asimi] T1.S fonksiyonu eylemi: [Dsk Hiz Zaman
Asimi] T1s slresi sonrasinda, motor gecerli yavaslama rampasina goére
durdurulur

2 [Rampa once Ref Fre] FrH, [Diisiik Hiz] 1.sP + [Uyku Ofset Esigi] S1LE
degerinden daha blyik bir seviyey4e gelir ve galistirma sirasinda hala mevcut
olan [Dsk Hiz Zaman Asimi] T1.s fonksiyonu devre digi birakilir

3 [Dsk Hiz Zaman Asimi] TS slresi dolmadan 6nce [Rampa 6nce Ref Fre] FrH
degeri [Dusiik Hiz] .sP + [Uyku Ofset Esigi] SL.E lzerine ¢iktigindan [Dsk Hiz
Zaman Asimi] TLs fonksiyonu etkinlestiriimez

4 [Dsk Hiz Zaman Asimi] T1.s slresi dolmadan énce [Motor Frekansi] RFR
degeri [Dusiik Hiz] .sP + [Uyku Ofset Esigi] SL.E lzerine ¢iktigindan [Dsk Hiz
Zaman Asimi] T1s fonksiyonu etkinlestiriimez

5 [Rampa 6nce Ref Fre] rrH, [Diisiik Hiz] LsP + [Uyku Ofset Esigi] SLE
O0gesinden buyik seviyede kaldigindan [Dsk Hiz Zaman Asimi] T1.s fonksiyonu
etkinlestiriimez

[Dsk HizZaman Asimi] TLS

Diigiik hiz zaman asimi.

Ayar QO Aciklama

0,0...999,9 s Ayar araligi

Fabrika ayarn: 0,0 s

[Uyku Ofset Esigi] SLE %

[Dsk Hiz Zaman Asimi] T1.S 6gesiO olarak ayarlanmazsa bu parametreye
erisilebilir.

[Disiik Hiz] 1.sP + [Uyku Ofset Esigi] SL.E uzun sireli calisma sonrasinda Hz
cinsinden ayarlanabilir yeniden yolverme esigi (ofset). Referans, (LSP + SLE)
hizini asarsa ve bir ¢alistirma komutu halen gecerliyse motor yeniden caligir.

Ayar QO Aciklama

1,0...[Maks Frekans] TFR Ayar araligi

Fabrika ayan: 1,0 Hz
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [DC Bara Beslemesi]

[DC Bara Beslemesi] DCO- Menusui
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [DC Bara Beslemesi]

Bu Menu Hakkinda

Bu menlye 22kW'tan biiyuik glct olan 480V Siruculerde erisgilebilir.

Besleme Unitesini kapatmadan ortak bir DC barasi ile saglanan suriculeri
kapatma/agma olasiligi verir. DC barasi yoluyla dogrudan gi¢ kaynagi, yeterli glic
ve gerileme sahip korumali bir dogru akim kaynagi ve uygun bir boyutlu direng ve
kapasitér 6nceden sarj edilen kontaktér gerektirir. Bu bilesenleri belirtme hakkinda
bilgi icin Schneider Electric'e basvurun.

Dc Barasi yoluyla Dogrudan Gii¢ Kaynagi fonksiyonu stirlictide bir réle veya bir
lojik giris yoluyla 6nceden sarj edilen kontaktér kullanabilir.

R2 rélesini kullanan devre 6rnegi:

|
! 1
‘ |
} 1 \
! |
| i
e
L,,;,J},;(\_,,,,J
2
y
I A1
H KM\
A2
- o--&- 0
U - A
o <« & x| &
a o L

r———————————

1 DC gug¢ kaynagi
2 +24 Vdc

[DC Sarj etme Atamas] DCO x

DC Bara Sarj Etme atamasi.
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Atanmamisg
Fabrika ayan
[R2]...[R3] R2..R3 Réle cikisi R2...R3
NOT: R3 segimine 22 kW'tan buyuk giict olan siricilerde
erisilebilir.
[R4]...[R6] R4..R6 VW3A3204 réle ¢ikis opsiyon moduilu takilmigsa role gikisi
R4...R6
[DQ11 Dijital DO11...D012 VW3A3203 I/O genigletme modiili takiimissa dijital ¢ikis
CGikig]...[DQ12 DQ11...DQ12
Dijital Cikis]
[DQ1 Dijital DO1...D02 Dijital cikis DQ1...DQ2
Cikig]...[DQ2 . . . P
Dijital Cikis] NOT: DQ2 sec¢imine 30 kW'tan kiiglik glicii olan

sirlculerde erisilebilir.

[DC Bara sarj suiresi] DCT %

[DC Sarj etme Atamas] DCO 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erigilebilir.

Ayar

Aciklama

0,00...10,00 s

Fabrika ayari: 0,00 s
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [Multimotor konfig.]

[Multimotor konfig.] MMC— Menusu

Erisim

Bu Menu Hakkinda

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Multimotor konfig.]

Bu fonksiyon, dijital girisler veya bitler kullanilarak en fazla 4 konfiglirasyon
arasinda gecis yapmak icin kullanilir.

2 Farkli mod mevcuttur:

* Coklu Konfigilirasyon modu ([Coklu motor] cHM 6gesi [Hayir] NO olarak
ayarlanmigsa): Tek bir motor icin 4’e kadar farkli konfiglrasyon. Motora bagh
surlcl parametreleri konfiglirasyonlar arasinda paylasilir.

*  Coklu Motor modu ([Goklu motor] CHM 6gesi [Evet] YES olarak
ayarlanmigsa): En fazla 4 farkli motor konfiglirasyonu. Motora bagh surtcu
parametreleri konfiglirasyona baglidir; bunlar her konfiglrasyon igin
tanimlanmalidir.

NOT: iki mod birlestirilemez.
Asagidaki kosullari izleyin:

» Durduruldugunda (suricu kilitli) degistirme yapilabilir. Bir degistirme istegi
islem sirasinda goénderilirse sonraki durdurmada yurutalur.

» Motorlar arasinda gegis yaparken, ilgili gli¢ ve kontrol terminalleri uygun
sekilde degistiriimelidir.

» Tum konfigurasyonlar ayni donanim konfigirasyonunu paylagmalidir, baska
bir deyisle, konfiglirasyon arasinda gegis yaparken segenek modulleri
¢ikarilamaz veya bagkasliyla degistirilemez; aksi halde surtciu [Yanhg
Konfig.] CFr durumunda kilitlenir.

» Var olmayan bir konfiglirasyona ge¢cme surlctiniin [Bos Konfigiirasyon]
CF'14 iginde kilittenmesine neden olmaz. Gegerli siriict konfiglirasyonunu
kaydetmek icin [Konfig. Kaydet] scsT kullanin.

NOT: Coklu motor konfigiirasyonlarini veya birden fazla motorun
konfiglrasyonunu ayarlamaya yardimci olmak igin, SoMove/DTM'de 6zel bir
gorindm bulunur. Aygit > Konfigiirasyon yonetimi > Coklu Konfigiirasyon
alanina erisin.

Coklu Motor Modunda Degistirilen Menuler ve Parametreler

Coklu konfiglirasyonlar modunda, iletisim parametreleri degistiriimez.
* [Motor parametreleri] MP~ menUsu.
+ [Girig/Cikig] 10 mendsd.

* [Genel fonksiyonlar] CSGF- menilsU, [Multimotor konfig.] MMC- fonksiyonu
hari¢ (yalnizca bir kez konfigire edilecektir).

* [Genel izleme] GPR mendsu.
* [Meniim] MYMN mendsu.

Bir surucu konfiglirasyonu tanimlayin/girin

Moddan bagimsiz olarak (¢oklu motor veya ¢oklu konfiglirasyon),
konfiglirasyonlarin her biri siirtictiye girilmelidir, aksi halde [Bos Konfigiirasyon]
CFI4 hatas tetiklenir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Bir siriict konfiglirasyonunu tanimlamak/girmek i¢in asagidakiler kullanilabilir:

« ligili bellek yuvasina gegerli siiriicii konfigiirasyonunu kaydetmek igin
[Konfig. Kaydet] scsT kullanin.

» Grafik Ekran Terminalinden bir konfigiirasyonu suriiclye kopyalamak igin
[Cihaza kopyala] OPF kullanin. [2 ayar] CNF1 ve [3 ayar] CNF2 6delerine
atanan girislerin diizeyine goére segcilen gegerli stiriict konfiglirasyonunun
yerini almistir.

* Arag¢ cubugunu veya SoMove/DTM'de 6zel goriinimu kullanin (daha fazla
bilgi icin DTM ¢evrim i¢i yardimina basvurun).

Degistirme Komutu

Motor ve segili konfiglirasyon sayisina bagli olarak (En fazla 4), bir veya iki dijital
giris (veya bit) kullanilarak degistirme komutu gonderilir. Asagidaki tabloda olasi
kombinasyonlar listelenmektedir.

[2 ayar] CNF1 6gesine atanan | [3 ayar] CNE2 6gesine atanan | Segili konfiglirasyon veya
Dl veya bit Dl veya bit motor

0 0 Konfig 0

1 0 Konfig 1

0 1 Konfig 2

1 1 Konfig 3

Coklu Motor Modu igin Sematik Diyagrami

I

LOorR
Configuration 0 —/—ﬁ _
ul] §‘
‘ LOorR
Configuration 1 Configuration 1 — -
Configuration 0
if the 2 contacts +24W
re open LOorR ‘
Configuration 2 Configuration 2 — ‘
ul] ‘
Cont ion 3 LOorR
onfiguration — /—L _| ‘
Y— —— — ‘

Coklu Motor Modunda Otomatik ince Ayar

Coklu Motor modunda, her bir motor igin otomatik ince ayar parametreleri islenir
ve saklanir. Ancak 6ncelikle her bir motorda otomatik ince ayar
gerceklestiriimelidir.

Bu otomatik ince ayarlama gergeklestirilebilir:
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

+ Motor degistiginde bir Dijital giris kullanarak manuel olarak.

» Sdrucu acilisinda secili motoru otomatik olarak agin ([Otomatik ototanima]
AUT Ogesi [Evet] YES olarak ayarlanirsa).

Coklu motor modunda motor termal durumlari:

Sirtci dért motoru tek tek korumaya yardimci olur. Striict giict kapatiimadiysa
her termal durumu tim durdurma sirelerini hesaba katar.

DUYURU

MOTOR ASIRI ISINMASI

Siricinin gicl kapatildiginda bagh motorlarin termal durumu kaydedilmez.
Sirtcinin gucl yeniden agildiginda sirtcd, bagh motorlarin termal
durumunun farkinda olmaz.

» Termal izlemeye yonelik bagli her bir motor igin ayri sicaklik sensorleri
kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Konfigurasyon Bilgileri Cikigi
[Girig/Cikig] TO menUsilinde, uzak bilgi iletisimi igin bir dijital ¢ikis her
konfiglirasyona veya motora atanabilir (2 - 4).

NOT: [Girig/Cikig] 10 menUsu degistirildikge bu ¢ikislar bilginin gerektigi tim
konfiglirasyonlarda atanmalidir.

[Coklu motor] CEM

Coklu motor segimi.

Deger Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Coklu konfigiirasyon mimkiin
Fabrika ayari

[Evet] YES Coklu motor miimkiin

[2 ayar] CNF1 ve [3 ayar] CNF2

Konfiglrasyonlar (¢coklu konfiglirasyon veya ¢oklu motor) arasinda gegis yapmak
igin.
NOT: 4 motor veya 4 konfiglirasyon elde etmek igin [2 ayar] CNF1 ve [3 ayar]
CNE2 konfiglre edilmelidir.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] NO Atanmamisg
Fabrika ayan
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan buyuk guicli olan suruculerde
erigilebilir.

[DI11]...[DI16] | L111..1.116 VW3A3203 G/C uzatma modili takilmigsa dijital giris DI11...

DI16
[C101]... C101...C110 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[C201]... C201...c210 [GIC profili] 0 konfiglirasyonundaki CANopen®@ fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211...c215 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiili ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...c310 [G/C profili] 10 konfigiirasyonundaki bir fieldbus moduli olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...C315 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modiill olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girigi
[C501]... C501...c510 [GIG profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bdlime ATV340+-sN4E siirliculerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girigi

NOT: Bu bolime ATV340++<N4E siriculerde erisilebilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] - [24V Besleme Cikisi]

[24V Besleme Cikisi] S24v— Menisu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [24V Besleme Gikisi]

Bu menilye 30 kW'tan kiigiik glict olan sirtculerde erisilebilir.

[24V Besleme Cikisi] S24v

24V Besleme Cikigl.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Girig beslemesi olarak 24 V pin kullanihr.
[Evet] YES Cikis beslemesi olarak 24 V pin kullanihr.
Fabrika ayari
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Genel fonksiyonlar] — [External weight meas.]

[External weight meas.] ELM— Menusu

Erisim

Bu Menui Hakkinda

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [External weight meas.]

AUYARI

UYARI KONTROL KAYBI

Tdm galistirma ve hata durumlarinda agirlik sensériiniin dogru galistigini
dogrulamak igin kapsamli bir devreye alma testi gercgeklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

neden olabilir.

Bu fonksiyon [Fren lojik kontrolii] BL.C fonksiyonunun [Fren birakma Akimi]
IBR (tork akimi) 6desini adapte etmek igin bir agirlik sensoriyle saglanan bilgileri
kullanir. Ayarlara bagl olarak, fren birakma akimi pozitif veya negatif olabilir.
Agirhk sensorinun tipine gore agirlik sensdriinden sinyal analog bir girise
(genellikle bir 4 - 20 mA sinyali), darbe girisi girisine veya kodlayici girisine
atanabilir.

Ornegin, agirlik sensérii bir kaldirma vincinin toplam agirigini ve yikini élgebilir.

Fren birakma akimi asagidaki egriye uygun sekilde adapte edilir.

gt
. * 1
o
ree -
LP :
0 L~ WSS
o 100%

A

ZL

CP1 Nokta 1Y

CP2 Nokta 2 Y

LP1 Nokta 1 X

LP2 Nokta 2 X

ZL Sifir YUk

WSS Agirlik Sensoru Sinyali

Bu egri, motor Uzerindeki sifir ylikin uygulama tzerindeki sifir yikten farkli oldugu
durumda, uygulama Uzerindeki bir agirlik sensoériini temsil edebilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Agirlik 6l¢.sens.at.] PES

[Fren atamasi] B1.C konfigure edilmemigse, bu parametre [Ayarlanmadi] NO
olarak zorlanir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Ayarlanmadi] | NO Konfiglire edilmemis.
Fabrika ayan

[AI1]...[AI3] AI1..AI3 Analog giris Al1...AI3.

NOT: Al3 secimine 22 kW'tan buyUk glict olan
surlculerde erisilebilir.

[Al4]...[AI5] AT4..AIS5 VW3A3203 G/C genisletme moduli takilmigsa analog giris
Al4. Al5.
[Al Sanal 1] AIV1 Sanal analojik giris 1.
[DI7 PI7...PI8 Dijital girig D17...DI8 darbe girisi olarak kullanihr.
Pulselnput]... NOT: B ime 22 KW'tan biiviik aiicii ol iriciilerd
DI8 OT: Bu segime an buylk glict olan siriicilerde
[ erisilebilir.
Pulselnput]
[Darbe girisi] PI Darbe girisi.
NOT: Bu secime 30 kW'tan kiiguk guicli olan surictllerde
erigilebilir.
[Enkoder] PG Bir kodlayici moduili takiliysa kodlayici referansi.

[1 X Noktasi] LP1

Bu parametreye yalnizca [Agirlik 6l¢.sens.at.] PES atanmissa erisilebilir.

Ayar Aciklama

%0,0...99,99 Ayar araligi

Bu parametre [2 X Noktasi] .r2 de@erine esit veya daha
blyuk olamaz.

Fabrika ayari: %0,00

[1Y noktasi] CP1

Bu parametreye yalnizca [Agirlik 6l¢.sens.at.] PES atanmissa erisilebilir.

Ayar Aciklama

-1,1...1,1 In() A'da ayar araligi

Fabrika ayari: 0,7 * [Nom Motor Akimi] NCR

(1) Kurulum Kilavuzu'nda ve surticti isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[2 X Noktasi] L.p2

Bu parametreye yalnizca [Agirlik 6l¢.sens.at.] PES atanmissa erisilebilir.

Ayar Aciklama

%0,01...100,00 Ayar araligi

Bu parametre [1 X Noktasi] .P1 degerine esit veya daha
blyuk olamaz.

Fabrika ayan: %50,00
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[2 Y noktasi] CP2

Bu parametreye yalnizca [Agirlik 6lg.sens.at.] PES atanmissa erisilebilir.

Ayar Aciklama

-1,1...1,1 In() A'da ayar araligi

Fabrika ayari: [Nom Motor Akimi] NCR

(1) Kurulum Kilavuzu'nda ve surticl isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Ibr 4-20mA kaybi] IBRA

Agirhik sensord bilgilerinin kaybi durumunda fren birakma akimi.

Bu parametreye agirlik sensoérl analog bir akim girisine (PES = Alx) baglandiysa
ve 4-20 mA kayip izleme fonksiyonu devre digi birakilirsa (LFLx = Hayir)
erisilebilir.

[Alx En Duguk Deger] CRLx degeri 4 mA'ye blyuk esit olmali ve [lbr 4-20mA
kaybi] TBRA uygulamanizla tutarl bir degere ayarlanmalidir.

Bir kaldirma uygulamasi i¢in onerilebilir ayar [Nom Motor Akimi] NCR‘dir.

Ayar Aciklama

0...1,1 In( A'da ayar araligi.

Fabrika ayari: 0 A

(1) Kurulum Kilavuzu'nda ve surticl isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Genel fonksiyonlar] — [Guc¢ Yedekleme]

[Gu¢ Yedekleme] RET— Menusu

Erisim

Bu Menu Hakkinda

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Gii¢ Yedekleme]

Bu fonksiyon yalnizca guicti 18,5 kW'ye kadar olan surlculerde kullanilabilir.

Bu fonksiyon, gu¢ kesintisi durumunda suriiclyl beslemek igin kullanilir, strtictyu
calistirmak icin surticlye bir yedek gli¢ kaynagi baglanir. Bu yedek gli¢ kaynagi
disuk bir gerilimdedir ve yalnizca yedek gli¢ kaynaginin kapasitesine bagli olarak
verilen bir torka kadar disik hizda gui¢ disurilmis bir galisma moduna izin verir.

Siruciyd bu gug dusurilmis ¢alisma modunda ¢alistirmak igin, strticiiniin bir
dijital girisi bu fonksiyona atanir. Stirlici sebeke beslemesiyle ¢alistirildiginda
atanan bu dijital giris etkinlestirilmemelidir.

Bu fonksiyon etkinlestirildiginde, [Girig faz kaybi] 1 P1- izleme fonksiyonu devre
disi birakilir.

Sebeke beslemesi ile yedek glic kaynagi arasinda gegis, sadece degistirme
kontaktdrleriyle yapilmalidir.

YANGIN VEYA PATLAMA TEHLIKESI

Bu islevi uygulamak i¢in "Glg¢ Yedekleme" uygulama notuna basvurmaniz
gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Asagidaki 6zet, bir uygulama 6érnegi gostermektedir.

Yedek Giig Kaynagi
Sebeke Beslemesi | tek faz

T T
sy |

nm— "

'3 Durdur

siL2
TIL3 @

RIL1

ATV —~ S1 82

I K2 K1
E k2 K1 K2

> U1
) VIT2
WIT3

I
24V
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[guc ydkl. Grs. Atama] RFT

Atanan girig, stricinin gu¢ yedekleme modunu etkinlestirmek icin kullanilir (1'de
durum). Surict sebeke beslemesiyle ¢alistirildiginda bu giris
etkinlestiriimemelidir.

Ayar Kod / Aciklama
Deger
[Atan- NO Atanmamisg
mamig]
Fabrika ayari
[DI1]... LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8
[Dig] NOT: DI8 segimi, 22kW'tan buytik giicl olan siricilerde
erigilebilir.
[DI11]... LIll... VW3A3203 G/C genisletme moduli takiimigsa dijital girig DI11...DI16
[DI16] LI16
[guc¢ ydk. Voltage] RSU

Yedek gli¢ kaynagdinin izin verilen minimum AC gerilim degeri.

Bu parametreye yedek gli¢ kaynagi etkinlestiriimisse erisilebilir (baska bir deyisle
[gilic ydkl. Grs. Atama] RF'T atanmissa).

Ayar Aciklama

220...320 V (adim: 1 V) Ayar araligi
Fabrika ayari: 220 V

[guc¢ ydkim. Rfrns.frkns.] RSP

Gulc yedekleme modunda frekans referansi degeri: deger, 6zellikle glc
distrdlmis calisma modunda gerekli torka uygulama gereksinimlerine gore
uyarlanmalidir.

Gl¢ yedekleme gerilimine gore gu¢ yedekleme referans frekansi ayar araliginin
altinda bulunmasi gereken:

veya FROD fee==ccccccccccccccccccccccas, %

H
]
H
]
Maks. RSP feccccccccccccans, 3faz E
-------------- ! Tek faz '
range : '
' '
; :
----------------- . !

: : >

\Y
Maks. = ( veva ) NOT: (Maks. )< ise ( aralign) bu

benzersiz muhtemel degere dusurilir: (Maks. )

NOT: 3 fazli gli¢ yedekleme kaynagiyla karsilastirildiginda, nominal torku tek
fazl gli¢c yedekleme kaynagiyla saglamak icin [gli¢ ydklm. Rfrns.frkns.] RSP
degerinin azaltilmasi gerekebilir. Daha fazla bilgi i¢in "Gug¢ Yedekleme"
uygulama notuna bakmalisiniz.

Bu parametreye yedek gu¢ kaynagi etkinlestiriimisse erisilebilir (bagka bir deyigle
[glic ydkl. Grs. Atama] RF'T atanmigsa).
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Ayar() Aciklama
0,0...6.553,5 Hz (adim: Ayar aralgr: [gli¢ ydk. Voltage] RSU [Nom Motor Voltaji] UNS ve
0,1 Hz) [Nominal Motor Frek] FrS (eszamanli olmayan bir yasa icin) ya da

[Senk.Nominal Frek] rSs (eszamanh olmayan bir yasa igin) temelli
olarak hesaplanan bir maksimum degere kadar [Diisiik Hiz] LsP.
Ayar aralidi tek bir degere digsurilebilir. Yukaridaki sekle bakin.

Fabrika ayar: 5,0 Hz
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Genel izleme]

[Proses dusuk yuikli] ULD— Menusu
Erisim

[Tim ayarlar] =» [Genel izleme] =» [Proses diigiik yiikii]

Proses Dusuk Yuk Algilanan Hatasi

Bir sonraki hata gergeklestiginde ve konfigure edilebilir olan bir minimum stire
[Diisiik Yiik Tspt.Gckme.] ULT boyunca beklemede kaldiginda bir proses dusik
yuk durumu algilanir

* Motor sabit durumdadir ve tork, ayarlanan dusuk yik sinirinin altindadir
([DligYiik.Esik.0 Hizi] LUL, [DgkYiikEgigiNom Hizi] UN, [Unld. FreqThr.
Tespit] RMUD parametreleri).

» Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki ofset konfiglre edilebilir esik
[Gecikme Frekansi] srB altina diistigiinde motor sabit bir durumdadir.

Sifir frekansi ve anma frekansi arasinda, egri asagidaki denklemi yansitir: tork =
LUL + (LUN - LUL) x (frekans)2 / (anma frekansi)2Dusuk yik fonksiyonu, RMUD
altindaki frekanslar icin aktif degildir.

trq(%)
LUn

LUL

1 DisUk yuk bolgesi.

Bu algilanan hatanin bildiriimesi i¢in [Girig/Cikig] 10 , [G/C atamasi] TOAS
mendlerine bir réle veya dijital ¢cikis atanabilir.

[Dusuk Yuk Tspt.Gckme.] ULT

Tork[DiisYiik.Egik.0 Hizi] LUL + %10 (gecikme) degerin Ustlne ¢ikarsa sifirlanir.

0 degeri fonksiyonu devre disi birakir ve diger parametrelere erigimi engeller.

Ayar Aciklama

0...100 sn Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 sn
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[DskYiikEsigiNom Hizi] LUN %

Nominal motor hizinda [Nominal Motor Frek] rrs disik yik esigi, motor anma
torku ylizdesi cinsinden.

[Diisiik Yuk Tspt.Gckme.] ULT 6gdesi O olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar“ Aciklama
%?20...100 Ayar araligi
Fabrika ayan: %60

[DiisYiik.Esik.0 Hizi] LUL %

Sifir frekansinda disuk yuk esigi, nominal motor torkunun ytzdesi cinsinden.

[Diisiik Yik Tspt.Gckme.] ULT 6desi O olarak ayarlanmazsa bu parametreye
erisilebilir.

Ayar 0 Aciklama

0...[DskYukEsigiNom Hizi] Lun | Ayar araligi

Fabrika ayari: %0

[Unld. FreqThr. Tespit] RMUD %

Minimum frekans disuk yik algilama esigi.

[Diisiik Yik Tspt.Gckme.] ULT 6gesi O olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayaro Aciklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Gecikme Frekansi] SRB %
Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki kararli durum ¢alismasini
tanimlayan maksimum sapma.

[Diisiik Yuk Tspt.Gckme.] ULT veya [AsYk Tespit Gec.] TOL 6gesi O olarak
ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar Q Aciklama

0,3...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,3 Hz

[Dusuk Yuk Hata Ynt.] UDL %

Dusuk yuk algilamaya gegiste davranis.

[Diisiik Yuk Tspt.Gckme.] ULT 6gesi O olarak ayarlanmazsa bu parametreye
erisilebilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest YES Serbest durus
Durus]
Fabrika ayari
[Rampa RMP Rampada durma
durusu]
[Hizh durus] FST Hizh durus

[YBS. Onc DskYiikSrsi] FTU %

Bir dUsuk yukun algilanmasi ve otomatik tekrar yolverme arasindaki izin verilen
minimum sdre.

Otomatik yeniden baslamaya izin vermek igin [Ariza Sfrima Siiresi] TAR
degerinin bu parametreyi en az 1 dakika asmasi gerekir.

[Dusuk Yiik Hata Ynt.] UDT. 6desi [Yoksay] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erigilebilir.

Ayar () Aciklama

0...6 dk Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 dk
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Proses asiri yukii] OLD Menusui

Erisim

Bu Menu Hakkinda

[Tiim ayarlar] =» [Genel izleme] =» [Proses asiri yiikii]

Bir sonraki hata gergeklestiginde ve konfigire edilebilir olan bir minimum sire
[AsYk Tespit Gec.] TOL boyunca beklemede kaldiginda bir proses asiri yuki
hatasi algilanir

+ Hizlanma, yavaslama veya asagidaki durumda tahrik [Akim Sinirlamasi]c1.1
modunda

* Motor sabit durumdadir ve [Motor Akimi] LCR ayarlanan Agiri yuk [Agir Yiik
Esigi] 1.0C asin ylk esigi Gzerindedir

[Rampa 6nce Ref Fre] rrH ile [Motor Frekansi] RFR arasindaki ofset farki,
yapilandirilabilir [Gecikme Frekansi] sRB esiginden az oldugunda motor sabit
durumdadir.

\ 5r‘/::$|____ |— — — —
i |

——FrH | I

rFr

\/

a

NOT: Proses asiri yuk izleme, [Akim Sinirlamasi] C1.T durumunda her zaman
aktiftir.

Lol — — =

LLr

[AsYk Tespit Gec.] TOL

0 degeri fonksiyonu devre disi birakir ve diger parametrelere erisimi engeller.

Ayar Aciklama

0...100 sn Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 sn

[Asiri Yiik Esigi] LOC %

Asiri ylUk algilama esigi, [Nom Motor Akimi] NCR akiminin ylzdesi cinsinden. Bu
deger, fonksiyonun ¢alisabilmesi igin sinir akimindan daha disiik olmalidir.

[AsYk Tespit Gec.] 701 6gesi 0 olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar 0 Aciklama

%70...%150 Ayar araligi

Fabrika ayari: %110
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Gecikme Frekansi] SRB %

Sabit durum icin gecikme.

Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki kararli durum galismasini
tanimlayan maksimum sapma.

[AsYk Tespit Gec.] TOL veya [Diisuik Yuk Tspt.Gckme.] ULT 63esi O olarak
ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar () Aciklama

0,3...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,3 Hz

[AsrYuk Hata.Yanit.] ODL %

Asiri yUk algilamaya gegiste davranis.

[AsYk Tespit Gec.] TOL 6gesi 0 olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest YES Serbest durus
Durus]
Fabrika ayari
[Rampa RMP Rampada durma
durusu]
[Hizli durus] FST Hizh durus

[Yen. Bsl. Oncesi Asr. Yiik Srsi.] FTO %

Bir asiri ykun algilanmasi ve otomatik tekrar yolverme arasindaki izin verilen
minimum sdure.

Otomatik yeniden baglamaya izin vermek igin [Ariza Sfrima Siiresi] TAR
degderinin bu parametreyi en az 1 dakika asmasi gerekir.

[AsYk Tespit Gec.] 701 veya [AsrYiik Hata.Yanit.] 0D1. 6desi O olarak
ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar C) Aciklama

0...6 dk Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 dk
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Bocalama izleme] STPR Meniisii
Erigsim
[Tiim ayarlar] =» [Genel izleme] =» [Bocalama izleme]

Bu Menu Hakkinda

Bu fonksiyon, motor akiminin ve hiz ylkselis zamaninin izlenmesiyle motorun
asiri yuklenmesinin énlenmesine yardimci olur.

Asagidaki hallerde durma durumu gercgeklesir:
* Cikis frekansi, [Oyalama Frekansi] sTP3 durma frekansindan daha disikse
* Ve ¢ikis akimi, [Oyalama Akimi] STP2 durma akimindan daha yuksekse

* [Maks Oyalama Siiresi] sTP1 durma suresinden daha uzun sireler
sirasinda

Bir durma durumu gerceklestiginde, bir [Motor Stall Hata] sTF hatasi tetiklenir.

[Oyalama izleme] STPC

Oyalama izleme aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Evet] YES Fonksiyon devrede

[Maks Oyalama Stresi] STP1 %

[Oyalama izleme] sTPC 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayarc> Aciklama
0,0...200 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 60,0 sn

[Oyalama Akimi] STP2 %

Nominal motor akiminin % degeri cinsinden durma izlemesi akim seviyesi. ([Nom
Motor Akimi] NCR veya [Senk.Nominal Akimi] NCRS, motor kontrol tirtine
baglidir.)

[Oyalama izleme] sTPC 6gesi [Hayir] N0 olarak ayarlanmazsa bu parametreye
erisilebilir.

[ikili derecelendrme] DRT dgesi [Agir Sart] H1GH olarak ayarlanmigsa fabrika
ayari %150,0 olarak degistirilir.

Ayar 0 Aciklama

%0.0...120.0 Ayar araligi

Fabrika ayan: %150,0
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Oyalama Frekansi] STP3 %

[Oyalama izleme] sTPC 6gesi [Hayir] N0 olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erigilebilir.
Ayar() Aciklama
0,0...[Maks Frekans] TFRr Ayar araligi
Fabrika ayan: 2,0 Hz
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Termal goruntiuleme] TPP— Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Genel izleme] =» [Termal goriintiileme]

Bu Menu Hakkinda

[Termal goriintiileme] TPP Menusu , sayfa 146 ile aynidir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Frekansmetre] FQF— Menus
Erisim

[Tim ayarlar] =» [Genel izleme] =» [Frekansmetre]

Bu Menui Hakkinda

Bu fonksiyon "Darbe girisi" girisini kullanir ve yalnizca "Darbe girisi" girisi baska bir
fonksiyon i¢in kullaniimiyorsa kullanilabilir.

Kullanim Ornegi

Motor tarafindan surilen ve yakinlik sensdriine baglh indekslenen bir disk motorun
donustne orantili bir frekans sinyali Gretmek igin kullanilabilir.

' B

"Darbe girisi" girisine uygulandiginda, bu sinyal sunu destekler:

t(s)

+ Olgiim ve motor hizi ekrani: sinyal frekansi = 1/T. Bu frekans [Olgiilen Frek.]
FOS ile géruntulenir.

» Asiri hiz algilama (6lciilen hiz 6nceden ayarlanan bir esigi asiyorsa surtcu bir
hata tetikler).

» Fren lojik kontroli konfiglire edildiyse fren arizasi algilama: Freni devreye
sokmak i¢in bir komuttan sonra hiz yeterince hizli dismediyse surtcu bir hata
tetikler. Asinmis fren kaplamasini algilamak i¢in bu fonksiyon kullanilabilir.

* Hiz esidi algilama [Darbe uyari sev.] FOL , sayfa 405 kullanilarak
ayarlanabilir ve bir réleye veya dijital ¢ikisa atanabilir.

[Frekansmetre] FQF

Frekansmetre.
Ayar Kod / Deger | Aciklama
[Ayarlanmadi] NO Atanmamis
Fabrika Ayari
[DI7 PI7...PI8 Dijital giris DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanilir
gu:se:npu:]...[Dw NOT: Bu segime 22kW'tan blytik glci olan suricilerde
ulselnput] erisilebilir.
[Darbe girisi] PI Darbe girisi
NOT: Bu segime 30 kW'tan kulguk glici olan sirtcilerde
erigilebilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Pals skala boluci] FQC

Olglim igin katsay!.

Olgiilen frekans [Olgiilen Frek.] F0S parametresiyle gériintiilenir.

Ayar 0 Aciklama

1,0...100,0 Ayar arahgi

Fabrika ayari: 1,0

[Asiri hiz dar. sev.] FQA

Yetkilendirilen maksimum frekans.

Asiri hiz izleme aktivasyonu ve ayarlamasi: [Motor Asirt Hizi] sOF.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Motor asiri hizi izlenmiyor
Fabrika ayari

0...30 kHz "Darbe girigi" girisinde [Pals skala boéliicii] FOc ile bolinen
frekans agtirma esigini ayarlama.

[Pals AsriHiz Gecik] TDS

Darbe asirihiz gecik..

Ayar Aciklama

0,0...10,0 sn Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,0 sn

[Darbe frek.seviye] FDT

Geri besleme algilama esigi.

Darbe girisi icin izleme aktivasyonu ve ayarlamasi (hiz geri beslemesi): [Enkdr
GeriBslm kayp] SPr.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Hiz geri beslemesinin izlemesi yok
Fabrika ayan

0,0...599 Hz Bir hiz geri besleme algilamasi agtirma igin motor frekansi
gsrikg)ihin ayarlamasi. (tahmini frekans ve élgllen hiz arasindaki

[Darbe sev.Str yok] FQT

Frekans esigi fren asinmasi.

Fren geri besleme izleme aktivasyonu ve ayarlamasi: [Fren Geribesleme] BRF.
Fren lojik kontroll [Fren atamasi] B1.C konfigiire edilmediyse, bu parametre
[Hayir] O degerine zorlanir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fren izleme yok
Fabrika ayari

1...1.000 Hz Bir [Fren Geribesleme] BRF hatasi (0'dan farkli hizlarin
algilanmasi) tetiklemek igin motor frekansi esigi ayari.

[Darbe gec.Str yok] TOB

Fren asinmasi tetiklenmeden 6nceki sire.

Ayar Aciklama

0,0...10,0 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 sn

[Darbe uyari sev.] FQL

Frekans seviyesi.

[Frekansmetre] FQF 6gesi [Ayarlanmadi] N0 olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Ayar Aciklama

0...30.000 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Girig/Cikig] - [G/C atamasi]

[DI1 Atamasi] L1A - [DI8 Atamasi] L8A Menuleri
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [G/C atamasi] = [DI8 Atamasi]

Bu Meniuler Hakkinda

22 kW'a esit veya daha duslk glce sahip surtctlerde, DI6 ve DI7 Dijital Girig
olarak sirasiyla DO1 ve DO2 olarak kullanilr.

Di8’e yalnizca 22 kW'tan buylk glct olan surtcullerde erigilebilir.

[DI1 Dusuk Atamasi] L1L - [DI8 Dusuk Atamasi] L8L

Salt okunur parametre konfigire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini
dogrulamak igin dijital girigle iligkili tim fonksiyonlari gérintuler.

Hicbir fonksiyon atanmamigsa [Hayir]NO gosterilir.

[DI1 Yiuksek Atamasi] L1H - [DI8 Yuksek Atamasi] L.8H

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegdin uyumluluk sorunlarini
dogrulamak igin dijital girigle iligkili tim fonksiyonlari gériintiler.

Hicbir fonksiyon atanmamigsa [Hayir]NO gosterilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[DI11 Atamasi] L11A - [DI16 Atamasi] L16A Menduleri
Erisim

[Tum ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [G/C atamasi] = [DI11 Atamasi] - [DI16
Atamasi]

Bu Menitler Hakkinda

[DI1 Atamasi] L1~ menusuyle , sayfa 406 aynidir.

Bu meniulere, VW3A3203 G/C genigletme modull takilmissa erisilebilir.
[DI11 Diisiik Atamasi] L11L - [DI16 Dusuk Atamasi] L16L %

Salt okunur parametreler konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini

dogrulamak igin dijital girisle iligkili tim fonksiyonlari gorintdiler.

Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] NO gosterilir.

[DI11 Yiksek Atamasi] L11H - [DI16 Yuksek Atamasi] L16H %

Salt okunur parametreler konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini
dogrulamak igin dijital girisle iligkili tim fonksiyonlari gériintiler.Hicbir fonksiyon
atanmamissa, [Hayir] NO goruntilenir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[DI7 Darbe Grsg Atama] PI7A- Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [G/C atamasi] = [DI7 Darbe Grs Atama]

Bu Menu Hakkinda

Asagidaki parametrelere [Olgiilen DI7 Freknsi] P C7 parametresinde OK tusuna
basilarak Ekran Terminali 6gesinde erisilebilir.

Bu menlye 22 kW'tan biiyiik glicl olan surlculerde erigilebilir.

[DI7 Darbe Grg Atama] P17A

Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin darbe girisiyle ilgili tim
fonksiyonlari gdstermektedir.

Hicbir fonksiyon atanmamigsa [Hayir] NO gosterilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Atanmamisg

[Tork Ref AITQO Tork ofset kaynagi

Offset]

[Tork Ref AITQR Tork orani kaynagi

Orani]

[Ref Frekansi | AIFRI1 Referans frekansi 1

1]

[Ref Frekansi | AIFR2 Referans frekansi 2

2]

[Ref Frek 2 AISA2 Referans frekansi 2 toplama
Toplayci]

[Tork AITAA Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon

sinirlandirma]

[Tork AITAA2 Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
Limitleme 2]

[Ref Frek 2yi AIDA2 Referans frekansi 2'yi gikar

Cikrma]

[Zorl. lokal] ATIFLOC Cebri lokal referans kaynagi 1

[Ref Frek 2 AIMA2 Referans frekansi 2 garpani
coklayci]

[Ref Frek 3 AIMA3 Referans frekansi 3 garpani
coklayci]

[Tork AITRL Tork diizenlemesi: tork ayar noktasi 1
referansi]

[Tork AITR2 Tork diizenlemesi: tork ayar noktasi 2
referansi 2]

[Frekansme- FQF Frekans olger fonksiyonu aktivasyonu
tre]

[Harici ileri AITEFF Harici besleme ileri

bsleme]
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[DI8 Darbe Grg Atama] PI8A— Menuslui

Erisim

Bu Menui Hakkinda

[Tum ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [G/C atamasi] = [DI8 Darbe Grs Atama]

[DI7 Darbe Grg Atama] P172—, sayfa 408 ile ayni.

Asagidaki parametrelere [Olgiilen DI8 Freknsi] PrC8 parametresinde OK tusuna
basilarak Ekran Terminali 6gesinde erisilebilir.

Bu menlye 22 kW'tan blylk giicl olan surlculerde erigilebilir.

[DI8 Darbe Grg Atama] PI8A

ile ayni [DI7 Darbe Grg Atama] P17~ , sayfa 408

[Enkoder Pals Atama] PTGA- Menusi

Erisim

Bu Menui Hakkinda

[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [G/C atamasi] =» [Enkoder Pals Atama]

Asagidaki parametrelere, Grafik Ekran Terminalinde [Enkoder konfigrsyon] PG
parametresinde Tamam tusuna basildiginda erisilebilir.

Bu parametreye bir kodlayici modulu takildiysa erisilebilir.

[Enkoder Pals Atama] PTGA

Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin darbe girisiyle ilgili tim
fonksiyonlari géstermektedir.

Hicbir fonksiyon atanmamigsa [Hayir] N0 goésterilir.

ile ayni [DI7 Darbe Grg Atama] P17~ , sayfa 408.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Darbe girisi atama] PIA- Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [G/C atamasi] =P [Darbe girisi atama]

Bu Menu Hakkinda

Bu menlye 30kW'tan kii¢iik giicl olan suricllerde erigilebilir.

[Darbe girisi atama] PIA %

ile ayni [DI7 Darbe Grg Atama] P17~ , sayfa 408

[Al1 atamasi] AI1A - [Al5 atamasi] AI5A Menuleri
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [G/C atamasi] =» [Al1 atamasI] - [Al5
atamasi]

Bu Menuler Hakkinda

Al3’e, 22kW'tan biyik giicil olan suricillerde erigilebilir.

Al4 ve Al5’e, VW3A3203 G/C genisletme moduilu takiimissa erisilebilir.

[Al1 atamasi] AI1A - [Al5 atamasi] AI5A

Analog giris Al1 fonksiyonlari atamasindan Analog giris Al5 fonksiyonlari
atamasina.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini
dogrulamak igin ilgili analog girisle iligkili tiim fonksiyonlari gorintdler.

Hicbir fonksiyon atanmamigsa [Hayir]NO gosterilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[AIV1 atamasi] AV1A- Menusu
Erisim
[Tam ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [G/C atamasi] =P [AIV1 atamasi]

[AIV1 atamasi] AV1A

Sanal analog giris fonksiyonu atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini
dogrulamak igin ilgili sanal analog girisle iligkili tim fonksiyonlari gérintuler. Hicbir
fonksiyon atanmamigsa [Hayir]no gosterilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Giris/Cikis] - [DI/DQ]

[DI1 Konfigurasyonu] DI1 - [DI8 Konfigurasyonu] D18 Meniileri
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI1 Konfigiirasyonu] - [DI8
Konfigiirasyonu]

Bu Menuler Hakkinda

22 kW'a esit veya daha diisiik glice sahip siriculerde, DI6 ve DI7 Dijital Giris
olarak sirasiyla DO1 ve DO2 olarak kullanilir.

Di8’e yalnizca 22 kW'tan biyuk giict olan suricilerde erigilebilir.

[DI1 Dusuk Atamasi] L1L - [DI8 Dusuk Atamasi] L8L

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini
dogrulamak igin ilgili dijital girigle iligkili tim fonksiyonlari gértntiler.

Hicbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] NO gosterilir.

[DI1 Yuksek Atamasi] L1H - [DI8 Yuksek Atamasi] L8H

Salt okunur parametre konfigire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini
dogrulamak igin ilgili dijital girisle iligkili tim fonksiyonlari gérintiler.

Hicbir fonksiyon atanmamigsa [Hayir] NO gosterilir.
Dijital giris DI1 suna atanir:
« [ileri] FrD, 2 telli kontrolde.
+ [Siruci ¢calisiyor] rRUN, 3 telli kontrolde.
[Siiriicii galistyor] RUN ve [ileri] FRD ayarlari maniiel olarak degistirilemez.

NOT: GC profilinde, [Siiriicii galistyor] RUN (sirasiyla [ileri] ¥rD) atamasi 2
telli kontrolde (sirasiyla 3 telli kontrol) [CD00] cD00 degerine gegis yapar.

Dijital giris DI2 3 telli kontrolde [ileri] ¥RD dJesine atanr. [ileri] ¥RD ayari manuel
olarak degistirilemez.

NOT: GC profilinde, [ileri] ¥rD atamasi 3 telli kontrolde [CD01] D01 degerine
gecis yapar.

[DI1 Gecikmesi] L1D - [DI8 Gecikmesi] L8D

NOT: Bu dijital giris araciligiyla alinan komutlar, bu parametre araciligiyla
ayarlanan gecikme suresi gegtiginde islenir.

Ayar Aciklama

0...200 ms Ayar araligi

Fabrika ayari: 2 ms
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[DI11 Konfiglirasyonu] DI11 - [DI16 Konfiglrasyonu] DI16
Menuleri

Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Girig/Gikig] =» [DI/DQ] =¥ [DI11 Konfigiirasyonu] - [DI16
Konfiglirasyonu]

Bu Menitler Hakkinda

[DI1 Konfigiirasyonu] DT1 menusuyle , sayfa 412 aynidir.

Bu menillere, VW3A3203 G/C genigletme modull takilmissa erisilebilir.

[DI11 Diisiik Atamasi] L11L - [DI16 Dusuk Atamasi] L16L %

DI11 Diisiik atamasi - DI16 Diisiik atamasi.

[DI11 Yuksek Atamasi] L11H - [DI16 Yuksek Atamasi] L16H %

DI11 Yiiksek atamasi - DI16 Yiiksek atamasi.

[DI11 Gecikmesi] 111D - [DI16 Gecikmesi] L16D %

DI11 Gecikmesi - DI16 gecikmesi.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[DI7 Darbe Konfig] PAI7—- Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI7 Darbe Konfig]

Bu Menu Hakkinda

Asagidaki parametrelere [Olgiilen DI7 Freknsi] prC7 parametresinde OK tusuna

basilarak Ekran Terminali 6gesinde erisilebilir.

Bu menlye 22 kW'tan biiyiik glicl olan surlculerde erigilebilir.

[DI7 Darbe Grg Atama] P17A

Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin darbe girisiyle ilgili tim

fonksiyonlari gdstermektedir.

Hicbir fonksiyon atanmamigsa [Hayir] NO gosterilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Atanmamisg

[Tork Ref AITQO Tork ofset kaynagi

Offset]

[Tork Ref AITQR Tork orani kaynagi

Orani]

[Ref Frekansi | AIFRI1 Referans frekansi 1

1]

[Ref Frekansi | AIFR2 Referans frekansi 2

2]

[Ref Frek 2 AISA2 Referans frekansi 2 toplama
Toplayci]

[PID AIPIF PI kontrolorii geri beslemesi
geribesleme]

[Tork AITAA Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
sinirlandirma]

[Tork AITAA2 Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
Limitleme 2]

[Ref Frek 2yi AIDA2 Referans frekansi 2'yi gikar

Cikrma]

[Man PID ref] AIPIM PID kontrol6rinin (oto-man) manuel hiz referansi
[PID Ref AIFPI PID referans frekansi

Frekansi]

[Ref Frek 3 AISA3 Referans frekansi 3 toplama
Toplayci]

[Ref Frekansi | AIFRIB Referans frekansi 1B

1B]

[Ref Frek 3'u AIDA3 Referans frekansi 3'yi gikar

Cikrma]

[Zorl. lokal] AIFLOC Cebri lokal referans kaynagi 1

[Ref Frek 2 ATIMA2 Referans frekansi 2 ¢arpani
coklayci]

[Ref Frek 3 AIMA3 Referans frekansi 3 garpani
coklayci]

[Tork AITR1 Tork diizenlemesi: tork ayar noktasi 1
referansi]
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Tork AITR2 Tork diizenlemesi: tork ayar noktasi 2
referansi 2]

[Frekansme- FQF Frekans 6lger fonksiyonu aktivasyonu
tre]

[Harici ileri AITEFF Harici besleme ileri

bsleme]

[DI7DrbeGrgDlisFrek] PIL7

Darbe giris 6lgekleme parametresi, Hz x 10 birimi olarak %0.

Ayar Aciklama

0,00...30.000,00 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 Hz

[DI7DrbeGrsYksFrek] PIH7

Darbe giris 6lgekleme parametresi, Hz x 10 birimi olarak %100.

Ayar Aciklama

0,00...30,00 kHz Ayar araligi
Fabrika ayarn: 30,00 kHz

[DI7 Frekns Filtresi] PFI7

Alt filtre parazit filtreleme darbeli giris kesme stresi.

Ayar Aciklama

0...1.000 ms Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 ms
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[DI8 Darbe Konfig] PAI8— Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI8 Darbe Konfig]

Bu Menu Hakkinda

Asagidaki parametrelere [Olgiilen DI8 Freknsi] P C8 parametresinde OK tusuna
basilarak Ekran Terminali 6gesinde erisilebilir.

Bu menlye 22 kW'tan biiyiik glicl olan surlculerde erigilebilir.

[DI8 Darbe Grs Atama] PI8A

ile ayni [DI7 Darbe Grs Atama] P172 , sayfa 414.

[DI8DrbeGrgDlisFrek] PILS8

ile ayni [DI7DrbeGrsDiisFrek] P11.7 , sayfa 415.

[DI8DrbeGrsYksFrek] PIHS

ile ayni [DI7DrbeGrsYksFrek] p1H7 , sayfa 415.

[DI8 Frekns Filtresi] PFI8

Alt filtre parazit filtreleme darbeli giris kesme suresi.

ile ayni [DI7 Frekns Filtresi] Pr17 , sayfa 415.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Darbe Girisi] PTI- Menusu

Erisim

Bu Menui Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [DI/DQ] =» [Darbe Girisi]

Bu meniliye 30kW'tan kiigiik giicl olan surlcilerde erigilebilir.

[Darbe girisi atama] PIA %

Darbe girisi atamasi

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Atanmamisg

[Tork Ref AITQO Tork ofset kaynagi

Offset]

[Tork Ref AITQR Tork orani kaynagi

Orani]

[Ref Frekansi | ATFR1 Referans frekansi 1

1]

[Ref Frekansi | ATFR2 Referans frekansi 2

2]

[Ref Frek 2 AISA2 Referans frekansi 2 toplama
Toplayci]

[PID AIPIF PI kontrolori geri beslemesi
geribesleme]

[Tork AITAA Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
sinirlandirma]

[Tork AITAA2 Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
Limitleme 2]

[Ref Frek 2yi AIDA2 Referans frekansi 2'yi gikar

Cikrma]

[Man PID ref] AIPIM PID kontroldriiniin (oto-man) manuel hiz referansi
[PID Ref AIFPI PID referans frekansi

Frekansi]

[Ref Frek 3 AISA3 Referans frekansi 3 toplama
Toplayci]

[Ref Frekans1 | ATFR1B Referans frekansi 1B

1B]

[Ref Frek 3'u AIDA3 Referans frekansi 3'yi gikar

Cikrma]

[Zorl. lokal] AIFLOC Cebri lokal referans kaynagi 1

[Ref Frek 2 AIMA2 Referans frekansi 2 ¢arpani
coklayci]

[Ref Frek 3 AIMA3 Referans frekansi 3 ¢carpani
coklayci]

[Tork AITR1 Tork diizenlemesi: tork ayar noktasi 1
referansi]

[Tork AITR2 Tork diizenlemesi: tork ayar noktasi 2

referansi 2]
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Frekansme- FQF Frekans 6lger fonksiyonu aktivasyonu
tre]
[Harici ileri AITEFF Harici besleme ileri
bsleme]
[PTI dusuk frekans] PTIL %
PTI diisiik frekans.
Ayar Aciklama
-1000000,00...1000000,00 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 Hz

[PTI yuks. frek.] PTIH %

PTl yiiksek frekans.
Ayar Aciklama
-1000000,00...1000000,00 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 Hz

[Analog sinyal uzerinde PTI Filtreleme suresi] PTIT %

Analog sinyal iizerinde PTI Filtreleme siiresi

Ayar Aciklama

0...1000 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms

[PTI modu] PTIM %
PTI modu

Ayar Kod / Deger Aciklama

[A/B] AB A/B giris sinyalleri
Fabrika Ayari

[Darbe/Yo6n] PD Darbe yonu giris sinyalleri

[SYISTY] CWCCW Saat yonii/Saatin tersi yonu giris sinyalleri

[PTI girigi filtreleme suresi] PTIS %

PTI girigi filtreleme siiresi

Ayar

Aciklama

0,00...13,00 ps

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,25 ps
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[PTI Sayag yon evirim] PTII %

PTI yénii evirimi

Ayar Kod / Deger Aciklama

[KAPALLI] OFF Sayim yoniinin tersine gevirmesi yok
Fabrika Ayan

[ACIK] ON Sayim ydnunin tersine gevirmesi
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Enkoder konfigrsyon] PG — Menusui

Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [DI/DQ] =» [Enkoder konfigrsyon]

Bu Menu Hakkinda

Asagidaki parametrelere, Grafik Ekran Terminalinde [Enkoder konfigrsyon] PG
parametresinde Tamam tusuna basildiginda erisilebilir.

Bu parametreye erisilebilmesi igin bir kodlayici moduli takili olmal ya da gémuld
kodlayici kullaniimalidir.

[Enkoder Pals Atama] PTGA

Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin darbe girisiyle ilgili tim

fonksiyonlari gostermektedir.

Hicbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] NO gosterilir.

[Referans tipi] PGA

Referans tipi.

Ayar Kod / Deger | Aciklama
[Enkoder] ENC Kodlayici
Fabrika Ayari
[Frekans iireteci] | PTG Darbe katari olusturucu kodlayici panosuna baglanir.

[Min Frek degeri] PEIL

Darbe giris 0lgcekleme parametresi, kHz x 10 birimi olarak %0.

Ayar

Aciklama

-300,00..300,00 kHz

Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,00 kHz

[Frekans Max Degeri] PEFR

Darbe giris 6lgekleme parametresi, kHz x 10 birimi olarak %100.

Ayar

Aciklama

-300,00..300,00 kHz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 300 kHz

[Frek Sinyal Filtresi] EFI

Frekans Sinyal Filtresi.
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Ayar Aciklama

0...1000 ms Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 ms
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[PTO konfiglirasyonu] PTO- Menusu

Erisim

Bu Menu Hakkinda

[PTO Atama] PTO

[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [DI/DQ] =» [PTO konfigiirasyonu]

Bu menlye 22 kW'tan biiyiik glcl olan surlculerde erigilebilir.

PTO Atama.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Ayarlanmadi] | NO Atanmamig

[Motor Akimi] | OCR Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya
surtctnun isim plakasinda gosterilen nominal suriict akimi)
Fabrika Ayari

[Motor OFR Cikis frekansi, 0’dan [Maks Frekans] TER dederine

Frekansi]

[Rampa ORP 0’dan [Maks Frekans] TFR degerine

cikisi]

[Motor torku] | TRO Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir

[Ynlii tork] STQ isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati
arasindadir. + isareti, motor moduna ve — isareti jenerator
moduna (frenleme) karsilik gelir.

[Yonli rampa] | ORS —[Maks Frekans] TFR ve + [Maks Frekans] TFR arasinda
isaretlenmis rampa ¢ikisi

[PID ref.] OPS [Min PID Proses] p1P1 ile [Maks PID Proses] P1P2 arasinda
PID kontrol6ri referansi

[PID OPF [Min PID geribes.] P11 ile [Maks PID grblsm] p1r2

geribesleme] arasinda PID kontroléri geri beslemesi

[PID hatasi] OPE [Maks PID grblsm] p1r2 — [Min PID geribes.] PIF1 6desinin
—%5'i ile +%5 arasinda PID kontroli algilanan hatasi

[PID cikisi] OPI [Disiik Hiz] 1sP ile [Yiiksek Hiz] HsP arasinda PID kontrolori
cikisl

[Cihaz Giicii] OPR Motor giicli, [Nominal motor giicii] NPR degerinin 0 ile 2,5 kati
arasinda

[Motor termal] | THR Motor termal durumu, nominal termik durumunun %0'dan 200'e
kadaridir

[Siirticu THD Sdruci termal durumu, nominal termal durumunun %0 ile %

termal] 200'4 arasinda

[Olgiilen OFRR Olgiilen motor frekansi

Motor Frek.]

[Yonlu ¢ikis OFS —[Maks Frekans] TrR ve + [Maks Frekans] TFR arasinda

frek.] Isaretlenmis cikis frekansi

[Mot.termik2] | THR2 Motor termal 2 durumu

[Mot.termik3] THR3 Motor termal 3 durumu

[Mot.termik4] THR4 Motor termal 4 durumu

[isaretsiz Tork | UTR isaretienmemis tork referansi

Ref]

[isaretli Tork STR Isaretlenmis tork referansi

Ref]
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Tork sinir] TOL Tork siniri

[Motor voltaji] | UOP Motora uygulanan gerilim, 0 ile [Nom Motor Voltaji] UNS
arasinda

[DC Bus VBUS DC bara gerilimi

voltage]

[Copy PI8] CopPY Darbe kopyala

[PTO Max Cks Frekns] PTOH %

[PTO Atama] pT0 6desi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erigilebilir.
Ayar Aciklama
1,00...30,00 kHz Ayar araligi

Fabrika ayari: 4,00 kHz

[PTO Min Cks Frekansi] PTOL %

[PTO Atama] pT0 6gesi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar Aciklama
1,00...30,00 kHz Ayar araligi

Fabrika ayari: 1,00 kHz
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[Tiim ayarlar] csT—

[PTO konfiglirasyonu] PTOO— Menlisu

Erisim

Bu Menu Hakkinda

[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [DI/DQ] =» [PTO konfigiirasyonu]

Bu mend, surtcunun Darbe Katari Cikigini (PTO) konfiglre etmek icin kullanilir.

Bu menlye yalnizca 22 kW'a esit ya da daha diisiik glici olan suriculerde

erisilebilir.

[PTO modu secimi] PTOM

[PTO Atama] PTOE %

PTO modu segimi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayarlanmadi] | OFF Atanmamig
Fabrika Ayari
[PTI Sinyali] PTI PTI sinyali: Darbe Katari Girisi sinyali, Darbe Katari Cikisinda
tekrarlanir.
[PTO Atanan CONS PTO atanmig parametresi: Darbe Katari Cikisi sinyali
param] atamasina ([PTO Atama] PTOE) ve ayni zamanda

konfiguirasyonuna ([PTO Yiiksek Frek] pToU, [PTO Diigk
Frek] pTOB, [PTO Frek Degeri] PTOF) baghdir.

Bu parametreye [PTO modu se¢imi] pTOM 6gesi [PTO Atanan param] CONS

olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Ayarlanmadi] | NO Atanmamig
Fabrika Ayari

[Motor Akimi] | OCR Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya
tahrigin isim plakasinda gdsterilen nominal hiz tahrik akimi)

[Motor OFR Cikis frekansi, 0’dan [Maks Frekans] TFR dederine

Frekansi]

[Olgiilen OFRR Olgiilen motor frekansi

Motor Frek.]

[Yonlu ¢ikis OFS —[Maks Frekans] TrR ve + [Maks Frekans] TFR arasinda

frek.] Isaretlenmis ¢ikis frekansi

[PID hatasi] OPE [Maks PID grblsm] p1r2 — [Min PID geribes.] PTF1 6gesinin
—%>5’i ile +%5 arasinda PID kontroll algilanan hatasi

[PID OPF [Min PID geribes.] P11 ile [Maks PID grblsm] p1r2

geribesleme] arasinda PID kontrol6ru geri beslemesi

[PID cikisi] OPI [Diisiik Hiz] Lsp ile [Yiiksek Hiz] £sp arasinda PID kontrol6rii
cikisl

[Cihaz Giicii] OPR Motor glici, [Nominal motor giicii] NPR degerinin 0 ile 2,5 kati
arasinda

[PID ref.] OoPS [Min PID Proses] p1P1 ile [Maks PID Proses] P1P2 arasinda
PID kontroléri referansi

[Rampa ORP 0’dan [Maks Frekans] TrR degerine

cikisi]
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yonlii rampa] | ORS —[Maks Frekans] TrR ve + [Maks Frekans] TFR arasinda
isaretlenmis rampa ¢ikisi

[isaretli Tork STR isaretlenmis tork referansi

Ref]

[Yonlii tork] STQ isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati

arasindadir. + isareti, motor moduna ve — isareti jenerator
moduna (frenleme) karsilk gelir.

[Siriici THD Sdricu termal durumu, nominal termal durumunun %0 ile %

termal] 200'U arasinda

[Motor termal] | THR Motor termik durumu, nominal termik durumunun %0'dan 200'e
kadaridir

[Mot.termik2] | THR2 Motor termal 2 durumu

[Mot.termik3] | THR3 Motor termal 3 durumu

[Mot.termik4] | THR4 Motor termal 4 durumu

[Tork siniri] TOL Tork siniri

[Moment4Q] | TR40 isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati

arasindadir. + ve - isaretleri moddan bagimsiz olarak torkun
fiziksel yoniine karsilik gelir (motor veya jenerator)

[Motor torku] TRQ Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir

[isaretsiz Tork | UTR isaretlenmemis tork referansi

Ref]

[Motor voltaji] | voP Motora uygulanan gerilim, O ile [Nom Motor Voltaji] UNs
arasinda

[PTO Yiiksek Frek] PTOU %

Analog sinyalin %100'U igin 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye [PTO modu se¢imi] pTOM 6gesi [PTO Atanan param] CONS
olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

-1.000.000,00...1.000.000,00 Hz | Ayar arahg: alt ayar degeri [PTO Diigk Frek] pTOB ile
sinirlanir.

Fabrika ayari: 1.000.000,00 Hz

[PTO Diisk Frek] PTOB %

Analog sinyalin %0'l i¢in dlgekleme parametresi.

Bu parametreye [PTO modu se¢imi] pTOM 6gesi [PTO Atanan param] CONS
olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

-1.000.000,00...1.000.000,00 Hz | Ayar araligi: maksimum ayar degeri [PTO Yiiksek Frek] pTOU
ile sinirlanir.

Fabrika ayari: 0,00 Hz

[PTO Frek Degeri] PTOF %

Bu parametreye [PTO modu se¢imi] PTOM 6Jesi [PTO Atanan param] CONS
olarak ayarlanirsa erisilebilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Ayar

Aciklama

-1.000.000,00...1.000.000,00 Hz

Ayar araligi

Fabrika ayari: Salt okunur parametre
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[DQxx konfiglirasyon] Doxx— Menusu
Erisim

[Tum ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DQxx konfigiirasyon]

Bu Menui Hakkinda

Bu men, surtcunun dijital ¢ikiglarini yapilandirmak igin kullanihir:
+ [DQ1 konfigiirasyon] DO1: Siriiciye katistinimig dijital gikis DQ1.

+ [DQ2 Konfigiirasyonu] DO2: Suricuye katistinimig dijital cikis DQ2. DQ2
yalnizca 22 kW'ye esit veya daha dusuk glg ile kullanilabilir.

+ [DQ11 Konfigiirasyonu] DO11— ve [DQ12 Konfigiirasyonu] DO12—:
VW3A3203 Uzatiimis G/C opsiyon moduli takilmigsa, dijital ¢ikis DQ11 ve
DQ12.

NOT: 22 kW'ye esit veya daha dusuk glice sahip surictde, dijital ¢ikis DQ1
(sirasiyla DQZ2) dijital girig DI6 (sirasiyla DI7) olarak da kullanilabilir. Bu dijital
girise bir fonksiyon atanmissa, DQ1 (sirasiyla DQ2) artik dijital ¢ikis olarak
kullanilamaz.

NOT: 30 kW'ye esit veya daha yiksek glce sahip sirictde, dijital gikis DQ1,
bir Darbe Katari Cikisi (PTO) olarak da kullanilabilir. Bu PTQO’ya bir fonksiyon
atanmigssa, sirasiyla DQ1 dijital gikis olarak kullanilamaz.

Dijital ¢ikiglar arasinda gezinmek igin dokunmatik tekeri kullanin. Dijital ¢ikigin
yapllandirmasina erismek igin Tamam 6gesine tiklayin.
Grafik Ekran Terminalinde, bir ¢ikis atandiysa, bir onay isareti gorintilenir.

Belirli bir dijital ¢ikis (DQxx) i¢in, konfiglirasyon asagidakilerden olusur
+ [DQxx Atamasi] DOxx: DQxx dijital ¢ikiginin atamasi,

+ [DQxx aktif gecik.] DxxD: DQxx dijital ¢ikisinin gecikme siiresi. Atanan olay
dogru oldugunda ¢ikisin durumunu degistirmeden dnceki gecikmeyi temsil
eder.

+ [DQxx durumu] DxxS: DQxx dijital ¢ikiginin aktif seviyesi. Cikisin 1 veya 0
durumunu atanan olayin “Dogru” durumuna tanimlar.

+ [DQxx bekle.gecik.] DxxH: DQxx dijital ¢ikiginin bekletme siiresi. Atanan
olay yanlis oldugunda ¢ikisin durumunu degistirmeden dnceki gecikmeyi
temsil eder.

+ [DQxx fallback etkin] DxxF / LOxF: parametre, iletisim kesintisi durumunda

(¢ikis haberlesme modiilu iletisimi tarafindan kontrol edilirse) tetiklenen geri
dénme modunu etkinlestirmek/devre disi birakmak igin kullanilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Olay Yoksayildi
— o X W, | Zaman
Cikisin —> — >
Durumu : H H
— : e
Cikisin i i Zaman
Durumu H H ;
—
Zaman

[DQxx Atamasi] DOxx *

[DQ1 Atama] D01, [DQ2 Atama] DO2, [DQ11 Atamasi] DO11, [DQ12 atamasi]
D012

Dijital ¢ikis xx atamasi.
Bir ¢cikisi bir olaya veya bir fonksiyona atamak icin kullanilr.
Olasi ayarlar: [Rx Atamasi] Rx Menluleri, sayfa 449 ile aynidir.

Cikis [CDxx] CDxx veya [Cxxx] Cxxx olarak ayarlanmis ve etkinlestiriimisse
iletisim kesintisi gibi ancak bununla sinirli olmayan bir Ariza ¢alisma durumuna
gecis, cikisi devre digi birakmaz.

AUYARI

KONTROL KAYBI

Yalnizca bu ayarin iletisim kesintisi gibi glivenli olmayan kosullara yol
acamayacagini dogruladiktan sonra ¢ikisi [CDxx] CDxx veya [Cxxx] Cxxx
olarak ayarlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

[DQxx aktif gecik.] DxxD %

DQxx aktivasyon gecikme slresi.

[DQ1 gecikme siiresi] DO1D, [DQ2 gecikme siiresi] 02D, [DQ11 aktif gecik.]
D11D, [DQ12 aktif gecik.] D12D

Atanan olay dogru oldugunda ¢ikisin durumunu degistirmeden énceki gecikmeyi
temsil eder.

ilgili cikis asagidaki atamalardan birine atanirsa, gecikme 0 msn'ye zorlanir ve
degistirilemez:

* [Oprs durum Hata] FL.T,

* [Ana Sbeke Kontktorii] L.1.C,
» [DCsarj.kont] DCO,

* [Fren Sekansi] BLC,
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

* [Ciks.kntkt] occ,

Deger araligi Aciklama

0...60.000 ms (adim: 1 ms) Ekran Terminali 6gesinde 0...9999 ms ardindan
10,00...60,00 sn.

Fabrika ayari: 0 ms

[DQxx durumu] DxxS *

[DQ1 aktiflestirme] DO1 s, [DQ2 aktiflestirme] DO2 s, [DQ11 durumu] D115,
[DQ12 durumu] D12S

DQxx durumu (¢ikis aktif seviyesi)
Cikisin 1 veya 0 durumunu atanan olayin “Dogru” durumuna tanimlar.

Cikis asagidaki atamalardan birine atanirsa, gecikme [Yiiksek Seviye] POs
degerine zorlanir:

* [Oprs durum Hata] FL.T,

* [Ana Sbeke Kontktorii] L.1.C,
+ [DCsarj.kont] DCO,

* [Fren Sekansi] BLC,

* [Ciks.kntkt] occ,

Deger Kod / Deger Aciklama
[Yiksek POS Olay dogruysa Durum 1.
Seviye]

Fabrika Ayari
[Diigiik NEG Olay dogruysa Durum 0.
Seviye]

[DQxx bekle.gecik.] DxxH %

[DQ1 bekletme siiresi] DO1H, [DQ2 bekletme siiresi] DO2H, [DQ11 bekle.
gecik.] D114, [DQ12 bekle.gecik.] D12H

DQxx bekletme gecikme siresi.

Atanan olay yanlis oldugunda ¢ikisin durumunu degistirmeden énceki gecikmeyi
temsil eder.

ilgili cikis asagidaki atamalardan birine atanirsa, gecikme 0 msn'ye zorlanir ve
degistirilemez:

* [Oprs durum Hata] FL.T,

* [Ana Sbeke Kontktori] .1.C,
+ [DCsarj.kont] DCO,

* [Fren Sekansi] BLC,

* [Ciks.kntkt] occ,

Deger araligi Aciklama

0...9.999 ms (adim: 1 ms) Fabrika ayari: 0 ms

[DQxx fallback etkin] DxxF / LOxF

[DQ1 fallback etkin] 1.01F, [DQ2 fallback etkin] .02 F, [DQ11 fallback etkin]
D11F, [DQ12 Fallback etkin] D12F
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DQxx geri cekilmesini etkinlestirme.

Asagidaki durumlarda, [DQ1 fallback etkin] .01 F 6desi [Hayir] NO degerine
zorlanir:

+  22kW'y4e esit veya daha diislk glice sahip sirtct igin, DI6/DQ1'e bir
fonksiyon atanir (bkz. [DI6 Dusiik Atamasi] .61, [DI6 Yiiksek Atamasi] .6H
ve [DQ1 Atama] DO1).

+  30kW'ye esit veya daha blytik glice sahip surtcu igin, DQ/PTQ'ya fonksiyon
atanir (bkz. [DQ1 Atama] D01 ve [PTO Atama] pPTO).

[DQ2 fallback etkin] Lo2F 6desi DI7/DQ’ye bir fonksiyon atanirsa (bkz. [DI7
Dusiik Atamasi] .71 ve [DQ2 Atama] D02) [Hayir] NO dederine zorlanir.

[DQ11 fallback etkin] D1 1F (sirasiyla [DQ12 Fallback etkin] D1 2F) 6gesi [DQ11
Atamasi] D011 (sirasiyla [DQ12 atamasi] DO12) atanmigsa [Hayir] NO degerine
zorlanir.

Cikis fieldbus tarafindan kontrol ediliyorsa ve etkinlestiriimisse iletisim kesintisi
gibi ancak bununla sinirli olmayan bir Ariza ¢alisma durumuna gegis, bu
parametre [Hayir]No olarak ayarlanirsa ¢ikigi devre digi birakmaz.

AUYARI

KONTROL KAYBI

* Bu varsayilan ayarin kullaniminin iletisim kesintisi gibi glivenli olmayan
kosullara yol agmadigini dogrulayin.

+ Bir hata tetiklenirse ¢ikisi devre disi birakmak igin bu parametreyi [Evet]YES
olarak ayarlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Deger Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Geri gekilme 6zelligi devre disi birakildi

Cikis atandiginda, ¢ikis degeri atamasina, sayfa 428 goére
tanimlanir.

Cikis atanmadiginda, ¢ikisin durumu OL 1R biti yoluyla kontrol
edilir. Bir hata tetiklendiginde, cikis ayni kalir.

NOT: 30 kW'ye esit veya daha buyiik glice sahip
surticide, PTO - DQ Anahtarinin (SW2) konfiglirasyonuna
baglh olarak, DQ1 ¢ikis degeri su sekilde kontrol edilir:

* OLI1R biti (DQ segilirse),
» dahili parametre pTOC (PTO segilirse).
Fabrika ayari

[Evet] YES Geri gekilme 6zelligi etkinlestirildi.

Cikisin durumu OL1R 6gesinin bir biti ile kontrol edilir (iletisim
parametresi adresleri dosyasina bakin). Bir hata
algilandiginda, cikis devre digi birakilir.

NOT: 30 kW'ye esit veya daha buyiik glice sahip
surticide, PTO - DQ Anahtarinin (SW2) konfiglirasyonuna
baglh olarak, DQ1 ¢ikis degeri su sekilde kontrol edilebilir:

* OLI1R biti (DQ segilirse),
» dahili parametre pTOC (PTO segilirse).

NOT: 30 kW'ye esit veya daha blyuk giice sahip
sUruclde, PTO - DQ Anahtarinin (SW2) konfigiirasyonuna
baglh olarak, bir hata algilanirsa, DQ1 gikisi:

» devre disidir (DQ segilirse),

+ [PTO Min Cks Frekansi] pTOLolarak degistirilir
(PTO segiliyse).

NOT: Bir hata algilandiginda, ¢ikisa uygulanan islem (6r.
gecikmeler, etkin seviye) uygulanmis halde kalir.
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[Giris/Cikig] - [AI/AQ]

[Al1 konfigurasyonu] AT1- Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [A/AQ] =¥ [Al1 konfigiirasyonu]

Bu Menui Hakkinda

Girisin dogrusalligi, bu girigin giris/gikis egrisinde ara bir nokta konfigtire ederek
kaldirilabilir:

R

100%

C/vi

i
2 3 4 20 mA/
10V

0%

R Referans

C / VI Akim veya Gerilim Girigi
1 [Y Orta noktasi]

2 [Min deger] (0%)

3 [X Orta noktasi]

4 [Maks deger] (100%)

NOT: [X Orta noktasi] icin %0, [Min deger] degerine ve %100, Maks deger]
degerine karsilik gelir.

[Al1 atamasi] AI1A

Analog girisi Al1 fonksiyonlari atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini
dogrulamak i¢in Al1 girigiyle ilgili tim fonksiyonlari gdstermektedir.

Higbir fonksiyon atanmamigsa [Hayir] NO gosterilir.

[A1 Tipi] AI1T

Al1 Konfigiirasyonu.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10U 0-10 Vdc
Fabrika ayari
[Akim] oA 0-20 mA
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[AI1 En Dusuk Deger] UIL1 %

Al1 gerilim 6l¢. %0 parametresi.

Bu parametreye [Al1 Tipi] 211 T 6gesi [Gerilim] 10U olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

0,0...10,0 Vdc Ayar arahgi

Fabrika ayan: 0,0 Vdc

[Al1 En Yiiksek Deger] UTIH1 %

Al1 gerilim 6l¢. %100 parametresi.

Bu parametreye [Al1 Tipi] 211 T 6gesi [Gerilim] 10U olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayan: 10,0 Vdc

[Al1 En Dusuk Deger] CRL1 %

Al1 %0 akim blgekl. parametresi.

Bu parametreye [Al1 Tipi] A11T 6gesi [Akim] 02 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

0.0...20.0 mA Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,0 mA

[Al1 En Yiiksek Deger] CRH1 %

Al1 %100 akim 6lgekl. parametresi.

Bu parametreye [Al1 Tipi] 211 T 6gesi [Akim] 02 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

0.0...20.0 mA Ayar arahgi

Fabrika ayar: 20,0 mA

[Al1 filtresi] AI1F

Al filtresi.
Ayar () Aciklama
0,00...10,00 s Ayar aralig
Fabrika ayar: 0,00 s

[Al1 Orta X noktasi] AI1lE

Giris dogrusalliginin kaldiriimasinda nokta koordinati. Fiziksel giris sinyali ylizdesi.
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%0, [AI1 En Diisiik Deger] 6desine karsilik gelir (UTL.1)
%100, [Al1 En Yiiksek Deger] 6gesine karsilik gelir (UTH1)

Ayar C) Aciklama

%0...100 Ayar araligi

Fabrika ayari: %0

[AlI1 Orta Y noktasi] AI1S

Girig dog@rusalliginin kaldiriimasinda nokta koordinati (frekans referansi).

Fiziksel giris sinyalinin [Al1 Orta X noktasi] noktasi (A1 1E) yuzdesine karsilik
gelen dahili frekans referansi ylzdesi.

Ayar () Aciklama

%0...100 Ayar araligi

Fabrika ayari: %0

[Al1 arahk] AI1L

Bu parametreye [Al1 Tipi] A11T 6gesi [Akim] 02 olarak ayarlanirsa erigilebilir.

Bu parametre asagidaki sekilde ayarlanirsa [0 - 100%] POS degerine zorlanir:
« [AHI1 Tipi] 11T 6gesi [Akim] 02 olarak ayarli degilse veya
+ [Al1 En Dusuk Deger] CRL1 3,0 mA'dan duguktir

Ayar Kod / Deger | Acgiklama

[0 - 100%] POS Tek yonli: Al1 akim 6lgeklendirme %100'e kadar %0'dir.
Fabrika Ayari

[+/-100%)] POSNEG Cift yonlt: Al1 akim dlgeklendirme %100'e kadar %-100'ddr.

[Al1 En Dusiik Deger] CR1.1 -%100'e karsilik gelir. [Al1 En
Yiiksek Deger] CrH1 %100'e karsilik gelir.
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[Al2 konfigurasyonu] A12— Menusu

Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [AlI/AQ] =¥ [AI2 konfiglirasyonu]
[Al2 Atamasi] AI2A
ile ayni [A1 atamasi] AT12 , sayfa 431.
[AI2 Tipi] AI2T
Al2 Konfigiirasyonu.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10U 0-10 Vdc
[Voltaj +/-] N10U -10/+10 Vdc
Fabrika ayan

[Al2 En Duguk Deger] UIL2 %

Al2 gerilim 6l¢. %0 parametresi.
Bu parametreye [AI2 Tipi] 212T 6gesi [Gerilim] 10U olarak ayarlanirsa erisilebilir.

ile ayni [Al1 En Dusliik Deger] UTL1 , sayfa 432.

[Al2 En Yuksek Deger] UIH2 %

Al2 gerilim 6lg. %100 parametresi.
Bu parametreye [AI2 Tipi] 212T 6Jesi [Gerilim] 10U olarak ayarlanirsa erisilebilir.

ile ayni [Al1 En Yiiksek Deger] UTH1 , sayfa 432.

[AI2 filtresi] AT2F

ile ayni [Al1 filtresi] A11F , sayfa 432.

[Al2 Orta X noktasi] AI2E

Al2 dogrusalligi giris seviyesi.
ile ayni [A1 Orta X noktasI] AT1E , sayfa 432.

[Al2 Orta Y noktasi] A12S

Al2 dogrusalligi ¢ikis seviyesi.
ile ayni [Al1 Orta Y noktasi] AT1s , sayfa 433.
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[AI3 konfigurasyonu] A13— Menusu
Erisim

[Tam ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [AlI/AQ] =¥ [AI3 konfiglirasyonu]

Bu Menui Hakkinda

Bu menlye 22 kW'tan blylk glcl olan suriculerde erisilebilir.

[AI3 Atamasi] AI3A

ile ayni [Al1 atamasI] AT12 , sayfa 431.

[AI3 Tipi] AI3T

AlI3 Konfigiirasyonu.
Su fabrika ayarina sahip [Al2 Tipi] 12T , sayfa 434 ile aynidir: [Akim] 0A.

[AI3 En Dusuk Deger] UIL3 %

AI3 gerilim 6l¢. %0 parametresi.
ile ayni [Al1 En Diisiik Deger] UIL1 , sayfa 432.

Bu parametreye [AI3 Tipi] 213T 6Jesi [Gerilim] 10U olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AI3 En Yuksek Deger] UIH3 %

AI3 gerilim 6l¢. %100 parametresi.
ile ayni [Al1 En Yiiksek Deger] UTH1 , sayfa 432.

Bu parametreye [AI3 Tipi] 23T 6gdesi [Gerilim] 10U olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AI3 En Dusuk Deger] CRL3 %

AI3 %0 akim élgekl. parametresi.
ile ayni [Al1 En Dugiik Deger] CRL1 , sayfa 432.

Bu parametreye [AI3 Tipi] 213T 6gesi [Akim] 02 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AI3 En Yuksek Deger] CRH3 %

AI3 %100 akim 6lgekl. parametresi.
ile ayni [AI1 En Yiiksek Deger] CRH1 , sayfa 432.

Bu parametreye [AI3 Tipi] 213 T, [Akim]0A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AI3 filtresi] AI3F

Alt filtrenin AI3 kesme suresi.

ile ayni [A1 filtresi] 211 , sayfa 432.
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[AI3 X Ara noktasi] AI3E

Al3 dogrusalligi giris seviyesi.
ile ayni [Al1 Orta X noktasI] AT1E , sayfa 432.

[AI3 Y Ara noktasi] AI3S

Al3 dogrusalligi ¢ikis seviyesi.
ile ayni [AI1 Orta Y noktasi] AT1S , sayfa 433.

[AI3 araligi] AI3L

Bu parametreye [AI3 Tipi] 2131, [Akim]0A olarak ayarlanirsa erigilebilir.

ile ayni [A1 aralik] 2111, sayfa 436
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[Al4 konfigurasyonu] A14— Menusu
Erisim

[Tam ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [AlI/AQ] =¥ [Al4 konfiglirasyonu]

[Al4 atamasi] AT4A %
Bu parametreye, VW3A3203 G/C genisletme moduli takilmigsa erigilebilir.
ile ayni [Al1 atamasI] AT12 , sayfa 431.

[Al4 Tipi] AT4T %

Al4 Konfigiirasyonu.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C genisletme modullu takilmigsa erigilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10U 0-10 Vdc
[Akim] 0A 0-20 mA
Fabrika ayari
[Voltaj +/-] N10U -10/+10 Vdc

[Al4 En Dusuk Deger] UIL4 %

Al4 gerilim 6l¢. %0 parametresi.

ile ayni [Al1 En Duiglik Deger] UIL1 , sayfa 432.

[Al4 En Yiksek Deger] UTH4 %

Al4 gerilim 6l¢. %100 parametresi.
ile ayni [AI1 En Yiiksek Deger] uTtH1 , sayfa 432.

[Al4 En Dusuk Deger] CRL4 %

Al4 %0 akim blgekl. parametresi.
ile ayni [Al1 En Diigiik Deger] CRL1 , sayfa 432.

[Al4 En Yuksek Deger] CRH4 %

Al4 %100 akim 6lgekl. parametresi.
ile ayni [Al1 En Yiiksek Deger] CrRH1 , sayfa 432.

[Al4 filtresi] AT4F %

Alt filtrenin Al4 kesme suresi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C genisletme modull takilmigsa erigilebilir.
ile ayni [A1 filtresi] 211 , sayfa 432.
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[Al4 X Ara noktasi] AT4E %

Al4 dogrusalligi giris seviyesi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C genisletme moduli takilmigsa erisilebilir.
ile ayni [A1 Orta X noktasI] AT 1E , sayfa 432.

[Al4 Y Ara noktasi] A4S %

Al4 dogrusalligi ¢ikis seviyesi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C genisletme modull takiimigsa erigilebilir.
ile ayni [AI1 Orta Y noktasi] 2115, sayfa 433.

[Al4 araligi] AT4L

Bu parametreye [Al4 Tipi] 14T, [AKIm]O2 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

ile ayni [A1 aralik] 2111, sayfa 438
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[AI5 konfigurasyonu] A15- Menusu
Erisim

[Tam ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [AlI/AQ] =¥ [AI5 konfiglirasyonu]

[AI5 atamasi] AI5A %

Bu parametreye, VW3A3203 G/C genisletme moduli takilmigsa erigilebilir.

ile ayni [Al1 atamasI] AT12 , sayfa 431.

[AI5 Tipi] AIST

A5 tipi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C genisletme modullu takilmigsa erigilebilir.
ile ayni [A1 Tipi] AT1T., sayfa 437

[AI5 En Dusuk Deger] UIL5 %

Al5 gerilim 6l¢. %0 parametresi.

ile ayni [Al1 En Diigiik Deger] UT1L1 , sayfa 432.

[AI5 En Yiksek Deger] UTH5 %

Al5 gerilim 6l¢. %100 parametresi.
ile ayni [Al1 En Yiiksek Deger] UTH1 , sayfa 432.

[AI5 En Dusuk Deger] CRL5 %

AlI5 %0 akim él¢ekl. parametresi.

ile ayni [Al1 En Diiglik Deger] CRL1 , sayfa 432.

[AI5 En Yuksek Deger] CRH5 %

Al5 %100 akim dlgekleme parametresi.

ile ayni [AI1 En Yiiksek Deger] CrRH1 , sayfa 432.

[AI5 filtresi] AISF %

Alt filtrenin Al5 kesme siresi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C genisletme moduli takilmigsa erigilebilir.
ile ayni [AI1 filtresi] AT1F , sayfa 432.

[AI5 X Ara noktasi] AISE %

AlS dogrusalligi giris seviyesi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C genisletme modull takilmigsa erigilebilir.
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ile ayni [AI1 Orta X noktasi] AT1E , sayfa 432.

[AI5S Y Ara noktasi] AI5S %

AlIS dogrusalligi ¢ikig seviyesi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C genisletme moduli takilmigsa erisilebilir.
ile ayni [AI1 Orta Y noktasI] 115, sayfa 433.

[AI5 en kuglk proses] AI5L

Bu parametreye [AI5 Tipi] 2157, [Akim]02 olarak ayarlanirsa erigilebilir.

ile ayni [AI1 aralik] AT11., sayfa 440
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[AQ1 konfiglirasyonu] A01- Menusi
Erisim
[Tum ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [AI/AQ] =» [AQ1 konfiglirasyonu]

Minimum ve Maksimum Cikis Degerleri

Volt cinsinden minimum ¢ikis degeri, atanmig parametrenin alt sinirina ve
maksimum degeri Ust sinirina kargilik gelir. Minimum degder maksimum degerin
Ustinde olabilir.

PA
UL
LL
1 2 20mA/  C/
10V VO
PA
UL
LL
2 1 20mA/ C/
10v VO

PA Atanan parametre

C / VO Akim veya gerilim ¢ikigi

UL Ust sinir

LL Alt sinir

1 [AQx min ¢ikig] 20Lx veya UOLx

2 [AQx maks. ¢ikig] 20Hx veya UOHx

Atanan Parametrenin Olgeklenmesi

Atanan parametrenin 6lgegi, her analog ¢ikisi icin iki parametreyle alt ve Ust sinir
degerlerini degistirerek gereksinimlere uygun olarak uyarlanabilir ([AQx min
olcek.] As1.x ve [AQx maks olgek.] ASHx).

Bu parametreler % olarak verilir. %100, konfiglire edilen parametrenin toplam
degisim araligina karsilik gelir: %100 = Gst sinir - alt sinir.

Nominal torkun -3 ve +3 kati arasinda degisen [Yoénlu tork] sTO 6rneginde %
100, nominal torkun 6 katina karsilik gelir.

* [AQx min 6lgek.] ASLx parametresi alt siniri degistirir: yeni deger = alt sinir
+ (aralik x AsL.x). %0 degeri (fabrika ayari) alt siniri degistirmez.
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Uygulama Ornegi

[AQ1 atamasi] 201

[AQx maks Olgek.] ASHx) parametresi Ust siniri degistirir: yeni deger = alt
sinir + (aralik x AsLx). %100 degeri (fabrika ayari) Gst siniri degistirmez.

[AQx min 6lgek.] AST.x her zaman [AQx maks o6lgek.] ASHx degerinden
dusuk olmalidir.

UL

100% NS

ASHXx

ASLx

LL

UL Atanan parametrenin Ust siniri

LL Atanan parametrenin alt siniri

NS Yeni dlgek

1 ASHx

2 ASLx

Bir uygulamada, motor akiminin degerinin AQ1 analog ¢ikisinda okunmasi istenir.
Deger akim (0...20 mA) olarak ifade edilmeli ve tam aralik O ile 2 x nominal motor
akimina (2 x TN motor) karsilik gelmelidir.

Bu 6rnekte, TN motoru 0,8 x TN suriclye karsilik gelir.

Sonug olarak, AQ1 analog ¢ikisi asagidaki sekilde konfiglre edilmelidir:

[AQ1 atamasi] 201 parametresini ayarlayin - [Motor Akimi] OCR. Varsayilan
olarak, toplam degisim aralidi 0 il4 nominal strlicl akiminin 2 katidir (2 x IN
surlci).

[AQ1 Tipi] 201 T 6gesini [Akim] 0~ olarak ayarlayin. Ardindan [AQ1 min
cikig] 2011 ve [AQ1 maks. cikig] 20H1 6delerini ayarlayin. Varsayilan
olarak, bunlar gerekliliklere uygun olarak 0,0 mA ve 20,0 mA'ya esittir.

Talep edilen minimum deger 0 A (0 x IN motor = 0 x IN surlcl): [AQ1 min
olgek.] As1.1 degistiriimesi gerekmez (fabrika ayari %0'dir).

istenen toplam degisim arali§i 2 x TN motordur (= 1,6 x TN siriici).
Varsayilan olarak [Motor Akimi] OCR igin tam aralik 2 x I~ sUrlcudar. Bu,
istenen toplam degisim araliginin %80'e dusurilmesi gerektigi anlamina gelir
(1,6/2 = 0,8). Sonug olarak, [AQ1 maks o6l¢ek.] 2sH1 %80'e ayarlanmalidir.

AQ1 atamasi.

442
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[Ayarlanmadi] | NO Atanmamisg
NOT: Bu durumda, ¢ikis A01R dahili parametresi yoluyla
kontrol edilebilir (iletisim parametre adresleri dosyasina
bakin). Varsayilan olarak bir hata (iletisim kesintisi gibi)
algilanirsa, ¢ikis degismeden kalir. Hata algilama
durumunda ¢ikisi devre disi birakmak igin [AQ1 fallback
etkin] 20F1 parametresini kullanin.

[M/S Cks Hiz MSSO Master / slave ¢ikis hiz referansi

Ref]

[M/S Cks Tork | MSTO Master / slave ¢ikis tork referansi

Ref]

[Motor Akimi] | OCR Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya
tahrigin isim plakasinda gosterilen nominal hiz tahrik akimi)

[Motor OFR Cikis frekansi, 0’dan [Maks Frekans] TFR degerine

Frekansi]

Fabrika Ayari

[Olgiilen OFRR Olgiilen motor frekansi

Motor Frek.]

[Yonlii cikis OFS —[Maks Frekans] TrR ve + [Maks Frekans] TFR arasinda

frek.] Isaretlenmis gikis frekansi

[PID hatasi] OPE [Maks PID grblsm] p172 — [Min PID geribes.] PIF1 6gesinin
—%5'i ile +%5 arasinda PID kontrolii algilanan hatasi

[PID OPF [Min PID geribes.] P11 ile [Maks PID grblsm] p1r2

geribesleme] arasinda PID kontrolérl geri beslemesi

[PID cikisi] OPI [Dusiik Hiz] LsP ile [Yiiksek Hiz] 1SP arasinda PID kontrolori
cikisl

[Cihaz Giicui] OPR Motor glicli, [Nominal motor giicii] NPR degerinin 0 ile 2,5 kati
arasinda

[PID ref.] OPS [Min PID Proses] p1P1 ile [Maks PID Proses] P1P2 arasinda
PID kontrol6ri referansi

[Rampa ORP 0’dan [Maks Frekans] TFr de@erine

cikisi]

[Yonlii rampa] | ORS —[Maks Frekans] TR ve + [Maks Frekans] TFR arasinda
isaretlenmis rampa cikisi

[isaretli Tork | STR isaretlenmis tork referansi

Ref]

[Yonlii tork] STQ isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati
arasindadir. + isareti, motor moduna ve — isareti jenerator
moduna (frenleme) karsilik gelir.

[Siriici THD Sirticl termal durumu, nominal termal durumunun %0 ile %

termal] 200'U arasinda

[Motor termal] | THR Motor termik durumu, nominal termik durumunun %0'dan 200'e
kadaridir

[Mot.termik2] THR2 Motor termal 2 durumu

[Mot.termik3] THR3 Motor termal 3 durumu

[Mot.termik4] THR4 Motor termal 4 durumu

[Tork sinir] TOL Tork siniri

[Moment4Q] | TR4Q isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati
arasindadir. + ve - igaretleri moddan bagimsiz olarak torkun
fiziksel yénune karsilik gelir (motor veya jenerator)

[Motor torku] TRQ Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir

[isaretsiz Tork | UTR isaretlenmemis tork referansi

Ref]

[Motor voltaji] | uoP Motora uygulanan gerilim, O ile [Nom Motor Voltaji] uns

arasinda
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[AQ1 Tipi] A01T

Cikis tirl gereksinimlerine gore segin.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Gerilim] 10U 0-10 Vdc

Gerekirse [AQ1 min Gikisi] UOL1 ve [AQ1 maks Cikigi] UOHT
Ogelerini ayarlayin.

[Akim] 0A 0-20 mA

Gerekirse [AQ1 min ¢ikig] 2011 ve [AQ1 maks. ¢ikig] 2011
6gelerini ayarlayin.

Fabrika ayari

[AQ1 min gikis] AOL1 %

Bu parametreye [AQ1 Tipi] 201 T 6gesi [Akim] 02 olarak ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar Aciklama

0,0...20,0 mA (adim: 0,1 mA) Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,0 mA

[AQ1 maks. ¢ikig] AOH1 %

Bu parametreye [AQ1 Tipi] 201 T 6gesi [Akim] 02 olarak ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar Aciklama

0,0...20,0 mA (adim: 0,1 mA) Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0 mA

[AQ1 min Cikisi] UOL1 %

Bu parametreye [AQ1 Tipi] 201 T 6gesi [Gerilim] 10U olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

Ayar Aciklama

0,0...10,0 Vdc (adim: 0,1 Vdc) Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,0 Vdc

[AQ1 maks Cikisi] UOH1 %

Bu parametreye [AQ1 Tipi] 201 T 6gesi [Gerilim] 10U olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

Ayar Aciklama

0,0...10,0 Vdc (adim: 0,1 Vdc) Ayar aralig

Fabrika ayari: 10,0 Vdc
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[AQ1 min 6l¢gek.] ASL1

Atanan parametrenin alt sinirinin, maksimum olasi degisimin %'si olarak
Olgceklenmesi.

Ayar Aciklama

0,0...[AQ1 maks 6lgek.] AsH1 Ayar araligi
(adim: %0,1)
Fabrika ayari: 0,0%

[AQ1 maks Olgek.] ASH1

Atanan parametrenin Ust sinirinin, maksimum olasi degisimin %'si olarak
Olceklenmesi.

Ayar Aciklama

[AQ1 min dlgek.] 251.1...%100,0 | Ayar aralidi
(adim: %0,1)

Fabrika ayari: %100,0

[AQ1 Filtresi] AO1F

Dusik gegis filtresini etkinlestirin/devre disi birakin ve siire sabitini yapilandirin.

Ayar Aciklama

0,00...10,00 sn (adim: 0,01 sn) Ayar aralidi. bu parametre 0,00 sn olarak ayarlanirsa, filtre
devre digi birakilir.

Fabrika ayari: 0,00 sn

[AQ1 fallback etkin] AOF1

Bu parametre,[AQ1 atamasi] 201 6desi [Ayarlanmadi] NO disinda bir degere
ayarlandiginda [Hayir] NO degerine zorlanir.

Cikis fieldbus tarafindan kontrol ediliyorsa ve etkinlestiriimigse iletisim kesintisi
gibi ancak bununla sinirli olmayan bir Ariza galisma durumuna gegis, bu
parametre [Hayir]no olarak ayarlanirsa ¢ikisi devre digi birakmaz.

AUYARI

KONTROL KAYBI

* Buvarsayilan ayarin kullaniminin iletisim kesintisi gibi gtivenli olmayan
kosullara yol agmadidini dogrulayin.

» Bir hata tetiklenirse ¢ikisi devre disi birakmak icin bu parametreyi [Evet]YES
olarak ayarlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Geri gekilme 6zelligi devre disi birakildi

Cikis atandiginda, ¢ikis dederi atamasina, sayfa 442 goére
tanimlanir.

Cikis atanmadiginda, ¢ikis dederi 201R dahili parametresi
yoluyla kontrol edilebilir (iletisim parametre adresleri dosyasina
bakin). Bir hata algilandiginda, ¢ikis ayni kalir.

Fabrika ayari

[Evet] YES Geri gekilme 6zelligi etkinlestirildi.

Cikis degeri 201 R dahili parametresi yoluyla kontrol edilebilir
(iletisim parametre adresleri dosyasina bakin). Bir hata
algilandiginda, ¢ikis devre digi birakilir.

NOT: Bir hata algilandiginda, ¢ikisa uygulanan islem (6r.
min, maks, filtre,,) uygulanmis halde kalir.

[AQ2 konfiglirasyonu] 202 Menusui
Erigsim

[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [AI/AQ] =» [AQ2 konfigiirasyonu]

Bu Menu Hakkinda

Bu meni, AQ2 analog ¢ikisini konfigure etmek igin kullanilir.
Bu menlye yalnizca 22 kW'tan buyuk gucu olan sirtculerde erisilebilir.

Bu menlde, asagidaki parametrelere erisilebilir:
* [AQ2 atamasi] 202
+ [AQ2 Tipi] 02T
* [AQ2 min ¢ikig] 201.2
* [AQ2 maks. ¢ikig] 20H?2
* [AQ2 min Gikis1] UOL2
* [AQ2 maks CikigI] UOH2
* [AQ2 min 6lgek.] AST.2
* [AQ2 maks Olgek.] ASH2
* [AQ2 Filtresi] 202F
+ [AQ2 fallback etkin] A0F2

Analog ¢ikis yapilandirmasi ve olasi ayarlar hakkinda daha fazla bilgi igin bkz.
[AQ1 konfigilirasyonu] 201.

NOT: Fabrika ayarinda, AQ2 analog girisi atanmaz ve [Akim] O2iginde
konfigure edilir.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Sanal Al1] AV1- Menusii

Erisim

[Tam ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [AI/AQ] =¥ [Sanal Al1]

[AIV1 atamasi] AV1A

Sanal analog giris fonksiyonu atamasi. Salt okunur parametre.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Atanmamisg

[Tork Ref AITQO Tork ofset kaynagi

Offset]

[Tork Ref AITQR Tork orani kaynagi

Orani]

[Ref Frek 2 AISA2 Referans frekansi 2 toplama
Toplayci]

[Tork AITAA Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
sinirlandirma]

[Tork AITAA2 Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
Limitleme 2]

[Ref Frek 2yi ATIDAZ2 Referans frekansi 2'yi ¢ikar
Cikrma]

[Ref Frek 3 AISA3 Referans frekansi 3 toplama
Toplayci]

[Ref Frek 3'u AIDA3 Referans frekansi 3'U ¢ikar
Cikrma]

[Ref Frek 2 AIMAZ2 Referans frekansi 2 ¢arpani
coklayci]

[Ref Frek 3 AIMA3 Referans frekansi 3 ¢arpani
coklayci]

[AIV1 Kanal Atamasi] AIC1

Sanl Analg Grs AIV1 ign Kanl atm.

Ayar Kod / Deger | Agiklama
[Ayarlanmadi] NO Atanmamisg
Fabrika ayan
[Ref. Freq- MDB Modbus lzerinden referans frekansi
Modbus]
[Ref. Freq- CAN CANopen modiuili takilmigsa CANopen Uizerinden referans
CANopen] frekansi
[Ref. Freq-Com. NET Fieldbus modull takiimigsa fieldbus mod(ilii Gizerinden
Module] referans frekansi
[Tumlesik ETH Goémulu Ethernet
Ethernet] NOT: Bu bdliime ATV340-+-N4E siiriiciilerde erisilebilir.

[AIVA tipi] AVLT

Sanal analog girisi AIV1 icin konfigurasyon.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Ayar Kod / Deger Aciklama

[+/-8192] INEG -8192/+8192
Fabrika ayari

[+/-100%] PNEG %-100,00/+100,00

448
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Giris/Cikis] - [Role]

[Role] RELA Menlisu

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Girig/Cikis] = [Réle]

Bu Menui Hakkinda

Bu mend, surtcunun rélelerini yapilandirmak igin kullanilir:

[R1 konfigiirasyonu] R1 - [R3 konfigiirasyonu] R3 : R1 - R3 rdleleri
surdcuye katistinimistir. R3’e, yalnizca 22kW'tan blyuk guict olan
surucilerde erisilebilir,

[R4 konfigiirasyonu] R4 - [R6 konfiglirasyonu] R6 : VW3A3204 réle cikis
opsiyon modulu takiimigsa R4 ile R6 arasi réleler,

Grafik Ekran Terminalinde (VW3A1111), [Réle] RELA menusu, [Girig/Cikig] 10
menusinde gosterilen dérdinci sekmedir (sekme adi "Role").

Roéleler arasinda gezinmek igcin dokunmatik tekeri kullanin. Rélenin
yapilandirmasina erismek igin Tamam 6gesine tiklayin.

Grafik Ekran Terminalinde, bir réle atandiysa, bir onay isareti goruntilenir.

Belirli bir réle (Rx) igin, konfigirasyon asagidakilerden olugur

[Rx Atamasi] Rx: Rx rélesinin atamasi,

[Rx Gecikme siiresi] RxD: Rx rélesinin gecikme stiresi. Atanan olay dogru
oldugunda rélenin durumunu degistirmeden dnceki gecikmeyi,

[Rx Aktif zamani] RxS: Rx rélesinin aktif seviyesi. Rdlenin 1 veya 0
durumunu atanan olayin dogru durumuna tanimlar.

[Rx bekleme siiresi] RxH: Rx rélesinin bekletme suresi. Atanan olay yanlis
oldugunda rdélenin durumunu degistirmeden 6nceki gecikmeyi temsil eder.

[Rx geri gekilme aktiflestirmesi] RxF: parametre, iletisim kesintisi
durumunda (réle haberlesme moduli iletisimi tarafindan kontrol edilirse)
tetiklenen geri ddnme modunu etkinlestirmek/devre disi birakmak igin
kullantlir.

Olay

Yoksayildi
; H TN : H H -
I ﬁY() &, Zaman
Gikisin —> —p >
Durumu A i :
-
Cikisin i Zaman
Durumu :
—
Zaman
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Rx Atamasi] Rx

[R1 Atamasi] R1, [R2 Atamasi] R2, [R3 Atamasi] R3, [R4 Atamasi] R4, [R5
Atamasi] R5, [R6 Atamasi] R6

Roéleyi bir olaya veya bir fonksiyona atamak icin kullanilir. Asadidaki tabloda
muhtemel ayarlar veriimektedir:

Cikis [CDxx] CDxx veya [Cxxx] Cxxx olarak ayarlanmis ve etkinlestiriimisse
iletisim kesintisi gibi ancak bununla sinirli olmayan bir Ariza ¢alisma durumuna
gegis, cikisi devre digi birakmaz.

AUYARI

KONTROL KAYBI

Yalnizca bu ayarin iletisim kesintisi gibi glivenli olmayan kosullara yol
acamayacagini dogruladiktan sonra ¢ikisi [CDxx] CDxx veya [Cxxx] Cxxx
olarak ayarlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamisg] NO Atanmamis.

NOT: Bu durumda, ¢ikis OL1R dahili parametresi
yoluyla kontrol edilebilir (iletisim parametre
adresleri dosyasina bakin). Varsayilan olarak bir
hata (iletisim kesintisi gibi) algilanirsa, ¢ikis
degismeden kalir. Hata algilama durumunda
cikisi devre disi birakmak icin [Rx geri
cekilmesini etkinlestir] - X F parametresini
kullanin.

Fabrika ayar ()

[Hata Grubu 1]...[Hata AGl...AG5 Uyari grubu 1 - Uyari grubu 5.
Grubu 5]
[Kayma Uyarisi] ANA Sapma 6nleme uyarisi
[Al1 4-20 kayip AP1...AP5 Al Uzerinde 4-20 mA kayip uyarisi 3)
Eya"zv']“';r[lAM 520 NOT: Al3’e, yalnizca 22kW'tan blyuk glici olan
oss Warn] striiciide erisilebilr.
[Negatif Tork] ATS Gergek tork isareti
[Fren kontakt Uyari] BCA Fren kontak uyarisi
[Fren Sekansi] BLC Frenleme islem dizisi (2
Cikis, [Fren atamasi] B1.C parametresi ayarlanarak
otomatik olarak bu fonksiyona yapilandirilir.
[Kont.Paneli L/IR BMP Grafik Ekran Terminali Gzerinden kontrol etkin.
komutu] (yalnizca Yerel/Uzak digmesiyle etkin)

[BR Sicaklik Uyarisi] BOA Frenleme direnci sicaklik uyarisi.

[Frenlemede] BRS Frenleme islem dizisinde

[Load Mvt Uyr] BSA Fren hizi uyarisi

[CDO00]...[CD15] CD00..CD15 Bit x dijital giris ctrl word'U (6r. sanal dijital giris
CMD.0...CMD.15). Cikisin durumu kontrol word’u
bitine goére degistirilir. Bir hata (bir iletisim hatasi gibi)
tetiklendiginde, ¢ikis ayni kalir.
NOT: CDO00...CD10'a yalnizca su sekilde
erisilebilir: [Kontrol Modu] cHCF dgesi [G/C
profili] 10 olarak ayarlandiysa.

[C100]...[C115] €100...C115 Bit x Modbus ctrl word'i (6r. entegre Modbus Seri ile
sanal dijital giris CMD1.00...CMD1.15). Cikisin
durumu Modbus kontrol word’l bitine goére degistirilir.
Bir hata (bir iletisim hatasi gibi) tetiklendiginde, ¢ikis
ayni kalir.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama
NOT: C100...C110'a yalnizca su sekilde
erisilebilir: [Kontrol Modu] CHCF 6gesi [G/IG
profili] 10 olarak ayarlandiysa.
[C200]...[C215] C200...c215 Bit x CANopen ctrl word'l (6r. entegre CANopen®
haberlesme modauilu ile sanal dijital giris CMD2.00...
CMD2.15). Cikisin durumu CANopen kontrol word’i
bitine goére degistirilir. Bir hata (bir iletisim hatas: gibi)
tetiklendiginde, gikis ayni kalir.
NOT: C200...C210'a yalnizca su sekilde
erisilebilir: [Kontrol Modu] crCFE 6gesi [G/G
profili] 10 olarak ayarlandiysa.
[C300]...[C315] €300...C315 Bit x Com modiili ctrl word'ui (6r. haberlesme modulu
ile Sanal dijital giris CMD3.00...CMD3.15). CikisIn
durumu haberlesme modulu kontrol word’i bitine
gore degistirilir. Bir hata (bir iletisim hatasi gibi)
tetiklendiginde, gikis ayni kalir.
NOT: C300...C310'a yalnizca su sekilde
erisilebilir: [Kontrol Modu] CHCF 6gesi [G/IG
profili] 10 olarak ayarlandiysa.
[C500]...[C515] C500...C515 Bit x Ethernet ctrl word'u (6r. dahili Ethernet ile sanal
dijital giris CMD3.00...CMD3.15). Cikisin durumu
Ethernet dahili kontrol word’u bitine gére degistirilir.
Bir hata (bir iletisim hatasi gibi) tetiklendiginde, ¢ikis
ayni kalir.
NOT: C500...C510'a yalnizca su sekilde
erisilebilir: [Kontrol Modu] cHCFE 6gesi [G/G
profili] 10 olarak ayarlandiysa.
[ayar 1 aktif]...[ayar 3 CFP1..CFP3 Parametre seti 1, 2 veya 3 aktif.
aktif]
[Konfig 0 aktif]... CNFO0...CNF3 Konfiglirasyon 0, 1, 2 veya 3 aktif
[Konfig. 3 aktif]
[Akim Esigine Ulsldi] CTA Motor akim esigine ([Yiiksek Akim Esigi] CTD)
ulasildi
[Disk Akima Ulasildi] CTAL Akim dislk esigine ([Diigiik Akim Esigi] cTDL)
ulasildi
[DC sarj edildi] DBL DC veri yolu sarj edildi
[DCsarj.kont] DCO DC sarj @
Cikis, [DC $Sarj etme Atamas] DCO parametresi
ayarlanarak otomatik olarak bu fonksiyona
yapilandirilir.
[Dinamik Yiik Uyarisi] DLDA Dinamik yuk algilamasi.
[Harici Hata Uyarisi] EFA Harici hata uyarisi
[Mot Frek Yiiks Esik2] F2A ikinci frekans esigine ([Frek. esigi 2] 72D) ulagild
[Diis motr frek egg.2] F2AL ikinci frekans diisiik esigine ([2 Frekans Esigi]
F2DL) ulagildi
[Yiiksk Hiza Ulasildi] FLA Yiksek hiza ulagildi
[Oprs durum Hata] FLT Calisma durumu hatasi
[Pals Uyn Esik Ulas] FQLA Darbe uyarisi esigine ulasildi
[Geri gekilme hizi] FRF Durum / hata reaksiyonu hizi
[Mot Frek Yiiks Esik] FTA Motor frekans esigine ([Motor Frek Esigi] D)
ulasildi
[Diis motr frek esg.] FTAL Frekans dustk esidine ([Dusiik frekans esigi] FTD1)
ulasildi
[Dahili hata 22] INFM Dahili hata 22 (Dahili Ethernet)
[Ana Sbeke Kontktorii] | LLC Sebeke kontaktori (2)

Cikis, [Ana Sbeke Kontktorii] .1.C parametresi
ayarlanarak otomatik olarak bu fonksiyona
yapilandirilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Limit Swtch Ulagidi] LSA Limit salteri fonksiyonu aktif hale getirildi.

[Akim mevcut] MCP Motor akimi var

[ileri] MFRD ileri yén calisma

[Geri] MRRS Geri yon ¢alisma

[M/S Cihaz Uyan] MSDA M/S Cihazi Uyarisi ()

[Ciks.kntkt] occ Cikis kontaktéri kontroli ()
Cikis, [Cikis kontakt.ata] OCC parametresi
ayarlanarak otomatik olarak bu fonksiyona
yapilandirilir.

[islem Asin Yiik OLA Asin ylk uyarisi

Uyarisi]

[PID hatasi Uyarisi] PEE PID hatasi uyarisi

[PID Feedback Warn] PFA PID geri besleme uyarisi

[PID High Fdbck Warn] | PFAH PID geri besleme yiiksek esigine (PAH) ulasildi

[PID Low Fdbck Warn] PFAL PID geri besleme dusik esigine (PAL) ulasildi

[Regiilasyon Uyarisi] PISH PID regllasyonu ayar noktasina erisemedi

[Guicii Kesme Durumu] | PRM Glcu kesme durumu.
Gl kaynagi olmadan bilgiler génderilemez. Bu ayar
degeri ile gu¢ kaynag harici olmamalidir.

[Hazir] RDY Baslatiimaya hazir

[gli¢ ydkim. Uyarisi] RFTA Glg¢ yedekleme modu uyarisi

[Hiz Korunuyor] RLS Durum reaksiyonu / hiz koruma

[Rampa anahtari] RP2 Rampa degistirme durumu

[Gevsek ip Uyarisi] RSDA Halat Gevsek

[Tork ktrl Uyari] RTA Tork kontrol zaman agimi uyarisi

[Rf Frk Yiik Esg Usdi] RTAH Frekans referansi yiksek esigine ulasildi

[Rf Frk Dus Esg Usdi] RTAL Frekans referansi disik esigine ulasildi

[Cihaz caligiyor] RUN Siruci gahgiyor

[hzr veya ¢lsgr RYRN Aygit hazir veya galisma durumunda.

durumda]

[Ref Frek Ulasildi] SRA Frekans referansina ulasildi

[Modbus iletigim SLF1 Modbus iletigim kesintisi uyarisi

kesintisi]

[Sinir T/l Ulasildi] SSA Limit torkuna / | degerine ulasildi: Tork akimi
sinirlamasi uyarisi

[Durusg Tipine Gore] STT Durusun ardindan hata tetiklenmeden STT'de olayda
/ durusta tepki.

[STO fct status] STOS Guvenli tork kapatma fonksiyonu durumu 4)

[Cih sickesgi ulsld] TAD Sdrlci termal esigine ulasildi

[Siiriicii Scaklk Uyari] THA Sdiricl termal durumu uyarisi

[IGBT Termal Uyarisi] TJA Termal kesisme uyarisi

[Al1 Termal Uyarisi]...
[AI5 Termal Uyarisi]

TP1A...TP5A

Al Gzerinde termal uyari 4

NOT: Al3’e, yalnizca 22kW'tan blytuk glicii olan
surtictide erigilebilir.

[Sicaklik Sens Al1
Uyri]...[Sicakhk Sens
Al5 Uyri]

TS1A...TS5A

Sicaklik sensori Al3 uyarisi (agik devre) )

NOT: Al3’e, yalnizca 22kW'tan biyuk gucu olan
surtictde erigilebilir.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Mot2 Term Esik TS2...Ts4 Motor termal esigi TTD2, TTD3 veya TTD4'e ulasildi

Asim]...[Mot4 Term

Esik Asim]

[Motor Term EgsikAsim] | TSA Motor termal esigine ([Motor Termal Esigi] TTD)
ulasildi

[Yiiksek Tork Uyarisi] TTHA Yiksek tork esigi

[Diisiik Tork Uyarisi] TTLA Dustuk tork esigi

[Proses DugkYiik Uyr] | ULA Dusik yuk uyarisi

[Onleyici dsiikV aktf] UPA Dusiik gerilim énleme uyarisi

[Diisiik Voltaj Uyarisi] USA Duslk gerilim uyarisi

(2): Bu ayara R1 ile erisilebilir .

(1: R1 rélesi Uzerindeki fabrika ayari [Oprs durum Hata] FLT. 6gesine atanabilir.

(3): Al2 Uzerindeki olay ATV340’da mevcut degildir

4): Bu parametre glivenlik fonksiyonu STO'sunun durumunu gérintler.

Deger

Kod / Deger

Aciklama

[Aktif]

STO

STO etkindir. Bu ayar, STOA ve STOB 6gelerinin her
ikisinin de durumu disuk oldugunda gortntulenir.
Roéle durum 0'dadir (role agik).

[Aktif degil]

IDLE

STO etkin degildir. Striicii BOSTA durumundadir. Bu
durum, STOA ve STOB 6gelerinin her ikisinin de
durumu yiiksek oldugunda goérintilenir. Role durum
1'dedir (role kapali).

[Hata]

FLT

Suriicude hata mevcuttur. Bu durum, STOA ve STOB
dgelerinin her ikisinin durumu farkli (Yuksek/Duguk)
oldugunda gorintilenir. Réle durum 0'dadir (réle
acik).

[Rx Gecikme suresi] RxD

[R1 Gecikme siiresi] R1D, [R2 Gecikme siiresi] R2D, [R3 Gecikme siiresi]
R3D, [R4 Gecikme siiresi] R4D, [R5 Gecikme siiresi] R5D, [R6 aktiv geck

sresi] R6D

DQ11 aktivasyon gecikme suresi.

Atanan olay dogru oldugunda rélenin durumunu degistirmeden énceki gecikmeyi

temsil eder.

ilgili réle agagidaki atamalardan birine atanirsa, gecikme 0 msn'ye zorlanir ve

degistirilemez:

* [Oprs durum Hata] FL.T,

* [Ana Sbeke Kontktorii] L.1.C,

+ [DCsarj.kont] DCO,
* [Fren Sekansi] BLC,

* [Ciks.kntkt] occ,

Deger araligi

Aciklama

0...60.000 ms (adim: 1 ms)

Fabrika ayari: 0 ms

[Rx Aktif zamani] RxS

[R1 Aktif zamani] R15, [R2 Aktif zamani] R2 s, [R3 Aktif zamani] R3S, [R4 Aktif
zamani] R4 s, [R5 Aktif zamani] R5S, [R6 durumu] R6S

NVE61643TR.08

453




Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Rx durumu (gikis aktif seviyesi).
Roélenin 1 veya 0 durumunu atanan olayin dogru durumuna tanimlar.

R1...R6 rdlesi asagidaki atamalardan birine atanirsa, gecikme [Yiiksek Seviye]
posdegerine zorlanir:

* [Oprs durum Hata] FLT,
[Ana Sbeke Kontktori] L.1.C,
[DCsarj.kont] DCO,

[Fren Sekansi] B1.C,
[Ciks.kntkt] occ,

Deger Kod / Deger Aciklama
[Yuksek POS Olay dogruysa Durum 1.
Seviye]

Fabrika ayan
[Diisiik NEG Olay dogruysa Durum 0.
Seviye]

[Rx bekleme suresi] RxH

[R1 bekleme siiresi] R1H, [R2 bekleme siiresi] R2H, [R3 bekleme siiresi] R3H,
[R4 bekleme siiresi] R4H, [R5 bekleme siiresi] R5H, [R6 blk gckm siiresi] R6H

Atanan olay yanlis oldugunda rélenin durumunu degistirmeden énceki gecikmeyi
temsil eder.

ilgili réle agagidaki atamalardan birine atanirsa, gecikme 0 msn'ye zorlanir ve
degistirilemez:

* [Oprs durum Hata] FL.T,
[Ana Sbeke Kontktori] 1.1.C,
[DCsarj.kont] DCO,

* [Fren Sekansi] B1.C,
[Ciks.kntkt] occ,

Deger araligi Aciklama

0...9.999 ms (adim: 1 ms) Fabrika ayari: 0 ms

[Rx geri gekilme aktiflestirmesi] RxF

[R1 geri cekilme aktiflestirmesi] R1F, [R2 geri ¢gekilme aktiflestirmesi] R2T,
[R3 fallback etkin] R3F, [R4 fallback etkin] R4F, [R5 fallback etkin] R5F, [R6
fallback etkin] R6F

Bu parametre,[Rx Atamasi] Rx 6gesi [Atanmamig] NO disinda bir degere
ayarlandiginda [Hayir] NO degerine zorlanir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Cikis fieldbus tarafindan kontrol ediliyorsa ve etkinlestiriimigse iletisim kesintisi
gibi ancak bununla sinirli olmayan bir Ariza ¢alisma durumuna gegis, bu
parametre [Hayir]no olarak ayarlanirsa ¢ikigi devre digi birakmaz.

AUYARI

KONTROL KAYBI

« Buvarsayilan ayarin kullaniminin iletisim kesintisi gibi glvenli olmayan
kosullara yol agmadigini dogrulayin.

» Bir hata tetiklenirse ¢ikisi devre disi birakmak igin bu parametreyi [Evet]YES
olarak ayarlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Deger Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Geri gekilme 6zelligi devre digi birakildi

Cikis atandiginda, ¢ikisin durumu atamasina, sayfa 450 gére
tanimlanir

ilgili gikis atanmadiginda, gikis durumu OL1R égesinin bir biti
ile kontrol edilebilir (iletisim parametre adresleri dosyasina
bakin). Bir hata algilandiinda, gikis ayni kalir.

Fabrika ayari

[Evet] YES Geri gekilme 6zelligi etkinlestirildi.

Roélenin durumu OL1R 6gesinin bir biti ile kontrol edilebilir
(iletisim parametresi adresleri dosyasina bakin). Bir hata
algilandiginda, ¢ikis devre digi birakilir.

NOT: Bir hata algilandiginda, ¢ikisa uygulanan islem (6r.
gecikmeler, etkin seviye) uygulanmis halde kalir.
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[Tiim ayarlar] csT—

[Giris/Cikis] IO — Menus

Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Giris/Cikis]

Bu Menu Hakkinda

Bu parametreye, Diiz Metin Uzak Terminal veya isletmeye alma yazilimi yoluyla

erigilebilir.

[Ref Frek sablonu] BSP

Referans frekansi sablonu segimi.

Bu parametre hiz referansinin analog girigler ve darbe girisinde nasil hesaba
katilmasi gerektigini tanimlamaktadir. PID kontroldrii durumunda bu PID ¢ikig

referansidir.

Sinirlar, [Dlsuk Hiz] 1.sP ve [Yuksek Hiz] 1sP parametreleri ile belirlenir

F Frekans

R Referans

Referans = 0 - [Dusguik Hiz] LsP igin frekans = [Dusgiik Hiz]

LSP

AyarO Kod / Deger Aciklama
[Standart] BSD
F
HSP
LSP
-100% R
0% +100%
/> F
——————————————— HSP
F Frekans
R Referans
Referans = 0 i¢gin frekans = [Diislik Hiz] Lsp
Fabrika ayan
[Olii bant] BLS
F
HSP
LSP -
-100% R
0,
| Lsp +100%
| HSP
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar C)

Kod / Deger Aciklama
[Sabit] BNS
F
HSP |- ]
|
|
|
|
LSP |
-100% ! R
! 0 +100%
| -LSP
|
|
|
|
|
P — | HSP
F Frekans
R Referans
Referans = 0'dan [Diguk Hiz] LsP degerine frekans = 0
[Kaide %0 da] | BNSO

F
HSP
LSP L=
-100% 0% R
) +100%
- LSP
HSP
F Frekans
R Referans

Bu islem, asagidaki durumlarda sifir referansta frekans = 0

ndegeri] altindadir (6rnek: 2—10 Vdc giriste 1 Vdc) Sinyal
[Maks deger] degerinden biylik [Min ndegeri] Gzerindedir
(6rnek: 10-0 Vdc giriste 11 Vdc).

Girig aralig1 "¢ift yonlu" olarak konfiglre edilmigse galisma,
[Standart] BsD ile ayni kalir.

hari¢ [Standart] 2sD ile aynidir: Sinyal, 0’dan bulyiik olan [Min
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Enkoder konfigrsyon]

[Enkoder konfigrsyon] IEN— Menusii
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Enkoder konfigrsyon]

Bu Menu Hakkinda

Bu menuye bir kodlayici modulu (VW3A3420, VW3A3422, VW3A3423 veya
VW3A3424) takildiysa erigilebilir ve kullanilabilir segimler kullanilan kodlayici
modulline baghdir.

Kodlayici Kontrol Prosediiri

Bu prosedur tim kodlayici tirleri igindir.

Adim | Eylem
1 Kullanilan kodlayicinin parametrelerini konfigure edin
2 Gerekli konfiglirasyon olsa dahi [Motor kontrol tipi] cTT 6gesini [FVC] =vC haricinde bir

degere ayarlayin. Ornegin, asenkron motor igin [SVC Gerilim] vvc ve senkron motor igin
[Senk.mt.AC] svYN kullanin.

3 Motor parametrelerini etiket plakasindaki 6zelliklere gore konfiglre edin.

*  Asenkron motor: [Nominal motor giicii] PR, [Nom Motor Voltaji] uns, [Nom
Motor Akimi] NCR, [Nominal Motor Frek] RS, [Nominal Motor Hizi] NSP.

*  Senkron motor: [Senk.Nominal Akimi] NCRS, [Nom Senk Motor Hizi] NSPS,
[Kutup ciftleri] PPiis, [Sabit Syn. EMF] prs, [OtoTani L d ekseni] 2.Ds, [OtoTani
L g ekseni] 1.0S, [Senk.Motor Stator R] RsAs.

4 [Enkoder kullanimi] ENU 6gesini [Hayir] NO olarak ayarlayin.

5 Otomatik ince ayar gergeklestirin

6 [Enkoder kontrol] ENC 6desini [Evet] YES olarak ayarlayin.

7 Motor déndiirmeyi en az 3 saniye nominal hizin %15'i civarinda stabil bir hizda ayarlayin

ve [Olgiilen gikis frek.] M parametresini kullanarak davranisini izlemek igin [Ekran]
MON menUsunu kullanin.

8 Bir [Enkoder] ENF hatasi algilanirsa, [Enkoder kontrol] ENC 6desi [Bitmedi] N0
6gesine geri déner:

»  Parametre ayarlarini kontrol edin (bkz. yukaridaki 1 - 5 adimlari).

« Kodlayicinin mekanik ve elektrik islemini, glic kaynagini ve baglantilarin timinin
Tamam oldugunu kontrol edin.

*  Motorun donus yonini ([Gikis fazi doniisii] PHR parametresi) veya kodlayici
sinyallerini tersine gevirin

9 [Enkoder kontrol] enC 6desi [Yapildi] DONE dederine degisene kadar Adim 6'dan
itibaren islemleri tekrarlayin.

10 Gerekirse, [Motor kontrol tipi] cTT 6gesini [FVC] FvC veya [Senk.mt.KC] ©sY olarak
degistirin.
NOT: Bu durumda [Enkoder kullanimi] ENU otomatik olarak [Hiz Regiilasyonu]
REG 6gesine ayarlanir.

[Enkoder Tipi] UECP

Bu parametreye, VW3A3420 veya VW3A3422 ya da VW3A3424 takilirsa
erisilebilir.

Secim listesi takill kodlayici modiline baglhdir.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Tanimli degil] | UND Bilinmeyen / Hig kodlayici tirl segili degil
Fabrika ayari

[Hiperface] SCHP SinCos Hiperface kodlayici

[SinCos] sC SinCos kodlayici

[SSI] SSI SSI kodlayici

[AB] AB AB kodlayici

[Coziicii] RES Cozumleyici kodlayici

[EnDat 2.2] EN22 Endat 2.2 kodlayici

[HTL] HTL HTL kodlayici

[AB tipi Enkoder] ENS

Bu parametreye, [Enkoder Tipi] UECP 6desi [AB] AR veya [HTL] HTL olarak
ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: Kodlayici modiili HTL kodlayicidan farkliysa bu parametre [AABB]

AABB degerine zorlanir.

AUYARI

KONTROL KAYBI

HTL kodlayici modult (VW3A3424) kullaniyorsaniz ve [Enkoder kullanimi]
ENU 6gesini [Hiz Regiilasyonu] REG olarak ayarlarsaniz, [AB tipi Enkoder]
ENS parametresini [AABB] AABB olarak ayarlamaniz gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[AABB] AABB A, /A, B, /B sinyalleri
Fabrika ayari

[AB] AB A, B sinyalleri

[A] A A sinyali

NOT: Bir HTL kodlayici moduli durumunda, [Enkoder
kullanimi] ENU 6gesi [Hiz Reglilasyonu] REG dederine
ayarlanirsa bu parametre [A] 2 dederine ayarlanamaz.

[Enkoder besl. ger.] UECV %

Kullanilan kodlayicinin nominal gerilimi. Segim listesi takili kodlayici moduiliine

baghdir.

[Enkoder Tipi] UECP 6Jesi asagidaki gibi ayarlanmazsa bu parametreye

erigilebilir:

* [Tanimli degil] UND veya

* [CGoziicU] RES.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Tanimli degil] | UND Tanimli degil
Fabrika ayari

[5 Vdc] 5V 5 Volt

[12 Vdc] 12v 12 Volt
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[Tiim ayarlar] csT—

[Darbe sayisi] PGI %

Ayar Kod / Deger Aciklama
[15 Vdc] 15V 15 Volt
[24 Vdc] 24v 24 Volt

Kodlayici dénlstne goére darbe sayisi.

Parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

+ Kodlayici moduili VW3A3420 takildiysa ve [Enkoder Tipi] UECP 6gesi [AB]
AB olarak ayarlanirsa veya

+ Kodlayici modili VW3A3424 takiliysa ve [Enkoder Tipi] UECP 6desi [HTL]

HTL olarak ayarlanirsa.

Ayar

Aciklama

100...10.000

Fabrika ayar: 1024

[Enkoder kontrol] ENC

Enkoder kontrol.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Bitmedi] NO Kontrol gergeklestiriimedi
[Evet] YES Kodlayicinin izlenmesini aktiflestirir.
[Yapildi] DONE Kontrol bagariyla gergeklestirildi.

Kontrol prosediri sunlari kontrol eder:
+ Kodlayicinin/motorun dénis yoni
« Sinyallerin varligi (kablo surekliligi)

+ Darbe sayisi/donis. Bir hata algilanirsa surtci bir
[Enkoder] ENF tetikler.

[Enkoder kullanimi] ENU

Enkoder kullanimi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Fonksiyon devre disi
[Hiz izleme] SEC Kodlayici yalnizca izleme igin hiz geri beslemesi saglar.
[Hiz REG Kodlayici diizenleme ve izleme icin hiz geri beslemesi saglar.

Regiilasyonu]

Sdrici kapal gevrim islemi igin konfiglire edildiyse bu
konfiglirasyon otomatiktir; [Motor kontrol tipi] CTT = [FVC]
FVC veya [Senk.mt.KC] Fsv. [Motor kontrol tipi] cTT = [SVC
Gerilim] Vv ise kodlayici hiz geri besleme modunda calisir ve
gercgeklestirilecek hizin statik diizeltmesini etkinlestirir. Diger
[Motor kontrol tipi] CTT degerleri igin bu konfiglirasyona
erisilemez.

NOT: Bir HTL kodlayici modali durumunda, [AB tipi
Enkoder] ENS 6gesi [A] 2 dederine ayarlanirsa bu
parametre [Hiz Regiilasyonu] REG dederine
ayarlanamaz.

[Hiz referansi]

PGR

Kodlayici bir hiz referansi saglar. Yalnizca bir artigli kodlayici
modiili ile segilebilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Enkod.Donlisyon Ters] ENRI

Enkoder déniig yénii tersine gevirme.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Devre disi kodlayiciy tersine ¢evirme
Fabrika ayari

[Evet] YES Aktif kodlayiciyi tersine gevirme

[Resolver Exct. Freq.] REFQ %

Bu parametreye [Enkoder Tipi] UECP ddesi [Cbziicu] RES olarak ayarlanirsa

erigilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[3 kHz] 3K 3 kHz

[4 kHZz] 4K 4 kHz

[5 kHz] 5K 5 kHz

[6 kHZz] 6K 6 kHz

[7 kHz] 7K 7 kHz

[8 kHz] 8K 8 kHz

Fabrika ayari

[9 kHz] 9K 9 kHz

[10 kHz] 10K 10 kHz
[11 kHz] 11K 11 kHz
[12 kHz] 12K 12 kHz

[Donusum orani] TRES %

Bu parametreye [Enkoder Tipi] UECP 0desi [Goziicu] RES olarak ayarlanirsa

erigilebilir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[0,3] 03 0.3
[0,5] 05 0.5
Fabrika ayari
[0,8] 08 0.8
[1,0] 10 1.0

[Resolver kutup say.] RPPN %

Bu parametreye [Enkoder Tipi] UECP 6desi [Cbziicu] RES olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[2 kutup] 2P 2 kutup
Fabrika ayari
[4 kutup] 4ap 4 kutup
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[6 kutup] 6P 6 kutup
[8 kutup] 8p 8 kutup

[SinCos hat sayisi] UELC %

Bu parametreye [Enkoder Tipi] UECP 6desi [SinCos] SC olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Tanimli degil] | UND Tanimsiz
Fabrika ayan
[1...10000] Ayar arahgi

[SSI parite] SSCP x

Bu parametreye [Enkoder Tipi] UECP 6gesi [SSI] sST olarak ayarlanirsa

erisilebilir
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Tanimli degil] | UND Tanimsiz
Fabrika ayan
[Paritesiz] NO Parite yok
[Cift parite] EVEN Cift parite

[SSI bit sayisi] SSFS %

Parametreye [Enkoder Tipi] UECP [SSI] sST olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

[Otomatik] ~UTO...31

Ayar araligi

Fabrika ayan: [Otomatik] AUTO

[devir say.] ENMR %

[Tiim ayarlar] csT—

Doénus sayisi bigimi (bit sayisi olarak).

Parametreye [Enkoder Tipi] UECP [SSI] SST olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

[Tanimli degil] UND...25 Ayar araligi

Fabrika ayari: [Tanimh degil] unD

[Cev bit cozunurlugu] ENTR *

Cozunirlik/Donis (bit sayisi olarak).

Parametreye [Enkoder Tipi] UECP [SSI] sST olarak ayarlanirsa erisilebilir
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Ayar Aciklama

[Tanimli degil] UND...25 Ayar aralgi

Fabrika ayari: [Tanimli degil] unD

[SSI kod tipi] SSCD *

Parametreye [Enkoder Tipi] UECP [SSI] SST olarak ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Tanimli degil] | UND Tanimsiz
Fabrika ayari
[Binary kod] BIN ikili kod
[Gray kod] GRAY Gray kodu

[Saat frekansi] ENSP %

Parametreye [Enkoder Tipi] UECP [SSI] SST olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[200 kHz] 200k 200 kHz

Fabrika ayari
[1 MHz] 1M 1 MHz

[AB Encoder Max Freq] ABMF %

Parametreye [Enkoder Tipi] UECP 6gesi [AB] 2B veya [HTL] HTL ve [Erigim
Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa erigilebilir.

Bu parametre kodlayicinin filtresini ayarlamak i¢cin EMC karismalarinda

kullanilabilir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[150 kHz] 150K 150 kHz
[300 kHz] 300K 300 kHz
Fabrika ayari
[500 kHz] 500K 500 kHz
[1000 kHz] 1M 1000 kHz

[Enkod.fltre aktfls.] FFA %

Bu parametreye su sekilde erigilebilir: [Erigsim Seviyesi] L.AC 6gesi [Uzman] EPR
olarak ayarlanirsa ve:

* [Enkoder kullanimi] ENU 6gesi [Hayir] NO olarak ayarli degdilse veya
+ [Dahili Enk.Kullanimi] EENU 6gesi [Hayir] NO olarak ayarl degilse.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Filtre devre digi birakildi
Fabrika ayari

[Evet] YES Filtre etkinlestirildi
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[Enkod.fltre degeri] FFR %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Erisim Seviyesi] L.2C, [Uzman] EPR olarak ayarlanmigsa ve
* [Enkod.fltre aktfls.] FF2 olarak ayarliysa [Evet] YES.

Ayar Aciklama

0,0...40,0 ms Ayar araligi

Fabrika ayar: kodlayici anma degerlerine gore

[Z algilamali durus] TOST *

Bu parametre hedef arama icin kullanilabilir. Yaklagim hizi yliksege ayarlanirsa bir
[DC Bara Asr.VIitj.] OBF hatasi tetiklenir.

Bazi kodlayicilar bir tst Z sinyali saglar. Bu parametreye bagl fonksiyon ile bu
sinyalin algilanmasi Uzerine motoru durdurmak mimkuinddr.

» Atanan giris veya bit 1'de (ylksek seviye) ise, fonksiyon etkindir: strlc, bir
sonraki Ust Z sinyalinin algilanmasinda hizl bir durdurma ile motoru durdurur.

* [2/3- Tel Kumanda] TCC 6gesi [2 Kablolu Kontrol] 2C olarak ve [2 kablolu
tar] TcT 6gesi [Seviye] LEL veya [lleri dncelik Sviye] PFO olarak
ayarlanirsa, bir calistirma komutu hala etkinken atanan giris veya bit 0 (disuk
seviye) olarak degistirildiinde motor yeniden baslatilir. Durum bdyle degilse,
yeni bir galistirma komutu génderilmelidir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:

+ Bir VW3A3420 Dijital kodlayici modulu takilirsa ve [Enkoder Tipi] UECP
Ogdesi [AB] 2B olarak ayarlanirsa.

+ Katistirlmis bir kodlayici mevcutsa ve [Dahili Enkoder Tipi] EECP 6gesi
[AB] 2B olarak ayarlanmisgsa.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Atanmamisg] NO Atanmamis
Fabrika ayari

[DI1]...[DI8] LI1...LI8 Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan buyuk guicli olan suruculerde

erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI111..1116 VW3A3203 G/C uzatma modill takilmigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] T0 konfiglrasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIG profili] 10 konfigirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...C210 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211..C215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiild ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] 10 konfigirasyonundaki bir fieldbus modiilii olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...c315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddilii olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340-+sN4E sirlicilerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bdlime ATV340+-sN4E siirliculerde erisilebilir.

[Reset Pozisyn Atama] RPOS

Bu parametre [Encoder Pulse Count] pPUC ve [Enc Pulse Count 32b] puCD
parametrelerinin degerini sifirlar.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] 1.AC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erigilebilir

[Z algilamali durus] TOST ile ayni.

NVE61643TR.08 465



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Dahili Enkoder]

[Tiim ayarlar] csT—

[Dahili Enkoder] IEE— Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Dahili Enkoder]

Bu Menu Hakkinda

Bu menlye 22 kW'ye kadar glicl olan siriculerden ve hi¢ kodlayici modilu
(VW3A3420, VW3A3422, VW3A3423 veya VW3A3424) takilmadiysa erigilebilir.

[Dahili Enkoder Tipi] EECP

Dahili Enkoder Tipi.
Secim listesi takili kodlayici moduliine baghdir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hicbiri] NONE Bagli kodlayici yok
Fabrika ayari
[AB] AB AB kodlayici
[SinCos] sC SinCos kodlayici

[Dahili Enkodr Gerilimi] EECV %

Dahili Enkoder Gerilim Segimi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[5 Vdc] 5V 5 Volt

[12 Vdc] 12v 12 Volt
Fabrika ayan

[24 Vdc] 24v 24 Volt

[Dh.Enk.AB darbe sayi] EPGI %

Kodlayici dénisiine gore darbe sayisi.

Parametreye [Dahili Enkoder Tipi] EECP [AB] 2B olarak ayarlanirsa erisilebilir

Ayar

Aciklama

100...10.000

Fabrika ayarn: 1024

[Enkoder kontrol] ENC

Enkoder kontrol.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Bitmedi] NO Kontrol gergeklestiriimedi

[Evet] YES Kodlayicinin izlenmesini aktiflestirir.
[Yapildi] DONE Kontrol basariyla gergeklestirildi.

Kontrol prosediri sunlari kontrol eder:
« Kodlayicinin/motorun dénus yonu
«  Sinyallerin varligi (kablo surekliligi)

» Darbe sayisi/donis. Bir hata algilanirsa strici bir
[Enkoder] ENF tetikler.

[Dahili Enk.Kullanimi] EENU

Dahili Enkoder Kullanimi

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Hiz izleme] SEC Kodlayici yalnizca izleme igin hiz geri beslemesi saglar.

[Hiz REG Kodlayici diizenleme ve izleme igin hiz geri beslemesi saglar.

Regiilasyonu] Sdrict kapali gevrim iglemi igin konfigiire edildiyse bu
konfiglirasyon otomatiktir ([Motor kontrol tipi] cTT = [FVC]
FVC veya [Senk.mt.KC] Fsy. [Motor kontrol tipi] CTT = [SVC
Gerilim] vvC ise kodlayici hiz geri besleme modunda calisir ve
gerceklestirilecek hizin statik diizeltmesini etkinlestirir. Diger
[Motor kontrol tipi] cTT degerleri igin bu konfiglirasyona
erisilemez.

[Hiz referansi] | PGR Kodlayici bir hiz referansi saglar. Yalnizca bir artigh kodlayici

moduili ile segilebilir.

[Dah.Enk.Dong Evirim] EERI

Dahili Enkoder déniig y6nii evirimi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Devre disi kodlayiciy tersine gevirme
Fabrika ayari

[Evet] YES Aktif kodlayiciyi tersine gevirme

[Dahili Enkd.SinCos] EELC %

Bu parametreye [Dahili Enkoder Tipi] EECP 6gesi [SinCos] sSC olarak
ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Tanimli degil] | UND Tanimsiz
Fabrika ayari

[1...10000] Ayar araligi

[Enkod.fltre aktfls.] FFA %

[Enkoder kullanimi] ENU 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erigilebilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Enkoder kullanimi] ENU 6gesi [Hayir] NO olarak ayarli degilse veya
» [Dahili Enk.Kullanimi] EENU 8gesi [Hayir] NO olarak ayarli degilse.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Filtre devre digi birakildi
Fabrika ayan

[Evet] YES Filtre etkinlestirildi

[Enkod.fltre degeri] FFR %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erigilebilir:
* [Erisim Seviyesi] 1.AC, [Uzman] EPR olarak ayarlanmissa ve
* [Enkod.fltre aktfls.] FF2 olarak ayarliysa [Evet] YES.

Ayar Aciklama

0,0...40,0 ms Ayar araligi

Fabrika ayari: kodlayici anma degerlerine gore

[Z algilamali durus] TOST *

Bu parametre hedef arama icin kullanilabilir. Yaklasim hizi yiiksege ayarlanirsa bir
[DC Bara Asr.Vitj.] OBF hatasi tetiklenir.

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:
» [Dahili Enkoder Tipi] EECP olarak ayarliysa [AB] AB.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamisg
Fabrika ayan

[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan buyuk guicli olan suruculerde

erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | L111..1116 VW3A3203 G/C uzatma moddli takilmigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111...C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...C210 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211...C215 Konfiglrasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiild ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIG profili] 10 konfiguirasyonundaki bir fieldbus modiilii olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girigi
[C311]... C311...c315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340-+sN4E sirlicilerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu bdlime ATV340+-sN4E siirliculerde erisilebilir.

[Reset Pozisyn Atama] RPOS

Bu parametre [Encoder Pulse Count] pPUC ve [Enc Pulse Count 32b] puCD
parametrelerinin degerini sifirlar.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] 1.AC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erigilebilir

[Z algilamali durus] TOST ile ayni.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Hata/Uyar idaresi]

[Oto Hata Sifirlama] ATR— Menlisu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =% [Oto Hata Sifirlama]

[Oto Hata Sifirlama] ATR Z

Bu islev tek tek ya da ¢oklu Ariza Sifirlamalarini otomatik gerceklestirmek igin
kullanilabilir. Bu iglev etkin oldugunda ¢alisma durumu Arizasina gegisi tetikleyen
hatanin sebebi kaybolursa surtici normal galismasina devam eder. Ariza
Sifirlamasi girisimleri otomatik yaritilirken “Calisma durumu Arizasi” ¢ikis sinyali
kullanilamaz. Ariza Sifirlamasi gergeklestirme girisimleri basarisiz olursa suricl
¢alisma durumu Arizasinda kalir ve Calisma durumu Arizasi ¢ikis sinyali aktif hale
gelir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

* Buislevin etkinlestirilmesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini
dogrulayin.

+ Buiglev etkinken “Calisma durumu Arizas!” ¢ikis sinyalinin kullanilabilir
oldugu gerceginin emniyetsiz bir durum dogurmadidini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bu fonksiyon aktifse siriici hata rolesi aktif kalir. Hiz referansi ve ¢alisma yoni
korunmalidir.

2 telli kontrollin kullaniimasi énerilir ([2/3- Tel Kumanda] Tcc 6desi [2 Kablolu
Kontrol] 2C ve [2 kablolu tiir] TCT 6gesi [Seviye] LEL olarak ayarli, bkz. [2/3-
Tel Kumanda] Tcc.

[Ariza Sfrima Siiresi] TAR konfigure edilebilir stresi gegtikten sonra yeniden
yolverme gerceklesmemigse prosedur iptal edilir ve kapatilip yeniden agilana
kadar harici hataya Surtci yaniti kilitli kalir.

Bu fonksiyona izin veren algilanan hata kodlari, kilavuzun Diagnostik béliminde

listelenmisgtir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Fonksiyon devre disi
Fabrika ayan
[Evet] YES Algilanan hata ortadan kalkmissa ve diger calisma kosullari

yeniden baglatmaya izin veriyorsa bir hata durumuna
kilittenmenin ardindan otomatik olarak yeniden baglatma.
Yeniden baglatma, giderek artan bekleme sureleriyle
birbirinden ayrilan bir dizi otomatik girisim ile gergeklestirilir: 1 s,
5s, 10 s ve ardindan asagidaki girisimler igin 1 dakika.

[Ariza SfrIma Suresi] TAR %

Otomatik yeniden baslama fonksiyonu igin maksimum siire.

Bu parametre yalnizca [Oto Hata Sifirlama] ATR 6gesi [Evet] YES olarak
ayarlanirsa goruntulenir. Tekrarlanan bir algilanan hatada art arda yeniden
yolvermelerin sayisini sinirlandirmak igin kullanilabilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama
[5 dakika] 5 5 dakika
Fabrika ayari

[10 dakika] 10 10 dakika
[30 dakika] 30 30 dakika

[1 saat] 1H 1 saat

[2 saat] 2H 2 saat

[3 saat] 3H 3 saat
[Sinirsiz] CT Sdurekli
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Ariza sifirlama] RST— Menusu
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =% [Ariza sifirlama]

[Ariza Sifir. Atmsi] RSF

Hata nedeni, atanmis giris veya bit 1'e gectiginde ortadan kalktiysa algilanan
hatalar manuel olarak silinebilir.

Tam hatalar, Hata Sifirlama yoluyla temizlenemez. Tam listeye sahip olmak i¢in
Diagnostik ve Sorun Giderme bolimundeki tabloya bakin , sayfa 548.

Ekran Terminali Gzerindeki STOP/RESET tusu ayni islevi yerine getirir.

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] NO Atanmamig

[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Yiksek seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8

Fabrika ayari: [DI4] 114
NOT:

+ 22 kW'a esit veya daha disiik glice sahip suriiculerde,
DI6 ve DI7 Dijital Girig olarak sirasiyla DQ1 ve DQ2
olarak kullanilir.

+ DI8 segimine, yalnizca 22kW'tan blyuk giicu olan
surtcdilerde erigilebilir.

[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 uzatiimig G/C modiili takilimissa dijital giris DI11...

DI16.
[CDO00]... CD00...CD15 [GIG profili] 10 konfigirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD15] CMD.10.
[C101]... C101...C115 [GIG profili] 10 konfigurasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.15.
[C201]... C201...c215 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C215] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi.
[C301]... C301...c315 [GIC profili] 10 konfiglrasyonundaki bir fieldbus moddild olan
[C315] CMD3.01...CMD3.15 sanal dijital girisi.
[C501]... C501...C515 [GIC profili] T0 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.01...CMD5.150 sanal dijital girisi.

[Oriin Yen.Baslatma] RP %

Yeniden Basglat islevi, bir Ariza Sifirlamasi gerceklestirir ve ardindan surtctyd
yeniden baslatir. Bu Yeniden Baglatma proseduri sirasinda suricl kapatilip
ardindan yeniden acilmig gibi ayni adimlari izler. Strticiintin kablo tesisatina ve
yaplilandirmasina bagli olarak bu durum aninda ve beklenmeyen ¢alismaya yol
acabilir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Yeniden Baglat islevi, bir Ariza Sifirlamasi gergeklestirir ve striiclyl yeniden
baslatir.

+ Buiglevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir duruma yol agmadigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Uriin yeniden baglatma.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] 1.2AC [Uzman] EPR moduna ayarlanirsa
erisilebilir.

Bu parametre, surlctnin baglantisini gi¢ kaynagindan kesmek zorunda
kalmadan algilanan bitln hatalarin sifirlanmasinda kullanilabilir.

Deger Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Fonksiyon devre disi

Fabrika ayari

[Evet] YES Yeniden basglatma. OK tuguna 3 saniye veya daha uzun stre
basili tutun. Islem tamamlanir tamamlanmaz parametre
otomatik olarak [Hayir] NO degerine doner. Surlcu sadece

kilitiyken yeniden baglatilabilir.

[Uriin YenBaslatAtama] RPA %

Yeniden Baglat islevi, bir Ariza Sifilamasi gergeklestirir ve ardindan sartcuyu
yeniden baglatir. Bu Yeniden Baglatma proseduri sirasinda surticu kapatilip
ardindan yeniden agilmis gibi ayni adimlari izler. Strtictiniin kablo tesisatina ve
yapilandirmasina bagli olarak bu durum aninda ve beklenmeyen ¢alismaya yol
agabilir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

Yeniden Baslat islevi, bir Ariza Sifirlamasi gergeklestirir ve sirticlyl yeniden
baglatir.

» Buiglevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir duruma yol agmadigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] LAC [Uzman] EPR moduna ayarlanirsa

erigilebilir.
Deger araligi Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Yuksek seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8

NOT:

* 22 kW'a esit veya daha dusuk glice sahip sirlculerde,
DI6 ve DI7 Dijital Giris olarak sirasiyla DQ1 ve DQ2
olarak kullanilr.

» DI8 segimine, yalnizca 22kW'tan buylk guci olan
sirlculerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 uzatiimis G/C modulu takilmigsa dijital giris DI11...

DlI16.

[Genisletilmis Hata Sifirlamasi] HRFC %

HREC 0gesi YES olarak ayarlandiginda, donanim tir hatasini Hata Sifirlama
fonksiyonu ile sifirlayabilmenizi saglar (yukaridaki [Arniza Sifir. Atmsi] RSF
Ogdesine bakin).

TUm donanim tarG hatalari bu 6zellik ile temizlenemez. Tam listeye sahip olmak
icin Diagnostik ve Sorun Giderme bélimundeki tabloya bakin , sayfa 548.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Bu 6zellik, strtcinin badlantisini gl¢ kaynagindan kesmeden bu donanim tiru
hatalarinin temizlenmesini saglar.

DUYURU

GALISMAYAN SURUCU
+ Bu parametrenin etkinlestiriimesinin ekipman hasarina yol agmadigini
dogrulayin.

» Algilanan hatayi sifiramadan dnce, hatanin nedenini belirleyin ve dizeltin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] .AC [Uzman] EPR moduna ayarlanirsa

erisilebilir.
Deger Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Etkin degil
Fabrika ayari
[Evet] YES Etkinlestirildiginde, bazi donanim tiri hatalari Ariza Sifirlama
islevi aracihigiyla sifirlanabilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Donerken yakalama] FLR— Mentlisu
Erisim

[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Donerken yakalamal]

[Donerken Yakalama] FLR

Calistirma komutunun asagidaki durumlar sonrasinda korunmasi durumunda
yumusak yolverme saglamak icin kullanilhir:

* Hat beslemesi kaybi veya baglanti kesilmesi.

+ Temizle Mevcut algilanan hatanin temizlenmesi veya otomatik tekrar
yolverme.

» Serbest durus.

Sdiricu tarafindan saglanan hiz, yeniden yolverme aninda motorun tahmini veya
Olgulen hizindan itibaren devam eder ve ardindan referans hiza kadar rampayi
izler.

Bu fonksiyon 2 telli seviye kontrolii gerektirir.

Fonksiyon kullanilir durumdayken, her ¢alistirma komutunda aktif hale gelerek
akimda kuguk bir gecikmeye neden olur (maks. 0,5 saniye).

Asagidaki durumlarda, [Dénerken Yakalama] F1.r 6Jesi [Konfigure edilmemis]
NO degerine zorlanir

* [Motor kontrol tipi] cTT 6desi [FVC] rvC, veya [Senk.mt.KC] FsY olarak
ayarlandiysa veya

+ [Oto DC Enjeksiyonu] 2DC olarak ayarliysa [Surekli] CT veya
* [Fren atamasi] B1.C 6gesi [Hayir] NO olarak ayarl degilse veya
* [BL Mode] BoM 6desi [Ayarlanmadi] NO olarak ayarli degilse.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Konfigure NO Fonksiyon devre disi.
edilmemis]
Fabrika ayari
[Freewheel YES Fonksiyon, yalnizca serbest durmadan sonra aktiftir.
var]
[Her zaman] ALL Fonksiyon, tim durma tlrlerinden sonra aktiftir

NOT: Senkronize reliiktans motor igin, [A¢1 ayar tipi] AST 6desinin [Donel
Akim Enj.] RCT olarak ayarlanmasi dnerilir.

[DonerknYakalaHassas] VCB %

Bu parametreye yalnizca [Erigim Seviyesi] 1.2C, [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[DonerknYakalaHassas] VCB parametresinin dederi varsayilan dederin altina
disurilirse, motor hizinin yanlhs hesaplanmasina neden olabilir.

AUYARI

KONTROL KAYBI

+ [DénerknYakalaHassas] vCB parametresinin degerini yalnizca yyyyy
artiglar halinde azaltin.

+ [DoénerknYakalaHassas] VCE parametresinin degerinin her azaltiimasindan
sonra, motor hizinin dogru oldugunu dogrulamak i¢in kapsamli bir devreye
alma testi gergeklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Ayar

Aciklama

0,10...100,00 V

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,20 V

[Catch On Fly Modu] COFM

Doénerken Yakalama fonksiyonu i¢in hiz algilama yontemi.

Senkronize motorlar igin [Catch On Fly Modu] corM égesi [Olgiildii] HWCOF igin

zorlanir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Olgiildii] HWCOF Donanim dénerken yakalama
Hizin tahmin edilebilmesi igin motor gerilim sinyali
[DonerknYakalaHassas] vCB degerinden biyik olmalidir.
Fabrika ayari
[Hesaplandi] SWCOF Yazilim dénerken yakalama

Rotorun hizinin ve konumunun tahmini igin bir sinyal verilir.
[Hesaplandi] swcoFr Yéntem -HSP veya +HSP'yi asan bir
motor hiz araligi igin etkin degildir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Hata algil. dvrdigi] INH Menusu
Erisim

[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Hata algil. dvrdisi]

[HataAlgima DvreDigi] INH %

Nadir durumlarda, uygulama amacini engellediklerinden dolayi cihazin izleme
islevleri istenmiyor olabilir. Bunun klasik bir 6rnegi, bir yangin koruma sisteminin
pargasi olarak ¢alisan duman tahliye fanidir. Bir yangin ortaya ¢ikarsa duman
tahliye fani, 6rnegin cihazin izin verilir ortam sicakligi asilsa bile mimkun
oldugunca uzun sure ¢alismalidir. Bu gibi uygulamalarda 6rnegin tehlike
potansiyelinin daha ciddi oldugu dusundlen diger hasarlarin meydana gelmesini
Onlemek amaciyla cihazin hasari veya imhasi ikincil hasar olarak kabul edilebilir.

Cihazin otomatik hata tespiti ve otomatik hata yanitlarinin artik etkin olmamasi
icin, bu gibi uygulamalarda belli izleme iglevlerini devre digi birakmak icin bir
parametre temin edilir. Operatérlerin ve/veya master kontrol sistemlerinin tespit
edilen hatalara kargilik gelen kosullari uygun sekilde yanitlamasina izin veren,
devre digi kalmis izleme iglevlerine yonelik alternatif izleme iglevleri
uygulamalisiniz. Ornegin, cihazin asiri sicaklik izlemesi devre disiysa hatalarin
tespit edilmemesi durumunda duman tahliye faninin cihazinin kendisi yangina
sebep olabilir. Bir asiri sicaklik durumu érnegin cihazin dahili izleme iglevleri
tarafindan aninda ve otomatik olarak durdurulmadigi bir kontrol odasinda
sinyallenebilir.

ATEHLIKE

HATA TESPITi iISLEVLERI DEVRE DISI, HATA TESPITi YOK

* Bu parametreyi yalnizca cihaz ve uygulama igin gecerli tim yonetmelik ve
standartlara uygun kapsamli bir risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

» Cihazin otomatik hata yanitlarini tetiklemeyen, ancak gegerli tim yénetmelik
ve standartlar ile risk degerlendirmesine uygun diger yontemlerle yeterli, es
deder yanitlara izin veren devre digi izleme islevlerine yonelik alternatif
izleme iglevlerini uygulayin.

« Sistemi, izleme iglevleri etkin sekilde devreye alin ve test edin.

» Devreye alma sirasinda cihazin ve sistemin kontrolli kosullar altinda
kontrollU bir ortamda testler ve simUlasyonlar gerceklestirerek amaclandigi
sekilde dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] LAC 6gesi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

Atanan giris ya da bit durumu kosullari:
* 0: hata algilama etkinlestirilir.
* 1: hata algilama devre disi birakilir.

Mevcut hatalar, atanan giris ya da bitin O ila 1 degerinde artan kenar tzerinde
temizlenir.

Detection of following errors can be disabled: ANF, BOF, BSQF, CNF, COF,
DLF, ENF, EPF1l, EPF2, ETHF, FCF1, FCF2, FDR1, FDR2, FWER, IFA,
IFB, IFC, IFD, IHF, INFB, INFV, LFF1l, LFF3, LFF4, LFF5, LKON,
MDLF, MSDF, OBF, OHF, OLC, OLF, OPF1, OPF2, OSF, PGLF, PHF, SLF1,
SLF2, SLF3, SOF, SPF, SRF, SSF, STF, T1CF, T3CF, T4CF, T5CF, TECF,
TH1F, TH3F, TH4F, TH5F, THEF, TJF, TLOF, TNF, ULF, USF..
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Deger araligi Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] NO Atanmamig
Fabrika ayan
[DI1]...[DI8] LI1...LI8 Dijital girig DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biyuk giicl olan siriicilerde
erigilebilir.

[DI11]...[DI16] | LI11..L.I16 VW3A3203 G/C uzatma moddlu takilmigsa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki sanal dijital giris CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11...CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...C110 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... C111..C115 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [GIG profili] 10 konfiglirasyonundaki CANopen® fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]... €211...c215 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...C310 [GIC profili] T0 konfiglirasyonundaki bir fieldbus moddli olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...C315 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu bolime ATV340++*N4E suricllerde erigilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girigi

NOT: Bu bolime ATV340++*N4E sur(cllerde erigilebilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Harici hata] ETF Menusui
Erisim

[Tam ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Harici hata]

[Harici Hata atamasi] ETF

Atanan bit durumu:
+ 0: harici hata yoktur.
* 1: harici hata vardir

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamig] NO Atanmamis
Fabrika ayari

[DI1]...[DI8] LI1..LI8 Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 segimi, 22kW'tan buiylk guicl olan suriiciilerde

erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LI11..LI16 VW3A3203 G/C uzatma modiill takiimissa dijital giris DI11...

DI16

[CDO00]... CD00...CD10 [GIC profili] 10 konfiglirasyonundaki sanal dijital girigs CMD.O0...
[CD10] CMD.10
[CD11]... CD11..CD15 Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital girig CMD.11...
[CD15] CMD.15
[C101]... C101...c110 [G/C profili] 10 konfigirasyonundaki entegre Modbus Seri ile
[C110] sanal dijital giris CMD1.01...CMD1.10
[C111]... Cl11..C115 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile
[C115] sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15
[C201]... C201...c210 [GIC profili] 0 konfiglirasyonundaki CANopen®@ fieldbus
[C210] modiili olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girigi
[C211]... C211..Cc215 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme
[C215] modiili ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
[C301]... C301...c310 [G/C profili] 10 konfigiirasyonundaki bir fieldbus moduli olan
[C310] CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]... C311...C315 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddill olan
[C315] CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girigi
[C501]... C501...C510 [GIC profili] 10 konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
[C510] CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girigi

NOT: Bu bdlime ATV340+-sN4E siirliculerde erisilebilir.
[C511]... C511...C515 Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
[C515] CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girigi

NOT: Bu béliime ATV340++*N4E sirtculerde erigilebilir.

[Harici Hata Yaniti] EPL

Harici hataya tahrik tepkisi.

Harici algilanan hata durumunda durus tipi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] NO Harici algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest YES Serbest durus
Durus]
Fabrika ayari
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Hata Hizi] LFF %

enjeksiyonu]

Ayar Kod / Deger Aciklama

[STT'ye gore] | STT Agma yapmadan [Durus tipi] STT , sayfa
287konfiglurasyonuna gore durdurma. Bu durumda, algilanan
hata rélesi agilmaz ve tahrik, aktif komut kanalinin yeniden
yolverme kosullarina gére (6rnegin; kontrol, terminaller
Uzerinden gergeklestiriliyorsa [2/3- Tel Kumanda] Tcc ve [2
kablolu tur] TCT , sayfa 199) algilanan hata kaldirihr
kaldinimaz yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin
nedenini belirlemek igin bu algilanan hata igin bir uyarinin
konfiglre edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir dijital gikisa
atanmis).

[Geri Cekilme | LFF Geri ¢gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve

Hizi] calistirma komutu kaldiriimadigi stirece korunur(1)

[Hiz RLS Tahrik, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan

korunuyor] hata aktif oldugu ve galigtirma komutu kaldiriimadigdi siirece
korur(")

[Rampa RMP Rampada durma

durusu]

[Hizli durus] FST Hizli durus

[DC DCI DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiirti diger bazi

fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

(1) Gunkd bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge igin bir réle veya
dijital cikis atanmasi tavsiye edilir.

Bu parametreye hata yaniti parametresi [Hata Hizi] L.7F olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
Ayar Aciklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,0 Hz
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Harici hata] [Goruntlileme devre A] CMCA - [Goruntuleme devre D]

CMCD Mentileri

Erisim

[Tum ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Harici hata] =» [Goriintiileme devre
A] ila [Goriintiileme devre D]

Bu Menitler Hakkinda

Bu mendiler bir hata veya uyarly! tetiklemek igin siiriicli girislerine harici "izleme
Devreleri" olaylarini atamak icin kullanilir.

Bu atanan girislere kabloyla baglanan izleme Devreleri ([GérntiiDevre x Atama]
IFAx kullanilarak),[GrntiiDvrexA HataTpki] TFrx konfigirasyonuna gore 2
izleme seviyesini ydnetme olanagini sunar:

» Uyari Seviyesi: surlcl, uygulamayi durdurmadan bir [GorntiiDevre x Uyari]
Iwx olayini tetikler. Bu durumda, algilanan hata bir durdurma
tetiklemediginden, bu gosterge igin bir réle veya mantik ¢ikis atanmasi
tavsiye edilir.

» Hata seviyesi: sirlicl, bir [GorntiiDevre x Hata] T 7x hatasini tetikler ve
uygulamay!i durdurur.

Ayrica sunlari tanimlamak mimkUinddr:

+ [GorntiiDevre x izle] 1F1x: Izlemenin etkin olmasi icin gereken siiriicii
durumu kosullari.

+ [GorntuDevre x Gecik] IrDx: Hata veya uyari tetiklenmeden dnceki

gecikme.

[GorntuDevre x Atama)] IFAx

[GorntiiDevre A Atama] 1rF2AR, [GorntiiDevre B Atama] 1FAB, [GorntiiDevre C
Atama] 1FAC, [GorntiiDevre D Atama] TFAD

izleme devresi X atamasi (X = A, B, C veya D ile)

Bu parametre izleme Devresi X'e bir dijital giris veya bir bit atamak icin kullanilr.

Atanan dijital giris (ylksek seviye) veya bit 1'e gegtiginde izleme olay! etkin.
Dusuk seviyede, bu dijital girisin 0'a gectigi zamandr.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] NO Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI18] LI1...LI8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan blylk gticl olan siriicilerde
erisilebilir.
[DI11]...[DI16] | LT11..LT16 VW3A3203 Uzatilmis G/C modulu takilmigsa dijital giris DI11...
DI16
[DI1 (Diigiik L1L...L8L Duslk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8
seviye)]...[DI8 X o . PP P
M NOT: DI8 secimi, 22kW'tan buiylk guicii olan suruculerde
(Dustik erisilebili
k silebilir.
seviye)]
[DI11 (Diisiik L11L..L16L VW3A3203 Uzatilmis G/C genisletme moduli takilmigsa diistk
seviye)]... seviyede kullanilan dijital giris DI111...DI16
[DI16 (Diisiik
seviye)]
[CDO00]... CD00...CD15 Bit x dijital giris ctrl word'ui (6r. sanal dijital giris CMD.00...
[CD15] CMD.15).
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Ayar Kod / Deger Aciklama

NOT: CDO00...CD10'a yalnizca su sekilde erisilebilir:
[Kontrol Modu] cHCF 6gesi [G/C profili] 10 olarak
ayarlandiysa.

[C101]... C101...C115 Bit x Modbus ctrl word'l (6r. entegre Modbus Seri ile sanal dijital
[C115] giris CMD1.01...CMD1.15)

NOT: C101...C110'a yalnizca su sekilde erisilebilir:
[Kontrol Modu] cHCFE 8gesi [G/G profili] 10 olarak
ayarlandiysa.

[C201]... €201...C215 Bit x CANopen ctrl word'u (6r. entegre CANopen® haberlesme
[C215] modild ile sanal dijital giris CMD2.01...CMD2.15)

NOT: C201...C210'a yalnizca su sekilde erigilebilir:
[Kontrol Modu] cHCF 6gesi [G/G profili] 10 olarak
ayarlandiysa.

[C301]... C301...C315 Bit x Com modiili ctrl word'ti (6r. haberlesme modiili ile Sanal
[C315] dijital giris CMD3.01...CMD3.15)

NOT: C301...C310'a yalnizca su sekilde erigilebilir:
[Kontrol Modu] cHCF 6gesi [G/C profili] 10 olarak
ayarlandiysa.

[C501]... )1...C515 Bit x Ethernet ctrl word' (6r. dahili Ethernet ile sanal dijital giris
[C515] CMD3.01...CMD3.15)

NOT: Bu boliime ATV340++sN4E siirlicllerde erisilebilir.

NOT: C501...C510'a yalnizca su sekilde erigilebilir:
[Kontrol Modu] cHCF 6desi [G/G profili] 10 olarak
ayarlandiysa.

Q
ul
o
—

[GorntiiDevre x izle] IFMx *

[GorntiiDevre A izle] 1ry2, [GorntiiDevre B izle] 1r1&, [GorntiiDevre C izle]
IFMC, [GorntiiDevre D lIzle] TFMD

izleme devresi X hata izlemesi tiirii (X = A, B, C veya D ile)

Bu parametre "izleme devresi x" izlemesinin etkin olmasi igin gerekli strtici
durumu kosullarini tanimlar.

Bu parametreye izleme devresi X atanmigsa (6r. [GorntiiDevre x Atama] T F2x
6gesi [Hayir] NO disi bir degere ayarlandiginda) erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hep Aktif] ALL Hep aktif: izleme, siirlicti durumundan bagimsiz olarak aktiftir.
Fabrika ayari

[Hazir&Calis RRY Hazir ve Calis durumu: izleme yalnizca surtici RDY veya RUN

Durumu] durumundaysa etkindir.

[Calisma RUN Calisma durumu: izleme, yalnizca surtici RUN

Durumul] durumundayken aktiftir.

[GorntuDevre x Gecik] IFDx %

[GorntiiDevre A Gecik] TFD2, [GorntiiDevre B Gecik] 1FDB, [GorntiiDevre C
Gecik] 1FDC, [GorntiiDevre D Gecik] 1FDD

izleme devresi X gecikmesi (X = A, B, C veya D ile)

Bu parametre, hata veya uyarinin tetiklenmesi 6ncesinde bir gecikmeyi tanimlar.
Bu gecikme, siiriicii [GérntiiDevre x izle] 1 F1x tarafindan tanimlanan kosulu
karsiladiginda ve [GorntiiDevre x Atama] TF2x 6desine atanan giris dogru
durumda gegis yaptiginda baslar.

Bu parametreye izleme devresi X atanmigsa (6r. [GérntiiDevre x Atama] T F2x
6gesi [Hayir] N0 disi bir dedere ayarlandiginda) erisilebilir.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar

Aciklama

0...300 sn (adim: 1 sn)

Ayar aralgi

Fabrika ayari: 0 sn

[GrntliDvrexA HataTpki] IFRx %

[GrntiiDvreA HataTpki] 1FR2, [GrntiiDvreB HataTpki] IFRB, [GrntiiDvreC
HataTpki] 1FRC, [GrntiiDvreD HataTpki] IFRD

izleme devresi X hatasina yanit (X =A, B, C veya D ile)

Bu parametre, surlcunun gecikmenin sonunda olusan "izleme devresi X" ile ilgili
olaya surlcu tepkisini tanimlar [GérntiiDevre x Gecik] IFDx.

ilgili uyarilar: [GérntiiDevre x Uyari] Tiix

ilgili hatalar: [GérntiiDevre x Hata] Trx

Bu parametreye izleme devresi X atanmissa (or. [GérntiiDevre x Atama] T F2Ax
0gesi [Hayir] N0 disi bir degere ayarlandiginda) erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi: Bir uyari tetiklenir. ()
[Serbest YES Serbest durus: Surlcl, serbest durusta durur ve bir hata
Durus] tetiklenir.
Fabrika ayari
[STT'ye gore] | STT [Durus tipi] STT parametresine uygun ancak durugtan sonra
tetiklenen bir hatanin ya da uyarinin olmadigdi durus.
[Geri Cekilme | LFF Geri gekilme hizina ([Geri Gekilme Hizi] LEF ile tanimlanir)
Hiz1] gegis, algilanan olay devam ettikge ve galistirma komutu
kaldinimadigi siirece korunur("
[Hiz RLS Hiz, algilanan olay devam ettikge ve galistirma komutu
korunuyor] kaldiriimadigi stirece korunur ()
[Rampa RMP Rampada durma: siirlicii rampada durur ve bir hata tetiklenir.
durusu]
[Hizh durus] FST Hizli durus: Suricd, hizl durusta durur ve bir hata tetiklenir.
[DC DCI DC enjeksiyonu: suriici DC enjeksiyonunda durur ve bir hata

enjeksiyonu]

tetiklenir.

(1): Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge igin bir role veya

mantik ¢gikig atanmasi tavsiye edilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Cikis faz kaybi] OPL— Menusi

Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Cikis faz kaybi]

[CikFazKaybi Atamasi] oPL I

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Cikis fazi izlemesi devre disi ise faz kaybi ve ¢ikarim olarak kablolarin
baglantisinin yanlislikla kesilmesi tespit edilmez.

« Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

NOT: [Motor kontrol tipi] CTT 6desi [Senk.mt.AC] svYN, [Senk.mt.KC] rsv,
[SYN_U VC] sYNU veya [Rel. Mot.] srRvC olarak ayarlandiginda
[CikFazKaybi Atamasi] 0r1L ddesi [Fonksiyon Aktf Degl] NO olarak
ayarlanir. Ayrica [YiikFrek enj.aktfls.] HF T 6gesi [Hayir] NO olarak
ayarlanirsa, [CikFazKaybi1 Atamasi] 0P1 6gesi zorla [Fonksiyon Aktf Degl]
NO durumuna getirilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Fonksiyon NO Fonksiyon devre disi

Aktf Degl]

[OPFHatasi- YES Serbest durus ile [GikFazKaybi1 Atamasi] OP1. 6gesinde agma

Tetiklendi]
Fabrika ayan

[Tetiklenen OAC Algilanan hata tetiklenmez ancak motorla baglanti yeniden

Hata Yok] kuruldugunda ve doénerken yakalama gerceklestirildiginde (bu
fonksiyon konfigire edilmemis olsa dahi) asir akimi
engellemek igin ¢ikis gerilimi yonetimi. Suricu, [Gik.FazKaybi
Gecik.] 0DT siiresinden sonra [Cikis kesme] SOC degerine
degistirilir. Strict bekleme ¢ikis kesmesi [Cikis kesme] sOC
durumunda oldugunda, dénerken yakalama mimkuanddar.

[Cik.FazKaybi Gecik.] ODT

Cikis (motor) fazi kayip algilama zamani.

[CikFazKaybi Atamasi] OPL algilanan hatasinin dikkate alinmasi igin zaman

gecikmesi.
Ayaro Aciklama
0,5...10 sn Ayar araligi

Fabrika ayar: 0,5 s
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Giris faz kaybi] IPL Menusu
Erisim

[Tum ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Giris faz kaybi]

[GrsFazKaybi Atamasi] IPL %

Giris faz kaybi hata tepkisi.

Besleme sebeke fazlarindan biri eksikse ve bu durum, performansta disuse yol
aclyorsa bir [Girig faz kaybi] PHF hatasi tetiklenir.

2 veya 3 besleme sebeke fazi eksikse tahrik, [Beslm AnaSbk DskVIt] USF hatasi
tetiklenene kadar caligir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] NO Tahrik, tek fazli besleme araciligiyla ya da DC barasi tarafindan
beslendiginde giris faz kaybi izleme fonksiyonu devre disi kalir
[Serbest YES Besleme sebekesi faz kaybi algilandiginda tahrik, serbest
Durus] durma yapar
Fabrika ayari
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[4-20 mA kaybi] LFL— Menuisu

Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [4-20 mA kayb1]

[AI1 4-20mA kaybi] LFL1

Al1 4-20 olayinda siricu davranisi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi. [Al1 En Diisiik Deger] CRL.1,
3 mA'den daha buiylk degilse bu konfiglirasyon tek mimkiin
konfigtirasyondur
Fabrika ayan

[Serbest YES Serbest durma

Durus]

[STT'ye gbre] | STT

Agma yapmadan [Durus tipi] STT konfiglirasyonuna gore
durdurma. Bu durumda, hata rélesi agilmaz ve tahrik, aktif
komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (6rnegin;
kontrol, terminaller Gizerinden gergeklestiriliyorsa [2/3- Tel
Kumanda] TcC ve [2 kablolu tiir] TCT) algilanan hata ortadan
kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin
nedenini belirlemek igin bu algilanan hata igin bir uyarinin
konfigure edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir dijital ¢cikisa
atanmis)

[Geri Cekilme | LFF

Geri ¢gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve
calistirma komutu kaldiriimadigi siirece korunur (1)

Sdric, algilanan hata olugtugunda uygulanan hizi, algilanan
hata aktif oldugu ve galistirma komutu kaldiriimadig siirece
korur(). Hata hala etkinken galistirma komutu kaldirilir ve yeni
bir calistirma komutu verilirse; hiz ayar noktasi [hiz krm.
Dvrnsg.] RLS ile tanimlanir:

* [z krm. Dvrng.] RLS=0, bu durumda hiz ayar noktasi O
Hz'dir

* [hizkrm. Dvrns.] RLS=LSp, bu durumda ayar noktasi
[Diigiik Hiz] TSP parametresinin degeridir.

Hizi]

[Hiz RLS
korunuyor]

[Rampa RMP
durusu]

Rampada durma

[Hizh durus] FST

Hizl durus

[DC DCI
enjeksiyonu]

DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tirt diger bazi
fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz

(1) Gunkd bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge igin bir réle veya
dijital ¢ikis atanmasi tavsiye edilir.

[AI2 4-20mA kaybi] LFL2

Al2 4-20 olayinda sirucu davranisi.
[A1 4-20mA kaybi] L.F1L1 ile ayni

[AI3 4-20mA kaybi] LFL3

Al3 4-20 olayinda slrtcu davranisi.

[Al1 4-20mA kaybi] L.FL1 ile ayni
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Al4 4-20mA kaybi] LFL4 %

Al4 4-20 olayinda surlcu davranisi.
[Al1 4-20mA kaybi] LFL1 ile ayni
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma moduli takiimissa erisilebilir.

[AI5 4-20mA kaybi] LFL5 %

Al5 4-20 olayinda slrtci davranisl.
[AI1 4-20mA kaybi] LFL1 ile ayni
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modiili takiimissa erisilebilir.

[Hata Hizi] LFF %

Hata hizi.
Ayar Aciklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Al kayip eng.] INLF

Al 4-20 olayi engellemesinde suirlici davranisi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Sdricu Al 4-20 mA Kaybi segimine gore hareket eder
Fabrika ayari
[Evet] YES Kayip Al [Ref Frek 1 Konfig] rr1, [Ref. kanali 1B] FR1B veya

[Ref Frek 2 Konfig] Fr2 6gesine atandiginda, surtcd, [Hiz
korunuyor] RLS veya [Geri Gekilme Hizi] LFF olarak
ayarlandiginda 4-20 mA kayip olayina verilen yaniti yoksayar
ve [Ref Frek 1 Konfig] Fr1, [Ref. kanali 1B] FrR1E veya [Ref
Frek 2 Konfig] Fr2 veya [Zorla.Lokal Kan] F1.0C referans
kanallari araciligiyla verilen referans frekansi uygulayarak
kanal gegisine dncelik verir ([Frek Anaht. Atamasi] RrC, [Ref
1B anahtarlama] RCB ve [Zorla.Lokal Atama] F1.0O
parametrelerine gore).

Not: Kayip Al [Zorla.Lokal Kan] F1.0C 6gesine atandiginda,
referans kanali gegisi ancak [Zorla.Lokal Atama] 1.0 devre
disi birakildiktan sonra mimkundur.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Geri cekilme hizi]] LFF— Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =% [Geri ¢ekilme hizi]

[Hata Hizi] LFF

Hata hizi.
Ayar Aciklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,0 Hz
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[hiz krm. Dvrns.] RLS Menusi
Erisim

[Tum ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =% [Spd Bakim Davranisi]

[hi1z krm. Dvrns.] RLS

AUYARI

KONTROL KAYBI

* Bu parametreyi yalnizca, cihaz ve uygulama igin gecerli tim yénetmelik ve
standartlara uygun kapsamli bir risk degerlendirmesinden sonra degistirin.

» Bu parametreyi varsayilan degerden yalnizca, bunun glivenli olmayan bir
duruma neden olmayacagindan kesin olarak eminseniz degistirin.

* Algilanan hatanin nedenini mimkin olan en kisa surede belirleyip
temizleyerek bu kullanimin siresini her zaman sinirlamayi disindn

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Rampa ¢ikigi 0'da [Hiz korunuyor] RS davranigl.

Bu parametre, [4-20 mA kaybi] L1 olayina verilen yanit [Hiz korunuyor] R1.S
oldugunda hiz ayar noktasini tanimlar .

Ayar Kod / Deger Aciklama

0 Hizn ayar noktasi 0'dir
Fabrika ayari

[Diisiik Hiz] LSP Hiz ayar noktasi, hiz referansi [4-20 mA kaybi] 151 olayindan
once 0 Hz iken [Dusiik Hiz] Z.sP degerine esittir
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Fieldbus izleme] CLL Menusu

Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =¥ [Fieldbus izleme]

[Modbus Hata Yaniti] SLL

AUYARI

KONTROL KAYBI

disi birakilir.

dogrulayin.

neden olabilir.

Bu parametre [Yoksay] NO olarak ayarlanirsa Modbus iletisim izlemesi devre

* Bu ayari yalnizca cihaz ve uygulama igin gegerli tim yonetmelik ve
standartlara uygun kapsamli bir risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

* Bu ayari yalnizca igletmeye alma sirasindaki testler igin kullanin.

+ Isletmeye alma prosediriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini
gerceklestirmeden dnce iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

Entegre Modbus ile iletisim kesintisi olmasi durumunda sirtictiniin davranisgi.

Aciklama

Algilanan hata g6z ardi edildi

Ayar Kod / Deger
[Yoksay] NO

[Serbest YES

Durus]

Serbest durus

Fabrika ayan

[STT'ye gore] | STT

Agma yapmadan [Durus tipi] STT konfiglirasyonuna gére
durdurma. Bu durumda, hata rolesi agilmaz ve tahrik, aktif
komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (6rnegin;
kontrol, terminaller Gizerinden gergeklestiriliyorsa [2/3- Tel
Kumanda] Tcc ve [2 kablolu tiir] TCT) algilanan hata ortadan
kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazirdir (1)

[Geri Cekilme | LFF

Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve
¢ahistirma komutu kaldiriimadigi stirece korunur(1)

Sdrict, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan
hata aktif oldugu ve c¢alistirma komutu kaldiriimadig siirece
korur("). Hata hala etkinken calistirma komutu kaldirilir ve yeni
bir galistirma komutu verilirse; hiz ayar noktasi [hiz krm.
Dvrns.] RLS ile tanimlanir:

* [hizkrm. Dvrns.] RLS=0, bu durumda hiz ayar noktasi 0
Hz'dir

* [z krm. Dvrng.] RLS=LSp, bu durumda ayar noktasi
[Diisiik Hiz] LsP parametresinin degeridir.

Hizi]

[Hiz RLS
korunuyor]

[Rampa RMP
durusu]

Rampada durma

[Hizhi durus] FST

Hizli durus

[DC DCI
enjeksiyonu]

DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma turii diger bazi
fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz

(1) Glnkul bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge igin bir réle veya
dijital gikis atanmasi tavsiye edilir.

[Hata Hizi] LFF

Hata hizi.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Yedek Kanal] AFFL

Fieldbus iletisim kesintisi durumunda otomatik geri ddnme davranisi.

Bu hata hakkinda daha fazla bilgi i¢in bkz. [Yedek Kanal] AFF1, sayfa 496.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[GOomuli modbus TCP] EMTC Menusu

Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Gémiilii modbus TCP]

[Eth HatasiI Yaniti]] ETHL

AUYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametre [Yoksay] NO olarak ayarlanirsa Ethernet iletigsim izlemesi devre

disi birakilir.

* Bu ayari yalnizca cihaz ve uygulama i¢in gegerli tim yonetmelik ve
standartlara uygun kapsamli bir risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

* Bu ayari yalnizca igletmeye alma sirasindaki testler igin kullanin.

+ Isletmeye alma prosediriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini
gerceklestirmeden dnce iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini

dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

iletisim kanali, aktif komut kanalina dahilse bir iletisim kesintisine hata yaniti

etkindir.

NOT: ATV34Q¢+++S icin, bu parametre ayarinin [Serbest Durus] YES

olmasina izin verilmelidir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest YES Serbest durus

Durus]
Fabrika ayan

[STT'ye gore] | STT Acgma yapmadan [Durus tipi] STT konfiglirasyonuna gore
durdurma. Bu durumda, hata rélesi agilmaz ve tahrik, aktif
komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (6rnegin;
kontrol, terminaller (izerinden gergeklestiriliyorsa [2/3- Tel
Kumanda] TcC ve [2 kablolu tiir] TCT) algilanan hata ortadan
kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazirdir ()

[Geri Cekilme | LFF Geri ¢gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve

Hizi] calistirma komutu kaldiriimadigi stirece korunur(1)

[Hiz RLS Sdricd, algilanan hata olugtugunda uygulanan hizi, algilanan

korunuyor] hata aktif oldugu ve ¢aligstirma komutu kaldiriimadigdi stirece
korur(). Hata hala etkinken galigstirma komutu kaldirilir ve yeni
bir calistirma komutu verilirse; hiz ayar noktasi [hiz krm.
Dvrns.] RLS ile tanimlanir:

* [z krm. Dvrng.] RLS=0, bu durumda hiz ayar noktasi 0
Hz'dir
* [hizkrm. Dvrns.] RLS=LSp, bu durumda ayar noktasi
[Digiik Hiz] TSP parametresinin degeridir.

[Rampa RMP Rampada durma

durusu]

[Hizh durus] FST Hizli durus

[DC DCI DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tirti diger bazi

enjeksiyonu]

fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz

(1) Gunkl bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge igin bir réle veya
dijital cikis atanmasi tavsiye edilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Hata Hizi] LFF %

Hata hizi.
Ayar Aciklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Yedek Kanal] AFFL

Fieldbus iletisim kesintisi durumunda otomatik geri ddnme davranisi.

Bu hata hakkinda daha fazla bilgi i¢in bkz. [Yedek Kanal] AFF1, sayfa 496.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Haberlesme Modiilii] COMO— Menusui

Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Haberlesme Modiilii]

[Ag S. Kesinti Yniti] CLL

AUYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametre [Yoksay] NO olarak ayarlanirsa Modbus iletisim izlemesi devre

disi birakilir.

* Buayari yalnizca cihaz ve uygulama icin gegerli tim ydnetmelik ve
standartlara uygun kapsamli bir risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

« Bu ayari yalnizca isletmeye alma sirasindaki testler igin kullanin.

+ Isletmeye alma prosediiriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini
gerceklestirmeden 6nce iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini

dogdrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

neden olabilir.

Fieldbus modulu iletisim kesintisi yaniti.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest YES Serbest durma

Durus]
Fabrika ayan

[STT'ye gore] | STT Agma yapmadan [Durus tipi] STT konfiglirasyonuna gore
durdurma. Bu durumda, hata rélesi agilmaz ve tahrik, aktif
komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (6rnegin;
kontrol, terminaller (izerinden gergeklestiriliyorsa [2/3- Tel
Kumanda] TccC ve [2 kablolu tiir] TCT) algilanan hata ortadan
kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur (1)

[Geri Cekilme | LFF Geri ¢cekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve

Hizi] calistirma komutu kaldiriimadigi stirece korunur(1)

[Hiz RLS Sirlcd, algilanan hata olugtugunda uygulanan hizi, algilanan

korunuyor] hata aktif oldugu ve galistirma komutu kaldiriimadig siirece
korur(1). Hata hala etkinken galigstirma komutu kaldirilir ve yeni
bir calistirma komutu verilirse; hiz ayar noktasi [hiz krm.
Dvrns.] RLS ile tanimlanir:

* [z krm. Dvrng.] RLS=0, bu durumda hiz ayar noktasi O
Hz'dir
* [hizkrm. Dvrns.] RLS=LSp, bu durumda ayar noktasi
[Diigiik Hiz] TSP parametresinin degeridir.

[Rampa RMP Rampada durma

durusu]

[Hizh durus] FST Hizli durus

[DC DCI DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tirt diger bazi

enjeksiyonu]

fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz

(1) Gunkl bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge igin bir réle veya
dijital cikig atanmasi tavsiye edilir.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[CANopen Hata Yaniti] COL

AUYARI

KONTROL KAYBI
Bu parametre [Yoksay] NO olarak ayarlanirsa CANopen iletisim izlemesi devre
disi birakilir.

* Buayar yalnizca cihaz ve uygulama icin gecerli tim ydnetmelik ve
standartlara uygun kapsamli bir risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

* Bu ayari yalnizca igletmeye alma sirasindaki testler igin kullanin.

+ Isletmeye alma prosediiriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini
gergeklestirmeden énce iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

CANopen hatasina tepki.
CANopen® ile iletisim kesintisi olmasi halinde siriiciiniin davranigi.
Olasi ayarlar: [Ag S. Kesinti Yniti]] CLL ile ayni.

Fabrika ayari: [Serbest Durus] YES

[Eth Hatasi Yaniti]] ETHL

[Hata Hizi] LFF %

AUYARI

KONTROL KAYBI
Bu parametre [Yoksay] NO olarak ayarlanirsa Ethernet iletisim izlemesi devre
digi birakilir.

* Buayar yalnizca cihaz ve uygulama icin gecerli tim yénetmelik ve
standartlara uygun kapsamli bir risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

* Bu ayari yalnizca igletmeye alma sirasindaki testler igin kullanin.

+ Isletmeye alma prosediiriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini
gerceklestirmeden 6nce iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Ethernet hatasina yanit.

iletisim kanali, aktif komut kanalina dahilse bir iletisim kesintisine hata yaniti
etkindir.

NOT: ATV340¢++++S icin, bu parametre ayarinin [Serbest Durusg] YES
olmasina izin verilmelidir.

Olasi ayarlar: [Ag S. Kesinti Yniti] CLL ile ayni.

Fabrika ayari: [Serbest Durug] YES

Hata hizi.
Ayar Aciklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,0 Hz
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Yedek Kanal] AFFL

Haberlesme modulu iletisim kaybi geri ddnme kanali.
Fieldbus iletisim kesintisi durumunda otomatik geri dénme davranigi.

Bu 6zellik etkinlestirilirse, iletisim kesintisi durumunda, iletisim kesintisi etkinken
[Frek Anaht. Atamasi] RFC ve [Komut Anahtari] cCs 6gelerinin her ikisi de
kanal 1'e veya kanal 2'ye zorlanir ([Yedek Kanal] AFr1 yapilandirmasina bagli
olarak). Bu geri ddnme davranisi sirasinda [Yedek Kanal] AFF1 uyarisi etkin
kalir.

Siirekli olarak geri gekme modunun kullanilmamasi gerekir. iletisim kesintisinin
nedeni, fieldbus kullanilarak normal ¢alismaya geri ddnmek igin analiz edilmeli ve
temizlenmelidir.

AUYARI

YANLIS DAVRANIS

« Bu parametreyi varsayilan degerden yalnizca, cihaz ve uygulama icin gecerli
tim yonetmelik ve standartlara uygun kapsamli bir risk degerlendirmesinden
sonra degistirin.

* Bu parametreyi varsayilan degerden yalnizca, bunun glvenli olmayan
durumlara neden olmayacagindan kesin olarak eminseniz degistirin.

» Geri gekme modu aktifken uygulamanin dogru ¢alistigini dogrulamak igin
kapsamli bir devreye alma testi gerceklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bu parametreye [Erigim Seviyesi] LAC 6desi [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

Bu 0Ozellik seviyedeki 2 telli kontrol ile uyumsuzdur ([2 kablolu tiir] TCT 6gesi
[Seviye] 1.EL veya [lleri 6ncelik Sviye] PrO olarak ayarlanirsa bu parametre
[aktif degil] NO degerine zorlanir).

Ayar Kod / Deger Aciklama

[aktif degil] NO Ozellik devre disi birakildi.()
Fabrika ayari

[doniis ch1] CH1 Kanal 1'e geri dénme.(2

[doniis ch2] CH2 Kanal 2'ye geri donme.(2)

(M: Bu parametre yeniden [aktif degil] NO 6Jesine getirilirse, asagida listelenen parametrelerin
ayarlarinin uygulama gereksinimlerine gére konfigure edildigini dogrulayin.

(): iletisim kesintisi durumunda, agilan kanala gére, ilgili iletisim izlieme parametreleri manuel olarak
devre digl birakiimalidir.
Parametrelerin listesi:
* [Modbus Hata Yaniti] sL.1,
[Ag S. Kesinti Yniti] LT,
[CANopen Hata Yaniti] CO1,
[Eth Hatasi Yaniti] ETHL.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Dusk voltaj idaresi] USB— Menusu
Erisim

[Tam ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Diisk voltaj idaresi]

[Dusuk Gerilm Yaniti] UsB

Diigiik voltaj yaniti.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hata 0 Tahrik bir hata tetikler ([Oprs durum Hata] F1.T 6gesine atanan
Tetiklendi] algilanan hata rélesi agilir)
Fabrika ayari
[Hatarolsiz 1 Tahrik bir hata tetikler ([Oprs durum Hata] ¥ T 6gesine atanan
tetkindi] algilanan hata rélesi kapali kalir)
[Uyan 2 Uyari ve algilanan hata rdlesi kapali kalir. Uyari, bir dijital ¢cikis
Tetiklendi] veya roleye atanabilir

[Ana sebeke voltaji] URES

Vac cinsinden ana sebeke beslemesinin nominal gerilimi.

Bu parametrenin fabrika ayar degeri tahrik anma degerine baghdir.

Ayarlar Kod / Deger Aciklama
[380 Vac] 380 380 Vac
[400 Vac] 400 400 Vac
[415 Vac] 415 415 Vac
[440 Vac] 440 440 Vac
[460 Vac] 460 460 Vac
[480 Vac] 480 480 Vac

[Disuk gerl seviyesi] USL

Fabrika ayari tahrigin gerilim degeri ile belirlenir.

Ayar Aciklama

100...354 Vac Tahrik anma degerine gore ayar araligi

Fabrika ayarn: Sirlicii anma degerlerine gore

[Dsk Volt zmn agimi] UST

Diigtik voltaj zaman asimi.

Ayar Aciklama

0,2...999,9 sn Ayar aralig

Fabrika ayari: 0,2 sn
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Durus Turu GugKaybi] sTP

Dusuk gerilim 6nleme seviyesine ulagiimasi durumundaki davranis.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Aktif degil] NO islem yok

Fabrika ayan
[DC Bara MMS Bu durdurma modu, ¢alistirilan kontrol blogunu korumak ve
Gerilimini boylece I/O durumu ile haberlesme baglantisini mimkin
koru] oldugu kadar uzun sure ¢alisir durumda tutmak igin

uygulamanin ataletini kullanir.

[Rampali RMP Uygulamanin kontrolsuz sekilde durdurulmasinin
Durus] engellenmesine yardimci olmak igin ayarlanabilir bir yavaslama
rampasi olan [Maks. durus zmni] sTM 6gesini izlemeyi birakin.

[Serbest LNF Bir hatay! tetiklemeden kilitteme (serbest durma)

Durus]

[Dusger yen.bas.sure] TSM %

Bu parametreye [Durus Tiirii GligKaybi] sTP 6desi [Rampali Durus] RMP olarak
ayarlanirsa erisilebilir.

Gerilim normale donmusse [Durus Tiirii GligKaybi] sTp, [Rampali Durug] rvP
seklinde ayarlandigi i¢in tamamen durma isleminden sonra yeniden baglatmaya
izin verilmesinden énceki zaman gecikmesi.

Ayar 0 Aciklama

1,0...999,9 sn Ayar araligi

Fabrika ayari: 1,0 sn

[Onleme seviyesi] UPL %

Bu parametreye [Durus Tiirii GligKaybi] sTpP 6gesi [Aktif degil] NO olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar araligi ve fabrika ayarlari tahrik gerilim degeri ve [Ana sebeke voltaji] URES
degeri tarafindan belirlenir.

Ayar Aciklama

141...414V Ayar araligi

Fabrika ayari: Surlici anma degerlerine gore

[Maks. durus zmni] STM %

Bu parametreye [Durus Tiirii GligKaybi] sTp 6Jesi [Rampali Durus] RVP olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Bu parametre, sebeke glcu kaybl durumunda yavaslama rampasi zamanini
tanimlar. Bu kontrollli durus esnasinda tahrige uygulamanin ataleti sayesinde gu¢
verilir ve motor jeneratér modundadir. Yavaslama setinin uygulama ataletiyle
uyumlu olmasina dikkat edilmesi tavsiye edilir.

Ayar 0 Aciklama

0,01...60,00 sn Ayar araligi

Fabrika ayari: 1,00 sn

498

NVE61643TR.08



[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[DC bara bakm siiresi] TBS %

Bu parametreye [Durus Tiirii GligKaybi] sTp 6gesi [DC Bara Gerilimini koru]
MMS olarak ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar C) Aciklama

1...9999 sn Ayar araligi

Fabrika ayari: 9999 sn
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Toprak Arizasi] GRFL— Menusu

Erisim

Bu Menu Hakkinda

[Tiim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Toprak Arizasi]

Bu menuye [Erigim Seviyesi] LAC, [Uzman] EPR olarak ayarlanirsa erisilebilir

Dahili toprak arizasi algilama [Toprak Hata Aktivas] GRFL uygulamanizda
istenmeyen sonuclara neden olabilir, dahili toprak arizasi algilamayi uygun bir
harici toprak arizasi izleme sistemiyle degistirmek mimkindir. [Toprak Hata
Aktivas] GRFL parametresinin [HataAlglma DvreDigi] TN H olarak veya
surdctndn nominal akiminin yiizde degerine ayarlanmasi, surticiintin dahili toprak
arizasi algilamasini devre disi birakir veya etkinligini azaltir. Bu yizden, glavenilir
sekilde toprak arizalarini algilayabilen harici bir toprak arizasi algilama sistemi
kurmaniz gerekir.

AATEHLIKE

TOPRAK ARIZASI iZLEME DEVRE DISI

+ [Toprak Hata Aktivas] GRF1, parametresini yalnizca, cihaz ve uygulama igin
gecerli olan tim yoénetmelik ve standartlara uygun olarak kapsamli bir risk
degerlendirmesinden sonra [HataAlglma DvreDigi] INH olarak veya
surdcunin nominal akiminin ylzde degerine ayarlayin.

« TUm uygulanabilir dizenleme ve standartlara ve risk dederlendirmesine
uygun, surtictiniin bir toprak arizasina yeterli, esdeger bir yanita izin veren
alternatif, harici bir toprak arizasi izleme fonksiyonu uygulayin.

« Sistemi, tim izleme fonksiyonlari etkin sekilde isletmeye alin ve test edin.

+ [sletmeye alma sirasinda, kontrollii kosullar altinda kontrollii bir ortamda
testler ve similasyonlar gerceklestirerek alternatif, harici toprak arizasi
algilama sisteminin her tirld toprak arizasini diizguin sekilde algiladigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

[Toprak Hata Aktivas] GRFL

NOT: Bu parametre ayari bir tiriin yeniden baslatildiktan sonra dikkate alinir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] INH Hata algilamayi devre digi birakir
[Evet] YES Uriintin dahili degerini kullanin. 11 kW'den yiiksek bir giicle

slrlculerdeki strticti nominal akiminin yaklagik %25'i. 11
kW'ye kiiglk esit bir gligle suriculerdeki stricl nominal
akiminin yaklagik %50'si.

Fabrika ayan

%0,0...100,0 Ayar arahgi, strict nominal akiminin %'si olarak
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Motor termal izleme] THT— Menus
Erisim

[Tum ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Motor termal izleme]

Bu Menii Hakkinda

12t hesaplanarak motor termal korumasi.

NOT: Siricinin gict kapatildiginda motor termal durumu ezberlenir. Sonraki
calistirmada motor termal durumunu hesaplamak igin glic kapatma
zamanlayicisi kullanilir.

» Kendinden sogutmali motorlar: Tetik egrisi, motor frekansina baghdir.

« Zorlamali sogutmali motorlar: Motor frekansina bakilmayarak yalnizca 50 Hz
tetik egrileri dikkate alinmaldir.

50 Hz motor igin bir egrinin altinda.

Saniye olarak agma zamani

1Hz 3Hz 5Hz
10000 \l * l,/ 10|Hz 201Hz 50 Hz
1N I [
1 \ i
1WA \
AN [ \
\\\ \\ \
NS
1000 —
\
AN
AN
\\‘
\\
\\
100
07 08 09 1 1.1 1.2 13 14 15 1.6

Motor akimy/ItH
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

60Hz motor igin bir egrinin altinda.

Saniye olarak agma zamani 1 Hz 3 Hz 5 Hz

10000 \ 1 / 10 Hz 20 Hz 40 & SO0 & 60 HZ
\
\AY \
\QNEAN
\\ N N
NN
.
nt
1000
\
\
AN
\\‘
\\\
100
0.7 0.8 0.9 1 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5

Motor akimi/ItH

[Motor Termal Akimi] ITH

Etiket plakasinda belirtilen anma akimina ayarlanacak olan motor termal izleme

akimi.
Conr () Aciklama
0,2...1,8_InM Ayar araligi
Fabrika ayari: Surlici anma degerlerine gore

(1) Kurulum kilavuzunda ve sirlcu isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Motor Termal Modu] THT

NOT: Termal durum nominal durumun %118'ine ulastiginda bir hata algilanir
ve durum tekrar %100'ln altina dustuginde yeniden aktif hale gelir.

Ayar Kod /

Deger Aciklama
[Hayir] NO Termal izleme yok
[Kendinden ACL Kendinden sogutmali motor
sogutmali]

Fabrika ayar

[Zorla FCL Fan sogutmali motor
sogutma]
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Enkoder izleme] SDD Menusui

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Enkoder izleme]

[Yik.kayma.algila.] SDD

Yiik.kayma.algila..

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] NO Tetiklenen hata yok. Uyari, bir dijital ¢ikis veya réleye atanabilir
Fabrika ayari

[Evet] YES [Motor kontrol tipi] cTT 6gesi [FVC] FvC veya [Senk.mt.KC]

FSY olarak ayarlanirsa, hata tetiklenir; [Yiik.kayma.algila.]
SDD 6gesi [Evet] YES olarak ayarlanir.

[Kayma alarmi] ANF hatasi rampa ¢ikisi ve hiz geri beslemesi
karsilastirilarak tetiklenir ve [Nominal Motor Frek] FrS
degerinin %10'undan yiksek hizlar igin etkindir.

Hata tetiklenmesi durumunda, suricu serbest durdurulur ve
fren lojik kontrolu fonksiyonu konfigure edilirse fren komutu O
olarak ayarlanir.

[Enkoder kaplin izle] ECC %

[Enkoder kullanimi] ENU 6gesi [Hayir] NO olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erigilebilir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Hata izlenmedi
Fabrika ayari
[Evet] YES Hata izlendi. Fren lojigi kontrol fonksiyonu konfigiire edildiyse

fabrika ayari [Evet] YES olarak degisir.
[Enkoder kaplin izle] EcC 6gesinin [Evet] YES 6Jesine
ayarlanmasi yalnizca asagdidaki durumlarda mimkindur:

» [Yiik.kayma.algila.] sDD, [Evet] YES olarak
ayarlanmigsa ve

* [Enkoder kullanimi] ENU 6gesi [Hayir] NO olarak ayarli
degilse ve

* [Fren atamasi] BLC 6desi [Hayir] NO olarak ayarli
degilse
izlenen hata kodlayicinin mekanik baglantisindaki frendir.

Hata olmasi durumunda, siirlicu serbest durdurmaya geger ve
fren lojik kontrol fonksiyonu konfiglire edilirse, fren komutu
birakilir.

[Enkod. ktrl.zamani] ECT %

Bu parametreye asagidaki durumlarda erisilebilir:

* [Enkoder kullanimi] ENU 6gesi [Hayir] NO olarak ayarli degilse ve

* [Enkoder kaplin izle] Ecc 6desi [Hayir] NO olarak ayarl degilse.

Ayar ()

Aciklama

2,0...10,0 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 2,0 sn
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Fren Direnci Monit] BRP— Menusi
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =% [Fren Direnci Monit]

Bu Menu Hakkinda

Bu fonksiyon, fren direnglerinin termal durumunu izlemek igin kullanilir.

izleme igin kullanilan hesaplama, tiim fren direnglerinin genel termal durumunu
tahmin eder. Fren direnci izleme fonksiyonu, yonetilen her frenleme direncinin
termal kontak izlemesinin yerini almaz. Bu fonksiyon, IGBT'yi, kisa devreyi ve
frenleme direnglerinin varligini izlemez.Dahili hesaplama, slire sabiti, esdeger gii¢
ve direncin nominal degeri gibi esdeger frenleme direncinin ézelliklerini kullanir.
Bilgi almak igin frenleme direnci tedarikgisine bagvurun. Ornegin asagidaki
tabloya bakin:

katalog siire sabiti katalog siire sabiti katalog siire sabiti
numarasi numarasi numarasi

(s cinsinden) (s cinsinden) (s cinsinden)
VW3A7730 23 VW3A7740 | 39 VW3A7750 74
VW3A7731 39 VW3A7741 | 50 VW3A7751 116
VW3A7732 36 VW3A7742 161 VW3A7752 94
VW3A7733 74 VW3A7743 | 140 VW3A7753 179
VW3A7734 94 VW3A7744 | 131 VW3A7754 227
VW3A7735 140 VW3A7745 | 167 VW3A7755 235
VW3A7736 104 VW3AT7746 | 202 VW3A7756 271
VW3A7737 217 VW3A7747 | 236 VW3A7757 289
VW3A7738 283 VW3A7748 | 234

[Fren Direnci Monit] BRO ayarina bagl olarak [Fren.dir.term.durum] THR dederi
%100’e ulasirsa hata [Fren Drenci asryiik] BOF veya uyari [BR Sicaklik Uyarisi]
BOA tetiklenir.

[Fren Direnci Monit] BRO

Fren direnci izleme.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] NO Frenleme direnci izleme yok (dolayisiyla diger fonksiyon
parametrelerine erigimi 6nleme).
Fabrika ayari

[Uyari] YES Uyari, bir lojik ¢ikis veya réleye atanabilir.

[Hata] FLT Sirlcd kilitlenerek bir [Fren Drenci asryiik] BOF 6gesini

tetikleme (serbest durdurma).

[Fren Direnci gucu] BRP %

Kullanilan direncin nominal gticti.
Y klu tim frenleme direnclerinin toplam gucu girin.

[Fren Direnci Monit] BRO 6gdesi [Yoksay] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar () Aciklama

0,1...3.000,0 kW Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,1 kW

[Fren Direnci Degeri] BRV %

Frenleme direncinin ohm cinsinden nominal degeri.

[Fren Direnci Monit] BRO 6gesi [Yoksay] NO olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erigilebilir.

Ayar () Aciklama

0,1...200,0 Ohm Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,1 Ohm

[Fren Dire. T Sabiti] BRTC %

[Fren Direnci Monit] 2RO 6gesi [Yoksay] O olarak ayarlanmazsa bu
parametreye erisilebilir.

Ayar () Aciklama

0...200 s Ayar araligi

Fabrika ayari: 45 s

[Fren.dir.term.durum] THB

Salt okunur parametre.
Baglatildiginda, deger surictnin kapatildigi zamana goére glincellenir.

Bu parametre, nominal gicin ([Fren Direnci giicii] BRP) %’si cinsinden ifade

edilir.
Ayar Aciklama
%0...118 Ayar araligi
Fabrika ayar: _
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[Tork yada | limit] TID Menusu

Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Tork yada | limit]

[Trk/l Limit. Stop] SSB

Tork akimi sinirlamasi: davranis konfigirasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi
Fabrika ayan

[Serbest YES Serbest durus

Durus]

[STT'ye gore] | STT [Durus tipi] STT parametresine uygun ancak durustan sonra
tetiklenen bir hatanin olmadigi durus

[Geri Gekilme | LEF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve

Hizi] calistirma komutu kaldinimadigi stirece korunur (1)

[Hiz RLS Sdrict, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan

korunuyor] hata aktif oldugu ve galistirma komutu kaldiriimadidi siirece
korur(1).

[Rampa RMP Rampada durma

durusu]

[Hizli durus] FST Hizli durus

[DC DCI DC enjeksiyonu

enjeksiyonu]

1 Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge icin bir réle veya mantik

¢ikig atanmasi tavsiye edilir.

[Trk/l Limit ZmnAsim] STO

Tork akimi sinirlamasi: [Tork sinrlandrmHata] ssr hata gecikmesi ve [Tork
Limit Ulas] ss2 uyari gecikmesi.

Ayaro

Aciklama

1...9.999 ms

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1.000 ms
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Siiriicii as.ylik.izleme] OBR- Meniisii
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =% [Siiriicii as.yiik.izleme]

Siiriicii Asin Yiiklenme izleme

[Surc ag.yuk izleme] TLOL 8gesi [I2t akim azaltma] 12T olarak ayarlandidinda,
surlcd, asir yikleme kapasitelerine otomatik olarak uyum saglar.

Mevcut sinirlama, makine déngulerine bagl olarak otomatik olarak disguralur.

[ikili derecelendrme] DRT 6gesi [Normal Sart] NORMAL olarak ayarlandiginda,
maksimum kapasiteler agagidaki gibidir:

+ 60 saniye boyunca surict nominal akiminin %110'u.
* 2 saniye boyunca sirtict nominal akiminin %135'i.

[ikili derecelendrme] DRT 6gesi [Agir Sart] H1GH olarak ayarlandiginda,
maksimum kapasiteler agagidaki gibidir:

* 60 saniye boyunca surtici nominal akiminin %150'si.
» 2 saniye boyunca surtct nominal akiminin %180'i.

Sirdcl akimlari yukarida verilen 2 veya 60 saniyelik sinirlardan biylkse
surdcindn akim sinirlamasi otomatik olarak dusurilir ve [Current Reduc Warn]
TLOW uyarisi aktive edilir.

Akim sinirlamasi slrtict nominal akimina kadar dusurtlebilir.

NOT: Uriiniin giicii kapatildiginda asir yiik durumu saklanir. Sonraki giic
acilisinda suricd, [12t Grek Yiik Degeri] T1.02A degerine gore tepki verir.

[SurucuSic. HataTpk.] OHL

Siiriicii Asir1 Sck. Hatasi Tepkisi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] NO Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest YES Serbest durma

Durus]

Fabrika ayari

[STT'ye gore] | STT Ag¢ma yapmadan [Durus tipi] STT konfiglirasyonuna gére
durdurma. Bu durumda, hata rélesi agilmaz ve tahrik, aktif
komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (6rnegin;
kontrol, terminaller lizerinden gerceklestiriliyorsa [2/3- Tel
Kumanda] Tcc ve [2 kablolu tiir] TCT) algilanan hata ortadan

kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur (1)

[Geri Gekilme | LFF

Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve

Hizi] calistirma komutu kaldiriimadigi stirece korunur(1)
[Hiz RLS Sdricu, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan
korunuyor] hata aktif oldugu ve ¢alistirma komutu kaldiriimadigi siirece
korur("). Hata hala etkinken ¢alistirma komutu kaldirilir ve yeni
bir galistirma komutu verilirse; hiz ayar noktasi [hiz krm.
Dvrns.] RLS ile tanimlanir:
¢ [hizkrm. Dvrns.] RLS=0, bu durumda hiz ayar noktasi 0
Hz'dir
* [hizkrm. Dvrng.] RLS=LSp, bu durumda ayar noktasi
[Disiik Hiz] Z.sP parametresinin degeridir.
[Rampa RMP Rampada durma
durusu]
[Hizli durus] FST Hizh durus
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

Ayar Kod / Deger Aciklama
[DC DCI DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma turii diger bazi
enjeksiyonu] fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz

(1) Gunkd bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge icin bir réle veya
dijital ¢ikis atanmasi tavsiye edilir.

[Siir.Termal Uyari] THA

Siruci termal durum uyarisi ([Cihaz sickesgi ulsld] TAD uyarisi igin).

Ayar () Aciklama

%0...118 Ayar araligi

Fabrika ayari: %100

[Siirc as.yuk izleme] TLOL

DUYURU

ASIRI ISINMA

[Siirc as.yiik izleme] TLOL [Devre Digi] DIS olarak ayarlanirsa, strticu asiri
Isinma izlemesi devre disi birakilir.

* Bu parametrenin ayarinin teghizatta bir hasar dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

NOT: [Siirc as.ylik izleme] T1.OL, [Siirticii | Nom Azalt] 1.7M olarak
ayarlanirsa belirtilen asiri ylik stiresinden sonra surtct asiri yikid nominal
akimina dusurdr. Bu fonksiyon sabit yuk uygulamalari igin gecerli degildir.
Artan yukler iceren tim uygulamalar igin strlici dolayisiyla hafif disen
hizlarda ama bir hata tetiklemeden calisir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Devre Disi] DIS Devre Digl.
Fabrika ayan: 22kW'tan biiylk guicli olan suriciler igin.

Bu ayara yalnizca [Fren atamasi] BL.C atanmamissa, giicu 22
kW’ye esit ya da daha distlk olan sirUculerde erisilebilir.

[12t akim 12T 12t Akim Dusurme
azaltma]
Fabrika ayari: Glicu 22 kW'ye kadar olan surtcdler igin.

Bu ayara yalnizca 22 kW'den biylk glct olan surlcilerde

erigilebilir.
[Hata TRIP Hata tetiklendi
Tetiklendi]
[Siirtici | LIM Motor akimi stiriict nominal akimiyla sinirli.
Nom Azalt]

Bu ayara yalnizca [Fren atamasi] BL.C atanmamissa, guicu 22
kW’den daha buyuk olan surtculerde erisilebilir.

[12t Grgk Yuk Degeri] TLOA

Bu parametrenin degeri %100'den blylkse akim sinirlama otomatik olarak
dusaralar.

» Budeger yalnizca gergek akim siiriici nominal akimindan bliylkse artar.
* Bu deger dahili hesaplamalara bagl olarak otomatik olarak azalir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Bu parametreye [Siirc as.yiik izleme] T1.OL 6gesi [I12t akim azaltma] 12T olarak
ayarlanirsa erigilebilir.

Ayar () Aciklama

%-3276,7...3.276,7 Avyar aralig
Fabrika ayan: 0,0 %

[12t Ort Yuk Degeri] TLOM

Bu parametre surtictiinin ortalama yik degerini gosterir.

Bu parametreye [Sirc as.yiik izleme] TL.OL 6gesi [I2t akim azaltma] 12T olarak
ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama

%-3276,7...3.276,7 Ayar aralig
Fabrika ayari: 0,0 %
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Uyari grup 1 ackima] A1cC - [Uyari grup 5 acklma] A5C Mendiileri
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =% [Hata gruplri konfg.] =» [Uyari grup 1
acklma] - [Uyari grup 5 agkima]

Bu Menu Hakkinda

Asagidaki alt menl grubu uyarilari, her biri uzaktan sinyallesme saglamak igin bir
réle veya dijital ¢cikisina atanabilen 1 ile 5 grup arasinda degisecek sekilde gruplar.

Bir grupta segilen bir veya daha fazla uyari meydana geldiginde bu uyari grubu
aktif hale getirilir.

Uyarilar Listesi

Uyari kodlarinin listesi igin bkz. “Diagnostik ve Sorun Giderme".
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[ON lock settings] LKON— Menuisu
Erisim

[Tum ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [ON lock settings]

Bu Menui Hakkinda

“Ag¢ma kilidi” fonksiyonu, sistem surucd ile ilgili aygitlarin (harici yardimci
kontaklar, kontrol gerilimleri, bélme fanlari, kapi kontaklari gibi) izlenmesiyle
acllmaya hazir olmadiginda surticinin baslatilmasinin énlenmesine yardimci
olur.

izlenmesi gereken harici aygitlardaki tim yardimci kontaklar, "Agma kilidi" iglevine
atanan dijital girise seri olarak baglanir ([agk. Klt.atm.] 1xK0OS parametresi
kullanilarak).

Sirtciu ¢calismiyorsa suricu [Serbest Durusg] NST durumunda kilitli kalir ve [AGIK
kilit uyanisi] Lxon kilitteme olayi ¢éziimlenene kadar (dijital girise bagli tim
izlenen kontaklar siriiciinin hazir olmasina izin verene kadar) etkindir.

Siridci galigiyorsa ve kilitleme tetiklenmisse [agk. Klt. Ynt.] LKOR
konfiglirasyonuna gdre bir hata ve/veya uyari tetiklenir.

Asagida "A¢ma kilidi" atanmisg bir dijital giris (dUsik seviye) 6rnedi bulunmaktadir:

Komut T dgesinden bagimsiz ) ) )
ere ge T B »t
ACMA kilidig |
(giris) T
N R
Siiriicii I T T O
Hazir
e e N Tt . _>t
Siiriicii A :
Calisiyor T
—
ACMA kiIidiA {
uyarisi ‘ —
s . 1.,
— : i
ACMA Kilidi
Hatasi T ’
-~ — — Tt

[ack. Klt.atm.] LKOS

Atanan dijital giris (ylUksek seviye) veya bit 1'e gegtiginde suriclye agma kilidi
uygulanmasi. DUsuUk seviyede, dijital giris 0'a gectiginde agma kilidi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamig] NO Atanmamig
Fabrika ayan
[DI1]...[DI8] LI1..1LI8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan buyuk guici olan suruculerde
erigilebilir.
[DI11]...[DI16] | LT111..1LT16 VW3A3203 Uzatilmis G/C moddlu takilmigsa dijital giris DI11...
DI16
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tiim ayarlar] csT—

[ack. KIt. Ynt.] LKOR

Ayar Kod / Deger Aciklama

[DI1 (Diigiik L1L...L8L Disuk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8

seviye)]...[DI8 : - . — -~ e

M NOT: DI8 segimi, 22kW'tan buiylk guicl olan surtcllerde

(Diisiik erisilebilir

seviye)] s ’

[DI11 (Diisiik L11L..L16L VW3A3203 Uzatilmisg G/C genisletme moduli takilmigsa diisiik

seviye)]... seviyede kullanilan dijital giris DI11...DI16

[DI16 (Disiik

seviye)]

[CDO00]... CD00...CD15 Bit x dijital giris ctrl word't (6r. sanal dijital giris CMD.00...

[CD15] CMD.15).
NOT: CDO00...CD10'a yalnizca su sekilde erisilebilir:
[Kontrol Modu] cHCF 6gesi [G/G profili] 10 olarak
ayarlandiysa.

[C101]... C101...C115 Bit x Modbus ctrl word'li (6r. entegre Modbus Seri ile sanal dijital

[C115] giris CMD1.01...CMD1.15)
NOT: C101...C110'a yalnizca su sekilde erisilebilir:
[Kontrol Modu] cHCF 6gesi [G/C profili] IO olarak
ayarlandiysa.

[C201]... C201...C215 Bit x CANopen ctrl word't (6r. entegre CANopen® haberlesme

[C215] moduli ile sanal dijital giris CMD2.01...CMD2.15)
NOT: C201...C210'a yalnizca su sekilde erisilebilir:
[Kontrol Modu] cHCF 6gesi [G/C profili] 10 olarak
ayarlandiysa.

[C301]... C301...C315 Bit x Com modiili ctrl word'ui (6r. haberlesme moduili ile Sanal

[C315] dijital giris CMD3.01...CMD3.15)
NOT: C301...C310'a yalnizca su sekilde erigilebilir:
[Kontrol Modu] cHCF 6gesi [G/G profili] 10 olarak
ayarlandiysa.

[C501]... C501...C515 Bit x Ethernet ctrl word' (6r. dahili Ethernet ile sanal dijital giris

[C515] CMD3.01...CMD3.15)

NOT: Bu boliime ATV340++*N4E sirlculerde erisilebilir.

NOT: C501...C510'a yalnizca su sekilde erisilebilir:
[Kontrol Modu] cHCF 6gesi [G/C profili] 10 olarak
ayarlandiysa.

Bu parametre A¢ma kilidi olay1 yaniti tGriini ayarlamak igin kullanilir.

Bu parametreye yalnizca [acgk. Klt.atm.] LKOs atanmissa erisilebilir.

Ayar”

Kod / Deger

Aciklama

[Uyari]

ALRM

Uyari: Suricu ¢alisirken bir kilitleme olay algilanirsa, konfigire
edilen [agk. KIt. Zmn. Gckm.] LKOD suresinden sonra [AGIK
kilit uyarisi] LkON tetiklenir. Gostergesine bir role veya dijital
¢ikig atanmasi tavsiye edilir.

NOT: Kilitleme olayi ¢dzumlenir ¢cdzimlenmez uyari silinir.
Fabrika ayan

[Hata]

FLT

Hata: Siriicu galisirken kilitteme olayi algilanirsa, konfigiire
edilen [agk. KIt. Zmn. Gckm.] LKOD suresinden sonra [AGIK
kilit uyarisi] 1xON tetiklenir.

[Uyari sonra
hata]

ALFLT

Uyari, ardindan gecikme siresi ile hata: Surlcu galigirken
kilitteme olayi algilanirsa, [ACIK kilit uyarisi] LKON tetiklenir ve
konfigure edilen [ack. KIt. Zmn. Gckm.] LKOD slresinden
sonra [ACIK kilit uyarisi] LKON tetiklenir.

NOT: Kilitleme olayi ¢ézimlenir ¢dziimlenmez uyari silinir.

[ack. KIt. Zmn. Gckm.] LKOD

Bu parametreye yalnizca [agk. Klt.atm.] L.KOS atanmigsa erisilebilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

AyarC) Aciklama
0,0...300,0 sn ayar araligi
(adim: 0,1 sn)

Fabrika ayari: 0,0 sn
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Bakim]

[Diagnostikler] DAU Menusu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Bakim] =» [Diagnostikler]

Bu Menu Hakkinda

Bu mend, diagnostik igin basit test siralari olusturulmasini saglar.

[Fan Diagnostigi] FNT

Bu islem, bir test sirasi baslatir.

[HMI LED tanilama] HLT

Bu islem, bir test sirasi baslatir.

[IGBT Tani. motorla] IWT

Bu islem, baglantili motorla bir test sekansi baslatir (acik devre/kisa devre).

[IGBT Tani. motorsuz] IWOT

Bu islem, motor olmadan bir test sirasi baglatacaktir (kisa devre).
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Mlisteri olay1 1] CE1 Menusui
Erisim
[Tim ayarlar] =» [Bakim] =» [Miisteri olaylari] =» [Miisteri olay: 1]

Bu Menui Hakkinda

Bu men, 6zellestiriimis musteri olaylarini zamana goére tanimlamanizi saglar.

[Konfig Uyarisi 1] cCAl

Miisteri Konfigiirasyonu Uyarisi 1.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Ayarlanmadi] | NO Konfigiire edilmemis
Fabrika ayari

[Sayag] CET Sayag

[Tarih ve DT Tarih ve saat

Saat]

[Sayag¢ siniri 1] cCL1

Konfigiirasyon Sayag Siniri 1.

Ayar Aciklama

0...4294967295 sn Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 sn

[Saya¢ Kaynagi 1] ccs1

Konfigiirasyon Sayag¢ Kaynagi 1.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Gug/ktrl 0 Sebeke ya da kontrol besleme acik
bsime ACIK]

[Tedarik Ana 1 Sebeke agik

Sebekesi

ACIK]

[Suricu 2 Sirutci ¢aligir durumda

calisma

durumunda] Fabrika ayari

[Zaman Sayaci 1] cC1

Zaman Sayaci 1.

Ayar Aciklama

0...4294967295 sn Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 sn
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Date Time Warn 1] CDT1 %

Bu parametreye sadece Ekran Terminali 6gesinden erigilebilir.

Ayar 0 Aciklama

ss:dd GG/AAIYYYY Ayar araligi

Fabrika ayari: 00:00 01/01/2000

[Musteri olay1 2] CE2 - [Musteri olayi 5] CE5 Meniileri
Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Bakim] =» [Miisteri olaylari] =% [Miisteri olayi 2] - [Miisteri
olayi 5]

Bu Menu Hakkinda

[Musteri olay1 1] CE1 menusulyle , sayfa 515 aynidir.

[Konfig Uyarisi 2] cCA2 - [Konfig Uyarisi 5] CCA5

Miisteri Konfigiirasyonu Uyarisi 2 ayarini olarak ayarla Miisteri
Konfigiirasyonu Uyarisi 5.

[Sayag¢ siniri 2] CCL2 - [Sayag siniri 5] CCL5

Konfigiirasyon Sayag Siniri 2 ayarini olarak ayarla Konfigiirasyon Saya¢
Sinin 5.

[Saya¢ Kaynagi 2] cCcs2 - [Saya¢ Kaynagi 5] CCS5

Konfigiirasyon Saya¢ Kaynagi 2 ayarini olarak ayarla Konfigiirasyon Saya¢
Kaynagi 5.

[Zaman Sayaci 2] cCc2 - [Zaman Sayaci 5] CC5

Zaman Sayaci 2 ayarini olarak ayarla Zaman Sayaci 5.

[Date Time Warn 2] cDT2 ila [Date Time Warn 5] CDT5 %

Tarih Saat Uyarisi2 ayarini olarak ayarla Tarih Saat Uyarisi5.

Bu parametreye sadece Ekran Terminali 6gesinden erisilebilir.
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[Tim ayarlar] csT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Mlisteri olaylari] CUEV—- Menusu

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Bakim] =» [Miisteri olaylari]

[Uyari Temizleme] CAR

Miigteri Uyarisi temizleme.

Ayar C)

Kod / Deger Aciklama
[Uyan NO Uyari temizleme yok
Temizleme
Yok] Fabrika ayari
[1.Olay Uyari RAL Olay 1 uyarisini temizle
sifir.]
[2.Olay Uyari RA2 Olay 2 uyarisini temizle
sifir.]
[3.Olay Uyari RA3 Olay 3 uyarisini temizle
sifir.]
[4.Olay Uyan RA4 Olay 4 uyarisini temizle
sifir.]
[5.0lay Uyari RAS Olay 5 uyarisini temizle
sifir.]
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tiim ayarlar] csT—

[Fan yonetimi] FAMA Menlisu
Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Bakim] =% [Fan y6énetimi]

Bu Menu Hakkinda

Fan hizi ve [Fan Galigma Siiresi] FPET izlenen degerlerdir.

Anormal dusuk hiz ya da fan, [Fan Geribildirim Uyarisi] FFDA uyarisini tetikler.
[Fan Calisma Siresi] FPRT, dnceden belirlenen 45.000 saat degerine ulasir
ulasmaz bir [Fan Sayaci Uyarisi] FCTA uyarisi tetiklenir.

[Fan Calisma Siiresi] FPRT sayaci [Saya¢ Sifirlm] RPR parametresi kullanilarak
0 olarak ayarlanabilir.

[Fan modu] FFM

Fan modu.
AyarO Kod / Deger Aciklama
[Standart] STD Motor calisirken fanin galismasi etkinlestirilir. Tahrigin degerine
go6re bu kullanilabilir tek ayar olabilir
Fabrika ayan
[Her zaman] RUN Fan daima aktif durumdadir
[Hicbir zamn] | STP Yazihm strimu:
en fazla V1.5 (harig) ise tahrik fani devre digi kalir.
V1.5 veya Ustl ise bu segimin etkisi yoktur. Motor
calisirken fanin galismasi etkinlestirilir
[Ekonomi] ECO Fan, tahrigin dahili termal durumuna goére sadece gerekli
oldugunda aktif durumdadir

[Fan modu] Fr1, [Higbir zamn] sTP olarak ayarlanirsa strlciinin fani devre disi
birakilir.

DUYURU

ASIRI ISINMA
Ortam sicakh@inin 40°C’yi (104°F) agsmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.
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[Tim ayarlar] csT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Bakim] CSMA—- Menusu

Erisim
[Tam ayarlar] =» [Bakim]
[Sayac¢ Sifirim] RPR
NOT: Muhtemel degerler listesi Grtin boyutuna baglidir.
Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Hayir
Fabrika ayari
[Calsma Zmni | RTH Caligsma suresi sififama
Sifirl]
[Gii¢ ACIK PTH Gu¢ ACIK sure sifirlama
Zmn Reset]
[Fan sayaci FTH Fan sayacini sifirla
sifirla]
[Baslangi¢ NSM Motor yolvermeleri sayisini temizle
Syg Sifirl]
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Haberlesme]

[Haberlesme]

Bu Boliimde Neler Var

[Haberlegsme] cOM—

[Haberlesme] COM—

Giris

[Haberlesme] coM menisd, fieldbus alt menilerini sunar.

= v

Bu Boliimiin igerig

Bu bdlum, [Hbrlg. Parmtrleri] CMP alt menustndeki asagidaki konu bagliklarini

igerir:

Menii

Aciklama

ilgili kilavuz

[Modbus SL] M5L— =P
[Modbus Fieldbus] MD1—

Bu mend, kontrol blokunun
altindaki Modbus seri iletigim
portuyla ilgilidir.

NOT: [Modbus adr.hab.kar.]
aMOC Ethernet-IP Modbus TCP
haberlegsme moduili igin
[Modbus Adresi] ADD ile
benzer bir parametredir.

NVE61654

[Modbus SL] M5L— =P
[Modbus HMI] MD2—

Bu mend, kontrol blogunun
onundeki Modbus seri iletisim
portuyla ilgilidir. igin varsayilan
olarak kullanihir Ekran
Terminali . Ekran Terminali
yalnizca asagidaki ayarlar
(fabrika ayarlari) ile uyumludur:
[Modbus 2 baud orani] TBR2
esittir [19200 bps] 19200,
[Term 2 WORD diizeni] Two2
esittir [AGIK] HIGH ve
[Modbus 2 formati] TF02
esittir [8-E-1] 8E1.

[Gomiilii eth. Konfig] ETE—

Bu meni Ethernet Katistinimis
iletisimi ile ilgilidir.

NOT: Bu mentiye yalnizca
ATV340eeeN4E'de erisilebilir.

NVEG61653

[CANopen] cNO—

Bu menlt CANopen modulu
(VW3A3608, VW3A3618,
VW3A3628) ile ilgilidir.

NVE61655

[DeviceNet] DNC—

Bu meni DeviceNet
haberlesme modulu
(VW3A36009) ile ilgilidir.

NVE61683

[Profibus] PBC—

Bu menu Profibus DP
haberlesme moduli
(VW3A3607) ile ilgilidir.

NVEG61656

[Profinet] pnC—

Bu men Profinet iletigsim
moduli (VW3A3627) ile ilgilidir.

NVE61678

[Powerlink] EPL—

Bu meni POWERLINK iletisim
moduli (VW3A3619) ile ilgilidir.

NVEG61681

[EtherCAT Modiilii] ETCc—

Bu meni EtherCAT iletisim
moduli (VW3A3601) ile ilgilidir.

NVEG61686
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[Haberlesme] Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

NOT:

« Bu mendlere, ilgili segenek takilmissa ve segenek modulindn ve
surtcindn bellenimi uyumluysa erisilebilir. Haberleseme modualu
kilavuzlarina ek olarak, segenek modullerinin Talimat Sayfasina
(S1A45591) ve suricinin kurulum kilavuzunu da bakin daha fazla bilgi
icin.

« Aramalari gerceklestirmek icin iletisim parametrelerine (6rnek: parametre
adresi ve bigim) erisin ve islemleri siralayin (NVE61728).

+ lletisim parametrelerinde yapilan degisiklikleri uygulamak igin siiriici
yeniden baslatiimalidir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Dosya yonetimi] FMT—

[Dosya yonetimi] FMT—

Bu Boliimde Neler Var

[Konf. Dosysi Aktarm] TCEF MenUSU........c.uuviiiiiiiiieiiiiiiie e 523
[Fabrika ayarlart] FCS MenUSU..........uiiiiiiiiiiiiiiii e 524
[Firmware gincel.] FWUP MeNUSU ........cccovuiiiiiiiii e 526

E [Dosya yonetimi] ¥MT menusi tahrik yapilandirma dosyalarinin yénetimini
sunar.

522 NVE61643TR.08



[Dosya yonetimi] rMT— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Konf. Dosysi Aktarm] TCF Menusu
Erigsim

[Dosya y6netimi] =» [Konf. Dosysi Aktarm]

[Cihaza kopyala] OPF
Bu islem, daha dnce kaydedilmis siricu Gnitesi yapilandirmasinin Grafik Ekran
Terminali belleginden segilmesini ve suricuye aktarilmasini saglar.

Yapilandirma dosyasi aktarimindan sonra suricindn yeniden bagslatiimasi
gereklidir.

[Cihazdan kopyala] SAF

Bu sayede gercek sirtict yapilandirmasi Grafik Ekran Terminali bellegine
kaydedilebilir.

NOT: Grafik Ekran Terminali en fazla 16 yapilandirma dosyasi saklayabilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Dosya yonetimi] FMT—

[Fabrika ayarlar] FCS Menusu
Erisim

[Dosya y6netimi] =» [Fabrika ayarlari]

Bu Menu Hakkinda

Bu fonksiyon, slrtctnin bir fabrika ayarini gergceklestirmek veya surtctyi segili
bir konfigirasyona geri yUklemek icin kullanilir. Asagidaki tabloda bir fabrika ayari
gerceklestirmek veya bir konfiglirasyonu geri yiklemek igin standart prosediiriin
bir 6rnegi gosterilmektedir.

Adim Aciklama

Siruclyu segili bir konfiglirasyona geri yuklemek icin, [Konfig. Kaynagi] FCsT ile
geri ylklenecek miisteri parametre ayarini segin ya da bir fabrika ayari
gercgeklestirmek icin [Konfig. Kaynagi] ©Cs1 6gesi [Makro Konfig] 1NT olarak

1 ayarlanir.

NOT: Bir konfiglirasyonu geri yiuklemek igin kullanilan musteri parametre
ayarini segmeden 6nce, musteri parametreleri bu kiimeye 6nceden
kaydedilmis olmalidir ([Konfig. Kaydet] scST kullanilarak).

2 [Parmtre grubu list.] FRY ile geri yiiklenecek meniileri secin ya da fabrika ayarina
sifirlayin. Bir yapilandirma geri yuklenirse, [Tiimii] ALL 6desini segmeniz onerilir .

3 Fabrika ayarini gergeklestirin veya konfiglirasyonu [Fabri. Ayarina git] GFs ile geri
yukleyin. Ekran Terminali tizerinde dikkate alinacak birkag ekran géruntilenir.

[Konfig. Kaynagi] FCSI %

Kaynak konfigiirasyonu.

Bu parametre, fabrika ayari ¢alismasi durumunda geri yliklenecek
konfiglirasyonun segilmesini saglar.

NOT: Bu parametre ile bir konfiglirasyonu geri yiiklemek i¢in kullanilan musteri
parametre ayarini segmeden 6nce, misteri parametreleri bu kiimeye
kaydedilmis olmalidir ([Konfig. Kaydet] scSsT kullanilarak).

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Makro INI Fabrika ayari parametresi ayarlama
Konfig]
Fabrika ayan
[Konfig 1] CFG1 Musteri parametre seti 1
[Konfig 2] CFG2 Musteri parametre seti 2
[Konfig 3] CFG3 Musteri parametre seti 3

[Parmtre grubu list.] FRY

Fabrika ayarlarina git fonksiyonu etkinlestirildiginde geri yiklenecek menilerin
secgimi
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[Dosya yonetimi] rMT—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Tiimii] ALL Tidm menilerdeki tim parametreler.
NOT: Asagidaki parametre listesi bu segimden etkilenmez:
[Motor Standardi] BFR, [Ikili derecelendrme] DRT, [Parola]
PWD ve [Web sunucusu] WBS menusu.

[Cihaz DRM [Tercihlerim] MY P menus(, [Haberlesme] cOM menlisu harig

mendiisii] tum mendler.

[Motor MOT [Motor kontrolii] DRC menl parametreleri ve [Motor termal

parametre] izleme] THT menlsinde [Motor Termal Akimi] 1TH
parametresi.

[iitsm coM [iitsm meniisii] coM mendisiini geri yiikler. Yalnizca [Konfig.

meniisii] Kaynagi] cs1 6gesi [Makro Konfig] TN T olarak ayarlanirsa
bu segilebilir.

[K.Panel DIS [Ozellestirme] cus meniisiinii ve [Goriilebilirlik] vIs

ayarlan] menusiinud geri yikler. Yalnizca [Konfig. Kaynagi] FCsT 6gesi
[Makro Konfig] 1N 1 olarak ayarlanirsa bu segilebilir.

Not: Fabrika yapilandirmasinda ve "fabrika ayarlarina" dondikten sonra [Parmtre
grubu list.] FRY bos olacaktir.

[Fabri. Ayarina git] GFS

Bu fonksiyon bir fabrika ayari gerceklestirmeyi ya da énceden kaydedilen bir
konfiglirasyonu geri yliklemeyi saglar.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Fabrika ayarlarinin geri yiklenmesinin kullanilan elektrik tesisati tlriyle uyumlu
oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Fabrika ayarlarina sadece 6nceden en az bir parametre grubu (yukarida
gorintulenen [Parmtre grubu list.] FrRY) secilmigse donilebilir (.

[Konfig. Kaydet] SCSI %

Bu parametre, konfigirasyonlarin daha sonra geri yiklenmesini saglar.

Kaydedilecek aktif konfigiirasyon segim igin gériintiilenmiyor. Ornegin, bu [Konfig
0] STRO ise, yalnizca [Konfig 1] sTR1, [Konfig 2] STR2 ve [Konfig 3] STR3
gorindr. Islem tamamlanir tamamlanmaz parametre [Hayir] NO de@erine doner.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Hayir

Fabrika ayari
[Konfig 0] STRO Musteri parametre seti 0'l sakla
[Konfig 1] STR1 Musteri parametre seti 1'l sakla
[Konfig 2] STR2 Musteri parametre seti 2'l sakla
[Konfig 3] STR3 Musteri parametre seti 3'l sakla
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Dosya yonetimi] FMT—

[Firmware guincel.] FWUP Menusu
Erisim
[Dosya y6netimi] =» [Firmware giincel.]

Bu Menu Hakkinda

Bu fonksiyon, slrtcinin yaziimini gincellemek igin kullanilir ve yalnizca
Schneider Electric Hizmetleri tarafindan kullanilabilir.

Daha fazla bilgi i¢in yerel Schneider Electric Hizmetlerinizle iletisime gecin.
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[Tercihlerim] My P—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tercihlerim] MYP-

[DiL SECiMi]

Bu Boluimde Neler Var

[DIL SECIMIT ... .o 527
1= 1o - | 528
[Parametre erigimi].....................ooo 530
[OzelleStirme] ...... ..o 532
[Tarih/Saat ayarlar] ... e, 535
[Erisim Seviyesi] LAC MeNUSU ...........oeviiiiiiiii e, 536
[Web SUNUCUSU] ......cooniiiiii e 537
[Fonks. TUS YNEML] ..o e 538
[LCD @yarlari] ........cccoouiiiiiiii e 539
[QR KOAU] ..ot 540
[Kart esleme Sifresi] ... 541

[Tercihlerim] MYP mendisu kullanici tarafindan tanimlanan HMI ve

parametre erisimi i¢in olasi ayarlari sunar.

[DIL SECIMIi] LNG- Meniisii

Erisim

Bu Menu Hakkinda

[Tercihlerim] =» [DiL SECIMI]

Bu menl Ekran Terminali dil segimini saglar.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tercihlerim] My P—

[Parola]

[Parola] cOD—- Menlisu

Erisim

[Tercihlerim] =» [Parola]

Bu Menu Hakkinda

Korumali bir konfigtirasyona erisim igin konfigtirasyonun girilecek bir erisim kodu
veya sifre ile korunmasini saglar:

Parola [Tanimlanan parola yok] NO olarak ayarlandiginda veya dogru parola
girildiginde surtcunin kilidi agilir. Tim mendlere erisilebilir.

Konfiglrasyonu bir parola ile korumadan 6nce asagidakileri
gerceklestirmeniz gerekmektedir:

> [Haklan yiikleme] ULR ve [indirme haklari] DLr ddelerini tanimlayin.
o Parolayi bir yere not edin ve bulabilecegdiniz bir yerde saklayin.

Suriclyu kilitteme mend erisimini degistirir. Parola kilitlenirse:

[Sifre durumu] PSST

[Meniim] MYMN menisi ([Hizh Devreye Alma] sy s menisu iginde) bos
degilse, gorinur kalr,

[Panel] DsH, [Diagnostikler] DI 2 ve [Ekran] MON menduleri salt okunur
parametreler ile gorinur kalir. Ayarlanabilir parametrelerle alt menuler
gérinmez.

[Tim ayarlar] csT ve [Haberlesme] coM menileri gérindr degildir,

[Konf. Dosysi Aktarm] TCF menisu ([Dosya yonetimi] ¥MT menUsu icinde)
go6rindr kalr,

[Tercihlerim] MY P menusinde, gérindr kalanlar:

- [DIL SEGIiMI] LG,

o [Parola] coD menisd,

o [Goriintii ekran tiirii] Msc mentsi ([Ozellestirme] cUS meniisiinde),
o [Tarih/Saat ayarlari] RTC,

o [Erigim Seviyesi] LAC ve

o [LCD ayarlan] cNL menusu.

Salt okunur parametre.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Tanimlanan NO Tanimlanan parola yok
parola yok]

Fabrika ayan
[Parolanin ULK Parolanin kilidi agildi
kilidi acildi]
[Parola kilitli] LOCK Parola kilitli

[Parola] PWD

6 karakterli parola. Suriciyd kilitlemek igin parolanizi tanimlayin ve girin.. [Sifre
durumu] PsST deg@eri [Parola kilitli] LOCK olarak degistirilir.
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[Tercihlerim] My P—

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Sirdcinin kilidini agmak icin parola girilmelidir. Dogru kod girildigi zaman,
surdcundn kilidi acilir ve [Sifre durumu] PSST degeri, [Parolanin kilidi agildi]
ULK olarak degistirilir. SUrlic bir sonraki kez acildiginda erisim yeniden kilitlenir.

Parolayi degistirmek icin surtctndn kilidini agin sonra yeni parolayi girin. Yeni bir

parola girme surlclyu kilitler.

Parolay! kaldirmak igin surtcu kilidi agilmali ve 000000 parolasi girilmelidir. [Sifre
durumu] PsST de@eri [Tanimlanan parola yok] N0 olarak degistirilir. Sonraki
agmada, surucu kilidi agik kalir.

[Haklarn yukleme] ULR

Haklari yiikleme.
c ) Kod / Deger Aciklama

Ayar

[izinli] ULRO isletmeye alma araglari veya Ekran Terminali, biitiin
konfigtirasyonu kaydedebilir (parola, izleme, konfigiirasyon)
Fabrika ayari

[izin ULR1 Sdricu bir parolayla korunmazsa ya da hatali parola girilirse

verilmedi] isletmeye alma araglari ya da Ekran Terminali, konfiglirasyonu

kaydedemez.

[indirme haklari] DLR

indirme haklari.

Kod / Deger Aciklama

Ayar() e &

[Kilitli stiriicii] | DLRO Sdricuyd kilitteme: Konfiglirasyon yalnizca siriicd, indirilecek
konfiglirasyonun parolasiyla ayni parolayla korunuyorsa
surucuye indirilebilir

[Kilidi agik DLR1 Sdricunin kilidini agma: Konfiglirasyon, siiricunun kilidi

siiriicii] aclksa veya bir parolayla korunmuyorsa siricuye indirilebilir
Fabrika ayari

[izin DLR2 Konfigiirasyon indirilemez

verilmedi]

[Kilitle/Kilidi DLR3 [Kilitli siiriicii] DL.RO ve [Kilidi agik siiriicii] DL.R1 birlegimi

ac]
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tercihlerim] My P—

[Parametre erigsimi]

[Kisith kanallar] PCD— Menusu
Erisim

[Tercihlerim] =» [Parametre erigimi] =» [Kisith erigim] =» [Kisith kanallar]

Bu Menu Hakkinda

Asagidaki kanallar, ilgili parametrelere erisilebilirligi devre disi birakmak igin
segcilebilir.

[HMI] coN

Ekran Terminali.

[PC ARACI] PWS

DTM tabanli devreye alma yazilimi.

[MODBUS] MDB

Dahili Modbus serisi.

[CANopen] CAN

CANopen fieldbus moduili.

[ILETISIM Modiilii] NET

Fieldbus secenek moduild.

[Kisitlanmis Parametreler] PPA—- Menusu
Erigsim

[Tercihlerim] =» [Parametre erigimi] =» [Kisith erisim] =» [Kisitlanmig
Parametreler]

Bu Menu Hakkinda

Bu ekranlarda, Uzman parametreleri disinda [Tiim ayarlar] CST menisindeki
tim parametreler korunabilir ve segmek igin gorintilenebilir.

Tam parametreleri se¢gmek icin Timi tusuna basin. Tim parametreler lizerindeki
secimleri kaldirmak igin tekrar Higbiri tusuna basin.

[Tiim ayarlar] ST menisinin igerigi. Parametre yoksa bu ekranda bir segim
yapilamaz.
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[Tercihlerim] My P— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Goriilebilirlik] VIS— Meniisii
Erisim
[Tercihlerim] =» [Parametre erigimi] =» [Gorilebilirlik]

Bu Menui Hakkinda

Tam parametrelerin ya da sadece aktif parametrelerin gorintilenmesi segimi.

[PARAMETRELER] PVIS

PARAMETRELER.
Kod / Deger Aciklama
AyarC) e .
[Aktif] ACT Yalnizca aktif parametrelere erisilebilir
Fabrika ayari
[Tiimii] ALL Tum parametrelere erigilebilir
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tercihlerim] My P—

[Ozellestirme]

[Menum konfig.] MYC Menusu
Erisim
[Tercihlerim] =» [Ozellestirme] =» [Meniim konfig.]

Bu Menu Hakkinda

Bu menid [Meniim] MYMN MenUsunun, sayfa 53 ézellestirmesine olanak verir.

[XMP] uMP

Bu men(, [Tim ayarlar] cST menUsUnin igerigini gosterir ve asagidakilere
olanak saglar:

* [Meniim] MYMN igindeki gortinir parametreleri segin ve
* [Meniim] MYMN igindeki gérinir parametreleri kaldirin.
Gorintulenen gecerli ekranda parametre yoksa bir segim yapilamaz.

[Secimi Goruntule] MDP
Bu men, [Ekran] MON menusundn igerigini gosterir ve agagidakilere olanak
saglar:
* [Meniim] MYMN igindeki goriinir parametreleri segin ve
* [Meniim] MYMN igindeki gérinlr parametreleri kaldirin.
Goruntilenen gecerli ekranda parametre yoksa bir segim yapilamaz.

[SECILI LISTE] uML
Bu mend, [XMP] uMP ve [Seg¢imi Goriintiile] MDP ile segilen parametreleri
goruntuler.

Grafik Ekran Terminali ile bu mend, fonksiyon tuslarini (F1, F2 ve F3) kullanarak
secili parametreleri siralamanizi ve kaldirmanizi saglar.

NOT: Ozellestiriimis meniide gorintilenmek lizere en fazla 25 parametre
segcilebilir.

[Menum] MYMN

Ozellestirilmis meniiniin adini tanimlamak icin kullanilir.
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[Tercihlerim] My P— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Gorunti ekrani turl] MSC— Menlisu
Erisim
[Tercihlerim] =» [Ozellestirme] =» [Goriintii ekrani tiirii]

Bu Menii Hakkinda

Bu parametre, varsayilan ekran i¢in ekran tlrinun secilmesini saglar.

[Ekran deger turu] MDT

Goriintiilenen HMI deger tiirii.

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Dijital] DEC Dijital degerler

Fabrika ayari
[Bar grafigi] BAR Cubuk grafik
[Liste] LIST Degerler listesi
[Vu Metre] VUMET Vu metre

[XMP] MPC

Ozellestiriimis segim.

Bu goriinti, varsayilan ekranda goériintilenecek parametrelerin segilmesini saglar.
[Hab. Yolu se¢imi] PBS Menusu
Erisim

[Tercihlerim] =» [Ozellestirme] =» [Hab. Yolu segimi]

Bu Menu Hakkinda

Bu goériinim, Ekran Terminali ekraninin Ust satirinda goéruntilenecek
parametrelerin secilmesini saglar.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tercihlerim] My P—

[Ozel parametreler] cYP— Meniisii

Erisim

[Tercihlerim] =» [Ozellestirme] =» [Ozel parametreler]

Bu Menu Hakkinda

Bu mend, 15'e kadar parametrenin yeniden adlandiriimasina olanak verir.

[XMP] scp

Bu goruntu, 15'e kadar parametrenin secgilmesine olanak verir.

[Ozel secim] cPM

Bu goriinti, segilen her parametre i¢in ayar yapilmasina olanak verir:

Adi

ilgiliyse birim (6zel bir birim mevcutsa)
ilgiliyse bir garpan (1...1000)

ilgiliyse bir bélen (1...1000)

ilgiliyse bir ofset (-99,00...99,00)

[Servis mesaiji] SER Menusu

Erisim

[Tercihlerim] =» [Ozellestirme] =» [Servis mesaji]

Bu Menu Hakkinda

Bu mend, kullanici tarafindan tanimlanan bir servis mesajinin (5 satir, satir basina
23 hane) tanimlanmasina olanak verir.

Bu tanimlin mesaj [Diagnostikler] D12— =¥ [Diyalog verileri] DDT— =¥ [Servis
mesaji] SER— alt menlUsinde , sayfa 62 gérintulenir.

[1.SATIR] SMLO1 - [5.SATIR] SMLO5

Bu 6geler, servis mesajinin igerigini satir satir tanimlamak igin kullanilir.
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[Tercihlerim] My P— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tarih/Saat ayarlari]

[Tarih/Saat ayarlari] RTC Menusu
Erisim

[Tercihlerim] =» [Tarih/Saat ayarlari]

Bu Menui Hakkinda

Bu gorint, tarih ve saatin ayarlanmasina olanak verir. Bu bilgiler, bitin
kaydedilen verilere saat damgasi vurulmasi i¢in kullanilir.

Bir zaman sunucusu, Ethernet Gzerinden baglanmissa ve web sunucusunda
konfigiire edilmigse tarih ve zaman konfiglirasyona gére otomatik olarak
glncellenir.

Tarih ve zaman bilgisi, kaydedilen verilerin zaman damgasini etkinlestirmek icin
surdclindn glict agildiginda (zaman sunucusu mevcut ve konfigiire edilmis
oldugunda ya da Grafik Ekran Terminali takili oldugunda) kullanilabilir olacaktir.

Bu ayarlarin degistiriimesi, zamana bagli ortalama veri halinde 6nceden
kaydedilen verilerin degerinin degistiriimesiyle sonuglanacaktir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tercihlerim] My P—

[Erisim Seviyesi] LAC Menusu

Erisim

[Tercihlerim] =P [Erisim Seviyesi]

[Erisim Seviyesi] LAC

Erisim seviyesi:

erisim kontrolinin seviyesini tanimlamak igin.

Kod / Deger Aciklama
Ayar () 2 s
[Temel] BAS Yalnizca [Hizh Devreye Alma] svs—, [Panel] DSH—,
[Diagnostikler] DI~ ve [Tercihlerim] MY P meniilerine erigim.
[Standart] STD [Ekran] MON—, [Tlim ayarlar] csT—, [Haberlegsme] COM—,
[Tercihlerim] My P— ve [Dosya yo6netimi] FMT— dahil olmak
Uzere tim mendilere erisim.
Fabrika ayan
[Uzman] EPR Tum meni ve ek parametrelere erigim.
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[Tercihlerim] My P— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Web sunucusu]

[Web sunucusu] WBS— Menusu
Erisim

[Tercihlerim] =» [Web sunucusu]

Bu Menui Hakkinda

Bu menu, Web hizmetlerinin yonetiimesine olanak verir.

Bu menlye yalnizca ATV340eeeN4E’de erisilebilir. Daha fazla bilgi icin Dahili
Ethernet kilavuzuna bakin.

[GOmulu Web Sunucusunu etk.] EREE

GOmilu Ethernet adaptori icin Web hizmetlerinin etkinlestiriimesi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Web sunucusu devre digl
[Evet] YES Web sunucusu devrede
Fabrika ayari
[G6mWeb Ynd.Bslt] RWPE

Dahili ethernet igin, kullanici kimlik dogrulama parolasini ve ydnetici erigimi
(ADMIN) web sunucusu parolasini varsayilan degere sifirlar. Sifirlandiktan sonra,
varsayilan parola Varsayilan Parola kullanilarak okunabilir.

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Parola sifirlama istenmedi.
Fabrika ayari
[Evet] YES Parola sifirlama istendi.
NOT: islem bittiginde parametre [Hayir] N0 olarak
degistirilir.

Varsayilan Parola

8 karakterli varsayilan parola.

Hem web sunucusu baglantisi (Yonetici erisimi) hem de kullanici kimlik
dogrulamasi i¢in kullanilan dahili ethernet varsayilan parolasini gésterir.

NOT: Kullanici kimlik dogrulamasi, aygita yetkisiz ve kot niyetli baglanmayi
Onlemeye yardimci olmak igin saglanan bir 6zelliktir. Schneider Electric
(SoMove gibi) tarafindan saglanan bir yazilim araci Gzerinden bagl cihaza
erigim, kimligi dogrulanmis kullanicilarla kisithdir. Daha fazla bilgi icin DTM
¢evrimigi yardimina bakin.

Varsayilan parola kullaniimamalidir. Bir parola sifirlamasindan sonra veya
surlclye ilk baglantida yeni bir parola tanimlanmalidir.

NOT: Varsayilan parola, surlcinln etiketinde de mevcuttur.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Tercihlerim] My P—

[Fonks. Tus yntm.]

[Fonks. Tus yntm.] FKG Menusu

Erisim

Bu Menu Hakkinda

[Tercihlerim] =» [Fonks. Tus yntm.]

Bu mend, Grafik Ekran Terminali fonksiyon tuslarina fonksiyon atanmasini saglar.

[F1 tus atamasi] FN1 - [F4 tus atamasi] FN4

Asagidaki muhtemel atamalara [G/C profili] 10 konfiglirasyonunda erigilemez.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] NO Atanmamig

Fabrika ayan
[Jog] FNJOG Fonksiyon tusu sarsma taklidi
[Onayar Hizi FNPS1 Fonksiyon tusu 6n ayar hizi 1 atamasi
1]
[Onayar Hizi FNPS2 Fonksiyon tusu 6n ayar hizi 2 atamasi
2]
FII;ID Ref Frek | FNPR1 Fonksiyon tugu 6n ayar PID 1 atamasi
[ZI;'ID Ref Frek | FNPR2 Fonksiyon tusu 6n ayar PID 2 atamasi
[+hiz] FNUSP Fonksiyon tusu daha hizli atamasi
[-hiz] FNDSP Fonksiyon tusu daha yavas atamasi
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[Tercihlerim] My P— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[LCD ayarlari]

[LCD ayarlar] CNL— Menusu
Erisim
[Tercihlerim] =» [LCD ayarlari]

Bu Menui Hakkinda

Bu menu Ekran Terminali ile ilgili parametrelerin ayarlanmasina olanak verir.

[Ekran kontrasti] CRST

Ekran kontrasti.

Ayar Aciklama

%0...100 Ayar araligi

Fabrika ayari: %50

[Beklemede] SBY

NOT: Ekran terminali arka aydinlatmasinin otomatik bekleme fonksiyonunun
devre disi birakilmasi, arka aydinlatma servis suresini disuar(r.

Ayar Aciklama

N0...10 dk Otomatik arka aydinlatmasi KAPALI suresi
Fabrika ayar: 10 dk

[Ekran Term. kilitli] KLCK

Ekran Terminali tusu kilitli. ESC tuslarini manuel olarak kilitleyip kilidini agmak i¢gin
Home ve Ekran Terminali tuslarina basin. Stop kilitli oldugu zaman Ekran
Terminali tusu aktif haldedir.

Ayar c> Aciklama

N0...10 dk Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 dk
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler [Tercihlerim] My P—

[QR kodul]

[QR kodu] QrC— Meniisi
Erisim

[Tercihlerim] =» [QR kodu]

Bu Menu Hakkinda

Bu menlye yalnizca Grafik Ekran Terminali ile erisilebilir.

5 QR Koduna erigim sadlar:

* [QR kodu] occ: bu QR kodunun taranmasi, Teknik rtin veri sayfasindaki
bilgilerin ve servisler igin kullanilabilen Schneider Electric Uygulamasi
baglantisinin bulundugu Internet'teki giris sayfasina goéturar.

+ [Baglantim 1] MYL1 - [Baglantim 4] 1v1.4: igletmeye alma yazilimi ile
Ozellestirilen 4 QR kodu. Varsayilan olarak, bu QR kodlarinin taranmasi [QR
kodu] occ ile ayni giris sayfasina goéturur. Bu QR kodlarini SoMove ile
Ozellestirmek icin, “Cihaz > HMI Kisisellestirme > QR kodlar1” bélimune
gidin.

NOT: Ozellestirme sirasinda “Baglantim x” adi da degistirilebilir.
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[Tercihlerim] My P— Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Kart esleme sifresi]

[Kart esleme sifresi] PPI
Erisim

[Tercihlerim] =» [Kart esleme sifresi]

Bu Menui Hakkinda

Bu fonksiyona sadece Uzman modunda ulagilabilir. Bu fonksiyon, bir segenek
modulinun degistirildigini veya yazilim tzerinde herhangi bir degisiklik
gerceklestirildigini algilamak i¢in kullanilir. Bir eslestirme parolasi girildiginde takili
olan segenek modiillerinin parametreleri saklanir. Her agilista bu parametreler
dogrulanir ve bir uyusmazlik olmasi durumunda tahrik, [Kart Uyumlulugu] ncr
degerinde kilitlenir. Tahrik yeniden baslatiimadan 6nce, orijinal duruma geri
dénmek veya eglestirme parolasini yeniden girmek gerekir.

Asagidaki parametreler dogrulanir:
» Segenek modiillerinin tard.
+ Tahrigin yazilim surimi ve segenek moddlleri.
+ Kontrol blogu igin seri numarasi.

[Kart esleme sifresi] PPI

Kart esleme sifresi.

Ayar Aciklama

[KAPALI] OFF...9.999 Ayar araligi

Fabrika ayari: OFF

[KAPALI] oFF degeri, parola eslestirme fonksiyonunun devre digi oldugunu
belirtir.

[ACIK] oN degeri, parolasinin aktif olduguna ve [Kart Uyumlulugu] HCF
hatasinin algilanmasi halinde tahrigi galistirmak icin bir parolanin gerekli olduguna
isaret eder.

Parola girilir girilmez tahrigin kilidi acilir ve kod [AGIK] on olarak degisir.
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Bakim

Garanti Siniri

Garanti, Urtin Schneider Electric servisi disinda agilirsa gegersiz olur.

Servis iglemleri

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu boélimdeki herhangi bir prosediri gergeklestirmeden 6nce, Giivenlik
Bilgileri bolimundeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Bu kilavuzda agiklanan urtinlerin sicakhigi ¢galisma sirasinda 80 °C'yi (176 °F)
asabilir.

AUYARI

SICAK YUZEYLER

+ Sicak yuzeylerle temastan kaginildigindan emin olun.

* Yanici ya da Islya hassas parcalari sicak ylzeylerin yakininda birakmayin.
+ Urtinlin her tiirli islemden énce yeterince sogudugundan emin olun.

+ Maksimum yUk kosullari altinda bir test calismasi gerceklestirerek isi
yaylliminin yeterli oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

AUYARI

YETERSIZ BAKIM

Asagidaki agiklanan bakim faaliyetlerinin belirtilen araliklarla yapildigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Cihaz calisirken gevre kosullarina uyulmasi temin edilmelidir. Ayrica, bakim
sirasinda gevre kosullari Uzerinde etkisi olabilecek tim faktorleri dogrulayin ve
uygunsa dizeltin.

Yedek Parcalar ve Onarimlar

Servis saglanabilir Grin. Lutfen Musteri Hizmetleri Merkezinize basvurun:

www.se.com/CCC.
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Uzun Sureli Depolama

Surdcl sebekeye uzun sure baglanmamissa motor ¢alistirilmadan dnce
kondansatdrler tam performanslarina déndiriimelidir.

DUYURU

AZALMIS KONDANSATOR PERFORMANSI

» Sdrdcl sebekeye belirtilen stre boyunca baglanmamigsa, motoru
calistirmadan 6nce suriclye bir saat boyunca sebeke gerilimi uygulayin.(1)

+ Bir saatlik stire gegmeden higbir Calistir komutunun uygulanamadigini
dogrulayin.

« Sdrlcu ilk defa isletmeye aliniyorsa uretim tarihini dogrulayin ve tretim tarihi
12 aydan daha 6nceki tarihi gésteriyorsa belirtilen proseduri uygulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

(1) Sdre:
+  +50°C’lik (+122°F) maksimum depolama sicakliginda 12 ay
*  +45°C’lik (+113°F) maksimum depolama sicakliginda 24 ay
*  +40°C’lik (+104°F) maksimum depolama sicakliginda 36 ay

Belirtilen prosedur dahili sebeke kontaktdr kontrolinden dolayi Calistir komutu
olmadan gergeklestirilemiyorsa kondansatorlerde kayda deger sebeke akimi
olmamasi igin bu prosediri glic agsamasi etkin, ama motor hareketsiz durumda
yaratan.

Fan Degistirme

Surdcinun bakimi igin yeni bir fan siparis etmek mimkindir. www.se.com
adresindeki katalog numaralarina bagvurun.

Musteri Hizmetleri Merkezi

ilave destek igin asagidaki adresten Miisteri Hizmetleri Merkezine
basvurabilirsiniz:

www.se.com/CCC.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Tanilamalar ve Sorun Giderme

Bu Kisimda Neler Var

[0 ) Z= T I Yo | =T PN 545
L= 1= T 1o To | =T o 1N 547

Genel Bakig

Bu bélimde, gesitli diagnostik cesitleri agiklanmakta ve sorun giderme destegi
verilmektedir.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu boélimdeki herhangi bir prosediru gergeklestirmeden dnce, Giivenlik
Bilgileri bolimindeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

544 NVE61643TR.08
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Uyari Kodlari

Mevcut Uyarilar Listesi Mesajlari

Ayar Kod Aciklama

[Kayith Uyari yok] NOA Saklanan uyari yok

[Cekilme Frekansi] FRF Olayda Tepki: Geri gekilme frekansi

[Hiz Korunuyor] RLS Olayda Tepki: Hiz korunuyor

[Durus tipi] STT Olayda Tepki: Hata tetiklemeden [Durus tipi] STT ardindan
durma

[Ref Fre Uyarisi] SRA Frekans referansina ulagsildi

[PID hatasi Uyarisi] PEE PID hatasi uyarisi , sayfa 329

[PID Feedback Warn] PFA PID geri besleme uyarisi , sayfa 321

[PID High Fdbck Warn] PFAH PID geri besleme yiiksek esigine ulasildi , sayfa 321

[PID Low Fdbck Warn] PFAL PID geri besleme disuk esigine ulasildi , sayfa 321

[Limit Swtch Ulasldi] LsSA Sinir anahtarina ulasildi , sayfa 356

[Gevsek ip Uyarisi] RSDA Gevsek halat uyarisi , sayfa 262

[Dinamik Yiik Uyarisi] DLDA Dinamik yuk uyarisi , sayfa 263

[AI3 Termal Uyarisi] TP3A AI3 Termal uyarisi , sayfa 146

[Al4 Termal Uyarisi] TP4A Al4 Termal uyarisi , sayfa 146

[AI5 Termal Uyarisi] TP5A AlI5 Termal uyarisi , sayfa 146

[Al1 4-20 kayip Uyarisi] APl Al1 4-20 mA kayip uyarisi

[AI3 4-20 kayip Uy.] AP3 AI3 4-20 mA kayip uyarisi

[Al4 4-20 kay. Uyri] AP4 Al4 4-20 mA kayip uyarisi

[AI5 4-20 kay. Uyr] AP5 Al5 4-20 mA kayip uyarisi

[Cihaz Scaklk Uyari] THA Sdriict asir Isinma uyarisi

[IGBT Termal Uyarisi] TJA IGBT termal durumu uyarisi

[Fan Sayaci Uyarisi] FCTA Fan sayaci hiz uyarisi , sayfa 518

[Fan Geribildirim Uyarisi] FFDA Fan geri besleme uyarisi , sayfa 518

[BR Sicaklik Uyarisi] BOA Frenleme direnci termal uyarisi

[Harici Hata Uyarisi] EFA Harici hata uyarisi , sayfa 479

[Diisiik Voltaj Uyarisi] USA Dusgtik gerilim uyarisi

[Onleyici dsiikV aktf] UPA Kontrolli durma egigine ulagildi

[Mot Frek Yiiks Esik] FTA Motor frekansi ylksek esigi 1'e ulasildi , sayfa 332

[Diis motr frek esg.] FTAL Motor frekansi duslk esigi 1'e ulasildi , sayfa 332

[Mot Frek Yiiks Esik2] FQLA Darbe uyarisi esigine ulasildi , sayfa 403

[Diis motr frek esg.2] F2AL Motor frekansi duslk esigi 2'ye ulasildi , sayfa 332

[Yiiksk Hiza Ulasildi] FLA Yiksek hiza ulasildi uyarisi

[Rf Frk Yiik Esg Usdi] RTAH Referans frekansi ylksek esigine ulasildi , sayfa 333

[Rf Frk Diis Esg Usdi] RTAL Referans frekansi dusuk esigine ulasildi , sayfa 334

[2. Frek Esg Ulasldi] F2A Motor frekansi yuksek esigi 2'e ulagildi , sayfa 333

[Akim Esigine Ulgldi] CTA Motor akimi ylksek esigine ulagildi , sayfa 332

[Diisk Akima Ulasildi] CTAL Motor akimi disuk esigine ulasildi , sayfa 332
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Uyari Kodlari

Ayar Kod Aciklama

[Yiiksek Tork Uyarisi] TTHA Yiiksek tork esigine ulasildi , sayfa 334

[Diisiik Tork Uyarisi] TTLA Duslk tork esigine ulasildi , sayfa 334

[Proses DiigkYiik Uyri] ULA Proses dusuk yik uyarisi , sayfa 395

[islem Asin Yiik Uyanisi] OLA Asiri yUk uyarisi , sayfa 398

[Tork Limit Ulasg] SSA Tork limitine ulasildi , sayfa 506

[Tork kontrol Uyari] RTA Tork kontrol uyarisi , sayfa 366

[Cihaz sickesgi ulsid] TAD Sirlcu termal esigine ulasildi

[Motor Term EgikAsim] TSA Motor termal esigine ulasildi , sayfa 333

[Mot2 Term Esik Asim] TS2 Motor 2 termal esigine ulasildi , sayfa 333

[Mot3 Term Esik Asim] TS3 Motor 3 termal esigine ulasildi , sayfa 333

[Mot4 Term Esik Asim] TS4 Motor 4 termal esigine ulasildi , sayfa 333

[Glui¢ Yiiksek Esigi] PTHA Gug yuksek esigine ulasildi

[Gii¢ Dusiik Esigi] PTHL Glg dislk esigine ulagildi

[Musteri Uyarisi 1] CAsl Musteri uyarisi 1 aktif , sayfa 515

[Miisteri Uyarisi 2] CAS2 Musteri uyarisi 2 aktif , sayfa 516

[Misteri Uyarisi 3] CAS3 Musteri uyarisi 3 aktif

[Musteri Uyarisi 4] CAS4 Musteri uyarisi 4 aktif

[Miisteri Uyarisi 5] CASS Musteri uyarisi 5 aktif

[Gii¢ harcm. Uyari] POWD Gug tuketimi uyarisi

[Kayma Uyarisi] ANA Kayma uyarisi , sayfa 503

[Load Mvt Uyr] BSA Yuk hareket uyarisi

[Fren kont Uyari] BCA Fren kontak uyarisi

[AlI1 Termal Uyarisi] TP1A Al1 Termal uyarisi , sayfa 146

[Current Reduc Warn] TLOW Akim dlslrme uyarisi

[M/S Cihaz Uyan] MSDA Master/Bagl cihaz uyarisi , sayfa 203

[bosluk uyarisi] BSQA Geri tepme uyarisi , sayfa 266

[Enkod.Sickl.Uyari] TPEA Kodlayici moddlu termal uyarisi , sayfa 146

[Sicaklik Sens Al1 Uyni] TS1A Sicaklik sensoéri Al1 uyarisi (agik devre)

[Sicakhik Sens Al3 Uyri] TS3A Sicaklik sensorii Al3 uyarisi (agik devre)

[Sicaklik Sens Al4 Uyri] TS4A Sicaklik sensoéri Al4 uyarisi (agik devre)

[Sicaklik Sens Al5 Uyri] TS5A Sicaklik sensoéri AlS uyarisi (agik devre)

[DC bara ripple uyarisi] DCRW DC Veri Yolu Dalgalanma Uyarisi

[geri doniis kanali] AFFL Fieldbus iletisim kesintisinde etkinlestirilen otomatik geri ddnme
davranisi , sayfa 496

[GorntiiDevre A Uyari] WA A devresi izleme uyarisi

[GorntiiDevre B Uyari] IWB B devresi izleme uyarisi

[GorntiiDevre C Uyari] IWC C devresi izleme uyarisi

[GorntiiDevre D Uyari] IWD D devresi izleme uyarisi

[ACIK kilit uyarisi] LKON Harici bir aygitin hazir olmamasi sonucunda ACIK kilidi uyarisi.

[Dahili hata 22] INFM Dahili hata 22 (Dahili Ethernet)

[gli¢ ydkim. Uyarisi] RFTA Glg yedekleme modu uyarisi

[Modbus iltsm. Kes. Uyr.] SLF1 Modbus iletisim kesintisi uyarisi
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Hata Kodlari

Bu Boluimde Neler Var

GENEIDAKIS ...t 548
[YUKk Kaymasi] A m F oo 550
[AGrhatasi] A G F ..o e 550
[Fren Kontroll] B L F ..o 551
[Frenleme Direncias. YUK] B o F .....oooiiiiiiiiiii e 551
[Fren GeriBeslemesi] B r F ....o.oooiiiiiiiiii e, 552
[GeriTepme Hatasi] 6 5 G F ..o 552
[DB Uinitesi kisadevre] b u F ..o 553
[DB iinitesi aGlk devre] b i F o ..cooovviiiiiii e, 553
[Devre Kesici Hatasi] L B F ..o 554
[Hatali Konfiglirasyon] L F F ... 554
[Gegersiz Konfiglirasyon] L F 1 .....oooiiniiiiiiiie e, 555
[Konf Aktrm Hatasi] L F 12 ..o 555
[On Ayarlar Aktarim hatasi] L F 1 3 ..o, 556
[Bos Konfigilirasyon] [ F 14 ... 556
[Fieldbus llet. KSnt] £ n F ..o 557
[CANopen HbrKesnt] L o F ... 557
[On SarjKondansatorii] L r F | .....ccoooviiiiiiii e, 558
[Kanal Anahtar Hatasi] £ 5 F ... 558
[DC Veri Yolu DalgalanmaHatasi] d L r E .....ooooiieiiiiiiiiieee e, 559
[Dinamik YUk Hatas1] d L F ......ccoooomniiiiii e, 559
[Kodlayici Baglantisi] £ L F ... 560
[EEPROM KONtrOIl] E E F | ..o 561
[EEPROM GUCU] £ E F 2 oot 561
[KOIQYICI] £ i F oo e 562
[Harici Hata] E P F | ..o 563
[Fieldbus Hatasi] E P F C ...ooooeniiieeeee e 563
[Dahili Eth ilet. KeSintisi] £ £ HF .....cooooviieeeeeeee e 564
[Dis Kontaktor KapandiHatasi] F L F | ..., 564
[Dis Kontaktor AgildiHatasi] F L F 2 ..o.ooovnniiiii e, 565
[FDRAHAtAsI] F dr .o 565
[FDR2HatasI] F d r £ oo 566
[Yazilm Giincelleme Hatasi] FW E r .........ccoooiviiiiiiiiie e, 566
[Kart Uyumlulugu] HL F ... 567
[ADevresilzl. Hatasi] +F A ... 567
[BDevresilzl. Hatasi] F b ... 568
[CDevresilzl. Hatasi] +F L ... 568
[DDevresilzl. Hatasi] 1 F d ..o, 569
[Giris AsiriIsinma] 1 HF oo 569
[Dahili Link Hatas1] L F ..o 570
[DahiliHata 0] 1 1 F O .o 570
[DahiliHata 1] 1 a0 F F o 571
[DahiliHata 2] 1 1 F @ oo 571
[DahiliHata 3] 1 a F J . e 572
[DahiliHata 4] 1 na F Yoo 572
[DahiliHata 8] 1 1 F B ..o 573
[DahiliHata 7] 1 a0 F T e 573
[DahiliHata 8] 1 n F B ..o 574
[DahiliHata 9] 1 a0 F G .o 574
[DahiliHata 10] 11 F A .o 575
[DahiliHata 11] 1 1 F B oo 575
[DahiliHata 12] 11 F L .o 576
[DahiliHata 13] 10 F d oo e 576
[DahiliHata 14] 10 F E oo 577
[DahiliHata 15] 1m0 F F oo 577
[DahiliHata 16] 11 F Do 578
[Dahili Hata 17] 10 F H oo 578
[DahiliHata 18] 1 a F 1o 579
[DahiliHata 19] 10 F e 579
[Dahili Hata 20] 11 F K oo 580
[DahiliHata 21] 1m0 F L oo 580
[Dahili Hata 22] 11 F 1T . 581
[Dahili Hata 25] 1m0 F P oo 581
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Genel bakis

[Dahili Hata 27] 1m0 F ;o e 582
[Girig Kontaktori] L L F ..o 582
[AI14-20mMA KaybI] L F F | oo 583
[AIB4-20mMA KaybI] L F F T oo 583
[Al4 4-20mMA KaybI] L F F Y oo 584
[AI54-20mMA KaybI] L F F 5 oo 584
[ACMA Kilidi HatasI] L K 0 i ..oooeeeeiieeeei e 585
[Yuk Hrkt Hatasi] 771 d L F ..o 585
[MultiDrive Link Hatasi] Td L F ... 586
[M/IS Cihaz HatasI] T 5 d F ... 586
[DCBara Asr.Ger] o b F .. 587
[ASIN AKIM] o L F oo et 587
ISiriici AsirIsinmal o HF oo 588
[Proses asiri YUKU] o L L ..o 588
[Motor ASIN YUKU] o L F oo 589
[Tek Cikigs Faz Kaybi] o P F . 589
[CikisFaz Kaybi] o P F 2 oo 590
[Anagsbk Bsime Asrger] o S F ..o 591
[Prog Yiikleme Hatas1] P L L F ..o 592
[ProgCalismaHatasi] P L r F .o 592
[Girig fazkaybi] P HF ... 593
[Doniis Agistlzleme] m A d F .o 593
[Guvnlk Fonk. Hatasi] SAF F ..., 594
[GlvenlikK Ihlali] G AV F .o 594
[Motor kisadevre] S L F | .o e 595
[Topraklama KisaDevresi] S L F J ..o 595
[IGBT KisaDevresi] G L F H .o 596
[Motor KisaDevre] S L F 5 .o 596
[Guvenlik KonfigHatasi] SLFF ..., 597
[Modbus llet Kesint] S5 L F 1 ..o 597
[PCHbrKesintisi] 5L F oo 598
[HMIHDbr KesintiSi] S L F J ..o 598
[GlivenliIk GE HatasI] G 10 F oo 599
[Motor ASIN HIZI] S o F oo 600
[Kodlayici Geri Besleme Kaybi] 5 P F ... 601
[Glivenlik Dosyalari BOzZUK] S P F L ....c..oiiviiiiieeee e 602
[Torkzaman aSimi] 5 r F .o 603
[Tork Sinirlama Hatasi] 5 5 F ..o 603
[MotorDurma Hatasi] S E F ... 604
[Af TermSens Hatasi] £ 1L F ..o 605
[AI3TermSens HatasI] £ L F ..o 606
[Ald TermSens HatasI] E YL F ...cooovniiiiiiieeee e 607
[AI5Term Sens Hatasi] £ 5L F ..o 608
[Kodlayici Ter. SensorHatasi] E ELF ..o 608
[AI1 Termal Seviye HatasI] E H [ F ........c.oooviiiiiiiiiii e 609
[AI3 Termal Seviye Hatasi] £ H JF ... 609
[Al4 Termal Seviye Hatasi] E HHY F ... 610
[AI5 Termal Seviye HatasI] E HS F .........cooonniiiiiie e 610
[Kodlayici Ter. Algillanan Hatasi] £ HE F ..o 611
[IGBTASINISINMASI] £ JF .o 611
[Siiriicti agin yliklemesi] E L o F .......cocooooiiiiiiiii 612
[Otomatik Ince Ayar Hatasi] £ n F ... 612
[Proses diisUK YUKU] w L F oot 613
[Anagbk BsIme DSKger] u G F ... 613

Algilanan Hatanin Temizlenmesi

Bu tablo, surlcu sisteminde midahalenin gerekli olmasi durumunda izlenecek
adimlari sunar:
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

Adim | Eylem
1 Harici kumanda gucu de dahil olmak tzere tim gli¢ baglantilarini kesin.
2 Agcik konumda baglantisi kesilen tim gugleri kilitleyin.
3 DC veri yolu kapasitorlerinin yikinin bosalmasi icin 15 dakika bekleyin (strtct LED'leri

DC bara geriliminin olmadiginin gostergesi degildir).

4 DC bara geriliminin 42 Vdc dederinden daha dusik oldugundan emin olmak igin PA/+ ve

PC/- terminalleri arasindaki gerilimi élgun.

5 DC bara kapasitorlerinin yiki tamamen bosalmamissa yerel Schneider Electric

temsilcinizle iletisim kurun.

Sdrlcude onarim yapmayin veya surlclyu ¢alistirmayin.

6 Algilanan hatanin nedenini bulun ve dizeltin.

7 Algilanan hatanin dizeltildigini dogrulamak igin siirlictiye tekrar gug verin.

Neden ortadan kaldirildiktan sonra algilanan hata asagidaki yollarla giderilebilir:

Siruciyl kapatin.
[Uriin Yen.Baslatma] rr parametresini kullanma.

Dijital giris ya da [Uriin YenBaslatAtama] R~ olarak atanan kontrol bitini
kullanarak.

[Oto Hata Sifirlama] ATR fonksiyonunu kullanarak.
[Anza sifirlama] RST fonksiyonuna ayarlanan bir dijital giris ya da kontrol biti.

o [Ariza Sifir. Atmsi] RSF ve [Genisletilmis Hata Sifirlamasi] HRFC igin
[Anza sifirlama] RsT MenUlsiine bakin.

[Drdrma Tusu Etknlgt] PST ayarina bagl olarak Ekran Terminali Uzerindeki

STOP/RESET tusuna basarak.

Hata Kodu Nasil Temizlenir?

Asagidaki tabloda, neden kaldirildiktan sonra algilanan bir hatayi temizleme

olasiliklar 6zetlenmektedir:

Neden kaldinldiktan sonra hata kodu nasil
temizlenir

Temizlenen hata listesi

«  Surtclyl kapatin.

+  [Uriin Yen.Baglatma] R parametresini
kullanin.

« Dijital giris ya da [Uriin YenBaslatAtama]
RPA olarak atanan kontrol bitini kullanin.

Algilanan tim hatalar.

« Nedeni kalkar kalkmaz.

CFF, CFI, CFI2, CFI3, CFI4, CSF, FWER,
HCF, PGLF, PHF, USF

< Dijital giris ya da [Ariza Sifir. Atmsi] RSF
olarak atanan kontrol bitini kullanin.

*  HMI panelindeki RESET digmesine
basarak

ANF, ASF, BRF, BSQF, ECF, ENF, SOF,
SPF, TNF

« Dijital giris ya da [Ariza Sifir. Atmsi] RSF
olarak atanan kontrol bitini kullanin.

*  HMI panelindeki RESET digmesine
basarak

« [Oto Hata Sifirlama] A TR fonksiyonunu
kullanin.

BOF, CNF, COF, DLF, EPF1, EPF2, ETHF,
FCF2, FDR1, FDR2, IFA, IFB, IFC, IFD,
IHF, INF9, INFB, LCF, LFF1l, LFF3, LFF4,
LFF5, LKON, MDLF, MSDF, OBF, OHF, OLC,
OLF, OPF1l, OPF2, OSF, RADF, SCF4, SCF5,
SLF1, SLF2, SLF3, SRF, SSF, STF, T1CF,
T3CF, T4CF, T5CF, TECF, TH1F, TH3F,
TH4F, TH5F, THEF, TJF, TLOF, ULF

[Genisletilmig Hata Sifirlamasi] HRFC 6Jesi
YES olarak ayarlandiysa:

- Dijital giris ya da [Ariza Sifir. Atmsi] RSF
olarak atanan kontrol bitini kullanin,

¢ [Drdrma Tusu Etknlst] PsT ayarina bagh
olarak Ekran Terminali Gizerindeki STOP/
RESET tusuna basin.

CRF1, INFD, SCF1
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[Yuk kaymasi] A n F

OIaS| Neden
Rampayi takip etmeme. Cikis frekansi ve hiz geri beslemesi arasindaki fark dogru

degil.

gazum

» Uygulamaya (motor, yik vb.) gére surticu siniflandirmasini onaylayin
* Motor, kazang ve kararlilik parametrelerini dogrulayin.

» Bir frenleme direnci ekleyin.

+ Kodlayicinin mekanik baglantisini ve kablolamasini dogrulayin.

» Tork kontrol fonksiyonu kullaniliyorsa ve kodlayici hiz geri beslemesine
atandiysa,

o [Yuk kaymasi algilama] 5 d d 6desini = [Hayir] n o olarak ayarlayin.

o Hem [Pozitif 6lii bant] 4 & P hem de [Negatif 6lii bant] 4 & » 6gesini
nominal motor frekansinin %10'undan az bir degere ayarlayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared manually with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF
parameter after its cause has been removed.

[Aci hatasi] A5 F

OIaS| Neden
Bu hata, faz kaydirma agisi 6lgimU sirasinda motor fazinin baglantisi kesilirse

veya motor endiktansi ¢ok yiuksekse tetiklenir.

c;azum

» Motor fazlarini ve tahrigin izin verdigi maksimum akimi dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared manually with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF
parameter after its cause has been removed.
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[Fren Kontrolu] 6L F

OIaS| Neden

* Fren birakma akimina erisilmedi.
« Tork ayar noktasina erisilmedi.
« Akilama akimi kararli degil.

Qézﬂm

» Sdrici/motor baglantisini dogrulayin.
* Motor sarimlarini dogrulayin.

* [Fren Birakma Akimi] : & ~ ve [Fren birakmal Geri] .~ d ayarlarini
dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[Frenleme Direnci as. yuk] b o F

OIaS| Neden
Qézﬂm

Frenleme direnci asiri yuklendi.

* Frenleme direncinin sogumasini bekleyin.
* Frenleme direncinin nominal glicinu dogrulayin.

* [Frenleme Direnci Giicii] b ~ P ve [Frenleme Direnci Degeri] b6 - V
parametrelerini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Fren Geri Beslemesi] b - F

OIaS| Neden

» Fren geri besleme kontaginin veya fren rélesi geri beslemesinin durumu fren
lojik kontrollyle karsilastirildiginda dogru degil.

* Fren motoru yeterince hizli durdurmuyor ("Darbe girisi" girisinde hiz dlgllerek
algilandi).

Qézﬁm

» Fren geri besleme devresini dogrulayin.
» Fren lojik kontrol devresini dogrulayin.
* Fren davranisini dogrulayin.

* [Fren Birakma Zamani] b - £ ve [Fren Kavrama Zamani] BET ayarlarinin
fren yanit suresi, [Fren Geri Besleme Filtresi] F b L : ve [Fren Rolesi Geri
Besleme Filtresi] F & ~ : 8gelerini hesaba kattigini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared manually with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF
parameter after its cause has been removed.

[Geri Tepme Hatasi] 6 5 9 F

OIaS| Neden

Geri tepme fonksiyonu igin kullanilan tork esigine [BL izleme Gecikmesi] b 9 £
sonrasinda erigilemez.

gazum

* Ayarlari dogrulayin
+ Baglamayi dogrulayin

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared manually with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF
parameter after its cause has been removed.
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[DB unitesi kisa devre] b u F

OIaS| Neden

* Frenleme Unitesinden kisa devre.

* Frenleme Unitesi bagl degil. (drive system frenleme Unitesi segenegi igin
gecerli degil).

Qézﬁm

* Frenleme Unitesinin kablolamasini dogrulayin.
* Frenleme Unitesi degerinin gok dustk olmadidini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[DB unitesi acitk devre] 6 u F o

Ola5| Neden

* Frenleme devresinden ve/veya frenleme direncinden agik devre.
* Frenleme direnci bagh degil/algilanmadi.

Qézijm

* Frenleme direncinin kablolamasini dogrulayin.
* Frenleme direncinin dlgimunin ¢ok yuksek olmadigini dogrulayin.
* b r 1 | parametresini dogrulayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Devre Kesici Hatasi] L b F

OIaS| Neden

[Sebeke G. zaman asimi] L [ £ yapilandirilan zaman asimindan sonra DC bara
gerilim seviyesi, devre kesici lojik kontroliyle (baslatma veya durdurma darbesi)
karsilastirildiginda dogru degil.

gazum

» Devre kesici lojik kontroliini (baslatma veya durdurma darbesi) dogrulayin.
» Devre kesicinin mekanik durumunu dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[Hatali Konfigurasyon] L F F

OIaS| Neden

» Segenek modiuili degistiriimis veya ¢ikariimis .

» Kontrol karti yerine yerlestirilen kontrol karti, striicti Gzerinde farkli bir degerle
yapilandiriimis.

* Gegcerli yapilandirma tutarsiz.

C}ézﬁm

» Opsiyon moduliinde algilanan hata olmadigindan emin olun.

» Kontrol blokunun kasitl olarak degistiriimesi durumunda agagidakileri dikkate
alin.

» Fabrika ayarlarina geri doniin veya gecerliyse yedek konfiglirasyonu geri
yukleyin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error is cleared as soon as its cause has been removed.
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[Gecgersiz Konfigurasyon] L F .

OIaS| Neden

Gegersiz konfiglrasyon.

Siruclye isletmeye alma araci veya fieldbus tzerinden ylUklenmis konfiglirasyon
tutarsiz.

Qézﬁm

* Yiklenen konfiglirasyonu dogrulayin.
» Gecerli bir konfiglirasyon yukleyin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error is cleared as soon as its cause has been removed.

[Konf Aktrm Hatasi] L F . 2

Ola5| Neden

« Sdruciye konfiglirasyon aktarimi basarili olmadi veya yarida kesildi.
* Yuklenen yapilandirma, sUricu ile uyumlu degil.

gazum

» Daha dnceden yuklenmis olan konfiglirasyonu dogrulayin.

* Uyumlu bir konfiglrasyon yukleyin.

* Uyumlu bir konfiglirasyonu aktarmak igin bilgisayar yazilimi kullanin
» Fabrika ayari gerceklestirin

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error is cleared as soon as its cause has been removed.

NVE61643TR.08 555



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler Hata Kodlari

[On Ayarlar Aktarim hatasi] L F . 3

Ola5| Neden
Qézijm

Siruciye konfigirasyon aktarimi basarili oimadi veya yarida kesildi.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error is cleared as soon as its cause has been removed.

[Bos Konfigurasyon] £ F 4

OIaS| Neden

[Goklu motor konfiglirasyonu] /717 L - fonksiyonu igin segcili konfiglirasyon
onceden olusturulmadi.

gazum

» Konfiglirasyonlarin kaydedildigini dogrulayin.
» Uyumlu bir konfiglirasyona gegin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error is cleared as soon as its cause has been removed.
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[Fieldbus ilet. Ksnt] L » F

OIaS| Neden

Fieldbus modulindeki iletisim kesintisi.

Fieldbus modiili ile master (PLC) arasindaki iletisim kesildiginde bu hata tetiklenir.

Qézﬁm

* Ortami dogrulayin (elektromanyetik uyumluluk).

+ Kablo baglantisini onaylayin.

* Zaman agimini onaylayin.

* Secenek modulini degistirin.

* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[CANopen Hbr Kesnt] L o F

OIaS| Neden
gézUm

CANopen® haberlesme modulinde iletisim kesintisi.

+ lletigim fieldbus'ini dogrulayin.
* Zaman asimini dogrulayin.
* CANopen® kilavuzuna bagvurun (NVE61655), sayfa 16.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[On Sarj Kondansatorii] L - F |

Ola5| Neden

» Sarj devresi kontrol algilanan hatasi veya sarj direncinde hasar.
* Besleme sebekesi ¢ok diusuk.

c;azum

» Siruciyl kapatin ve ardindan tekrar acgin.

+ Dahili baglantilari dogrulayin.

» Gerilimi ve [Diigk gerilim yonetimi] » 5 & parametrelerini dogrulayin.
* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared manually with the [Genigletilmis Hata
Sifirlamasi] HRFC parameter after the cause has been removed.

[Kanal Anahtar Hatasi] L 5 F

Ola5| Neden
Gegersiz bir kanala gegin.
Qézijm

Fonksiyon parametrelerini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error is cleared as soon as its cause has been removed.
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[DC Veri Yolu Dalgalanma Hatasi] d L r E

OIaS| Neden

DC veri yolunda kalici dalgalanma g6zlendi veya DC veri yolu kapasitorleri hasar
gormus.

c,:azum

« Sdruciyl kapatin ve ardindan tekrar agin.

+ Giris filtresinin dogru davrandigini dogrulayin.

+ Sebeke kablolamasini dogrulayin.

* Dahili baglantilari dogrulayin.

* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[Dinamik Yuk Hatasi] J L F

OIaS| Neden
szﬂm

YUk degisimi aralik diginda.

Yk kararsizhidinin mekanik nedenini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Kodlayici Baglantisi] £ L F

OIaS| Neden

Kodlayicinin mekanik baglamasi kirildi.

[Kodlayici Baglantisi izleme] E L [ parametresi [Evet] Y E 5 olarak
ayarlanirsa algilama aktiftir.

Hiz geri beslemesi 0 iken ve sirlcu torkta veya akim sinirlamasindayken hatayi
tetikler.

Hiz geri beslemesi igin sinirlar sunlardir:
*  Minimumigin 5 Hz
» Maksimum icin [Nominal Motor Frek] F - 5 degerinin %10'u
+ [Kodlayici Baglantisi izleme] E L [ parametresinin ayarini dogrulayin.
+ [Kodlayici kontrol siiresi] E L £ parametresinin ayarini dogrulayin.
izleme tork veya akim sinirlamasi fonksiyonlariyla uyumlu degil.

gazum

Kodlayicinin mekanik baglantisini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared manually with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF
parameter after its cause has been removed.
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[EEPROM Kontrolii] £ £ F |

OIaS| Neden
Qézi]m

Kontrol blokunun dahili hafizasinda bir hata algilandi.

* Ortami dogrulayin (elektromanyetik uyumluluk).

+ Urlind kapatin.

+ Fabrika ayarlarina dénun.

* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[EEPROM Giicii] EE F 2

OIaS| Neden
Qézijm

Gug¢ panelinin dahili hafizasinda bir hata algilandi.

» Ortami dogrulayin (elektromanyetik uyumluluk).

+ Urlini kapatin.

» Fabrika ayarlarina donun.

» Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Kodlayici] £ n F

OIaS| Neden

Kodlayici geri besleme hatasi.

Olglilen ve tahmini hiz arasindaki fark [Nominal Motor Frek] F - 5 veya [Senk.
Nominal Frek] F - 5 5 deg@erinin %4'inden buyuk.

gazum

» Kullanilan kullanici igin konfiglirasyon parametrelerini dogrulayin.
+ Kodlayicinin mekanik ve elektrik islemini dogrulayin.
» Kodlayici sinyalleri ve motorun dénus yonu arasindaki tutarlihgi dogrulayin.

» Gerekirse motorun donis yoninu tersine gevirin ([Cikis Fazi Donlisii] P H -
parametresi)

+ Kodlayici modulini dogrulayin.
» Kodlayici tirini ve besleme gerilimini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared manually with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF
parameter after its cause has been removed.
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[Harici Hata] E P F |

OIaS| Neden

« Kullaniciya bagl olarak harici bir cihazla tetiklenen olay.
» Harici bir hata, Gomuli Ethernet araciligiyla tetiklendi.

« Hata harici bir devreden kaynaklanmaktadir.

» Ethernet yapilandirma dosyasi bozuk.

gazum

< Harici hatanin nedenini ortadan kaldirin.

« Ethernet yapilandirmasinin fabrika ayarini gergeklestirin veya IP Modu
6gesini degistirin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[Fieldbus Hatasi] E P F 2

OIaS| Neden
Qézﬁm

Kullaniciya bagli olarak harici bir cihazla tetiklenen olay.

Harici hatanin nedenini ortadan kaldirin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Dahili Eth ilet. Kesintisi] E £ HF

OIaS| Neden
C}ézijm

Ethernet IP ModbusTCP veri yolundaki iletisim kesintisi.

+ lletigim veri yolunu dogrulayin.
» Ethernet kilavuzuna bagvurun (NVE61653), sayfa 16.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[Dis Kontaktor Kapandi Hatasi] F L F |

OIaS| Neden
Qézﬁm

Acma kosullari kargilanmis olsa bile dis kontaktor kapali kalir.

* Cikis kontaktort ve kablo baglantilarini dogrulayin.
» Kontaktor geri besleme kablolamasini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Dis Kontaktor Acildi Hatasi] F L F 2

Ola3| Neden
gézﬁm

Kapama kosullari kargilanmis olsa bile dis kontaktor agik kalir.

* Cikis kontaktorii ve kablo baglantilarini dogrulayin.
+ Kontaktdr geri besleme kablolamasini dogrulayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[FDR 1 Hatasi] F dr- !/

OIaS| Neden

« Dahili Ethernet FDR hatasi

+ Tahrik ile PLC arasinda iletisim kesintisi

» Konfiglirasyon dosyasi uyumsuz, bos veya gegersiz

« Tahrik anma degeri yapilandirma dosyasiyla tutarli degil

gazum

« Tahrigi ve PLC baglantisini dogrulayin
+ lletisim is yiikiini dogrulayin
* Yapilandirma dosyasinin tahrikten PLC'ye aktarimini yeniden baglatin

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[FDR2Hatasi] Fdr 2

OIaS| Neden

» Ethernet fieldbus moduli FDR hatasi

» Tahrik ile PLC arasinda iletisim kesintisi

* Yapilandirma dosyasi uyumsuz, bos veya bozulmus

+ Tahrik anma degderi yapilandirma dosyasiyla tutarh degil

gazum

» Tahrigi ve PLC baglantisini dogrulayin
« lletigim is yUkini dogrulayin
* Yapilandirma dosyasinin tahrikten PLC'ye aktarimini yeniden baglatin

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[Yazillm Guncelleme Hatasi] F\W E

OIaS| Neden
C}ézi]m

Uretici yazilimi giincelleme fonksiyonu bir hata algiladi.

* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error is cleared as soon as its cause has been removed.
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[Kart Uyumlulugu] HL F

OIaS| Neden

Donanim konfiglirasyonu hatasi.

[Eslesme sifresi] P P : parametresi aktif hale getirildi ve bir secenek modiili
degistirildi.

Qézﬁm

+ COirijinal opsiyon moduluni geri takin.

* Modiil kasten degistiriimisse [Eslestirme sifresi} P P , girerek
konfiglrasyonu onaylayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error is cleared as soon as its cause has been removed.

[A Devresi izl. Hatasi] F A

Ola3| Neden

[izlemeDevresi A Atamasi] | F A AdJesine atanan dijital giris, [izZlemeDevresi
A Gecikmesi] : F d A siresinden uzun sure aktiftir.

gazum

+ Bagli cihazi ve kablo baglantilarini dogrulayin.
+ [izlemeDevresi A Atamasi] . F A A parametre atamasini dogrulayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[B Devresi izl. Hatasi] : F b

OIaS| Neden

[izlemeDevresi B Atamasi] | F A b 6Jesine atanan dijital giris, [izZlemeDevresi
B Gecikmesi] : F d b siresinden uzun sire aktiftir.

gazum

» Bagli cihazi ve kablo baglantilarini dogrulayin.
+ [izlemeDevresi B Atamasi] : F A b parametre atamasini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[C Devresi izl. Hatasi] F [

OIaS| Neden
[izlemeDevresi C Atamasi] | F A L dJesine atanan dijital giris, [izZlemeDevresi

C Gecikmesi] : F d L siresinden uzun sure aktiftir.

c;azum

+ Baglh cihazi ve kablo baglantilarini dogrulayin.
+ JlizlemeDevresi C Atamasi] : F A [ parametre atamasini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Aniza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[D Devresi izl. Hatasi] : F d

OIaS| Neden

[izlemeDevresi D Atamasi] : F A d 6Jesine atanan dijital giris, [izlemeDevresi
D Gecikmesi] : F d d siresinden uzun sure aktiftir.

gazum

+ Bagli cihazi ve kablo baglantilarini dogrulayin.
+ [izlemeDevresi D Atamasi] : F A d parametre atamasini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[Girig AsinIsinma] (HF

OIaS| Neden
Qézﬂm

AFE tugla sicakhgi ¢ok ylksek.

Tahrik havalandirmasini ve ortam sicakhgini dogrulayin. Yeniden yolvermeden
Once tahrigin sogumasini bekleyin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Anza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Dahili Link Hatasi] L F

OIaS| Neden
gézijm

Segenek modull ve sirici arasinda iletisim kesintisi.

» Ortami dogrulayin (elektromanyetik uyumluluk).

+ Baglantilari dogrulayin.

» Segenek modulinu degistirin.

* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[DahiliHata0] n F O

OIaS| Neden

+ Kontrol devresinin mikro islemcileri arasinda haberlesme kesintisi.
» Glg paneli degeri gecerli degil.

c;azum

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Dahili Hata1] +n F |

OIaS| Neden
Qézﬁm

Gug¢ paneli degeri gegerli degil.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[DahiliHata2] :nF &

OIaS| Neden
Qé’)zﬁm

Gug¢ paneli, kontrol blogu ile uyumsuz.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Dahili Hata3] :n F 3

OIaS| Neden
szum

Dahili haberlesme algilanan hatasi.

» Sdrucu kontrol terminallerindeki kablolamayi dogrulayin (asir yikli analog
girigler icin dahili 10 V besleme).

* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[Dahili Hata 4] :n F 4

Ola5| Neden
Qézum

Dahili veriler tutarsiz.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

572 NVE61643TR.08



Hata Kodlari Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Dahili Hata6] +n F 6

Ola3| Neden

« Sdrucuye takilan segenek modili taninmadi.
» Cikarilabilir kontrol terminal modiilleri (varsa) mevcut degil ya da taninmadi.
« Dabhili Ethernet adapt6ri taninmadi.

c_;azum

» Opsiyon modiliiniin katalog numarasini ve uyumlulugunu onaylayin.
» Sdruci kapatildiktan sonra ¢ikarilabilir kontrol terminal moddillerini takin.
* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[DahiliHata7] +n F 1

OIaS| Neden
Qé’)zﬁm

Kontrol devresinin CPLD bileseniyle haberlesme kesintisi.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Dahili Hata8] n F B

OIaS| Neden
szum

Dahili glic anahtarlama beslemesi dogru degil.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[Dahili Hata9] :n F 9

OIaS| Neden
Qézﬁm

Akim devresi élgimunde bir hata algilandi.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Aniza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Dahili Hata10] +~ F A

Ola3| Neden
Qézijm

Giris kismi diizguin sekilde ¢galismiyor.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[Dahili Hata11] +n F b

OIaS| Neden
Qézi]m

Dabhili strict termal sensoért dizgun sekilde ¢alismiyor.

Contact your local Schneider Electric representative.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Dahili Hata12] +n F L

OIaS| Neden
C}ézijm

Dahili akim besleme hatasi.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[Dahili Hata13] :n F d

OIaS| Neden
gbzijm

Diferansiyel akim sapmasi.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared manually with the [Genigletilmis Hata
Sifirlamasi] HRFC parameter after the cause has been removed.
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[Dahili Hata14] + F E

OIaS| Neden
Dahili mikro islemci algilanan hatasi.
gazum

* Hata kodunun temizlenebildiginden emin olun.

* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[Dahili Hata15] +n F F

OIaS| Neden
Seri flash bellek formati hatasi.
Qézﬁm

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Dahili Hata16] +n F G

OIaS| Neden
Qézum

Cikis roleleri secim modiliinde iletisim kesintisi veya dahili hata

» Segenek modulinin yuvaya dogru baglandigini dogrulayin
» Secenek modullini degistirin.
* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[DahiliHata17] +n F H

Ola5| Neden

Dijital ve analog I/0O Uzanti modiiliiyle iletisim kesintisi veya dijital ve analog 1/0
Uzanti modulindn dahili hatasi.

Qézﬁm

» Secgenek moduliinin yuvaya dogru baglandigini dogrulayin
» Segenek modulunu degistirin.
* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Dahili Hata 18] + F |

Ola3| Neden

Guivenlik Modulu Dahili Hatasi
» Guvenlik fonksiyonu modili ile iletisim kesintisi.
« Guvenlik fonksiyonu moduilinin dahili hatasi.

Qézﬁm

« Ek bilgiler icin Glvenlik Moduli hatalarini kontrol edin.

*  Opsiyon modiliinin yuvaya dogru takilip takilmadigini kontrol edin.
*  Opsiyon moduliini degistirin.

» Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[DahiliHata19] n F {

OIaS| Neden
Qézﬁm

Kodlayici modulinde bir hata algilandi.

+ Kodlayici se¢enek modilinin yuvaya dogru baglandigini dogrulayin.
« Kodlayicinin uyumlulugunu dogrulayin.
* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Dahili Hata 20] n F K

Ola5| Neden
Segenek modull araylz paneli hatasi.
c;azum

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[Dahili Hata21] +n F L

OIaS| Neden

Dahili Gergek Zamanl Saat hatasi. Tus takimi ve slirlici veya bir saat osilatoér
baglatma hatasi arasinda bir iletisim hatasi olabilir.

gazum

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Dahili Hata22] . n F Il

Ola3| Neden
Qézﬁm

Dahili Ethernet adaptdrtinde bir hata algilandi.

Ethernet portundaki baglantiy1 dogrulayin.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[Dahili Hata 25] n F P

OIaS| Neden
Qézﬁm

Kontrol Devresi donanim strimd ile yazilim strimu arasinda uyumsuzluk.

* Yazilim paketini guincelleyin.
» Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Dahili Hata27] +n F r

OIaS| Neden
Qézum

CPLD diagnostikleri bir hata algiladi.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[Giris Kontaktoru] L [ F

OIaS| Neden
C}ézﬁm

[Sebeke Ger. zmn asimi] L [ E siresinin dolmasina ragmen siriici agiimadi.

» Giris kontaktérl ve kablo baglantilarini dogrulayin.
+ [Sebeke G.zmn asim] L L £ zaman agimini dogrulayin.
» Besleme sebekesi/kontaktdr/hiz kontrol cihazi kablo baglantisini onaylayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[A1 4-20mA kaybi] L F F !

OIaS| Neden

Al1 analog girisinde 4-20 mA kaybi.

Olglilen akim 2 mA'in altina diistigiinde bu hata tetiklenir.

Qézﬁm

* Analog giriglerdeki baglantiy1 dogrulayin.
+ [Al1 4-20mA kaybi] L F L [ parametresi ayarini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[AI3 4-20mA kaybi] L F F 3

OIaS| Neden

Al3 analog girisinde 4-20 mA kaybi.

Olglilen akim 2 mA'in altina dustigiinde bu hata tetiklenir.

gazum

* Analog giriglerdeki baglantiyr dogrulayin.
* [AI3 4-20mA kaybi] L F L 3 parametresi ayarini dogrulayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Al4 4-20mA kaybi] L F F 4

OIaS| Neden

Al4 analog girisinde 4-20 mA kaybil.

Olgiilen akim 2mA'in altina distiiginde bu hata tetiklenir.

Qézﬁm

* Analog giriglerdeki baglantiy1 dogrulayin.
+ [Al4 4-20mA kaybi] L F L Y parametresi ayarini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[AI5 4-20mA kaybi] L F F 5

Ola5| Neden

Al5 analog girigsinde 4-20 mA kaybi.

Olglilen akim 2 mA'in altina diistigiinde bu hata tetiklenir.

gazum

* Analog giriglerdeki baglantiyr dogrulayin.
+ [AI54-20mA kaybi] L F L 5 parametresi ayarini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] 2TR or manually
with the [Aniza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[ACMA Kilidi Hatasi] L K o n

Ola3| Neden
Qézﬁm

Harici aygit hazir degil.

ACMA kilidi girisine atanan harici aygiti dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[Yuk Hrkt Hatasi1] 11 d L F

OIaS| Neden
Qé’)zﬁm

Hi¢c komutun verilmedigi yuk hareketi.

Fren komutu devresini dogrulayin. Freni dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[MultiDrive Link Hatasi] 1d L F

OIaS| Neden

+ Calisirken iletisim kesildi.
* Fonksiyon, sistem yapilandirmasinda bir tutarsizlik algiladi.

gazum

+ lletisim agini kontrol edin.
» Multidrive link fonksiyonu yapilandirmasini kontrol edin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Anza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[M/S Cihaz Hatasi] 1715 d F

OIaS| Neden

» Master igin bir veya daha fazla slave yok veya hazir degil.
+ Slave icin master yok.

gazum

» Slrtcd durumunu dogrulayin.
» Master/slave mimarisinin ayarlarini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] 2TR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[DC Bara Asr.Ger] o & F

Ola3| Neden

* Yavaslama siresi ¢ok kisa ya da sUrici yuki ¢ok yiksek.
+ Besleme sebekesi gerilimi ¢ok yiiksek.

Qézi]m

* Yavaslama suresini artirin.

+ Uygulamayla uyumlu ise [Yav rampa adapt.] & - A fonksiyonunu
yapilandirin.

+ Saglanan ana sebeke gerilimini dogrulayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[Asinakim] o L F

OIaS| Neden

* [Motor verileri] 171 o A - menUsunde parametreler dogru degil.
+ Eylemsizlik veya yuk ¢ok ylksek.
* Mekanik kilittenme.

gazum

* Motor parametrelerini dogrulayin.

+ Motor/surtcu/yuk boyutlarini dogrulayin.

* Mekanizma durumunu dogrulayin.

* [Akim sinirlamasi] L L : dederini azaltin.
* Anahtarlama frekansini artirin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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]Surucu Asin Isinmalo H F

OIaS| Neden
Tahrik sicakligi cok ylksek.
c;azum

Motor ylkulnu, tahrik havalandirmasini ve ortam sicakhigini dogrulayin. Yeniden
yolvermeden dnce tahrigin sogumasini bekleyin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Aniza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[Proses asinyuku] oL £

OIaS| Neden
Proses asiri yuku.
Nesziim

* Asin yukin nedenini dogrulayin ve dizeltin.

* [Proses asin yiikiiProses asiri yukii o L d - fonksiyonunun
parametrelerini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Motor Asin Yuku] o L F

Ola3| Neden
gézﬁm

Asiri motor akimi tarafindan tetiklenir.

* Motor termal izlemesinin ayarini onaylayin

* Motor ylkini dogrulayin. Yeniden baglatmadan énce motorun sogumasini
bekleyin

* Asagidaki parametrelerin ayarini dogrulayin:
o [Motor Th Akimi] (£ H
o [Motor Termal Modu] £ HE
o [Motor Termal Esigi] £ £ d
o [MotorSic HataYaniti] o L L

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[Tek Cikis Faz Kaybi] o P F |

OIaS| Neden
gézUm

Tahrik ¢ikigindaki bir faz kaybi.

Tahrikten motora giden kablo baglantilarini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Cikis Faz Kaybil] o P F 2

OIaS| Neden

gazum

Motor bagli degil veya motor glict ¢ok disuk.
Cikis kontaktora agik.
Motor akiminda ani kararsizlik.

Tahrikten motora giden kablo baglantilarini dogrulayin.

Bir ¢ikis kontaktor kullaniliyorsa [GikFazKaybi Atamasi]OPL 6gesini
[Tetiklenen Hata Yok]OAC olarak ayarlayin.

Tahrik, disuk guce sahip bir motora bagliysa ya da bir motora bagli degilse:
Fabrika ayarlari modunda motor faz kaybi algilamasi aktif [Cikis Faz Kaybi]
o P L =[OPF Hatasi Tetiklendi] Y E 5. [Cikig Faz Kaybi] o P L ]=

[Fonksiyon Aktf Degl] n o motor faz kaybi algilamasini devre digi birakin.

Asagidaki parametreleri dogrulayip optimum degerlere ayarlayin: [IR
kompanzasyonu] o F ], [Nom Motor Gerilimi] u n 5 ve [Motor anma
akimi] n L ~ ve [Oto. ince ayar] £ u n islemini gerceklestirin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Anagsbk Bsime Asrger] o 5 F

OIaS| Neden

+ Besleme sebekesi gerilimi gok yiksek.
* Arizal besleme sebekesi.

gazum

Saglanan ana sebeke gerilimini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Prog Yukleme Hatasi] P L L F

OIaS| Neden
Qézijm

Hata kodunun temizlenebildiginden emin olun.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error is cleared as soon as its cause has been removed.

[Prog Caisma Hatasi] P L - F

Ola5| Neden
Qézijm

Hata kodunun temizlenebildiginden emin olun.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Girig faz kaybi] P H F

OIaS| Neden

» Sdrdci hatali besleniyor veya sigorta atmis.

+ Tek bir faz kullanilabilir.

* Monofaze hat beslemesinde 3 fazh Suricu kullaniliyor.
+ Dengesiz yuk.

Qézﬁm

+ Gug baglantisini ve sigortalari dogrulayin.
+ 3 fazli hat beslemesi kullanin.

* Monofaze hat beslemesinin veya DC barasi beslemesinin kullaniimasi
durumunda, [Girig fazi kaybi] : P L ]=[Hayir} n o ile algilanan hatayi
devre disi birakin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error is cleared as soon as its cause has been removed.

[Doniis Acisi izleme] - AdF

OIaS| Neden
Qézﬁm

Dénds agisini izleme ¢ok yuksek bir sapma algiladi.

+ Sistemdeki mekanik sorunlari kontrol edin.
+ Izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Guvnlk Fonk. Hatasi] 5 AF F

OIaS| Neden

* Geri sekme suresi asildi.
» Dahili donanim hatasi.
+ STOA ve STOB 1 saniyeden uzun sure farkh duruma (yUksek/dusuk) sahiptir.

C}ézijm

+ STOA ve STOB dijital girislerinin kablo baglantisini onaylayin.
* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[Giivenlik ihlali] 5 AV F

OIa5| Neden

«  Guivenlik Modiili ihlal Hatasi.
» Guvenlik Moduli belirlenen sinirlarin ihlal edildigini algiladi.

gazum

» Ekbilgiler igin Glvenlik Modulu hatalarini kontrol edin.
* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Motor kisadevre] 5L F |

OIaS| Neden
Qézijm

Surdci ¢ikisinda kisa devre veya topraklama.

« Sdlrdclyl motora baglayan kablolari ve motor yalitimini dogrulayin.
* Anahtarlama frekansini ayarlayin.

« $Sok bobinlerini motor ile seri olarak baglayin.

+ Hiz dongusu ve fren ayarini dogrulayin.

* [Yeniden basglatma siiresi] £ £ ~ degerini artirin

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared manually with the [Genisletilmis Hata
Sifirlamasi] HRFC parameter after the cause has been removed.

[Topraklama Kisa Devresi] 5 F 3

OIaS| Neden

Birden fazla motorun paralel baglanmasi durumunda sirtci ¢ikiginda énemli
Ol¢lide topraklama kagak akimi.

gazum

» Sdrdclyl motora baglayan kablolari ve motor yalitimini dogrulayin.
* Anahtarlama frekansini ayarlayin.
+ Sok bobinlerini motor ile seri olarak baglayin.

* Uzun kablolariniz varsa, [Topraklama Hatasi Etkinlegtirme] L - F L
ayarini dogrulayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[IGBT Kisa Devresi] 5L F 4

OIaS| Neden

Gug bileseni algilanan hatasi.

Uriiniinii glict agildiginda IGBT'lerde kisa devre testi yapilir. Bu sekilde en az bir
IGBT'de bir hata (kisa devre ya da kesilme) algilanmistir. Her bir transistori
kontrol etme siresi 1 ile 10 ys arasindadir.

Qézijm

[Cikis Kisa Devre Testi] 5 £ - £ parametresi ayarini dogrulayin.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Anza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[Motor Kisa Devre] 5L F 5

OIaS| Neden
Tahrik ¢ikisinda kisa devre.
c;azum

» Tahrigi motora baglayan kablolari ve motorun yalitimini dogrulayin.
» Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Aniza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Gluvenlik Konfig Hatasi] 5L F F

OIaS| Neden

» Gulvenlik Modiili Konfiglrasyon Hatasi.
+ Guvenlik Moduline bagh yanlis konfigtrasyon algilandi.

gazum

« Ekbilgiler igin Guvenlik Modulu hatalarini kontrol edin.
* Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.

[Modbus ilet Kesint] 5L F |/

OIaS| Neden
(;ézijm

Modbus portunda iletisim kesintisi.

+ lletisim veri yolunu dogrulayin.
« Zaman asimini onaylayin.
* Modbus kullanim kilavuzuna basgvurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[PC Hbr Kesintisi] 5L F 2

OIaS| Neden
C}ézijm

Devreye alma yazilimiyla haberlesmede kesinti.

» Devreye alma yazilimi baglanti kablosunu onaylayin.
* Zaman asimini onaylayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[HMI Hbr Kesintisi] 5L F 3

OIaS| Neden

Grafik ekran terminaliyle iletisim kesintisi.

Komut veya referans degeri Grafik Ekran Terminali kullanilarak verildiginde ya da
iletisim 2 saniyeden uzun slre kesintiye ugradiginda bu hata tetiklenir.

gazum

» Grafik ekran terminali baglantisini dogrulayin.
* Zaman asimini onaylayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Aniza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Guvenlik GC HatasI] 5 o F

Ola3| Neden

« Guvenlik Modiili IO Hatasi.
» Gulvenlik Modulinin giris / ¢gikisinda hata.
+ Kodlayici sinyalinde hata.

Qézﬁm

« Ek bilgiler icin Glvenlik Moduld hatalarini kontrol edin.
» Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Motor AsiriHizi] 5o F

OIaS| Neden

» Kararsizlik veya yolverme yuku ¢ok ylksek.

* YUk tarafi bir kontaktor kullaniliyorsa motor ile tahrik arasindaki kontaklar,
Calistir komutu uygulanmadan énce kapanmamigtir.

* Asin hiz esigine ([Maks frekans] £ F ~ degerinin %110'una karsilik gelir)
ulasildi.

gazum

* Motor parametresi ayarlarini dogrulayin.
* Motor/suricli/ylk boyutlarini dogrulayin.

» Calistir komutunu uygulamadan dnce motor ile tahrik arasindaki kontaklar
kontrol edin ve kapatin.

* [Maks frekans] E F - ve [Yiiksek Hiz] H 5 P arasindaki tutarliligi kontrol
edin. En az [Maks frekans] £ F ~ 1= %110 * [Yiiksek Hiz] H 5 P olmasi
Onerilir.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared manually with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF
parameter after its cause has been removed.

600 NVE61643TR.08



Hata Kodlari Asenkron ve Senkron Motorlar igin Degisken Hizli Siiriiciiler

[Kodlayici Geri Besleme Kaybi] 5 P F

Ola3| Neden

Bu hata su durumda tetiklenir:

+ Oilgiilen hiz [Nominal Motor Frek] F ~ 5 degerinin %2'sinden diigik
oldugunda.

« Statdr hizi ve élgllen hiz arasindaki fark [Nominal Motor Frek] F - 5
degerinin %20'sinden biyik oldugunda.

+  Sebekede EMC karigmalart:

o Topraklama Kablolari

o Topraklama Korumasi.

o Kablo yonlendirmesi (kontrol ve giig¢ karisik).
+ Iki dénus yapildiktan sonra hig giris sinyali ya da st Z sinyali yok.
+ Kodlayici geri besleme sinyali eksik.
» Eksik kodlayicinin besleme gerilimi yok veya yeterince gulglu degil.
« Kodlayici baglantisinda en az bir tel eksik.
» Giris hiz 6lgimui icin kullanilirsa darbe giriginde sinyal yoktur.

Qé’)zﬁm

+ [Kodlayici Geri Besleme Hatasi] £ n L E hata kodu degerini dogrulayin.
« Kodlayici ve suricl arasindaki kablolamasini dogrulayin.

+ Kodlayiciyr dogrulayin.

+ Kodlayici ayarlarini dogrulayin.

+ Darbe girisi ve kullanilan sensoérin kablolamasini dogrulayin.

» Her iki ucta kilifli ve topraklanmig bir kablo kullanin.

« Kodlayici gi¢ kaynagini dogrulayin. [Kodlayici Besleme Gerilimi] w £ L V
degerini daslrdn.

+ Kodlayicinin besleme gerilimini kontrol edin, daha ayrintili bilgi ATV340
Kurulum kilavuzunda verilmektedir.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared manually with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF
parameter after its cause has been removed.
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[Guvenlik Dosyalari Bozuk] 5 P F L

OIaS| Neden
Guvenlik dosyalari bozuk veya kayip.
gazum

Uriinii kapatin. Bir sonraki acilista, giivenlik dosyasi yeniden olusturulacak ve
siber guvenlikle ilgili bilgiler (kanal ilkesi ve parola gibi) tekrar varsayilan degerine
ayarlanacaktir.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error requires a power reset.
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[Tork zaman asimi] 5 - F

Ola3| Neden

Tork kontrol fonksiyonu konfiglire edilen 61U bant igcinde torku diizenleyemiyor.
Sirdci [Tork kontrol zaman agsimi] - £ o dederinden uzun silre igin hiz
kontrolline gegti.

gazum

+ [Tork kontrolii] £ o ~ - fonksiyonunun ayarlarini dogrulayin.
+ Hic mekanik kisittamalar olmadigini dogrulayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Anza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[Tork Sinirlama Hatasi] 55 F

OIaS| Neden

Siricd [Tork/l Sinirt Zaman Asimi] 5 £ o sirasinda akim siniri durumunda veya
tork sinirindaydi.

gazum

* [Tork sinirlamasi] £ o L - islevinin ayarlarini dogrulayin.
* Hi¢ mekanik kisittamalar olmadidini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Motor Durma Hatasi] 5 £ F

OIaS| Neden

Ani durma izleme fonksiyonu, bir hata algiladi.

[Motor Durma Hatasi] 5 E F asagidaki kosullarda tetiklenir:

* Cikig frekansi, [Durma Frekansi] 5 £ P 3 durma frekansindan daha
diusukse.

*  Cikig akimi, [Durma Akimi] 5 £ P 2 durma akimindan daha yuksekse]
» [Maks Durma Siiresi] durma siiresinden daha uzun sireler icin.

gazum

* Motorun mekanik bloklamasini arayin.
* Motorun asiri yiklenmesinin olasi nedenini arayin.
+ Izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Al1 Term Sens Hatasi] £ /L F

OIaS| Neden

Termal izleme islevi, Al1 analog girisine bagli termal sensdrde bir hata algiladi:
* Acik devre veya
+ Kisadevre

gazum

» Sensori ve kablo baglantilarini dogrulayin.
« Sensoru degistirin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[AI3 Term Sens Hatasi] £ 3L F

OIaS| Neden

Termal izleme islevi, Al3 analog girisine bagli termal sensérde bir hata algiladi:
* Acik devre veya
+ Kisadevre

gazum

» Sensori ve kablo baglantilarini dogrulayin.
» Sensoru degistirin.

[AI3 Turii] A , 3 E parametresi ayarini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Al4 Term Sens Hatasi] £ 4L F

OIaS| Neden

Termal izleme islevi, Al4 analog girisine bagli termal sensdrde bir hata algiladi:
* Acik devre veya
+ Kisadevre

gazum

» Sensori ve kablo baglantilarini dogrulayin.
« Sensoru degistirin.

[Al4 Tird] A + Y £ parametresi ayarini dogrulayin

oHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[AI5S Term Sens Hatasi] £ 5 F

OIaS| Neden

Termal izleme islevi, Al5 analog girisine bagli termal sensérde bir hata algiladi:

* Acik devre veya
» Kisa devre

gazum

» Sensori ve kablo baglantilarini dogrulayin.
» Sensoru degistirin.

[AIS Turii] A , 5 E parametresi ayarini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[Kodlayici Ter. Sensor Hatasi] £ EL F

OIaS| Neden

Termal sensor izleme fonksiyonu kodlayici modili analog girisinde bir termal
sensdr algiladi:

* Aclk devre veya
+ Kisadevre.

gazum

+ Sensoru ve kablo baglantilarini dogrulayin.
» Sensoru degistirin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSE parameter after its cause has been removed.
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[AI1 Termal Seviye Hatasi] £t H | F

OIaS| Neden
Qézijm

Termal sensor izleme islevi, Al1 analog girisinde yuksek sicaklik hatasi algiladi.

* Agirtisinmanin olasi nedenini arayin.
+ Izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Anza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[AI3 Termal Seviye Hatasi] £t H 7 F

OIaS| Neden
Qézﬂm

Termal sensor izleme islevi, Al3 analog girisinde yuksek sicaklik hatasi algiladi.

* Asiri isinmanin olasi nedenini arayin.
+ izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Al4 Termal Seviye Hatasi] £t H4 F

OIaS| Neden

Termal sensor izleme iglevi, Al4 analog girisinde yUksek sicaklik hatasi algiladi.
gazu m

» AsgiriiIsinmanin olasi nedenini arayin.
+ izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Anza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[AI5 Termal Seviye Hatasi] £t H5 F

OIa5| Neden
Qézﬂm

Termal sensor izleme islevi, Al5 analog girisinde ylksek sicaklik hatasi algiladi.

« Asiri isinmanin olasi nedenini arayin.
+ izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Aniza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Kodlayici Ter. Algilanan Hatasi] £t HE F

OIaS| Neden
Qézﬁm

Termal sensér izleme fonksiyonu, Al1 analog girisinde bir yliksek sicaklik algiladi.

* Asirtisinmanin olasi nedenini arayin.
+ Izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[IGBT Asiri Isinmasi] £ J F

OIaS| Neden
Qézﬂm

Surdci gug kati asiri 1Isinmasi.

« Yikun/motorun/tahrigin boyutunu ¢evre kosullarina gére kontrol edin.
* Anahtarlama frekansini disirun.

* Rampa stresini artirin.

« Akim sinirlamasini disurdn.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.
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[Surucu asirn yuklemesi] £ L o F

OIaS| Neden
Qézijm

[Siriicii as.yiik izleme] o b ~ - fonksiyonu bir hata algiladi.

* Yukun/motorun/siriiciiniin boyutunu gevre kosullarina goére kontrol edin.
+ [Siiricii as.yuk izleme] £ L o L parametresinin ayarlarini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Anza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[Otomatik ince Ayar Hatasi] £ ~ F

Ola5| Neden

+ Ozel motor veya tahrige uygun olmayan gligte motor.
* Motor, surtciye bagli degil.
* Motor durmadi.

gazum

* Motorun/surictnun uyumlu olup olmadigini kontrol edin.
+ Otomatik ince ayar sirasinda motorun suriclye bagl oldugunu kontrol edin.

» Bir ¢ikis kontaktora kullaniliyorsa otomatik ince ayar sirasinda kapali
oldugundan emin olun.

+ Otomatik ince ayar esnasinda motorun oldugundan ve durdugundan emin
olun.

* Reluktans motor s6z konusu oldugunda, [PSI Hiza.Aki. Maks] MCr degerini
azaltin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared manually with the [Ariza Sifir. Atmsi] RSF
parameter after its cause has been removed.
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[Proses dusuk yuku] o L F

OIaS| Neden
Qézijm

Proses dusuk yuka.

« Dusuk yikun nedenini dogrulayin ve dizeltin.
* [Proses diisiik yukiu} o L d - fonksiyonunun parametrelerini dogrulayin

0Hata Kodunun Temizlenmesi

This detected error can be cleared with the [Oto Hata Sifirlama] ATR or manually
with the [Anza Sifir. Atmsi] RSF parameter after its cause has been removed.

[Anagsbk Bsime Dskger] » 5 F

OIaS| Neden

* Besleme sebekesi ¢cok disuk.
» Gegici gerilim dusUsleri.

c_;azum

Gerilimi ve [Dugk gerilim yonetimi] o 5 b parametrelerini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

This detected error is cleared as soon as its cause has been removed.
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SSS

Giris

Ekranin yanmamasi halinde, tahrige giden besleme sebekesini kontrol edin.

Hizli durus veya serbest durus fonksiyonlarinin atanmasi, ilgili dijital girislere gig
verilmiyorsa tahrigin baslatiimasini énlemeye yardimci olur. Bu durumda tahrik,
serbest durusta [Serbest] n 5 £ ve hizli durusta [Hizli durug] F 5 £ g0sterir. Bu
fonksiyonlar sifir konumunda aktif oldugu igin tel kopmasi durumunda tahrigin
durmasi normaldir.

Calistirma komutu girisinin segilen kontrol moduna uygun olarak aktif hale
getirildigini dogrulayin ([2/3-tel kumanda] £ L L ve [2 kablolu tiir] £ L E
parametreleri).

Bir fieldbus'a bir referans kanali ya da komut kanali atanmissa besleme sebekesi
baglandigi zaman, tahrik [Serbest] » 5 E degerini gosterir. Fieldbus bir komut
verene kadar durma modunda kalir.

Blokaj durumunda surucu kilidi

Bir Calistir komutu ileri yon galisma, Geri yon galisma, DC enjeksiyonu su sirada
hala etkinse surlcu blokaj durumunda kilitlenir ve [Serbest Durus] n 5 £ 6desini
goruntdler:

« Bir Griinlin fabrika ayarlarina sifirlanmasi,
* [Aniza Sifir. Atmsi] ~ 5 F kullanan manuel bir "Ariza Sifirlama”,
« Bir Grinln kapatilip tekrar agilmasiyla manuel bir "Ariza Sifirlama”,

+ Aktif kanal kumandasi olmayan bir kanal tarafindan verilen bir durma komutu
(2/3 kablo kontroliinde ekran terminalinin Stop tusu gibi),

Yeni bir Calistirma komutunun yetkilendiriimesinden énce butin aktif Calistirma
komutlarinin devre digi birakilmasi gerekir.

Secenek Modulu Degistirilmis veya Cikariimig

Bir segenek modulinin gikarilmasi veya bagka biriyle degistiriimesi durumunda
tahrik acilista, [Hatali konfigiirasyon] L F F hata modunda kilitlenecektir.
Secenek modiill bilerek degistiriimis veya ¢ikariimissa algilanan hata, OK tusuna
iki kez basiimasiyla silinecektir ve bdylelikle segenek modulinin etkiledigi
parametre gruplari i¢in fabrika ayarlari geri yiklenir.

Kontrol Blogu Degistirildi

Kontrol blogu, farkli bir degere sahip bir tahrikte konfiglire edilmis bir kontrol
bloguyla degistirilirse tahrik, acilis sirasinda [Hatali konfigiirasyon] L F F hata
moduyla kilitlenir. Kontrol blogu bilerek degistirildiyse algilanan hata, tim fabrika
ayarlarinin geri yiiklenmesini saglayan OK tusuna iki kez basilarak silinebilir.
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Sozluk

E

Ekran terminali:

Ekran terminali menuleri kbseli parantezler icinde gérintulenir.

Ornegin: [iletigim]

Kodlar parantezler iginde gértntulenir.

Ornegin: L o 11 -

Parametre adlari ekran terminalinde kdseli parantezler iginde gorintilenir.
Ornegin: [Geri Gekilme Hizi]

Parametre kodlari parantezler igcinde goruntulenir.

Ornegin: L F F

F

Fabrika ayar::

Uriiniin teslim edildiginde sahip oldugu fabrika ayarlari

G

Gii¢ kademesi:

Gli¢ kademesi motora kumanda eder. Gui¢ kademesi motoru denetleyen akimi
Uretir.

H

Hata Sifirlama:

Hatanin nedeni kaldirildiktan sonra, yani hata artik etkin olmadiginda algilanan
bir hata temizlendikten sonra strtcu galistirilabilir bir duruma geri yiklemek igin
kullanilan bir fonksiyon.

Hata:

Algilanan (hesaplanan, élgllen veya sinyalle aktarilan) bir deger veya durum ile
belirtilen veya teorik olarak dogru deger veya durum arasindaki uyumsuzluk.

Hata:

Hata bir isletim durumudur. Denetim fonksiyonlari bir hata algilamissa hata
sinifina goére bu igletim durumuna gegcis yapilir. Algilanan hatanin nedeni
giderildikten sonra bu isletim durumundan ¢ikmak icin bir "Hata sifirlama”
yapilmasi gerekir. Daha fazla bilgi IEC 61800-7, ODVA Ortak Endustriyel Protokol
(CIP) gibi iliskili standartlarda bulunabilir.

izleme fonksiyonu:

izin verilen sinirlar iginde olup olmadigini kontrol etmek igin izleme fonksiyonlari
surekli veya dongusel olarak (6rnegin Olgerek) bir deger alir. Izleme fonksiyonlari
hata algilama igin kullantlir.
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P

Parametre:

Kullanici tarafindan okunabilen ve ayarlanabilen (belirli bir dereceye kadar) aygit
verileri ve degerleri.

PELV:

Koruyucu Ekstra Dusuk Gerilim, yalitimli diisik gerilim. Daha fazla bilgi i¢in: IEC
60364-4-41

PLC:

Programlanabilir mantik denetleyicisi

U
Uyari:

Terim guvenlik talimatlari baglami disinda kullaniliyorsa, uyari bir izleme islevi
tarafindan saptanmis olasi bir hata konusunda uyarir. Uyari, isletim durumunun
degismesine neden olmaz.
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